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ZAWARTO SC OPRACOWANIA:
Lp Kod CPV Nazwa robdt Str.
SST.01 “-WYMAGANIA OGOLNE

45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND ....cooiiii e, 3

SST.02 - ROBOTY REMONTOWE

45.45.30.00-7 ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE ........12..
SST.03 - ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
45.31.12.00-2 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKERVWCH



SST.01 ~-WYMAGANIA OGOLNE
45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND



SST.01 - INSTALOWANIE WIND. WYMAGANIA OGOLNE (CPV

45.31.30.00-5)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania ogodlne

dotyczce wykonania i odbioru rob6t zydanych z wymias dzwigu osobowego lewego wraz z pracami
budowlanymi i instalacyjnymi w budynku Domu Studkiego XX-latka Uniwersytetu Wroctawskiego we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obgujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckngj (SST) dotyczzasad prowadzenia robot
wymienionych w pkt 1.

A. Roboty budowlano-instlacyjne:

» wykonanie niezédnych robét rozbiérkowych i demoritavych wewntrz budynku,

» wykonanie robot dostosowawczych w gtie szybu, maszynowni oraz klatki schodowej,

» wykonanie niezédnych instalacji zasilagych i Gwietleniowych, sygnalizacyjnych, itp.
zwiagzanych z instalagjdzwigu,

» wykonanie robot naprawczych i wytktzeniowych zwizanych z budowdzwigu.

B. Dostawa i monta dzwigu osobowego:

» demonta i utylizacja istniegcego dwigu osobowego,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

* monta nagdu | wyposaenia maszynowni,

* monta wyposaenia szybu,

* monta i wyposaenie kabiny,

* monta drzwi przystankowych,

» monta kaset wezwi na przystankach,

» wykonanie instalacji sterowniczej wraz z niegdbymi systemami i aparatami,

» wykonanie éwietlenia szybu,

» wykonanie instalacji telefonicznepdigu

» wykonanie tablicy zasilagej dzwig wraz z zabezpieczeniem przgminiowym dwigu i obwodu
oswietlenia szybu.

» Dodatkowe elementy:

a) przeprowadzenie niegbnych préb, pomiaréw i sprawdzeainstalowanych ugelzen,

b) dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganego cédyd na kady samodzielny element

dzwigu,

c) dostarczenie technicznej instrukcji obstugivibu i jego uradzen,

d) dostarczenie instrukcjizytkowania dwigu,

e) organizacja odbioruzigu przez UDT,

f) uzyskanie pozwolenia naytkowanie dwigu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,Wymagmogolne” pkt 1.4.

* Specyfikacje techniczne”oznaczaj calas¢ wszystkich wymagatechnicznych, w szczegolém
zawartych w dokumentacji zamoéwienia, ckagacych wymagane cechy roboty budowlanej, materiatu,
urzadzenia, produktu lub dostawy, pozwalag obiektywnie scharakteryzowte roboty, urzdzenia,
materiaty, produkty lub dostayopisane w taki sposob, aby spetnity cel, wyznagzurzez
Zamawiajcego. Specyfikacje techniczne obejmppziom jakdéci, wykonania, bezpiec#stwa lub
rozmiaréw, uwzgidniapc wymagania stawiane materiatowi, produktowi lulstdavie w zakresie
jakaéci, terminologii, symboli, testowania i jego metagpakowania, nazewnictwa i oznakowania.
Zawierap one take reguly zwiazane z koncepgiji obliczaniem kosztéw rob6t budowlanych, warunkéw
badania, kontroli i przyjmowania robét budowlanyjetk tez technik i metod budowy oraz wszystkie
inne warunki o charakterze technicznym, o jakiamaaiapcy maze postanowd, drogy przepisow



ogolnych lub szczegobtowych, ca $iyczy robét budowlanych zakozonych i odnénie materiatéw

i elementéw tworgcych te roboty.

» Normy” oznaczaj wymagania techniczne przy¢ przez uznany organ standaryzacyjny w celu
powtarzalnego i agtego stosowania, ktérych przestrzeganie co dodzasie jest obowazkowe.

» ,Normy europejskie” oznacza normy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)zora
Europejski Komitet Standaryzaciji Elektrotechniczf@gnelec) jako "standardy europejskie (EN)" lub
"dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie z ogélnyasadami dziatania tych organizacji.

« Istothe wymagania” oznaczaj wymagania dotycce bezpieczestwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie grepetniad roboty budowlane.

« .Normatyw techniczny” oznacza wytyczne wynikge z normy lub ogélnie obowdujacych
przepiséw techniczno-budowlanych.

« ,Dziennik budowy” oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywargearWykonawe na placu
budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanym (DzikrBudowy).

* ,Ksi azka obmiaréw” oznacza dziennik, w ktérym wszystkie obmiary rogtapisane acznie

Z objanieniami i innymi zwizanymi danymi.

« . Swiadectwo Przegcia” — protokét odbioru robot lub ugdzen.

* Projektant” — osoba(y) lub firma(y) ¢daca autorem dokumentacji projektowe;j.

« In zynier” — na potrzeby niniejszej Specyfikacji Techniczrmjacza Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Dostawa i montadzwigu osobowego linowego o nggrie elektrycznym zlokalizowanego w
istniegcym szybie wewetrznym  lewym w budynku Domu Studenckiego XX-latk#niwersytetu
Wroctawskiego ul. Piastowska 1 we Wrgglu, wraz wszystkimi nieziilnymi robotami remontowymi,
przystosowawczymi i instalacyjnymi, w celu wawej instalacji i funkcjonowania.

Wykonawca uwzgkdni dodatkowo:

» demonta i utylizacg istniepcego dwigu,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

» dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganegoy@igdtu na kady samodzielny elementdigu,

» dostarczenie technicznej instrukcji obstugiviju i jego uradzen,

» dostarczenie instrukcjizytkowania awigu,

* organizagi i odbior dwigu przez UDT,

* uzyskanie pozwolenia naytkowanie awigu.

* prowadzenie robo6t budowlanych i montaowych w czynnym obiekcie #ytecznaici publicznej.
1.6. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamowienia

Dzwig elektryczny linowy, fabrycznie nowy, wyprodukemy po 1 stycznia 2011 roku, speta®)
warunki polskiej oraz europejskiej normy.

1.6.1. Wymiary szybu:

* szeroké¢: ok. 1700 mm (wymiar wwietle),

* glebokasé: ok. 1600 mm (wymiar wwietle),

* nadszybie wys. ok. 3100 mm (od posadzki ostatnpgystanku),

* podszybie wys. ok. 1200 mm (od posadzki pierwszEgystanku).

1.6.2. Ogolne wiaciwosci funkcjonalno-uzytkowe:

* dzwig bedzie shiyt do transportu wewgirznego oséb,

« zasilanie: 3x400, 50Hz,

» udzwig Q = 700 kg lub 9 oséb,

» Wysoka¢ podnoszenia: ok. 27 m,

* ilos¢ przystankow: 9,

* predkas¢ jazdy: min. 1,0 m/sek.

1.6.3. Szczegotowe wdaiwosci funkcjonalno-uzytkowe:

» wysoka jakéc¢ i sprawndé¢ zastosowanych podzespotéw,

» duza niezawodng i trwatosé,

* estetyczne wykgiczenie,

« fatwa i niekosztowna konserwacja,

 dyspozycyjny i szybko reagigy serwis techniczny.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatlow

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu tqi@winny by nowe, w gatunku bi@co
produkowanym, odpowiadavymaganiom norm i przepiséw wymienionych w ST drag/ch nie
wymienionych ale obowgkujacych normach i przepisach, riieymagane polskimi przepisami
swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wymaganeagtdnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach
budowlanych (Dz.U. Nr 92, poz. 881 zz2p6 zm.) certyfikaty bezpiec#stwa oraz inne dokumenty
swiadczice o maliwosci zastosowania do wykonania niniejszej inwestycji.

Wszystkie dostarczone materiaty i anizenia musgby¢ wolne od obcizen prawnych, optat celnych, itp.
Ogodlne wymagania dotyaeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST pkt.2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spgk uzywany do robot powinien I8y zgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST,
dokumentacji technicznej DTR lub ewentualnie opveamym projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Ireyniera. W przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przezigniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistagmi

w dokumentacji technicznej i ST oraz wskazaniamyhiera, w terminie przewidzianym umaw

Sprzt uzywany do wykonania robét (niezatge od tego, czy stanowi wiasitdNykonawcy) ma b
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska
i przepisami dotycgcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie spitn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie dokumentacja techniczna lub ST przewithgzliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera, nie mee byt p&zniej

zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sfirzmaszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge
zachowania warunkéw umowy, zosigmzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktdre nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych roboét i wikiwosci przewaonych materiatow. Liczbarodkow
transportu musi zapewrtiaze roboty leda wykonane i zakaczone zgodnie z umaw Pojazdy aywane
przez Wykonawe na drogach publicznych muszspelnig@ wymagania dotycze przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giegi osi i innych. Po uprzednim poinstruowaniu przez
Inzyniera,srodki transportu nie odpowiadae tym warunkom dxla usungte z placu budowy. Wykonawca
powinien utrzymywa wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe docplédudowy w czysKi.

5. WYKONANIE ROBOT

Dla nowego dwigu oraz szybu i maszynowni prgyp standard wykonania przy uwzgdhieniu istniejcych
warunkoéw technicznych budynku i wymagabowizujacych przepiséw w tym zakresie. Prgy parametry
dzwigu ewentualnie magulec zmianie po demordia dzwigu i wyniknieciu niemaliwych do przewidzenia
przy funkcjonowaniu urgzenia warunkéw montawych. Dodatkowo nalgy przewidzi€ przeprowadzenie
niezkednych rob6t dostosowawczych budowlanoinstalacyjngiehszybu i maszynowni aby uzyskaizej
wymienione parametry technicznaytkowe.



5.1. Standard wykonania i wyposaenia diwigu:

CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU
CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU

Element oraz
parametry techniczne
projektowanej windy -
dzwigu

Opis elementu i parametrow technicznych projektowanj
windy - dzwigu

Dzwig Z nagdem elektrycznym , trojfazowy silnik synchroniczeg,
zintegrowanym kotem ciernym, wykonanym z odlewuardego
nascieranie w gornej maszynowni, przystosowany dlazedx
0s6b niepetnosprawnych na wozkach
inwalidzkich .

Udzwig min 700 ka/Cosot

llos¢ przystankow 9

llo$¢ dojsé 9- rozmieszczone jednostron

Predkosé 1,0 m/s

Zasilanie 3-400V/50Hz

Temperatura pracy
dzwigu

Min.+5 C, max.+40 C

Wysokasé
podnoszenia

ok. 27 m

Drzwi kabinowe

Automatyczne, dwupanelowe , teleskopowe o wymiarach
900 x 2000 mm, ocynkowane obéme stal nierdzewa,
wyposaone w ogranicznik sity domykania , by uchréni
osoby w sytuacji przyecia przez skrzydta drzwi.
Zastosowana w drzwiach krzywka gwarantuje ich ciche
bezlufowe zamykanie.

Drzwi szybowe

Automatyczne, dwupanelowe, teleskopowe o wymiar@0n:x
2000 mm, aluminiowe ocynkowane . Bardzo sztywnevpadnice z
profilu zamknétego wykonanego z ocynkowanej stali . Nadpro
drzwi w formie zamkngtej skrzynki , odpornej ( sztywnej) na
skrecanie i na zabrudzenia. Panele drzwiowe wykonandrig z
norma DIN18091.

Wymiary kabiny

min 1100 x 1350 x 2100 mm, nieprzelotowa




Kabina dwigu -
wyposaenie:

Konstrukcja wsparta na ramie z profili stalowyahprowadnikami
slizgowymi , chwytacze dwukierunkowsgcjany kabiny panelowe,
pokryte materiatem tturacym drgania. Wentylacja grawitacyjna
poprzez otwory w dolnej eci $cian. Sufit ze stali malowany na

kolor RAL9005 . Gwietlenie LED, przykryte szklem bezpiecznym.

Wykonanie antywandal ( nie dopuszczaedementéw éwietlenia
tatwopalnych 4tworzywo sztuczne , plexa).Konstrukcja kabinyal
nierdzewna szlifowana . Wypetnienie : panele sysigenze stali
nierdzewnej szlifowanej , usztywnione i wygtuszdraedzo lekkimi
i wytrzymatymi ptytami XPS, utldone poziomo — utatwiage
wymiare ewentualnie uszkodzonych paneli , bez koniegzino
demontau catej kabiny. Podtoga wytona ptyt granitows
promieniowan jednoczsciowo o grubéci 20mm. Antypglizgowe i
tatwe w utrzymaniu czystai rozwiazanie . Pagcz na tylnegcianie
wykonana ze stali nierdzewnej szlifowanej. Cokofikzypodtogows
wykonane ze stali nierdzewnej szlifowanej , zintegane otwory
wentylacyjne.

Sygnalizacja w kabinig

Panel dyspozycji ze stali nierdzewnej szlifowarecah
wysokas¢ kabiny w wykonaniu antywandal , mavos¢ wyjecia
panela po uprzednim zdjiu blokady z dachu kabiny. Wysokiej
klasy przyciski za stali nierdzewnej wykonane zgednnorna
EN-81-71 Klasa 1. Wawietlacz kolorowy TFT, informujcy o
kierunku ruchu kabiny , pirze , komunikaty o awariach,
przeciazeniu , systemieabznagci. Modut komunikacji
dwustronnej oparty na bramce GSM. Retlana tabliczka
Znamionowa #wigu zintegrowana zswietleniem awaryjnym .
Awizacja gtosowa.

Napzd

Elektryczny trojfazowy silnik synchroniczny, ze tagrowanym
kotem ciernym , wykonanym z odlewu odporneggciaranie .
Srednica kota naglowego 240mm. Podwajny ukiad hamulcow
elektromagnetycznych . Oktadziny sgkhamulcowych wykonane
Z materiatu niezawierggego azbestu. Certyfikowany hamulec
stanowi zabezpieczenie przed niekontrolowanym mckegbiny do
gory. Reczne luzowanie hamulcow w sytuacjach awaryjnych.
Moc wyjsciowa nagdu : 4,5 kW

Prad znamionowy : 17,00A

Prad rozruchowy : 28,00A

Zasilanie nagdu : 3x400V,50Hz

Oswietlenie : 230V, 50Hz

Potazenie napdu : istniegca maszynownia gérna . Posadowienie
napgdu do przebudowy.

Sterowanie

Zbiorcze dwukierunkowe. Elementy serwisowe i awaggjo
uwalniania znajdujsie w panelu maszynowni . Degtdo elementoy
uktadu sterowania tylko dla oséb upawenych . Uwaga : musi gy
zapewniony dogp do kondygnacji , na ktorej znajdigic elementy
uktadu sterowania. W standardzie zjazd awaryjngajblizszego
przystanku oparty na UPS.

=

Szyb

min. wymiary wew. istniejce: szer. 1700 mm gt. 1600 mm

Podszybie

1200 mm




Nadszybie 3100 mm

Maszynownia Naped umieszczony w gérnej maszynowni, szafa sterowana
umieszczona w gornej maszynowni,

Doprowadzé przewdd telefoniczny 8ytowy, pozwalagcy na
taczna¢ pomkdzy kabira, a statym miejscemdznaici ze
stuzbami ratowniczymi (np.portiernia)

Wentylacja Grawitacyjna nawiewno — wywiewna szybu i maszynowni
W maszynowni istnieje kratka wentylacyjna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli jakéci jest osigniecie wymaganych standardéw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca powinien
przeprowadz& pomiary i badania z stotliwoscia zapewniajca, ze roboty leda wykonywane zgodnie
Z wymaganiami zawartymi w dokumentacji techniczngjT. Minimalne wymagania co do zakresu hada
i ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdg mostaty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki dodatkowy zakres kontroli jestni@czny, aby zapewéiwykonanie robot
zgodnie z umow, Wykonawca powinien dostarczyéwiadectwa potwierdzage, ze cate wyposaenie
przeznaczone do pobierania préb i testowania jastiglowo wykalibrowane i spetnia wymagania proaedu
testowych. laynier powinien mié nieograniczony dogp do laboratorium Wykonawcy w celu prowadzenia
inspekcji. Irzynier poinformuje Wykonawgna pgmie o wszelkich kidach zwazanych z laboratorium, jego
wyposaeniem oraz przytych sposobach i metodach prowadzenia testGwlidg opinii Inzyniera bkdy te
mog wplywaé na prawidlowé¢ testow, mae on odmowd uzycia w Robotach materiatow, ktére zostaty
poddane testom do momentu, kiedy procedury testéay prawidtowe i akceptacja materiatdwedzie
przeprowadzona. Wszystkie koszty zmédne z prowadzeniem testéw ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia, wbudowania, instalacji i montowania tylkorteteriaty lub urzdzenia

i sprzt, ktére posiadaj

a) certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami

technicznymi okréonymi na podstawie Polskich i Europejskich Normradbat technicznych

oraz witaciwych przepisow i dokumentow technicznych,

b) deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnézi z: Polslk lub Europejsk Normg a take aprobat

techniczn, w przypadku wyrobdéw dla ktérych nie ustanowionima@nej normy, jeeli nie g

objete certyfikacy okreslona w pkt. | i ktore spetniajwymogi ST,

¢) dokumenty potwierdzage sprawnf&t techniczia urzadzen i sprztéw.

W przypadku materiatdw ktére wymagajzgodnie z ST, powgzych dokumentéw, kda partia
dostarczonych materiatow powinna zawéedakumenty jednoznacznie potwierdgag ich pochodzenie.
Produkty przemystowe mugzposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raogzeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spejaitych wymagéa beda odrzucone.

6.3. Dziennik korespondencji (budowy/montau/rozbiorki)

W przypadku realizacji robot adiych decyzj administracyja pozwolenia na budoywymaganym
dokumentem prawnym oboaziujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do kma okresu gwarancyjnego jest dziennik budowy/mantazbiérki. Odpowiedzialng

za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohewacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
W przypadku realizacji robo6t nieaych koniecznécia uzyskania pozwolenia na budevzaleca i
prowadzenie dziennika w formie kgki korespondencji jako wewitrznego dokumentu komunikacji
pomigdzy Zamawiggcym a Wykonawg. O koniecznéci prowadzenia dziennika korespondencji zdecyduje
Inzynier odpowiednim wpisem do protokotu wprowadzema budow (robot). Propozycje, uwagi

i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy/kpoeslencji leda przedt@one Inzynierowi do
ustosunkowania i Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

llos¢ robot i materiatow niezfinych do wykonania zadania najeokresli¢ na podstawie norm zawartych w



odpowiednich Katalogach Nakladow Rzeczowych. Obmiabét kedzie okréla¢ faktyczny zakres
wykonywanych robét zgodnie z dokumentacj

technicza i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RoBbimiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu #yniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie iaslbm co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiarwedls wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekthtub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej wrg8d zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera na
pismie. Obmiar gotowych robétedzie przeprowadzony z eztcscia wymagai do celu realizacji ptatrici
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie aghkoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy dla zadania jest jeden kompletnyindlg osobowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przegcie Robat i Odcinkow

Roboty leda przegte przez Zamawiagego kiedy:

* roboty zostas ukonczone zgodnie z umawy

« Swiadectwo Przegia dla rob6t zostanie wystawione lukdhie st uwazato, ze zostato wystawione.
Wykonawca bdzie mogt wysipi¢ o Swiadectwo Przejcia nie wczéniej niz 7 dni przed tym, kiedy roboty
beda w Opinii Wykonawcy ukaczone i gotowe do przgjia. Jeeli roboty podzieloneasna odcinki, to
Wykonawca bdzie mogt podobnie wyspi¢ o Swiadectwo Przegia dla kadego Odcinka. lizynier, w cagu

7 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien taysi¢c WykonawcySwiadectwo Przegia, podaic
dat z ktor roboty zostaty ukaczone zgodnie z Umayw

8.2. Dokumenty do Przegcia Robot

Zamawiajcy okrela formg Protokotu Odbioru Ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanastpujace dokumenty weizyku
polskim:

» dokumentagj techniczi dzwigu,

* szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentéw umowy i ew. uzupetniag lub
Zamienne),

* rysunki na wykonanie rob6t towarzysych (np. schematy, linie energetycznayietlenie, itp.),

* recepty i ustalenia technologiczne,

« dziennik budowy lub korespondencjisljezostat zaprowadzony,

* rejestry obmiardw (oryginaty), §& byty prowadzone,

» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@aoznaczé laboratoryjnych,

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri zainstalowanych ugelizea i wbudowanych

materiatow,

* karty gwarancyjne i wymagane certyfikaty nadasamodzielny elementaigu, instrukcg

obstugi dwigu i jego uradze,

* instrukcg uzytkowania dwigu,

* pozwolenie na iytkowanie dwigu.

W przypadku, gdy wedlug Zamawiapgo, roboty pod wzgtlem przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru - Zamawiggy w porozumieniu z Wykonawc wyznaczy nowy termin

odbioru robot. Wszystkie prace korekcyjne wymagamez komisi powinny by wymienione zgodnie

Z wymaganiami Zamawiggego.

8.3. Przegcie czsci robot

Inzynier maze, wedlug wydcznego uznania Zamawi@ego, wystawi Swiadectwo Przegia dla
jakiejkolwiek czsci robét statych. Po wystawieniu przezyniera Swiadectwa Przegia dla jakiej czesci
robot, Wykonawcy zostanie niezwiocznie uiiwione podgcie wszelkich krokéw koniecznych dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych prém&owych. Wykonawca przeprowadzi te probyikowe tak
szybko jak kdzie to praktycznie mdiwe do wykonania, przed dauptywu odnénego okresu zgtaszania
wad.

8.4.Swiadectwo wykonania

Inzynier wystawiSwiadectwo Wykonania w ggju 14 dni od najpihiejszej z dat uptywu okreséw
zgtaszania wad, lub paiej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokumtyedo przegcia robot

oraz ukdiczy wszystkie roboty i dokona ich prob,asitnie z usuriciem wad. Kopidwiadectwa
Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawaéepo.

Uznaje st, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptapbot.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykoaapitsana

w Przedmiarze Robot. Podstaptatnaci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suibdzie cena
lub kwota podana przez Wykonagvev Przedmiarze Rob6t. Jednostka obmiarowa lub qemainna
zawierad wszystkie wymagania zakozenia Robdét zgodnie ze standardami i normamisgakapisanymi w
ST i dokumentacji technicznej i powinna zawiekaszty badai sprawdzeé.

Cena wykonania robét obejmuje:

* koszty robocizny i koszty dodatkowe z tym zmadne,

* koszt wytych uradzer i materiatdbw razem z kosztami kupna, przechowyaani

i mozliwie najkrotszej drogi dostawy na miejsce budowy,

* koszty optat administracyjnych i celnych,

* koszt sprztu razem z kosztami dodatkowymi,

» koszty pérednie, kalkulacja zysku i strat,

* podatki obliczone zgodnie z obawujacym prawem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty naly wykonywa zgodnie z obowkizujacymi w Polsce normami i normatywami.
Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robdd sryszczegolnione
w kazdej szczegolowej specyfikacji technicznej w pkt. ¥dykonawca jest zobowzany zna wszystkie
przepisy prawne wydawane zarowno przez wladzsstpewe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktore $ w jakiejkolwiek sposéb zwrane z prowadzonymi robotami icdzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wgtyach w trakcie realizacji robot

Najwazniejsze z nich to:

* ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz.2D10 Nr 243, poz. 1623 ze zm.),

* ustawa z dnia 3 gdziernika 2008 o udogbnianiu informacji grodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczéstwa w ochronidrodowiska oraz o ocenach oddziatywaniagmalowisko (Dz.U. Nr 199,

poz. 1227 z pin. zm.),

* ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicz{petlJ. z 2007 Nr 19, poz. 115 z406 zm.),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2@04prawie okréenia metod i podstaw
sporzdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planmogwh kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztéw rob6t budowlanych cgkeaych w programie funkcjonalno zytkowym

(Dz.U. Nr 130, poz. 1389),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tectamych wykonania i odbioru robét budowlanych

oraz programu funkcjonalno zytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072

z p&n. zm.).

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®2Qv sprawie dziennika budowy,

montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszardawierajcego dane dotygze

bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, p®23 ze zm.).
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(CPV 45.45.30.00-7)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania ogdlne dotygee
Wykonania i odbioru robét budowlanych azwa@nych z wymiasm dzwigu osobowego wewdtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obxanjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckng] (SST) dotycz zasad prowadzenia roboét
budowlanych:

«roboty rozbiorkowe i demorntawe,

« roboty murowe,

« posadzki,

« tynki wewretrzne,

« malatura,

« §lusarka drzwiowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSZ ayodne podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 1.4.

1.5 Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakaobot oraz za zgodté z ST, dokumentagjtechnicza,
normami i przepisami wykonawczymi oraz polecenidmiyniera. Ogélne wymagania dotycze robdt
podano w SST.01 wymienionych w pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materialdow podanymi w SST.01 wymienionych w @kt.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzei i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyaee transportu materiatdbw podanymi w SST.01 wymieyoh w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe

5.1.1. W zakres robot wchodzi:

» demonta istniepcego dwigu oraz uradzen i instalacji z nim zwizanych,

» demonta istniegcych instalacji elektrycznychzdiigu,

 dostosowanie otworéw drzwiowych szybu na poszgirggh kondygnacijach,

* inne niewielkie rozbiérki, przebicia i wykucia.

5.1.2. Spos6b prowadzenia robat:

Roboty rozbiérkowe obejmajusungcie z terenu budowy wszystkich elementéw konstiuikeyposaenia
budynku, w stosunku do ktérych zachodzi konieézndemontau lub rozbiorki w zwazku z wymian
dzwigu. Elementy znajdage s¢ w pasie robot rozbiorkowych, nie przeznaczone simicia, powinny by
przez Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzenienell@biekty, ktore maj by¢ zachowane, zostan
uszkodzone lub zniszczone przez Wykongwto powinny one by odtworzone na koszt Wykonawcy,
w sposob zaakceptowany przez Zamaaciefio. Materiat z rozbiorki natg niezwtocznie wywiec z terenu
budowy oraz podda utylizacji (materialy szkodliwe), wg obowdujacych przepisow lub czasowo
skltadowd na terenie budowy, wedtug wskazazyniera.

5.2. Roboty murowe

5.2.1. W zakres rob6t wchodzi:

« Przemurowaniadeiezy i $cianek,

« Szpaldowanie ubytkéw konstrukcji cegietr.

5.2.2. Wymagania dot. robot:

Wykonanie nieztdnych robét murowych wynikapowinno z konieczrniei dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla mormta i wyposaenia dwigu. Naley stosowd ogoélnodosipne materiaty
dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictRidoty wykonywaé zgodnie z wytycznymi zawartymi



w ,Poradniku majstra budowlanego" oraz ,Wytycznyrn@chnicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano- montaowych" tom |, czs¢ 2, rozdz. 9 ,, Konstrukcje i elementy murowe".

5.3. Podiaga i posadzki

5.3.1. W zakres robot wchodzi

« Uszczelnienie plyty podszybia przed dziataniem agig ewentualnie olejéw i smaréérodkami do
impregnaciji powierzchniowej betonu.

« Wykonanie warstwy ochronnej ptyty podszybia tado betonu o diej odpornéci nascieranie.

« Uzupetnienia uszkodzonych elementdéw posadzek .

5.3.2. Wymagania dotycgce robot

Roboty wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amhbi robét budowlano-
montaowych".

5.4. Tynki i oktadziny wew.

5.4.1. W zakres rob6t wchodzi:

» Miejscowe uzupetnienie tynkdéw po przebiciach ghzciach i bruzdach.

* Przetarcia i uzupetnienia uszkodzonych tynkow.

» Wykonanie tynkéw kat.IV nassiezach otworow drzwiowych szachtu.

» Wykonanie tynkow kat. Il nacianach i stropach.

* Montaz zabezpiecae pionowych nargy otworow drzwiowych szachtu na wszystkich kondygjaeh
katownikiem ze stali nierdzewnej.

5.4.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie nieztdnych robot tynkarskich i oktadzinowych wyné&aowinno z konieczriei dostosowania
poszczegoblnych elementoéw budynku dla mémta wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych
napraw powierzchni po robotach rozbiorkowych. Rgbatykona& zgodnie z ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlanomonavych”.

5.5. Roboty malarskie

5.5.1. W zakres robot wchodzi:

« bialkowanie szachtu fagtemulsyjra,

« przeszpachlowania gtadzgipsow osciezy drzwi szybowych,

« uzupetnienia warstw malarskich na klatce schod@egjrzekuciach i naprawach tynkéw wew.

5.5.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie niezkdnych robot malarskich wynikapowinno z konieczrii dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla momai wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych napraw powierzchni
po robotach rozbiérkowych. Podim pod wykonanie malatur wewtnznych powinno by rowne, gladkie,
bez sgkan, oczyszczone z organicznych pozostetgnp. stare farby emulsyjne), z brudu i kurzu)mweood
tluszczu. Stare powloki malarskie (o stabej przpewgci) naleey usuré, drobne uszkodzenia i gm@nia
naprawt i zaszpachlow@a Na klatce schodowej wykobaarzeszpachlenia i gtadzenie powierzchni tynkow
gipsem szpachlowym w rejoniéasezy drzwi szybowych. Podi@ naley zagruntowa w celu wzmocnienia
i wyrdwnania chtonngri podiaza. Przy zastosowanej powtoce malarskiej wzeadéci od producenta natg
scisle przestrzega wytycznych technologii wykonywania rob6t malargkic opracowanych przez
producenta. Powtoki z farb olejnych i syntetycznyméwierzchniowych powinny méebarwe jednolita
zgodry ze wzorcem, begladow mdzla, smug, zaciekéw uszkodzemarszcze, pecherzy, plam i zmiany
odcienia. Dopuszczaeschropowaté¢ powtoki odpowiadajcej rodzajowi faktury pokrywanego podilub
podkiadu; powloka powinna bez pfpétow pokrywa podiaze lub podkiad, ktére nie powinny by
dostrzegalne okiem nie uzbrojonym. Dopuszcza rdeznaczne miejscowe pExgty wytacznie przy
powtokach jednowarstwowych. Powitoki powinny ihigdnolity potysk a powtoki matowe powinny by
jednolicie matowe lub poétmatowe. W przypadku powijekinowarstwowych dopuszczae siniejscowe
zmatowienie oraz tdice w odcieniu. Przy dwukrotnym i trzykrotnym makmiu olejnym farh
wodochronn naley stosowa farby r&niace s¢ migdzy sola odcieniem lub intensywroia barwy.
Wszystkie powtoki z farb nawierzchniowych powinnwtvweyma: proke na wycieranie zarysowanie,
zmywanie wod z mydtem, przyczepré i wsiakliwos¢. Powtoki z emalii olejnych lub syntetycznych
powinny odpowiadé& wszystkim wymaganiom podanym dla powtok z farbjasch, z tym,ze powinny
one mié potysk lakierniczy oraz wytrzymywadodatkowo prod badania tward@i powtoki. Roboty
wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amthirob6t budowlanomontawych".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO S$CI ROBOT PODANO W SST.01 PKT 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét



Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

» dla rob6t rozbidrkowych m3 (metr segenny),

« dla rob6t murowych m2 (metr kwadratowy szpatdtwprzemurowa przy zadanej gruldci muru),
» dla posadzek m2 (metr kwadratowy),

« dla tynkow i oktadzin wew. m2 (metr kwadratowy),

« dla malatury m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST.01 pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST.01, pkt. 9 oraz umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania idvaa przy odbiorze.

* PN-B-10023 Roboty murowe. Konstrukcje zespoloaglanozelbetowe wykonane na budowie.
Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10024 Roboty murowe. Mury z drobnowymiarotvytementow z autoklawizowanych betonéw
komoérkowych. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentyjlaeymurowane z cegty. Wymagania techniczne
i badania przy odbiorze.

* PN-B-12001 Cegta petna wypalana z gliny - zwykia.

* PN-B-12016 Wyroby ceramiki budowlanej. Badanightgiczne.

* PN-B-12050 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegtydwldne.

* PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. ftadhowe wymagania i badania.

* PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne.Zéhoc¢. Wymagania i badania.

* PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

* PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo- wapienne.

* PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

* PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zapraw cemeytthw

* PN- 63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych.

* PN-90/B-06242 Domieszki do betonu - domieszkicasiniapce.

* PN-B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wyenaig i badania przy odbiorze.

* PN-EN 1322 Kleje do ptytek. Definicje i termingjia.

* PN-EN ISO 10545 Piytki i ptyty ceramiczne. Pobigie probek i warunki odbioru.

* PN-B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymaganbadania przy odbiorze.

* PN-B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne. Wygangia i badania techniczne przy odbiorze.
* PN-B-19402 Ptyty gipsowscienne.

* PN-B-30042 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, typ&arski i klej gipsowy.

* PN-B-79405 Plyty gipsowo- kartonowe.

* PN-B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaivrie. Ogdlne zasady ochrony.

* PN-B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Ochrona materiatowo- strukturalna. Wymagania.

* PN-B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Zabezpieczenie powierzchniowe. Zasady doboru.

* PN-EN 26927 Budownictwo. Wyroby do uszczelniakidy. Terminologia.

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe - tynki zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe - tynki szlachetne,

* PN-75/B-10121 Okfadziny z zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe- tynki szlachetne,

* PN-91/B-10105 Masy tynkarskie do wykonywania po@nych wypraw elewacyjnych,

* PN-85/B- 04500 Zaprawy budowlane. Badania cenfténych i wytrzymatéciowych

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaaa i badania przy odbiorze.

* PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery. Oznaczamigbgsci powtoki.

* PN-76/C-81516 Wyroby lakierowe. Oznaczesugeralngci powtok lakierniczych. Zagpiona
czesciowo: PN-ISO 7784-1:2000.

* PN-70/C-81536 Wyroby lakierowe. Oznaczenia krycia

* PN-ISO 8930:1997 Podstawy projektowania i niezdwasci konstrukcji budowlanych. Terminologia.



* PN-B-01040:1994 Rysunek konstrukcyjny budowl&gsady ogdlne.

* PN-76/B-03001 Konstrukcje i podia budowli. Ogélne zasady oblicze

* PN-B-03002:1999/Ap1:2001 Konstrukcje murowe nrepine. Projektowanie i obliczenia.
« Swiadectwa dopuszczenia produktéw do stosowaniadelwnictwie.

* Instrukcje producenta.



SST.03 - ROBOTY W ZAKRESIE
INSTALAC | ELEKTRYCZNYCH

45.31.12.00-2 ROBOTY W ZAKRESIE
INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH



ST.03 — ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

(CPV 45.31.12.00-2)

1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)aswymagania ogdlne dotygee
wykonania i odbioru robét instalacyjnych awanych z wymiasn dzwigu osobowego wewtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Opracowanie niniejsze dotyczy prowadzenia robdtzariych z demontam istniejcej instalacji
elektrycznej oraz mordam nastpujacych czsci instalaciji:

« przewod zasilacy szaé sterownicz windy,

- instalacja elektrycznaswietlenia szybu windy,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@asiszybiu windy,

«instalacja elektrycznaswietlenia maszynowni,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@aszynowni,

- instalacja sterowania wentylatorem maszynowni.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 ayodne z hormami i ,Przepisami Budowy klizen
Elektroenergetycznych”.

1.5 Ogoélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&koobét oraz za zgoddé z ST, dokumentagijtechniczia

oraz zapisami ustawy Prawo budowlane, ,Warunkauafiriezznymi wykonania i odbioru robot
budowlanych. C&¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczmpgorunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, normami oraz innymi przepisami detycymi przedmiotowej instalacji a

takze poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznej mphy¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych. Wszelkie materiatypyie do wykonania instalacji musposiada aktualne polskie

aprobaty techniczne lub odpowig&dolskim Normom.

2.1 Przewody

W celu zasilania wymienionegdigu w budynku Domu Studenckiego natevyprowadzé przewdd typu
YDYzo 5 x 6 zasilajcy nagd dzwigu (szaé sterownicz). W rozdzielnicy gtéwnej zabudowa
zabezpieczenie nadglowe zwtoczne np. typu R303 — 32A. Dla zasilaniafyszsterowniczej, z ktorej
wyprowadzone zostardwa obwody (&wietlenia szybu i gniazd wtykowych) nalez rozdzielnicy gtownej
wyprowadz¢ przewdd YDYzo 3 x 2,5. Obwod zasilagy zabezpieczyw RG wyhcznikiem nadpydowym
zwiocznym R301 — 16A. Obwodyswietleniowy i gniazda wtykowego zabezpie€zay szafie sterowniczej
wytacznikami ré&nicowo-padowymi P312-B10/0,03. Do kabiny zdigowej doprowadzi przewod
telefoniczny typu YTKSY 4 x 2 x 0,5 lub sitke UTP 4 x 2 x 0,5 kat. 5e z najidizej szafki krosowniczej.
Catas¢ instalacji wykona zgodnie z DTR i wytycznymi dostawcywligu.

2.2 Oprawy Gwietleniowe

Do dswietlenia pomieszczenia maszynowni mglezastosowa oprave swietldwkowa o Kkorpusie
wykonanym z tworzywa sztucznego w kolorze bialynemperaturze barwowgjiatta dziennego oraz

z zaptonnikiem elektronicznym, o szczeloolP 54 i | lub Il kl. izolacji, zapewniag wymagane warunki
oswietlenia zgodnie z norsnEN 12464-1:2002. W szybie windy najezastosowaoprawy

zarobwkowe, kanatowe, o IP 44 i o mocy 100W.

2.3 Osprzat instalacyjny

Jako wyhcznik gtéwny windy nalgy zastosowa roziacznik izolacyjny 100A w obudowie podtynkowej.
W instalacji dwietlenia maszynowni natg zastosowa tacznik jednoobwodowy, 2z pédietleniem ,
podtynkowy i instalow&go przy drzwiach weégiowych, wewnatrz maszynowni, na wysoko 105 cm nad
posadzlk. W instalacji @wietlenia szybu nalg zastosowa 2 faczniki schodowe — jeden podtynkowy,
Z podwietleniem i instalow&go przy drzwiach wégiowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm
nad posadzk drugi, natomiast, natynkowy, z podetleniem, w szybie, ndcianie bez sitownika, na
wysokasci 80 cm nad poziomem posadzki nagzego przystanku, przy drzwiach szybowych. W iasfal



gniazda serwisowego maszynowni rngleastosowa gniazdo podtynkowe, z bolcem uziemi@jm, 16A,

i instalow& je koto szafy sterowniczej, na wysadko 115 cm nad posadzk W instalacji gniazda
serwisowego szybu nale zastosow& gniazdo natynkowe, IP 44, z bolcem uzieaggm, 16 A,

i instalow& je w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem szybu.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzen i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu materiatdw podanymi w SST.01 wymieyit w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

Metoda przebudowy uzaieiona jest od warunkoéw technicznych wydanych praggkownika obiektu.
Warunki te okrélaja ogolne zasady przebudowy, ich okres oraz czasowrk maliwe jest odhczenie
napkcia od obiektu w ktérymasprowadzone prace.

5.1 Roboty demontaowe

Demonta istniepcej instalacji elektrycznej wykonywanyedivie bez odzysku. Materialy uzyskane
z demontau nalery posegregowai wywiez¢ na miejsce uzgodnione z inwestorem.

5.2 Sposbb prowadzenia kabli i przewodow elektryczrech

Przewody éwietlenia i gniazd nalgy prowadzé w pomieszczeniu szybu windy natynkowo, na uchwytac
W pozostatych pomieszczeniach przewody hal@rowadzé w scianach murowanych bezfpednio
w bruzdach ascianach kartonowo-gipsowych przewody rigleprowadzé w peszlach i z ospgiem
przystosowanym do takicitian. Peszle majstanowé, pomkdzy punktami przyjczenia, jeden odcinek (co
w przyszitgci ma utatwé ewentuala wymiarg przewodu).

5.3. Montaz opraw aswietleniowych

W maszynowni oprawa ma éyainstalowana bezpednio na suficie, n&rodku pomieszczenia.

Oprawy w szybie naly montowa nascianie, do ktérej montowanyetizie sitownik dwigu, w odlegtdci
20 cm odsciany tylnej, nie rzadziej nico 200 cm wzdta trasy dwigu i nie dalej nt 50 cm od najriiszej

i najwyzszej cesci szybu.

5.4. Montaz gniazd, cznikdw i wytgcznika gtdwnego windy

Whytacznik gtowny windy instalomawewnatrz pomieszczenia maszynowni, przy drzwiachseieyvych, na
wysokasci 105 cm nad posadzk Lacznik dswietlenia maszynowni natg instalowd& przy drzwiach
wejsciowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm nad posadzktacznik cwietlenia szybu,
podtynkowy, z pofivietleniem naley instalow& przy drzwiach weciowych, wewnatrz maszynowni, na
wysokaici 105 cm nad posadzkdrugi, natomiast, natynkowy, z padetleniem, w szybie, nécianie bez
sitownika, na wysokixi 80 cm nad poziomem posadzki nagziego przystanku, przy drzwiach szybowych.
Gniazdo serwisowe maszynowni najleinstalowa& koto szafy sterowniczej, na wysako 115 cm nad
posadzk. Gniazdo serwisowe szybu najeinstalowa& w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem
szybu. Termostaicienny naley instalowa& nascianie, na wysokii 150cm nad posadzkz dala odirédet
ciepta.

5.5. Montaz potaczen wyréwnawczych

Przewody wyréwnawcze prowadzibezpdrednio, w brudzie (lub na tynku w szybie windy). Przewodami
wyrownawczymi Cu 10 mm2 nale polaczy¢ konstrukcg w szybie oraz elementy przewade
w maszynowni z szynPE szafy sterowniczej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie aghiccia zat@onej jakdgci wykonywanych robét przy monta

instalacji elektrycznej modernizowanego budynku.

6.1 Dokumentacja uradzen

Aparaty i uradzenia elektryczne oraz przewody powinny posiaatast fabryczny lubwiadectwo jakéci,
wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robét

Kontrola jakdci rob6t zwhazanych z wykonaniem instalacji elektrycznej powinimg@ przeprowadzona
w czasie wszystkich faz rob6t zgodnie z wymaganid&ulskich Norm i “Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robo6t budowlanych, €& D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne
i piorunochronne w budynkacheyteczndci publicznej”. Wyniki przeprowadzonych kontrolileay uzna
za pozytywne, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zgstapetnione. Jesli ktérekolwiek
z wymaga nie zostato spetnione, naledana faz robdt uzna za niezgods z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawek przeprowaélponowr, kontrok.

6.3 Badania i pomiary pomontaowe

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt | wykonas:



* jakos¢ i kompletnd¢ wykonanych robot,

 pomiary elektryczne zgodnie z odpowiednimi norrmpmedmiotowymi.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze obmiaru podano w SST.01, pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w SST.01, pkt. 8. Odbidvétopolegaicych na
wykonaniu instalacji elektrycznej nalewykona zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i amtbi
robét budowlanych, G#¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczngiarunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, oraz obowizujacymi Polskimi Normami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w SST.01, pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

« .Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamych, Czs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje
elektryczne i piorunochronne w budynkadlyteczndci publicznej”,

- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20@3sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nrpidz.401),

- rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié &rzenia 1997 w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 Nr 169, poz5Q& pén. zm.),

+ PN-IEC 60 364 Instalacje elektryczne w obiektactidwdanych - zestaw norm,

+PN-IEC 439-1 - 4 Rozdzielnice i sterownice niskdneijpwe - zestaw norm,

+ PN-89/E-05003/01 Ochrona odgromowa w obiektach ilainych.
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SST.01 ~-WYMAGANIA OGOLNE
45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND



SST.01 - INSTALOWANIE WIND. WYMAGANIA OGOLNE (CPV

45.31.30.00-5)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania ogodlne

dotyczce wykonania i odbioru rob6t zydanych z wymias dzwigu osobowego lewego wraz z pracami
budowlanymi i instalacyjnymi w budynku Domu Studkiego XX-latka Uniwersytetu Wroctawskiego we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obgujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckngj (SST) dotyczzasad prowadzenia robot
wymienionych w pkt 1.

A. Roboty budowlano-instlacyjne:

» wykonanie niezédnych robét rozbiérkowych i demoritavych wewntrz budynku,

» wykonanie robot dostosowawczych w gtie szybu, maszynowni oraz klatki schodowej,

» wykonanie niezédnych instalacji zasilagych i Gwietleniowych, sygnalizacyjnych, itp.
zwiagzanych z instalagjdzwigu,

» wykonanie robot naprawczych i wytktzeniowych zwizanych z budowdzwigu.

B. Dostawa i monta dzwigu osobowego:

» demonta i utylizacja istniegcego dwigu osobowego,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

* monta nagdu | wyposaenia maszynowni,

* monta wyposaenia szybu,

* monta i wyposaenie kabiny,

* monta drzwi przystankowych,

» monta kaset wezwi na przystankach,

» wykonanie instalacji sterowniczej wraz z niegdbymi systemami i aparatami,

» wykonanie éwietlenia szybu,

» wykonanie instalacji telefonicznepdigu

» wykonanie tablicy zasilagej dzwig wraz z zabezpieczeniem przgminiowym dwigu i obwodu
oswietlenia szybu.

» Dodatkowe elementy:

a) przeprowadzenie niegbnych préb, pomiaréw i sprawdzeainstalowanych ugelzen,

b) dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganego cédyd na kady samodzielny element

dzwigu,

c) dostarczenie technicznej instrukcji obstugivibu i jego uradzen,

d) dostarczenie instrukcjizytkowania dwigu,

e) organizacja odbioruzigu przez UDT,

f) uzyskanie pozwolenia naytkowanie dwigu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,Wymagmogolne” pkt 1.4.

* Specyfikacje techniczne”oznaczaj calas¢ wszystkich wymagatechnicznych, w szczegolém
zawartych w dokumentacji zamoéwienia, ckagacych wymagane cechy roboty budowlanej, materiatu,
urzadzenia, produktu lub dostawy, pozwalag obiektywnie scharakteryzowte roboty, urzdzenia,
materiaty, produkty lub dostayopisane w taki sposob, aby spetnity cel, wyznagzurzez
Zamawiajcego. Specyfikacje techniczne obejmppziom jakdéci, wykonania, bezpiec#stwa lub
rozmiaréw, uwzgidniapc wymagania stawiane materiatowi, produktowi lulstdavie w zakresie
jakaéci, terminologii, symboli, testowania i jego metagpakowania, nazewnictwa i oznakowania.
Zawierap one take reguly zwiazane z koncepgiji obliczaniem kosztéw rob6t budowlanych, warunkéw
badania, kontroli i przyjmowania robét budowlanyjetk tez technik i metod budowy oraz wszystkie
inne warunki o charakterze technicznym, o jakiamaaiapcy maze postanowd, drogy przepisow



ogolnych lub szczegobtowych, ca $iyczy robét budowlanych zakozonych i odnénie materiatéw

i elementéw tworgcych te roboty.

» Normy” oznaczaj wymagania techniczne przy¢ przez uznany organ standaryzacyjny w celu
powtarzalnego i agtego stosowania, ktérych przestrzeganie co dodzasie jest obowazkowe.

» ,Normy europejskie” oznacza normy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)zora
Europejski Komitet Standaryzaciji Elektrotechniczf@gnelec) jako "standardy europejskie (EN)" lub
"dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie z ogélnyasadami dziatania tych organizacji.

« Istothe wymagania” oznaczaj wymagania dotycce bezpieczestwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie grepetniad roboty budowlane.

« .Normatyw techniczny” oznacza wytyczne wynikge z normy lub ogélnie obowdujacych
przepiséw techniczno-budowlanych.

« ,Dziennik budowy” oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywargearWykonawe na placu
budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanym (DzikrBudowy).

* ,Ksi azka obmiaréw” oznacza dziennik, w ktérym wszystkie obmiary rogtapisane acznie

Z objanieniami i innymi zwizanymi danymi.

« . Swiadectwo Przegcia” — protokét odbioru robot lub ugdzen.

* Projektant” — osoba(y) lub firma(y) ¢daca autorem dokumentacji projektowe;j.

« In zynier” — na potrzeby niniejszej Specyfikacji Techniczrmjacza Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Dostawa i montadzwigu osobowego linowego o nggrie elektrycznym zlokalizowanego w
istniegcym szybie wewetrznym  lewym w budynku Domu Studenckiego XX-latk#niwersytetu
Wroctawskiego ul. Piastowska 1 we Wrgglu, wraz wszystkimi nieziilnymi robotami remontowymi,
przystosowawczymi i instalacyjnymi, w celu wawej instalacji i funkcjonowania.

Wykonawca uwzgkdni dodatkowo:

» demonta i utylizacg istniepcego dwigu,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

» dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganegoy@igdtu na kady samodzielny elementdigu,

» dostarczenie technicznej instrukcji obstugiviju i jego uradzen,

» dostarczenie instrukcjizytkowania awigu,

* organizagi i odbior dwigu przez UDT,

* uzyskanie pozwolenia naytkowanie awigu.

* prowadzenie robo6t budowlanych i montaowych w czynnym obiekcie #ytecznaici publicznej.
1.6. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamowienia

Dzwig elektryczny linowy, fabrycznie nowy, wyprodukemy po 1 stycznia 2011 roku, speta®)
warunki polskiej oraz europejskiej normy.

1.6.1. Wymiary szybu:

* szeroké¢: ok. 1700 mm (wymiar wwietle),

* glebokasé: ok. 1600 mm (wymiar wwietle),

* nadszybie wys. ok. 3100 mm (od posadzki ostatnpgystanku),

* podszybie wys. ok. 1200 mm (od posadzki pierwszEgystanku).

1.6.2. Ogolne wiaciwosci funkcjonalno-uzytkowe:

* dzwig bedzie shiyt do transportu wewgirznego oséb,

« zasilanie: 3x400, 50Hz,

» udzwig Q = 700 kg lub 9 oséb,

» Wysoka¢ podnoszenia: ok. 27 m,

* ilos¢ przystankow: 9,

* predkas¢ jazdy: min. 1,0 m/sek.

1.6.3. Szczegotowe wdaiwosci funkcjonalno-uzytkowe:

» wysoka jakéc¢ i sprawndé¢ zastosowanych podzespotéw,

» duza niezawodng i trwatosé,

* estetyczne wykgiczenie,

« fatwa i niekosztowna konserwacja,

 dyspozycyjny i szybko reagigy serwis techniczny.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatlow

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu tqi@winny by nowe, w gatunku bi@co
produkowanym, odpowiadavymaganiom norm i przepiséw wymienionych w ST drag/ch nie
wymienionych ale obowgkujacych normach i przepisach, riieymagane polskimi przepisami
swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wymaganeagtdnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach
budowlanych (Dz.U. Nr 92, poz. 881 zz2p6 zm.) certyfikaty bezpiec#stwa oraz inne dokumenty
swiadczice o maliwosci zastosowania do wykonania niniejszej inwestycji.

Wszystkie dostarczone materiaty i anizenia musgby¢ wolne od obcizen prawnych, optat celnych, itp.
Ogodlne wymagania dotyaeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST pkt.2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spgk uzywany do robot powinien I8y zgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST,
dokumentacji technicznej DTR lub ewentualnie opveamym projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Ireyniera. W przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przezigniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistagmi

w dokumentacji technicznej i ST oraz wskazaniamyhiera, w terminie przewidzianym umaw

Sprzt uzywany do wykonania robét (niezatge od tego, czy stanowi wiasitdNykonawcy) ma b
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska
i przepisami dotycgcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie spitn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie dokumentacja techniczna lub ST przewithgzliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera, nie mee byt p&zniej

zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sfirzmaszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge
zachowania warunkéw umowy, zosigmzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktdre nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych roboét i wikiwosci przewaonych materiatow. Liczbarodkow
transportu musi zapewrtiaze roboty leda wykonane i zakaczone zgodnie z umaw Pojazdy aywane
przez Wykonawe na drogach publicznych muszspelnig@ wymagania dotycze przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giegi osi i innych. Po uprzednim poinstruowaniu przez
Inzyniera,srodki transportu nie odpowiadae tym warunkom dxla usungte z placu budowy. Wykonawca
powinien utrzymywa wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe docplédudowy w czysKi.

5. WYKONANIE ROBOT

Dla nowego dwigu oraz szybu i maszynowni prgyp standard wykonania przy uwzgdhieniu istniejcych
warunkoéw technicznych budynku i wymagabowizujacych przepiséw w tym zakresie. Prgy parametry
dzwigu ewentualnie magulec zmianie po demordia dzwigu i wyniknieciu niemaliwych do przewidzenia
przy funkcjonowaniu urgzenia warunkéw montawych. Dodatkowo nalgy przewidzi€ przeprowadzenie
niezkednych rob6t dostosowawczych budowlanoinstalacyjngiehszybu i maszynowni aby uzyskaizej
wymienione parametry technicznaytkowe.



5.1. Standard wykonania i wyposaenia diwigu:

CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU
CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU

Element oraz
parametry techniczne
projektowanej windy -
dzwigu

Opis elementu i parametrow technicznych projektowanj
windy - dzwigu

Dzwig Z nagdem elektrycznym , trojfazowy silnik synchroniczeg,
zintegrowanym kotem ciernym, wykonanym z odlewuardego
nascieranie w gornej maszynowni, przystosowany dlazedx
0s6b niepetnosprawnych na wozkach
inwalidzkich .

Udzwig min 700 ka/Cosot

llos¢ przystankow 9

llo$¢ dojsé 9- rozmieszczone jednostron

Predkosé 1,0 m/s

Zasilanie 3-400V/50Hz

Temperatura pracy
dzwigu

Min.+5 C, max.+40 C

Wysokasé
podnoszenia

ok. 27 m

Drzwi kabinowe

Automatyczne, dwupanelowe , teleskopowe o wymiarach
900 x 2000 mm, ocynkowane obéme stal nierdzewa,
wyposaone w ogranicznik sity domykania , by uchréni
osoby w sytuacji przyecia przez skrzydta drzwi.
Zastosowana w drzwiach krzywka gwarantuje ich ciche
bezlufowe zamykanie.

Drzwi szybowe

Automatyczne, dwupanelowe, teleskopowe o wymiar@0n:x
2000 mm, aluminiowe ocynkowane . Bardzo sztywnevpadnice z
profilu zamknétego wykonanego z ocynkowanej stali . Nadpro
drzwi w formie zamkngtej skrzynki , odpornej ( sztywnej) na
skrecanie i na zabrudzenia. Panele drzwiowe wykonandrig z
norma DIN18091.

Wymiary kabiny

min 1100 x 1350 x 2100 mm, nieprzelotowa




Kabina dwigu -
wyposaenie:

Konstrukcja wsparta na ramie z profili stalowyahprowadnikami
slizgowymi , chwytacze dwukierunkowsgcjany kabiny panelowe,
pokryte materiatem tturacym drgania. Wentylacja grawitacyjna
poprzez otwory w dolnej eci $cian. Sufit ze stali malowany na

kolor RAL9005 . Gwietlenie LED, przykryte szklem bezpiecznym.

Wykonanie antywandal ( nie dopuszczaedementéw éwietlenia
tatwopalnych 4tworzywo sztuczne , plexa).Konstrukcja kabinyal
nierdzewna szlifowana . Wypetnienie : panele sysigenze stali
nierdzewnej szlifowanej , usztywnione i wygtuszdraedzo lekkimi
i wytrzymatymi ptytami XPS, utldone poziomo — utatwiage
wymiare ewentualnie uszkodzonych paneli , bez koniegzino
demontau catej kabiny. Podtoga wytona ptyt granitows
promieniowan jednoczsciowo o grubéci 20mm. Antypglizgowe i
tatwe w utrzymaniu czystai rozwiazanie . Pagcz na tylnegcianie
wykonana ze stali nierdzewnej szlifowanej. Cokofikzypodtogows
wykonane ze stali nierdzewnej szlifowanej , zintegane otwory
wentylacyjne.

Sygnalizacja w kabinig

Panel dyspozycji ze stali nierdzewnej szlifowarecah
wysokas¢ kabiny w wykonaniu antywandal , mavos¢ wyjecia
panela po uprzednim zdjiu blokady z dachu kabiny. Wysokiej
klasy przyciski za stali nierdzewnej wykonane zgednnorna
EN-81-71 Klasa 1. Wawietlacz kolorowy TFT, informujcy o
kierunku ruchu kabiny , pirze , komunikaty o awariach,
przeciazeniu , systemieabznagci. Modut komunikacji
dwustronnej oparty na bramce GSM. Retlana tabliczka
Znamionowa #wigu zintegrowana zswietleniem awaryjnym .
Awizacja gtosowa.

Napzd

Elektryczny trojfazowy silnik synchroniczny, ze tagrowanym
kotem ciernym , wykonanym z odlewu odporneggciaranie .
Srednica kota naglowego 240mm. Podwajny ukiad hamulcow
elektromagnetycznych . Oktadziny sgkhamulcowych wykonane
Z materiatu niezawierggego azbestu. Certyfikowany hamulec
stanowi zabezpieczenie przed niekontrolowanym mckegbiny do
gory. Reczne luzowanie hamulcow w sytuacjach awaryjnych.
Moc wyjsciowa nagdu : 4,5 kW

Prad znamionowy : 17,00A

Prad rozruchowy : 28,00A

Zasilanie nagdu : 3x400V,50Hz

Oswietlenie : 230V, 50Hz

Potazenie napdu : istniegca maszynownia gérna . Posadowienie
napgdu do przebudowy.

Sterowanie

Zbiorcze dwukierunkowe. Elementy serwisowe i awaggjo
uwalniania znajdujsie w panelu maszynowni . Degtdo elementoy
uktadu sterowania tylko dla oséb upawenych . Uwaga : musi gy
zapewniony dogp do kondygnacji , na ktorej znajdigic elementy
uktadu sterowania. W standardzie zjazd awaryjngajblizszego
przystanku oparty na UPS.

=

Szyb

min. wymiary wew. istniejce: szer. 1700 mm gt. 1600 mm

Podszybie

1200 mm




Nadszybie 3100 mm

Maszynownia Naped umieszczony w gérnej maszynowni, szafa sterowana
umieszczona w gornej maszynowni,

Doprowadzé przewdd telefoniczny 8ytowy, pozwalagcy na
taczna¢ pomkdzy kabira, a statym miejscemdznaici ze
stuzbami ratowniczymi (np.portiernia)

Wentylacja Grawitacyjna nawiewno — wywiewna szybu i maszynowni
W maszynowni istnieje kratka wentylacyjna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli jakéci jest osigniecie wymaganych standardéw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca powinien
przeprowadz& pomiary i badania z stotliwoscia zapewniajca, ze roboty leda wykonywane zgodnie
Z wymaganiami zawartymi w dokumentacji techniczngjT. Minimalne wymagania co do zakresu hada
i ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdg mostaty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki dodatkowy zakres kontroli jestni@czny, aby zapewéiwykonanie robot
zgodnie z umow, Wykonawca powinien dostarczyéwiadectwa potwierdzage, ze cate wyposaenie
przeznaczone do pobierania préb i testowania jastiglowo wykalibrowane i spetnia wymagania proaedu
testowych. laynier powinien mié nieograniczony dogp do laboratorium Wykonawcy w celu prowadzenia
inspekcji. Irzynier poinformuje Wykonawgna pgmie o wszelkich kidach zwazanych z laboratorium, jego
wyposaeniem oraz przytych sposobach i metodach prowadzenia testGwlidg opinii Inzyniera bkdy te
mog wplywaé na prawidlowé¢ testow, mae on odmowd uzycia w Robotach materiatow, ktére zostaty
poddane testom do momentu, kiedy procedury testéay prawidtowe i akceptacja materiatdwedzie
przeprowadzona. Wszystkie koszty zmédne z prowadzeniem testéw ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia, wbudowania, instalacji i montowania tylkorteteriaty lub urzdzenia

i sprzt, ktére posiadaj

a) certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami

technicznymi okréonymi na podstawie Polskich i Europejskich Normradbat technicznych

oraz witaciwych przepisow i dokumentow technicznych,

b) deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnézi z: Polslk lub Europejsk Normg a take aprobat

techniczn, w przypadku wyrobdéw dla ktérych nie ustanowionima@nej normy, jeeli nie g

objete certyfikacy okreslona w pkt. | i ktore spetniajwymogi ST,

¢) dokumenty potwierdzage sprawnf&t techniczia urzadzen i sprztéw.

W przypadku materiatdw ktére wymagajzgodnie z ST, powgzych dokumentéw, kda partia
dostarczonych materiatow powinna zawéedakumenty jednoznacznie potwierdgag ich pochodzenie.
Produkty przemystowe mugzposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raogzeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spejaitych wymagéa beda odrzucone.

6.3. Dziennik korespondencji (budowy/montau/rozbiorki)

W przypadku realizacji robot adiych decyzj administracyja pozwolenia na budoywymaganym
dokumentem prawnym oboaziujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do kma okresu gwarancyjnego jest dziennik budowy/mantazbiérki. Odpowiedzialng

za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohewacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
W przypadku realizacji robo6t nieaych koniecznécia uzyskania pozwolenia na budevzaleca i
prowadzenie dziennika w formie kgki korespondencji jako wewitrznego dokumentu komunikacji
pomigdzy Zamawiggcym a Wykonawg. O koniecznéci prowadzenia dziennika korespondencji zdecyduje
Inzynier odpowiednim wpisem do protokotu wprowadzema budow (robot). Propozycje, uwagi

i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy/kpoeslencji leda przedt@one Inzynierowi do
ustosunkowania i Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

llos¢ robot i materiatow niezfinych do wykonania zadania najeokresli¢ na podstawie norm zawartych w



odpowiednich Katalogach Nakladow Rzeczowych. Obmiabét kedzie okréla¢ faktyczny zakres
wykonywanych robét zgodnie z dokumentacj

technicza i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RoBbimiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu #yniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie iaslbm co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiarwedls wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekthtub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej wrg8d zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera na
pismie. Obmiar gotowych robétedzie przeprowadzony z eztcscia wymagai do celu realizacji ptatrici
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie aghkoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy dla zadania jest jeden kompletnyindlg osobowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przegcie Robat i Odcinkow

Roboty leda przegte przez Zamawiagego kiedy:

* roboty zostas ukonczone zgodnie z umawy

« Swiadectwo Przegia dla rob6t zostanie wystawione lukdhie st uwazato, ze zostato wystawione.
Wykonawca bdzie mogt wysipi¢ o Swiadectwo Przejcia nie wczéniej niz 7 dni przed tym, kiedy roboty
beda w Opinii Wykonawcy ukaczone i gotowe do przgjia. Jeeli roboty podzieloneasna odcinki, to
Wykonawca bdzie mogt podobnie wyspi¢ o Swiadectwo Przegia dla kadego Odcinka. lizynier, w cagu

7 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien taysi¢c WykonawcySwiadectwo Przegia, podaic
dat z ktor roboty zostaty ukaczone zgodnie z Umayw

8.2. Dokumenty do Przegcia Robot

Zamawiajcy okrela formg Protokotu Odbioru Ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanastpujace dokumenty weizyku
polskim:

» dokumentagj techniczi dzwigu,

* szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentéw umowy i ew. uzupetniag lub
Zamienne),

* rysunki na wykonanie rob6t towarzysych (np. schematy, linie energetycznayietlenie, itp.),

* recepty i ustalenia technologiczne,

« dziennik budowy lub korespondencjisljezostat zaprowadzony,

* rejestry obmiardw (oryginaty), §& byty prowadzone,

» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@aoznaczé laboratoryjnych,

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri zainstalowanych ugelizea i wbudowanych

materiatow,

* karty gwarancyjne i wymagane certyfikaty nadasamodzielny elementaigu, instrukcg

obstugi dwigu i jego uradze,

* instrukcg uzytkowania dwigu,

* pozwolenie na iytkowanie dwigu.

W przypadku, gdy wedlug Zamawiapgo, roboty pod wzgtlem przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru - Zamawiggy w porozumieniu z Wykonawc wyznaczy nowy termin

odbioru robot. Wszystkie prace korekcyjne wymagamez komisi powinny by wymienione zgodnie

Z wymaganiami Zamawiggego.

8.3. Przegcie czsci robot

Inzynier maze, wedlug wydcznego uznania Zamawi@ego, wystawi Swiadectwo Przegia dla
jakiejkolwiek czsci robét statych. Po wystawieniu przezyniera Swiadectwa Przegia dla jakiej czesci
robot, Wykonawcy zostanie niezwiocznie uiiwione podgcie wszelkich krokéw koniecznych dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych prém&owych. Wykonawca przeprowadzi te probyikowe tak
szybko jak kdzie to praktycznie mdiwe do wykonania, przed dauptywu odnénego okresu zgtaszania
wad.

8.4.Swiadectwo wykonania

Inzynier wystawiSwiadectwo Wykonania w ggju 14 dni od najpihiejszej z dat uptywu okreséw
zgtaszania wad, lub paiej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokumtyedo przegcia robot

oraz ukdiczy wszystkie roboty i dokona ich prob,asitnie z usuriciem wad. Kopidwiadectwa
Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawaéepo.

Uznaje st, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptapbot.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykoaapitsana

w Przedmiarze Robot. Podstaptatnaci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suibdzie cena
lub kwota podana przez Wykonagvev Przedmiarze Rob6t. Jednostka obmiarowa lub qemainna
zawierad wszystkie wymagania zakozenia Robdét zgodnie ze standardami i normamisgakapisanymi w
ST i dokumentacji technicznej i powinna zawiekaszty badai sprawdzeé.

Cena wykonania robét obejmuje:

* koszty robocizny i koszty dodatkowe z tym zmadne,

* koszt wytych uradzer i materiatdbw razem z kosztami kupna, przechowyaani

i mozliwie najkrotszej drogi dostawy na miejsce budowy,

* koszty optat administracyjnych i celnych,

* koszt sprztu razem z kosztami dodatkowymi,

» koszty pérednie, kalkulacja zysku i strat,

* podatki obliczone zgodnie z obawujacym prawem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty naly wykonywa zgodnie z obowkizujacymi w Polsce normami i normatywami.
Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robdd sryszczegolnione
w kazdej szczegolowej specyfikacji technicznej w pkt. ¥dykonawca jest zobowzany zna wszystkie
przepisy prawne wydawane zarowno przez wladzsstpewe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktore $ w jakiejkolwiek sposéb zwrane z prowadzonymi robotami icdzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wgtyach w trakcie realizacji robot

Najwazniejsze z nich to:

* ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz.2D10 Nr 243, poz. 1623 ze zm.),

* ustawa z dnia 3 gdziernika 2008 o udogbnianiu informacji grodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczéstwa w ochronidrodowiska oraz o ocenach oddziatywaniagmalowisko (Dz.U. Nr 199,

poz. 1227 z pin. zm.),

* ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicz{petlJ. z 2007 Nr 19, poz. 115 z406 zm.),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2@04prawie okréenia metod i podstaw
sporzdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planmogwh kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztéw rob6t budowlanych cgkeaych w programie funkcjonalno zytkowym

(Dz.U. Nr 130, poz. 1389),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tectamych wykonania i odbioru robét budowlanych

oraz programu funkcjonalno zytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072

z p&n. zm.).

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®2Qv sprawie dziennika budowy,

montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszardawierajcego dane dotygze

bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, p®23 ze zm.).
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania ogdlne dotygee
Wykonania i odbioru robét budowlanych azwa@nych z wymiasm dzwigu osobowego wewdtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obxanjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckng] (SST) dotycz zasad prowadzenia roboét
budowlanych:

«roboty rozbiorkowe i demorntawe,

« roboty murowe,

« posadzki,

« tynki wewretrzne,

« malatura,

« §lusarka drzwiowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSZ ayodne podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 1.4.

1.5 Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakaobot oraz za zgodté z ST, dokumentagjtechnicza,
normami i przepisami wykonawczymi oraz polecenidmiyniera. Ogélne wymagania dotycze robdt
podano w SST.01 wymienionych w pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materialdow podanymi w SST.01 wymienionych w @kt.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzei i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyaee transportu materiatdbw podanymi w SST.01 wymieyoh w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe

5.1.1. W zakres robot wchodzi:

» demonta istniepcego dwigu oraz uradzen i instalacji z nim zwizanych,

» demonta istniegcych instalacji elektrycznychzdiigu,

 dostosowanie otworéw drzwiowych szybu na poszgirggh kondygnacijach,

* inne niewielkie rozbiérki, przebicia i wykucia.

5.1.2. Spos6b prowadzenia robat:

Roboty rozbiérkowe obejmajusungcie z terenu budowy wszystkich elementéw konstiuikeyposaenia
budynku, w stosunku do ktérych zachodzi konieézndemontau lub rozbiorki w zwazku z wymian
dzwigu. Elementy znajdage s¢ w pasie robot rozbiorkowych, nie przeznaczone simicia, powinny by
przez Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzenienell@biekty, ktore maj by¢ zachowane, zostan
uszkodzone lub zniszczone przez Wykongwto powinny one by odtworzone na koszt Wykonawcy,
w sposob zaakceptowany przez Zamaaciefio. Materiat z rozbiorki natg niezwtocznie wywiec z terenu
budowy oraz podda utylizacji (materialy szkodliwe), wg obowdujacych przepisow lub czasowo
skltadowd na terenie budowy, wedtug wskazazyniera.

5.2. Roboty murowe

5.2.1. W zakres rob6t wchodzi:

« Przemurowaniadeiezy i $cianek,

« Szpaldowanie ubytkéw konstrukcji cegietr.

5.2.2. Wymagania dot. robot:

Wykonanie nieztdnych robét murowych wynikapowinno z konieczrniei dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla mormta i wyposaenia dwigu. Naley stosowd ogoélnodosipne materiaty
dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictRidoty wykonywaé zgodnie z wytycznymi zawartymi



w ,Poradniku majstra budowlanego" oraz ,Wytycznyrn@chnicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano- montaowych" tom |, czs¢ 2, rozdz. 9 ,, Konstrukcje i elementy murowe".

5.3. Podiaga i posadzki

5.3.1. W zakres robot wchodzi

« Uszczelnienie plyty podszybia przed dziataniem agig ewentualnie olejéw i smaréérodkami do
impregnaciji powierzchniowej betonu.

« Wykonanie warstwy ochronnej ptyty podszybia tado betonu o diej odpornéci nascieranie.

« Uzupetnienia uszkodzonych elementdéw posadzek .

5.3.2. Wymagania dotycgce robot

Roboty wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amhbi robét budowlano-
montaowych".

5.4. Tynki i oktadziny wew.

5.4.1. W zakres rob6t wchodzi:

» Miejscowe uzupetnienie tynkdéw po przebiciach ghzciach i bruzdach.

* Przetarcia i uzupetnienia uszkodzonych tynkow.

» Wykonanie tynkéw kat.IV nassiezach otworow drzwiowych szachtu.

» Wykonanie tynkow kat. Il nacianach i stropach.

* Montaz zabezpiecae pionowych nargy otworow drzwiowych szachtu na wszystkich kondygjaeh
katownikiem ze stali nierdzewnej.

5.4.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie nieztdnych robot tynkarskich i oktadzinowych wyné&aowinno z konieczriei dostosowania
poszczegoblnych elementoéw budynku dla mémta wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych
napraw powierzchni po robotach rozbiorkowych. Rgbatykona& zgodnie z ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlanomonavych”.

5.5. Roboty malarskie

5.5.1. W zakres robot wchodzi:

« bialkowanie szachtu fagtemulsyjra,

« przeszpachlowania gtadzgipsow osciezy drzwi szybowych,

« uzupetnienia warstw malarskich na klatce schod@egjrzekuciach i naprawach tynkéw wew.

5.5.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie niezkdnych robot malarskich wynikapowinno z konieczrii dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla momai wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych napraw powierzchni
po robotach rozbiérkowych. Podim pod wykonanie malatur wewtnznych powinno by rowne, gladkie,
bez sgkan, oczyszczone z organicznych pozostetgnp. stare farby emulsyjne), z brudu i kurzu)mweood
tluszczu. Stare powloki malarskie (o stabej przpewgci) naleey usuré, drobne uszkodzenia i gm@nia
naprawt i zaszpachlow@a Na klatce schodowej wykobaarzeszpachlenia i gtadzenie powierzchni tynkow
gipsem szpachlowym w rejoniéasezy drzwi szybowych. Podi@ naley zagruntowa w celu wzmocnienia
i wyrdwnania chtonngri podiaza. Przy zastosowanej powtoce malarskiej wzeadéci od producenta natg
scisle przestrzega wytycznych technologii wykonywania rob6t malargkic opracowanych przez
producenta. Powtoki z farb olejnych i syntetycznyméwierzchniowych powinny méebarwe jednolita
zgodry ze wzorcem, begladow mdzla, smug, zaciekéw uszkodzemarszcze, pecherzy, plam i zmiany
odcienia. Dopuszczaeschropowaté¢ powtoki odpowiadajcej rodzajowi faktury pokrywanego podilub
podkiadu; powloka powinna bez pfpétow pokrywa podiaze lub podkiad, ktére nie powinny by
dostrzegalne okiem nie uzbrojonym. Dopuszcza rdeznaczne miejscowe pExgty wytacznie przy
powtokach jednowarstwowych. Powitoki powinny ihigdnolity potysk a powtoki matowe powinny by
jednolicie matowe lub poétmatowe. W przypadku powijekinowarstwowych dopuszczae siniejscowe
zmatowienie oraz tdice w odcieniu. Przy dwukrotnym i trzykrotnym makmiu olejnym farh
wodochronn naley stosowa farby r&niace s¢ migdzy sola odcieniem lub intensywroia barwy.
Wszystkie powtoki z farb nawierzchniowych powinnwtvweyma: proke na wycieranie zarysowanie,
zmywanie wod z mydtem, przyczepré i wsiakliwos¢. Powtoki z emalii olejnych lub syntetycznych
powinny odpowiadé& wszystkim wymaganiom podanym dla powtok z farbjasch, z tym,ze powinny
one mié potysk lakierniczy oraz wytrzymywadodatkowo prod badania tward@i powtoki. Roboty
wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amthirob6t budowlanomontawych".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO S$CI ROBOT PODANO W SST.01 PKT 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét



Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

» dla rob6t rozbidrkowych m3 (metr segenny),

« dla rob6t murowych m2 (metr kwadratowy szpatdtwprzemurowa przy zadanej gruldci muru),
» dla posadzek m2 (metr kwadratowy),

« dla tynkow i oktadzin wew. m2 (metr kwadratowy),

« dla malatury m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST.01 pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST.01, pkt. 9 oraz umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania idvaa przy odbiorze.

* PN-B-10023 Roboty murowe. Konstrukcje zespoloaglanozelbetowe wykonane na budowie.
Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10024 Roboty murowe. Mury z drobnowymiarotvytementow z autoklawizowanych betonéw
komoérkowych. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentyjlaeymurowane z cegty. Wymagania techniczne
i badania przy odbiorze.

* PN-B-12001 Cegta petna wypalana z gliny - zwykia.

* PN-B-12016 Wyroby ceramiki budowlanej. Badanightgiczne.

* PN-B-12050 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegtydwldne.

* PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. ftadhowe wymagania i badania.

* PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne.Zéhoc¢. Wymagania i badania.

* PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

* PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo- wapienne.

* PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

* PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zapraw cemeytthw

* PN- 63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych.

* PN-90/B-06242 Domieszki do betonu - domieszkicasiniapce.

* PN-B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wyenaig i badania przy odbiorze.

* PN-EN 1322 Kleje do ptytek. Definicje i termingjia.

* PN-EN ISO 10545 Piytki i ptyty ceramiczne. Pobigie probek i warunki odbioru.

* PN-B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymaganbadania przy odbiorze.

* PN-B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne. Wygangia i badania techniczne przy odbiorze.
* PN-B-19402 Ptyty gipsowscienne.

* PN-B-30042 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, typ&arski i klej gipsowy.

* PN-B-79405 Plyty gipsowo- kartonowe.

* PN-B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaivrie. Ogdlne zasady ochrony.

* PN-B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Ochrona materiatowo- strukturalna. Wymagania.

* PN-B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Zabezpieczenie powierzchniowe. Zasady doboru.

* PN-EN 26927 Budownictwo. Wyroby do uszczelniakidy. Terminologia.

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe - tynki zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe - tynki szlachetne,

* PN-75/B-10121 Okfadziny z zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe- tynki szlachetne,

* PN-91/B-10105 Masy tynkarskie do wykonywania po@nych wypraw elewacyjnych,

* PN-85/B- 04500 Zaprawy budowlane. Badania cenfténych i wytrzymatéciowych

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaaa i badania przy odbiorze.

* PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery. Oznaczamigbgsci powtoki.

* PN-76/C-81516 Wyroby lakierowe. Oznaczesugeralngci powtok lakierniczych. Zagpiona
czesciowo: PN-ISO 7784-1:2000.

* PN-70/C-81536 Wyroby lakierowe. Oznaczenia krycia

* PN-ISO 8930:1997 Podstawy projektowania i niezdwasci konstrukcji budowlanych. Terminologia.



* PN-B-01040:1994 Rysunek konstrukcyjny budowl&gsady ogdlne.

* PN-76/B-03001 Konstrukcje i podia budowli. Ogélne zasady oblicze

* PN-B-03002:1999/Ap1:2001 Konstrukcje murowe nrepine. Projektowanie i obliczenia.
« Swiadectwa dopuszczenia produktéw do stosowaniadelwnictwie.

* Instrukcje producenta.
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ST.03 — ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

(CPV 45.31.12.00-2)

1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)aswymagania ogdlne dotygee
wykonania i odbioru robét instalacyjnych awanych z wymiasn dzwigu osobowego wewtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Opracowanie niniejsze dotyczy prowadzenia robdtzariych z demontam istniejcej instalacji
elektrycznej oraz mordam nastpujacych czsci instalaciji:

« przewod zasilacy szaé sterownicz windy,

- instalacja elektrycznaswietlenia szybu windy,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@asiszybiu windy,

«instalacja elektrycznaswietlenia maszynowni,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@aszynowni,

- instalacja sterowania wentylatorem maszynowni.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 ayodne z hormami i ,Przepisami Budowy klizen
Elektroenergetycznych”.

1.5 Ogoélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&koobét oraz za zgoddé z ST, dokumentagijtechniczia

oraz zapisami ustawy Prawo budowlane, ,Warunkauafiriezznymi wykonania i odbioru robot
budowlanych. C&¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczmpgorunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, normami oraz innymi przepisami detycymi przedmiotowej instalacji a

takze poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznej mphy¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych. Wszelkie materiatypyie do wykonania instalacji musposiada aktualne polskie

aprobaty techniczne lub odpowig&dolskim Normom.

2.1 Przewody

W celu zasilania wymienionegdigu w budynku Domu Studenckiego natevyprowadzé przewdd typu
YDYzo 5 x 6 zasilajcy nagd dzwigu (szaé sterownicz). W rozdzielnicy gtéwnej zabudowa
zabezpieczenie nadglowe zwtoczne np. typu R303 — 32A. Dla zasilaniafyszsterowniczej, z ktorej
wyprowadzone zostardwa obwody (&wietlenia szybu i gniazd wtykowych) nalez rozdzielnicy gtownej
wyprowadz¢ przewdd YDYzo 3 x 2,5. Obwod zasilagy zabezpieczyw RG wyhcznikiem nadpydowym
zwiocznym R301 — 16A. Obwodyswietleniowy i gniazda wtykowego zabezpie€zay szafie sterowniczej
wytacznikami ré&nicowo-padowymi P312-B10/0,03. Do kabiny zdigowej doprowadzi przewod
telefoniczny typu YTKSY 4 x 2 x 0,5 lub sitke UTP 4 x 2 x 0,5 kat. 5e z najidizej szafki krosowniczej.
Catas¢ instalacji wykona zgodnie z DTR i wytycznymi dostawcywligu.

2.2 Oprawy Gwietleniowe

Do dswietlenia pomieszczenia maszynowni mglezastosowa oprave swietldwkowa o Kkorpusie
wykonanym z tworzywa sztucznego w kolorze bialynemperaturze barwowgjiatta dziennego oraz

z zaptonnikiem elektronicznym, o szczeloolP 54 i | lub Il kl. izolacji, zapewniag wymagane warunki
oswietlenia zgodnie z norsnEN 12464-1:2002. W szybie windy najezastosowaoprawy

zarobwkowe, kanatowe, o IP 44 i o mocy 100W.

2.3 Osprzat instalacyjny

Jako wyhcznik gtéwny windy nalgy zastosowa roziacznik izolacyjny 100A w obudowie podtynkowej.
W instalacji dwietlenia maszynowni natg zastosowa tacznik jednoobwodowy, 2z pédietleniem ,
podtynkowy i instalow&go przy drzwiach weégiowych, wewnatrz maszynowni, na wysoko 105 cm nad
posadzlk. W instalacji @wietlenia szybu nalg zastosowa 2 faczniki schodowe — jeden podtynkowy,
Z podwietleniem i instalow&go przy drzwiach wégiowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm
nad posadzk drugi, natomiast, natynkowy, z podetleniem, w szybie, ndcianie bez sitownika, na
wysokasci 80 cm nad poziomem posadzki nagzego przystanku, przy drzwiach szybowych. W iasfal



gniazda serwisowego maszynowni rngleastosowa gniazdo podtynkowe, z bolcem uziemi@jm, 16A,

i instalow& je koto szafy sterowniczej, na wysadko 115 cm nad posadzk W instalacji gniazda
serwisowego szybu nale zastosow& gniazdo natynkowe, IP 44, z bolcem uzieaggm, 16 A,

i instalow& je w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem szybu.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzen i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu materiatdw podanymi w SST.01 wymieyit w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

Metoda przebudowy uzaieiona jest od warunkoéw technicznych wydanych praggkownika obiektu.
Warunki te okrélaja ogolne zasady przebudowy, ich okres oraz czasowrk maliwe jest odhczenie
napkcia od obiektu w ktérymasprowadzone prace.

5.1 Roboty demontaowe

Demonta istniepcej instalacji elektrycznej wykonywanyedivie bez odzysku. Materialy uzyskane
z demontau nalery posegregowai wywiez¢ na miejsce uzgodnione z inwestorem.

5.2 Sposbb prowadzenia kabli i przewodow elektryczrech

Przewody éwietlenia i gniazd nalgy prowadzé w pomieszczeniu szybu windy natynkowo, na uchwytac
W pozostatych pomieszczeniach przewody hal@rowadzé w scianach murowanych bezfpednio
w bruzdach ascianach kartonowo-gipsowych przewody rigleprowadzé w peszlach i z ospgiem
przystosowanym do takicitian. Peszle majstanowé, pomkdzy punktami przyjczenia, jeden odcinek (co
w przyszitgci ma utatwé ewentuala wymiarg przewodu).

5.3. Montaz opraw aswietleniowych

W maszynowni oprawa ma éyainstalowana bezpednio na suficie, n&rodku pomieszczenia.

Oprawy w szybie naly montowa nascianie, do ktérej montowanyetizie sitownik dwigu, w odlegtdci
20 cm odsciany tylnej, nie rzadziej nico 200 cm wzdta trasy dwigu i nie dalej nt 50 cm od najriiszej

i najwyzszej cesci szybu.

5.4. Montaz gniazd, cznikdw i wytgcznika gtdwnego windy

Whytacznik gtowny windy instalomawewnatrz pomieszczenia maszynowni, przy drzwiachseieyvych, na
wysokasci 105 cm nad posadzk Lacznik dswietlenia maszynowni natg instalowd& przy drzwiach
wejsciowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm nad posadzktacznik cwietlenia szybu,
podtynkowy, z pofivietleniem naley instalow& przy drzwiach weciowych, wewnatrz maszynowni, na
wysokaici 105 cm nad posadzkdrugi, natomiast, natynkowy, z padetleniem, w szybie, nécianie bez
sitownika, na wysokixi 80 cm nad poziomem posadzki nagziego przystanku, przy drzwiach szybowych.
Gniazdo serwisowe maszynowni najleinstalowa& koto szafy sterowniczej, na wysako 115 cm nad
posadzk. Gniazdo serwisowe szybu najeinstalowa& w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem
szybu. Termostaicienny naley instalowa& nascianie, na wysokii 150cm nad posadzkz dala odirédet
ciepta.

5.5. Montaz potaczen wyréwnawczych

Przewody wyréwnawcze prowadzibezpdrednio, w brudzie (lub na tynku w szybie windy). Przewodami
wyrownawczymi Cu 10 mm2 nale polaczy¢ konstrukcg w szybie oraz elementy przewade
w maszynowni z szynPE szafy sterowniczej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie aghiccia zat@onej jakdgci wykonywanych robét przy monta

instalacji elektrycznej modernizowanego budynku.

6.1 Dokumentacja uradzen

Aparaty i uradzenia elektryczne oraz przewody powinny posiaatast fabryczny lubwiadectwo jakéci,
wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robét

Kontrola jakdci rob6t zwhazanych z wykonaniem instalacji elektrycznej powinimg@ przeprowadzona
w czasie wszystkich faz rob6t zgodnie z wymaganid&ulskich Norm i “Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robo6t budowlanych, €& D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne
i piorunochronne w budynkacheyteczndci publicznej”. Wyniki przeprowadzonych kontrolileay uzna
za pozytywne, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zgstapetnione. Jesli ktérekolwiek
z wymaga nie zostato spetnione, naledana faz robdt uzna za niezgods z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawek przeprowaélponowr, kontrok.

6.3 Badania i pomiary pomontaowe

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt | wykonas:



* jakos¢ i kompletnd¢ wykonanych robot,

 pomiary elektryczne zgodnie z odpowiednimi norrmpmedmiotowymi.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze obmiaru podano w SST.01, pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w SST.01, pkt. 8. Odbidvétopolegaicych na
wykonaniu instalacji elektrycznej nalewykona zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i amtbi
robét budowlanych, G#¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczngiarunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, oraz obowizujacymi Polskimi Normami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w SST.01, pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

« .Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamych, Czs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje
elektryczne i piorunochronne w budynkadlyteczndci publicznej”,

- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20@3sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nrpidz.401),

- rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié &rzenia 1997 w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 Nr 169, poz5Q& pén. zm.),

+ PN-IEC 60 364 Instalacje elektryczne w obiektactidwdanych - zestaw norm,

+PN-IEC 439-1 - 4 Rozdzielnice i sterownice niskdneijpwe - zestaw norm,

+ PN-89/E-05003/01 Ochrona odgromowa w obiektach ilainych.



BP. INSTAL-ECO

Piotr Sobko

55-080 Smolec, ul. Sliwkowa 134

tel.: 0-505 717 522, NIP: 897-101-03-04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Nazwa zadania:

PROJEKT REMONTU SzZYBU WINDOWEGO | WYMIANY D ZWIGU
OSOBOWEGO (LEWEGO) W DOMU STUDENCKIM  XX-LATKA
PRZY UL. PIASTOWSKIEJ 1 WE WROCLAWIU

Brarza:
BUDOWLANO-INSTALACYJNA

Nazwa i adres obiektu:
DOM STUDENCKI XX-LATKA
Wroctaw, ul. Piastowska 1

Zamawiajcy:

UNIWERSYTET WROCLAWSKI
pl. Uniwersytecki 1

Wroctaw

Nazwy i kody robot:

Lp Kod CPV Nazwa robot

ST.01 45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND

ST.02 45.45.30.00-7 ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE

ST.03 45.31.12.00-2 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALAGBKERYCZNYCH

Opracowanie:
mgr inz. Katarzyna Sobko
Wroctaw, 20.maja 2015r.



ZAWARTO SC OPRACOWANIA:
Lp Kod CPV Nazwa robdt Str.
SST.01 “-WYMAGANIA OGOLNE

45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND ....cooiiii e, 3

SST.02 - ROBOTY REMONTOWE

45.45.30.00-7 ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE ........12..
SST.03 - ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
45.31.12.00-2 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKERVWCH



SST.01 ~-WYMAGANIA OGOLNE
45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND



SST.01 - INSTALOWANIE WIND. WYMAGANIA OGOLNE (CPV

45.31.30.00-5)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania ogodlne

dotyczce wykonania i odbioru rob6t zydanych z wymias dzwigu osobowego lewego wraz z pracami
budowlanymi i instalacyjnymi w budynku Domu Studkiego XX-latka Uniwersytetu Wroctawskiego we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obgujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckngj (SST) dotyczzasad prowadzenia robot
wymienionych w pkt 1.

A. Roboty budowlano-instlacyjne:

» wykonanie niezédnych robét rozbiérkowych i demoritavych wewntrz budynku,

» wykonanie robot dostosowawczych w gtie szybu, maszynowni oraz klatki schodowej,

» wykonanie niezédnych instalacji zasilagych i Gwietleniowych, sygnalizacyjnych, itp.
zwiagzanych z instalagjdzwigu,

» wykonanie robot naprawczych i wytktzeniowych zwizanych z budowdzwigu.

B. Dostawa i monta dzwigu osobowego:

» demonta i utylizacja istniegcego dwigu osobowego,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

* monta nagdu | wyposaenia maszynowni,

* monta wyposaenia szybu,

* monta i wyposaenie kabiny,

* monta drzwi przystankowych,

» monta kaset wezwi na przystankach,

» wykonanie instalacji sterowniczej wraz z niegdbymi systemami i aparatami,

» wykonanie éwietlenia szybu,

» wykonanie instalacji telefonicznepdigu

» wykonanie tablicy zasilagej dzwig wraz z zabezpieczeniem przgminiowym dwigu i obwodu
oswietlenia szybu.

» Dodatkowe elementy:

a) przeprowadzenie niegbnych préb, pomiaréw i sprawdzeainstalowanych ugelzen,

b) dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganego cédyd na kady samodzielny element

dzwigu,

c) dostarczenie technicznej instrukcji obstugivibu i jego uradzen,

d) dostarczenie instrukcjizytkowania dwigu,

e) organizacja odbioruzigu przez UDT,

f) uzyskanie pozwolenia naytkowanie dwigu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,Wymagmogolne” pkt 1.4.

* Specyfikacje techniczne”oznaczaj calas¢ wszystkich wymagatechnicznych, w szczegolém
zawartych w dokumentacji zamoéwienia, ckagacych wymagane cechy roboty budowlanej, materiatu,
urzadzenia, produktu lub dostawy, pozwalag obiektywnie scharakteryzowte roboty, urzdzenia,
materiaty, produkty lub dostayopisane w taki sposob, aby spetnity cel, wyznagzurzez
Zamawiajcego. Specyfikacje techniczne obejmppziom jakdéci, wykonania, bezpiec#stwa lub
rozmiaréw, uwzgidniapc wymagania stawiane materiatowi, produktowi lulstdavie w zakresie
jakaéci, terminologii, symboli, testowania i jego metagpakowania, nazewnictwa i oznakowania.
Zawierap one take reguly zwiazane z koncepgiji obliczaniem kosztéw rob6t budowlanych, warunkéw
badania, kontroli i przyjmowania robét budowlanyjetk tez technik i metod budowy oraz wszystkie
inne warunki o charakterze technicznym, o jakiamaaiapcy maze postanowd, drogy przepisow



ogolnych lub szczegobtowych, ca $iyczy robét budowlanych zakozonych i odnénie materiatéw

i elementéw tworgcych te roboty.

» Normy” oznaczaj wymagania techniczne przy¢ przez uznany organ standaryzacyjny w celu
powtarzalnego i agtego stosowania, ktérych przestrzeganie co dodzasie jest obowazkowe.

» ,Normy europejskie” oznacza normy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)zora
Europejski Komitet Standaryzaciji Elektrotechniczf@gnelec) jako "standardy europejskie (EN)" lub
"dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie z ogélnyasadami dziatania tych organizacji.

« Istothe wymagania” oznaczaj wymagania dotycce bezpieczestwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie grepetniad roboty budowlane.

« .Normatyw techniczny” oznacza wytyczne wynikge z normy lub ogélnie obowdujacych
przepiséw techniczno-budowlanych.

« ,Dziennik budowy” oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywargearWykonawe na placu
budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanym (DzikrBudowy).

* ,Ksi azka obmiaréw” oznacza dziennik, w ktérym wszystkie obmiary rogtapisane acznie

Z objanieniami i innymi zwizanymi danymi.

« . Swiadectwo Przegcia” — protokét odbioru robot lub ugdzen.

* Projektant” — osoba(y) lub firma(y) ¢daca autorem dokumentacji projektowe;j.

« In zynier” — na potrzeby niniejszej Specyfikacji Techniczrmjacza Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Dostawa i montadzwigu osobowego linowego o nggrie elektrycznym zlokalizowanego w
istniegcym szybie wewetrznym  lewym w budynku Domu Studenckiego XX-latk#niwersytetu
Wroctawskiego ul. Piastowska 1 we Wrgglu, wraz wszystkimi nieziilnymi robotami remontowymi,
przystosowawczymi i instalacyjnymi, w celu wawej instalacji i funkcjonowania.

Wykonawca uwzgkdni dodatkowo:

» demonta i utylizacg istniepcego dwigu,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

» dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganegoy@igdtu na kady samodzielny elementdigu,

» dostarczenie technicznej instrukcji obstugiviju i jego uradzen,

» dostarczenie instrukcjizytkowania awigu,

* organizagi i odbior dwigu przez UDT,

* uzyskanie pozwolenia naytkowanie awigu.

* prowadzenie robo6t budowlanych i montaowych w czynnym obiekcie #ytecznaici publicznej.
1.6. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamowienia

Dzwig elektryczny linowy, fabrycznie nowy, wyprodukemy po 1 stycznia 2011 roku, speta®)
warunki polskiej oraz europejskiej normy.

1.6.1. Wymiary szybu:

* szeroké¢: ok. 1700 mm (wymiar wwietle),

* glebokasé: ok. 1600 mm (wymiar wwietle),

* nadszybie wys. ok. 3100 mm (od posadzki ostatnpgystanku),

* podszybie wys. ok. 1200 mm (od posadzki pierwszEgystanku).

1.6.2. Ogolne wiaciwosci funkcjonalno-uzytkowe:

* dzwig bedzie shiyt do transportu wewgirznego oséb,

« zasilanie: 3x400, 50Hz,

» udzwig Q = 700 kg lub 9 oséb,

» Wysoka¢ podnoszenia: ok. 27 m,

* ilos¢ przystankow: 9,

* predkas¢ jazdy: min. 1,0 m/sek.

1.6.3. Szczegotowe wdaiwosci funkcjonalno-uzytkowe:

» wysoka jakéc¢ i sprawndé¢ zastosowanych podzespotéw,

» duza niezawodng i trwatosé,

* estetyczne wykgiczenie,

« fatwa i niekosztowna konserwacja,

 dyspozycyjny i szybko reagigy serwis techniczny.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatlow

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu tqi@winny by nowe, w gatunku bi@co
produkowanym, odpowiadavymaganiom norm i przepiséw wymienionych w ST drag/ch nie
wymienionych ale obowgkujacych normach i przepisach, riieymagane polskimi przepisami
swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wymaganeagtdnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach
budowlanych (Dz.U. Nr 92, poz. 881 zz2p6 zm.) certyfikaty bezpiec#stwa oraz inne dokumenty
swiadczice o maliwosci zastosowania do wykonania niniejszej inwestycji.

Wszystkie dostarczone materiaty i anizenia musgby¢ wolne od obcizen prawnych, optat celnych, itp.
Ogodlne wymagania dotyaeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST pkt.2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spgk uzywany do robot powinien I8y zgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST,
dokumentacji technicznej DTR lub ewentualnie opveamym projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Ireyniera. W przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przezigniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistagmi

w dokumentacji technicznej i ST oraz wskazaniamyhiera, w terminie przewidzianym umaw

Sprzt uzywany do wykonania robét (niezatge od tego, czy stanowi wiasitdNykonawcy) ma b
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska
i przepisami dotycgcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie spitn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie dokumentacja techniczna lub ST przewithgzliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera, nie mee byt p&zniej

zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sfirzmaszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge
zachowania warunkéw umowy, zosigmzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktdre nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych roboét i wikiwosci przewaonych materiatow. Liczbarodkow
transportu musi zapewrtiaze roboty leda wykonane i zakaczone zgodnie z umaw Pojazdy aywane
przez Wykonawe na drogach publicznych muszspelnig@ wymagania dotycze przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giegi osi i innych. Po uprzednim poinstruowaniu przez
Inzyniera,srodki transportu nie odpowiadae tym warunkom dxla usungte z placu budowy. Wykonawca
powinien utrzymywa wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe docplédudowy w czysKi.

5. WYKONANIE ROBOT

Dla nowego dwigu oraz szybu i maszynowni prgyp standard wykonania przy uwzgdhieniu istniejcych
warunkoéw technicznych budynku i wymagabowizujacych przepiséw w tym zakresie. Prgy parametry
dzwigu ewentualnie magulec zmianie po demordia dzwigu i wyniknieciu niemaliwych do przewidzenia
przy funkcjonowaniu urgzenia warunkéw montawych. Dodatkowo nalgy przewidzi€ przeprowadzenie
niezkednych rob6t dostosowawczych budowlanoinstalacyjngiehszybu i maszynowni aby uzyskaizej
wymienione parametry technicznaytkowe.



5.1. Standard wykonania i wyposaenia diwigu:

CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU
CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU

Element oraz
parametry techniczne
projektowanej windy -
dzwigu

Opis elementu i parametrow technicznych projektowanj
windy - dzwigu

Dzwig Z nagdem elektrycznym , trojfazowy silnik synchroniczeg,
zintegrowanym kotem ciernym, wykonanym z odlewuardego
nascieranie w gornej maszynowni, przystosowany dlazedx
0s6b niepetnosprawnych na wozkach
inwalidzkich .

Udzwig min 700 ka/Cosot

llos¢ przystankow 9

llo$¢ dojsé 9- rozmieszczone jednostron

Predkosé 1,0 m/s

Zasilanie 3-400V/50Hz

Temperatura pracy
dzwigu

Min.+5 C, max.+40 C

Wysokasé
podnoszenia

ok. 27 m

Drzwi kabinowe

Automatyczne, dwupanelowe , teleskopowe o wymiarach
900 x 2000 mm, ocynkowane obéme stal nierdzewa,
wyposaone w ogranicznik sity domykania , by uchréni
osoby w sytuacji przyecia przez skrzydta drzwi.
Zastosowana w drzwiach krzywka gwarantuje ich ciche
bezlufowe zamykanie.

Drzwi szybowe

Automatyczne, dwupanelowe, teleskopowe o wymiar@0n:x
2000 mm, aluminiowe ocynkowane . Bardzo sztywnevpadnice z
profilu zamknétego wykonanego z ocynkowanej stali . Nadpro
drzwi w formie zamkngtej skrzynki , odpornej ( sztywnej) na
skrecanie i na zabrudzenia. Panele drzwiowe wykonandrig z
norma DIN18091.

Wymiary kabiny

min 1100 x 1350 x 2100 mm, nieprzelotowa




Kabina dwigu -
wyposaenie:

Konstrukcja wsparta na ramie z profili stalowyahprowadnikami
slizgowymi , chwytacze dwukierunkowsgcjany kabiny panelowe,
pokryte materiatem tturacym drgania. Wentylacja grawitacyjna
poprzez otwory w dolnej eci $cian. Sufit ze stali malowany na

kolor RAL9005 . Gwietlenie LED, przykryte szklem bezpiecznym.

Wykonanie antywandal ( nie dopuszczaedementéw éwietlenia
tatwopalnych 4tworzywo sztuczne , plexa).Konstrukcja kabinyal
nierdzewna szlifowana . Wypetnienie : panele sysigenze stali
nierdzewnej szlifowanej , usztywnione i wygtuszdraedzo lekkimi
i wytrzymatymi ptytami XPS, utldone poziomo — utatwiage
wymiare ewentualnie uszkodzonych paneli , bez koniegzino
demontau catej kabiny. Podtoga wytona ptyt granitows
promieniowan jednoczsciowo o grubéci 20mm. Antypglizgowe i
tatwe w utrzymaniu czystai rozwiazanie . Pagcz na tylnegcianie
wykonana ze stali nierdzewnej szlifowanej. Cokofikzypodtogows
wykonane ze stali nierdzewnej szlifowanej , zintegane otwory
wentylacyjne.

Sygnalizacja w kabinig

Panel dyspozycji ze stali nierdzewnej szlifowarecah
wysokas¢ kabiny w wykonaniu antywandal , mavos¢ wyjecia
panela po uprzednim zdjiu blokady z dachu kabiny. Wysokiej
klasy przyciski za stali nierdzewnej wykonane zgednnorna
EN-81-71 Klasa 1. Wawietlacz kolorowy TFT, informujcy o
kierunku ruchu kabiny , pirze , komunikaty o awariach,
przeciazeniu , systemieabznagci. Modut komunikacji
dwustronnej oparty na bramce GSM. Retlana tabliczka
Znamionowa #wigu zintegrowana zswietleniem awaryjnym .
Awizacja gtosowa.

Napzd

Elektryczny trojfazowy silnik synchroniczny, ze tagrowanym
kotem ciernym , wykonanym z odlewu odporneggciaranie .
Srednica kota naglowego 240mm. Podwajny ukiad hamulcow
elektromagnetycznych . Oktadziny sgkhamulcowych wykonane
Z materiatu niezawierggego azbestu. Certyfikowany hamulec
stanowi zabezpieczenie przed niekontrolowanym mckegbiny do
gory. Reczne luzowanie hamulcow w sytuacjach awaryjnych.
Moc wyjsciowa nagdu : 4,5 kW

Prad znamionowy : 17,00A

Prad rozruchowy : 28,00A

Zasilanie nagdu : 3x400V,50Hz

Oswietlenie : 230V, 50Hz

Potazenie napdu : istniegca maszynownia gérna . Posadowienie
napgdu do przebudowy.

Sterowanie

Zbiorcze dwukierunkowe. Elementy serwisowe i awaggjo
uwalniania znajdujsie w panelu maszynowni . Degtdo elementoy
uktadu sterowania tylko dla oséb upawenych . Uwaga : musi gy
zapewniony dogp do kondygnacji , na ktorej znajdigic elementy
uktadu sterowania. W standardzie zjazd awaryjngajblizszego
przystanku oparty na UPS.

=

Szyb

min. wymiary wew. istniejce: szer. 1700 mm gt. 1600 mm

Podszybie

1200 mm




Nadszybie 3100 mm

Maszynownia Naped umieszczony w gérnej maszynowni, szafa sterowana
umieszczona w gornej maszynowni,

Doprowadzé przewdd telefoniczny 8ytowy, pozwalagcy na
taczna¢ pomkdzy kabira, a statym miejscemdznaici ze
stuzbami ratowniczymi (np.portiernia)

Wentylacja Grawitacyjna nawiewno — wywiewna szybu i maszynowni
W maszynowni istnieje kratka wentylacyjna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli jakéci jest osigniecie wymaganych standardéw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca powinien
przeprowadz& pomiary i badania z stotliwoscia zapewniajca, ze roboty leda wykonywane zgodnie
Z wymaganiami zawartymi w dokumentacji techniczngjT. Minimalne wymagania co do zakresu hada
i ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdg mostaty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki dodatkowy zakres kontroli jestni@czny, aby zapewéiwykonanie robot
zgodnie z umow, Wykonawca powinien dostarczyéwiadectwa potwierdzage, ze cate wyposaenie
przeznaczone do pobierania préb i testowania jastiglowo wykalibrowane i spetnia wymagania proaedu
testowych. laynier powinien mié nieograniczony dogp do laboratorium Wykonawcy w celu prowadzenia
inspekcji. Irzynier poinformuje Wykonawgna pgmie o wszelkich kidach zwazanych z laboratorium, jego
wyposaeniem oraz przytych sposobach i metodach prowadzenia testGwlidg opinii Inzyniera bkdy te
mog wplywaé na prawidlowé¢ testow, mae on odmowd uzycia w Robotach materiatow, ktére zostaty
poddane testom do momentu, kiedy procedury testéay prawidtowe i akceptacja materiatdwedzie
przeprowadzona. Wszystkie koszty zmédne z prowadzeniem testéw ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia, wbudowania, instalacji i montowania tylkorteteriaty lub urzdzenia

i sprzt, ktére posiadaj

a) certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami

technicznymi okréonymi na podstawie Polskich i Europejskich Normradbat technicznych

oraz witaciwych przepisow i dokumentow technicznych,

b) deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnézi z: Polslk lub Europejsk Normg a take aprobat

techniczn, w przypadku wyrobdéw dla ktérych nie ustanowionima@nej normy, jeeli nie g

objete certyfikacy okreslona w pkt. | i ktore spetniajwymogi ST,

¢) dokumenty potwierdzage sprawnf&t techniczia urzadzen i sprztéw.

W przypadku materiatdw ktére wymagajzgodnie z ST, powgzych dokumentéw, kda partia
dostarczonych materiatow powinna zawéedakumenty jednoznacznie potwierdgag ich pochodzenie.
Produkty przemystowe mugzposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raogzeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spejaitych wymagéa beda odrzucone.

6.3. Dziennik korespondencji (budowy/montau/rozbiorki)

W przypadku realizacji robot adiych decyzj administracyja pozwolenia na budoywymaganym
dokumentem prawnym oboaziujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do kma okresu gwarancyjnego jest dziennik budowy/mantazbiérki. Odpowiedzialng

za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohewacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
W przypadku realizacji robo6t nieaych koniecznécia uzyskania pozwolenia na budevzaleca i
prowadzenie dziennika w formie kgki korespondencji jako wewitrznego dokumentu komunikacji
pomigdzy Zamawiggcym a Wykonawg. O koniecznéci prowadzenia dziennika korespondencji zdecyduje
Inzynier odpowiednim wpisem do protokotu wprowadzema budow (robot). Propozycje, uwagi

i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy/kpoeslencji leda przedt@one Inzynierowi do
ustosunkowania i Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

llos¢ robot i materiatow niezfinych do wykonania zadania najeokresli¢ na podstawie norm zawartych w



odpowiednich Katalogach Nakladow Rzeczowych. Obmiabét kedzie okréla¢ faktyczny zakres
wykonywanych robét zgodnie z dokumentacj

technicza i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RoBbimiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu #yniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie iaslbm co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiarwedls wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekthtub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej wrg8d zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera na
pismie. Obmiar gotowych robétedzie przeprowadzony z eztcscia wymagai do celu realizacji ptatrici
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie aghkoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy dla zadania jest jeden kompletnyindlg osobowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przegcie Robat i Odcinkow

Roboty leda przegte przez Zamawiagego kiedy:

* roboty zostas ukonczone zgodnie z umawy

« Swiadectwo Przegia dla rob6t zostanie wystawione lukdhie st uwazato, ze zostato wystawione.
Wykonawca bdzie mogt wysipi¢ o Swiadectwo Przejcia nie wczéniej niz 7 dni przed tym, kiedy roboty
beda w Opinii Wykonawcy ukaczone i gotowe do przgjia. Jeeli roboty podzieloneasna odcinki, to
Wykonawca bdzie mogt podobnie wyspi¢ o Swiadectwo Przegia dla kadego Odcinka. lizynier, w cagu

7 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien taysi¢c WykonawcySwiadectwo Przegia, podaic
dat z ktor roboty zostaty ukaczone zgodnie z Umayw

8.2. Dokumenty do Przegcia Robot

Zamawiajcy okrela formg Protokotu Odbioru Ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanastpujace dokumenty weizyku
polskim:

» dokumentagj techniczi dzwigu,

* szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentéw umowy i ew. uzupetniag lub
Zamienne),

* rysunki na wykonanie rob6t towarzysych (np. schematy, linie energetycznayietlenie, itp.),

* recepty i ustalenia technologiczne,

« dziennik budowy lub korespondencjisljezostat zaprowadzony,

* rejestry obmiardw (oryginaty), §& byty prowadzone,

» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@aoznaczé laboratoryjnych,

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri zainstalowanych ugelizea i wbudowanych

materiatow,

* karty gwarancyjne i wymagane certyfikaty nadasamodzielny elementaigu, instrukcg

obstugi dwigu i jego uradze,

* instrukcg uzytkowania dwigu,

* pozwolenie na iytkowanie dwigu.

W przypadku, gdy wedlug Zamawiapgo, roboty pod wzgtlem przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru - Zamawiggy w porozumieniu z Wykonawc wyznaczy nowy termin

odbioru robot. Wszystkie prace korekcyjne wymagamez komisi powinny by wymienione zgodnie

Z wymaganiami Zamawiggego.

8.3. Przegcie czsci robot

Inzynier maze, wedlug wydcznego uznania Zamawi@ego, wystawi Swiadectwo Przegia dla
jakiejkolwiek czsci robét statych. Po wystawieniu przezyniera Swiadectwa Przegia dla jakiej czesci
robot, Wykonawcy zostanie niezwiocznie uiiwione podgcie wszelkich krokéw koniecznych dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych prém&owych. Wykonawca przeprowadzi te probyikowe tak
szybko jak kdzie to praktycznie mdiwe do wykonania, przed dauptywu odnénego okresu zgtaszania
wad.

8.4.Swiadectwo wykonania

Inzynier wystawiSwiadectwo Wykonania w ggju 14 dni od najpihiejszej z dat uptywu okreséw
zgtaszania wad, lub paiej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokumtyedo przegcia robot

oraz ukdiczy wszystkie roboty i dokona ich prob,asitnie z usuriciem wad. Kopidwiadectwa
Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawaéepo.

Uznaje st, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptapbot.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykoaapitsana

w Przedmiarze Robot. Podstaptatnaci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suibdzie cena
lub kwota podana przez Wykonagvev Przedmiarze Rob6t. Jednostka obmiarowa lub qemainna
zawierad wszystkie wymagania zakozenia Robdét zgodnie ze standardami i normamisgakapisanymi w
ST i dokumentacji technicznej i powinna zawiekaszty badai sprawdzeé.

Cena wykonania robét obejmuje:

* koszty robocizny i koszty dodatkowe z tym zmadne,

* koszt wytych uradzer i materiatdbw razem z kosztami kupna, przechowyaani

i mozliwie najkrotszej drogi dostawy na miejsce budowy,

* koszty optat administracyjnych i celnych,

* koszt sprztu razem z kosztami dodatkowymi,

» koszty pérednie, kalkulacja zysku i strat,

* podatki obliczone zgodnie z obawujacym prawem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty naly wykonywa zgodnie z obowkizujacymi w Polsce normami i normatywami.
Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robdd sryszczegolnione
w kazdej szczegolowej specyfikacji technicznej w pkt. ¥dykonawca jest zobowzany zna wszystkie
przepisy prawne wydawane zarowno przez wladzsstpewe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktore $ w jakiejkolwiek sposéb zwrane z prowadzonymi robotami icdzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wgtyach w trakcie realizacji robot

Najwazniejsze z nich to:

* ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz.2D10 Nr 243, poz. 1623 ze zm.),

* ustawa z dnia 3 gdziernika 2008 o udogbnianiu informacji grodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczéstwa w ochronidrodowiska oraz o ocenach oddziatywaniagmalowisko (Dz.U. Nr 199,

poz. 1227 z pin. zm.),

* ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicz{petlJ. z 2007 Nr 19, poz. 115 z406 zm.),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2@04prawie okréenia metod i podstaw
sporzdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planmogwh kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztéw rob6t budowlanych cgkeaych w programie funkcjonalno zytkowym

(Dz.U. Nr 130, poz. 1389),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tectamych wykonania i odbioru robét budowlanych

oraz programu funkcjonalno zytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072

z p&n. zm.).

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®2Qv sprawie dziennika budowy,

montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszardawierajcego dane dotygze

bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, p®23 ze zm.).
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(CPV 45.45.30.00-7)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania ogdlne dotygee
Wykonania i odbioru robét budowlanych azwa@nych z wymiasm dzwigu osobowego wewdtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obxanjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckng] (SST) dotycz zasad prowadzenia roboét
budowlanych:

«roboty rozbiorkowe i demorntawe,

« roboty murowe,

« posadzki,

« tynki wewretrzne,

« malatura,

« §lusarka drzwiowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSZ ayodne podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 1.4.

1.5 Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakaobot oraz za zgodté z ST, dokumentagjtechnicza,
normami i przepisami wykonawczymi oraz polecenidmiyniera. Ogélne wymagania dotycze robdt
podano w SST.01 wymienionych w pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materialdow podanymi w SST.01 wymienionych w @kt.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzei i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyaee transportu materiatdbw podanymi w SST.01 wymieyoh w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe

5.1.1. W zakres robot wchodzi:

» demonta istniepcego dwigu oraz uradzen i instalacji z nim zwizanych,

» demonta istniegcych instalacji elektrycznychzdiigu,

 dostosowanie otworéw drzwiowych szybu na poszgirggh kondygnacijach,

* inne niewielkie rozbiérki, przebicia i wykucia.

5.1.2. Spos6b prowadzenia robat:

Roboty rozbiérkowe obejmajusungcie z terenu budowy wszystkich elementéw konstiuikeyposaenia
budynku, w stosunku do ktérych zachodzi konieézndemontau lub rozbiorki w zwazku z wymian
dzwigu. Elementy znajdage s¢ w pasie robot rozbiorkowych, nie przeznaczone simicia, powinny by
przez Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzenienell@biekty, ktore maj by¢ zachowane, zostan
uszkodzone lub zniszczone przez Wykongwto powinny one by odtworzone na koszt Wykonawcy,
w sposob zaakceptowany przez Zamaaciefio. Materiat z rozbiorki natg niezwtocznie wywiec z terenu
budowy oraz podda utylizacji (materialy szkodliwe), wg obowdujacych przepisow lub czasowo
skltadowd na terenie budowy, wedtug wskazazyniera.

5.2. Roboty murowe

5.2.1. W zakres rob6t wchodzi:

« Przemurowaniadeiezy i $cianek,

« Szpaldowanie ubytkéw konstrukcji cegietr.

5.2.2. Wymagania dot. robot:

Wykonanie nieztdnych robét murowych wynikapowinno z konieczrniei dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla mormta i wyposaenia dwigu. Naley stosowd ogoélnodosipne materiaty
dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictRidoty wykonywaé zgodnie z wytycznymi zawartymi



w ,Poradniku majstra budowlanego" oraz ,Wytycznyrn@chnicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano- montaowych" tom |, czs¢ 2, rozdz. 9 ,, Konstrukcje i elementy murowe".

5.3. Podiaga i posadzki

5.3.1. W zakres robot wchodzi

« Uszczelnienie plyty podszybia przed dziataniem agig ewentualnie olejéw i smaréérodkami do
impregnaciji powierzchniowej betonu.

« Wykonanie warstwy ochronnej ptyty podszybia tado betonu o diej odpornéci nascieranie.

« Uzupetnienia uszkodzonych elementdéw posadzek .

5.3.2. Wymagania dotycgce robot

Roboty wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amhbi robét budowlano-
montaowych".

5.4. Tynki i oktadziny wew.

5.4.1. W zakres rob6t wchodzi:

» Miejscowe uzupetnienie tynkdéw po przebiciach ghzciach i bruzdach.

* Przetarcia i uzupetnienia uszkodzonych tynkow.

» Wykonanie tynkéw kat.IV nassiezach otworow drzwiowych szachtu.

» Wykonanie tynkow kat. Il nacianach i stropach.

* Montaz zabezpiecae pionowych nargy otworow drzwiowych szachtu na wszystkich kondygjaeh
katownikiem ze stali nierdzewnej.

5.4.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie nieztdnych robot tynkarskich i oktadzinowych wyné&aowinno z konieczriei dostosowania
poszczegoblnych elementoéw budynku dla mémta wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych
napraw powierzchni po robotach rozbiorkowych. Rgbatykona& zgodnie z ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlanomonavych”.

5.5. Roboty malarskie

5.5.1. W zakres robot wchodzi:

« bialkowanie szachtu fagtemulsyjra,

« przeszpachlowania gtadzgipsow osciezy drzwi szybowych,

« uzupetnienia warstw malarskich na klatce schod@egjrzekuciach i naprawach tynkéw wew.

5.5.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie niezkdnych robot malarskich wynikapowinno z konieczrii dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla momai wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych napraw powierzchni
po robotach rozbiérkowych. Podim pod wykonanie malatur wewtnznych powinno by rowne, gladkie,
bez sgkan, oczyszczone z organicznych pozostetgnp. stare farby emulsyjne), z brudu i kurzu)mweood
tluszczu. Stare powloki malarskie (o stabej przpewgci) naleey usuré, drobne uszkodzenia i gm@nia
naprawt i zaszpachlow@a Na klatce schodowej wykobaarzeszpachlenia i gtadzenie powierzchni tynkow
gipsem szpachlowym w rejoniéasezy drzwi szybowych. Podi@ naley zagruntowa w celu wzmocnienia
i wyrdwnania chtonngri podiaza. Przy zastosowanej powtoce malarskiej wzeadéci od producenta natg
scisle przestrzega wytycznych technologii wykonywania rob6t malargkic opracowanych przez
producenta. Powtoki z farb olejnych i syntetycznyméwierzchniowych powinny méebarwe jednolita
zgodry ze wzorcem, begladow mdzla, smug, zaciekéw uszkodzemarszcze, pecherzy, plam i zmiany
odcienia. Dopuszczaeschropowaté¢ powtoki odpowiadajcej rodzajowi faktury pokrywanego podilub
podkiadu; powloka powinna bez pfpétow pokrywa podiaze lub podkiad, ktére nie powinny by
dostrzegalne okiem nie uzbrojonym. Dopuszcza rdeznaczne miejscowe pExgty wytacznie przy
powtokach jednowarstwowych. Powitoki powinny ihigdnolity potysk a powtoki matowe powinny by
jednolicie matowe lub poétmatowe. W przypadku powijekinowarstwowych dopuszczae siniejscowe
zmatowienie oraz tdice w odcieniu. Przy dwukrotnym i trzykrotnym makmiu olejnym farh
wodochronn naley stosowa farby r&niace s¢ migdzy sola odcieniem lub intensywroia barwy.
Wszystkie powtoki z farb nawierzchniowych powinnwtvweyma: proke na wycieranie zarysowanie,
zmywanie wod z mydtem, przyczepré i wsiakliwos¢. Powtoki z emalii olejnych lub syntetycznych
powinny odpowiadé& wszystkim wymaganiom podanym dla powtok z farbjasch, z tym,ze powinny
one mié potysk lakierniczy oraz wytrzymywadodatkowo prod badania tward@i powtoki. Roboty
wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amthirob6t budowlanomontawych".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO S$CI ROBOT PODANO W SST.01 PKT 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét



Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

» dla rob6t rozbidrkowych m3 (metr segenny),

« dla rob6t murowych m2 (metr kwadratowy szpatdtwprzemurowa przy zadanej gruldci muru),
» dla posadzek m2 (metr kwadratowy),

« dla tynkow i oktadzin wew. m2 (metr kwadratowy),

« dla malatury m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST.01 pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST.01, pkt. 9 oraz umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania idvaa przy odbiorze.

* PN-B-10023 Roboty murowe. Konstrukcje zespoloaglanozelbetowe wykonane na budowie.
Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10024 Roboty murowe. Mury z drobnowymiarotvytementow z autoklawizowanych betonéw
komoérkowych. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentyjlaeymurowane z cegty. Wymagania techniczne
i badania przy odbiorze.

* PN-B-12001 Cegta petna wypalana z gliny - zwykia.

* PN-B-12016 Wyroby ceramiki budowlanej. Badanightgiczne.

* PN-B-12050 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegtydwldne.

* PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. ftadhowe wymagania i badania.

* PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne.Zéhoc¢. Wymagania i badania.

* PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

* PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo- wapienne.

* PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

* PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zapraw cemeytthw

* PN- 63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych.

* PN-90/B-06242 Domieszki do betonu - domieszkicasiniapce.

* PN-B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wyenaig i badania przy odbiorze.

* PN-EN 1322 Kleje do ptytek. Definicje i termingjia.

* PN-EN ISO 10545 Piytki i ptyty ceramiczne. Pobigie probek i warunki odbioru.

* PN-B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymaganbadania przy odbiorze.

* PN-B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne. Wygangia i badania techniczne przy odbiorze.
* PN-B-19402 Ptyty gipsowscienne.

* PN-B-30042 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, typ&arski i klej gipsowy.

* PN-B-79405 Plyty gipsowo- kartonowe.

* PN-B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaivrie. Ogdlne zasady ochrony.

* PN-B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Ochrona materiatowo- strukturalna. Wymagania.

* PN-B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Zabezpieczenie powierzchniowe. Zasady doboru.

* PN-EN 26927 Budownictwo. Wyroby do uszczelniakidy. Terminologia.

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe - tynki zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe - tynki szlachetne,

* PN-75/B-10121 Okfadziny z zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe- tynki szlachetne,

* PN-91/B-10105 Masy tynkarskie do wykonywania po@nych wypraw elewacyjnych,

* PN-85/B- 04500 Zaprawy budowlane. Badania cenfténych i wytrzymatéciowych

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaaa i badania przy odbiorze.

* PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery. Oznaczamigbgsci powtoki.

* PN-76/C-81516 Wyroby lakierowe. Oznaczesugeralngci powtok lakierniczych. Zagpiona
czesciowo: PN-ISO 7784-1:2000.

* PN-70/C-81536 Wyroby lakierowe. Oznaczenia krycia

* PN-ISO 8930:1997 Podstawy projektowania i niezdwasci konstrukcji budowlanych. Terminologia.



* PN-B-01040:1994 Rysunek konstrukcyjny budowl&gsady ogdlne.

* PN-76/B-03001 Konstrukcje i podia budowli. Ogélne zasady oblicze

* PN-B-03002:1999/Ap1:2001 Konstrukcje murowe nrepine. Projektowanie i obliczenia.
« Swiadectwa dopuszczenia produktéw do stosowaniadelwnictwie.

* Instrukcje producenta.



SST.03 - ROBOTY W ZAKRESIE
INSTALAC | ELEKTRYCZNYCH

45.31.12.00-2 ROBOTY W ZAKRESIE
INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH



ST.03 — ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

(CPV 45.31.12.00-2)

1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)aswymagania ogdlne dotygee
wykonania i odbioru robét instalacyjnych awanych z wymiasn dzwigu osobowego wewtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Opracowanie niniejsze dotyczy prowadzenia robdtzariych z demontam istniejcej instalacji
elektrycznej oraz mordam nastpujacych czsci instalaciji:

« przewod zasilacy szaé sterownicz windy,

- instalacja elektrycznaswietlenia szybu windy,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@asiszybiu windy,

«instalacja elektrycznaswietlenia maszynowni,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@aszynowni,

- instalacja sterowania wentylatorem maszynowni.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 ayodne z hormami i ,Przepisami Budowy klizen
Elektroenergetycznych”.

1.5 Ogoélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&koobét oraz za zgoddé z ST, dokumentagijtechniczia

oraz zapisami ustawy Prawo budowlane, ,Warunkauafiriezznymi wykonania i odbioru robot
budowlanych. C&¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczmpgorunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, normami oraz innymi przepisami detycymi przedmiotowej instalacji a

takze poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznej mphy¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych. Wszelkie materiatypyie do wykonania instalacji musposiada aktualne polskie

aprobaty techniczne lub odpowig&dolskim Normom.

2.1 Przewody

W celu zasilania wymienionegdigu w budynku Domu Studenckiego natevyprowadzé przewdd typu
YDYzo 5 x 6 zasilajcy nagd dzwigu (szaé sterownicz). W rozdzielnicy gtéwnej zabudowa
zabezpieczenie nadglowe zwtoczne np. typu R303 — 32A. Dla zasilaniafyszsterowniczej, z ktorej
wyprowadzone zostardwa obwody (&wietlenia szybu i gniazd wtykowych) nalez rozdzielnicy gtownej
wyprowadz¢ przewdd YDYzo 3 x 2,5. Obwod zasilagy zabezpieczyw RG wyhcznikiem nadpydowym
zwiocznym R301 — 16A. Obwodyswietleniowy i gniazda wtykowego zabezpie€zay szafie sterowniczej
wytacznikami ré&nicowo-padowymi P312-B10/0,03. Do kabiny zdigowej doprowadzi przewod
telefoniczny typu YTKSY 4 x 2 x 0,5 lub sitke UTP 4 x 2 x 0,5 kat. 5e z najidizej szafki krosowniczej.
Catas¢ instalacji wykona zgodnie z DTR i wytycznymi dostawcywligu.

2.2 Oprawy Gwietleniowe

Do dswietlenia pomieszczenia maszynowni mglezastosowa oprave swietldwkowa o Kkorpusie
wykonanym z tworzywa sztucznego w kolorze bialynemperaturze barwowgjiatta dziennego oraz

z zaptonnikiem elektronicznym, o szczeloolP 54 i | lub Il kl. izolacji, zapewniag wymagane warunki
oswietlenia zgodnie z norsnEN 12464-1:2002. W szybie windy najezastosowaoprawy

zarobwkowe, kanatowe, o IP 44 i o mocy 100W.

2.3 Osprzat instalacyjny

Jako wyhcznik gtéwny windy nalgy zastosowa roziacznik izolacyjny 100A w obudowie podtynkowej.
W instalacji dwietlenia maszynowni natg zastosowa tacznik jednoobwodowy, 2z pédietleniem ,
podtynkowy i instalow&go przy drzwiach weégiowych, wewnatrz maszynowni, na wysoko 105 cm nad
posadzlk. W instalacji @wietlenia szybu nalg zastosowa 2 faczniki schodowe — jeden podtynkowy,
Z podwietleniem i instalow&go przy drzwiach wégiowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm
nad posadzk drugi, natomiast, natynkowy, z podetleniem, w szybie, ndcianie bez sitownika, na
wysokasci 80 cm nad poziomem posadzki nagzego przystanku, przy drzwiach szybowych. W iasfal



gniazda serwisowego maszynowni rngleastosowa gniazdo podtynkowe, z bolcem uziemi@jm, 16A,

i instalow& je koto szafy sterowniczej, na wysadko 115 cm nad posadzk W instalacji gniazda
serwisowego szybu nale zastosow& gniazdo natynkowe, IP 44, z bolcem uzieaggm, 16 A,

i instalow& je w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem szybu.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzen i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu materiatdw podanymi w SST.01 wymieyit w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

Metoda przebudowy uzaieiona jest od warunkoéw technicznych wydanych praggkownika obiektu.
Warunki te okrélaja ogolne zasady przebudowy, ich okres oraz czasowrk maliwe jest odhczenie
napkcia od obiektu w ktérymasprowadzone prace.

5.1 Roboty demontaowe

Demonta istniepcej instalacji elektrycznej wykonywanyedivie bez odzysku. Materialy uzyskane
z demontau nalery posegregowai wywiez¢ na miejsce uzgodnione z inwestorem.

5.2 Sposbb prowadzenia kabli i przewodow elektryczrech

Przewody éwietlenia i gniazd nalgy prowadzé w pomieszczeniu szybu windy natynkowo, na uchwytac
W pozostatych pomieszczeniach przewody hal@rowadzé w scianach murowanych bezfpednio
w bruzdach ascianach kartonowo-gipsowych przewody rigleprowadzé w peszlach i z ospgiem
przystosowanym do takicitian. Peszle majstanowé, pomkdzy punktami przyjczenia, jeden odcinek (co
w przyszitgci ma utatwé ewentuala wymiarg przewodu).

5.3. Montaz opraw aswietleniowych

W maszynowni oprawa ma éyainstalowana bezpednio na suficie, n&rodku pomieszczenia.

Oprawy w szybie naly montowa nascianie, do ktérej montowanyetizie sitownik dwigu, w odlegtdci
20 cm odsciany tylnej, nie rzadziej nico 200 cm wzdta trasy dwigu i nie dalej nt 50 cm od najriiszej

i najwyzszej cesci szybu.

5.4. Montaz gniazd, cznikdw i wytgcznika gtdwnego windy

Whytacznik gtowny windy instalomawewnatrz pomieszczenia maszynowni, przy drzwiachseieyvych, na
wysokasci 105 cm nad posadzk Lacznik dswietlenia maszynowni natg instalowd& przy drzwiach
wejsciowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm nad posadzktacznik cwietlenia szybu,
podtynkowy, z pofivietleniem naley instalow& przy drzwiach weciowych, wewnatrz maszynowni, na
wysokaici 105 cm nad posadzkdrugi, natomiast, natynkowy, z padetleniem, w szybie, nécianie bez
sitownika, na wysokixi 80 cm nad poziomem posadzki nagziego przystanku, przy drzwiach szybowych.
Gniazdo serwisowe maszynowni najleinstalowa& koto szafy sterowniczej, na wysako 115 cm nad
posadzk. Gniazdo serwisowe szybu najeinstalowa& w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem
szybu. Termostaicienny naley instalowa& nascianie, na wysokii 150cm nad posadzkz dala odirédet
ciepta.

5.5. Montaz potaczen wyréwnawczych

Przewody wyréwnawcze prowadzibezpdrednio, w brudzie (lub na tynku w szybie windy). Przewodami
wyrownawczymi Cu 10 mm2 nale polaczy¢ konstrukcg w szybie oraz elementy przewade
w maszynowni z szynPE szafy sterowniczej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie aghiccia zat@onej jakdgci wykonywanych robét przy monta

instalacji elektrycznej modernizowanego budynku.

6.1 Dokumentacja uradzen

Aparaty i uradzenia elektryczne oraz przewody powinny posiaatast fabryczny lubwiadectwo jakéci,
wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robét

Kontrola jakdci rob6t zwhazanych z wykonaniem instalacji elektrycznej powinimg@ przeprowadzona
w czasie wszystkich faz rob6t zgodnie z wymaganid&ulskich Norm i “Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robo6t budowlanych, €& D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne
i piorunochronne w budynkacheyteczndci publicznej”. Wyniki przeprowadzonych kontrolileay uzna
za pozytywne, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zgstapetnione. Jesli ktérekolwiek
z wymaga nie zostato spetnione, naledana faz robdt uzna za niezgods z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawek przeprowaélponowr, kontrok.

6.3 Badania i pomiary pomontaowe

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt | wykonas:



* jakos¢ i kompletnd¢ wykonanych robot,

 pomiary elektryczne zgodnie z odpowiednimi norrmpmedmiotowymi.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze obmiaru podano w SST.01, pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w SST.01, pkt. 8. Odbidvétopolegaicych na
wykonaniu instalacji elektrycznej nalewykona zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i amtbi
robét budowlanych, G#¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczngiarunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, oraz obowizujacymi Polskimi Normami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w SST.01, pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

« .Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamych, Czs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje
elektryczne i piorunochronne w budynkadlyteczndci publicznej”,

- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20@3sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nrpidz.401),

- rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié &rzenia 1997 w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 Nr 169, poz5Q& pén. zm.),

+ PN-IEC 60 364 Instalacje elektryczne w obiektactidwdanych - zestaw norm,

+PN-IEC 439-1 - 4 Rozdzielnice i sterownice niskdneijpwe - zestaw norm,

+ PN-89/E-05003/01 Ochrona odgromowa w obiektach ilainych.
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SST.01 ~-WYMAGANIA OGOLNE
45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND



SST.01 - INSTALOWANIE WIND. WYMAGANIA OGOLNE (CPV

45.31.30.00-5)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania ogodlne

dotyczce wykonania i odbioru rob6t zydanych z wymias dzwigu osobowego lewego wraz z pracami
budowlanymi i instalacyjnymi w budynku Domu Studkiego XX-latka Uniwersytetu Wroctawskiego we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obgujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckngj (SST) dotyczzasad prowadzenia robot
wymienionych w pkt 1.

A. Roboty budowlano-instlacyjne:

» wykonanie niezédnych robét rozbiérkowych i demoritavych wewntrz budynku,

» wykonanie robot dostosowawczych w gtie szybu, maszynowni oraz klatki schodowej,

» wykonanie niezédnych instalacji zasilagych i Gwietleniowych, sygnalizacyjnych, itp.
zwiagzanych z instalagjdzwigu,

» wykonanie robot naprawczych i wytktzeniowych zwizanych z budowdzwigu.

B. Dostawa i monta dzwigu osobowego:

» demonta i utylizacja istniegcego dwigu osobowego,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

* monta nagdu | wyposaenia maszynowni,

* monta wyposaenia szybu,

* monta i wyposaenie kabiny,

* monta drzwi przystankowych,

» monta kaset wezwi na przystankach,

» wykonanie instalacji sterowniczej wraz z niegdbymi systemami i aparatami,

» wykonanie éwietlenia szybu,

» wykonanie instalacji telefonicznepdigu

» wykonanie tablicy zasilagej dzwig wraz z zabezpieczeniem przgminiowym dwigu i obwodu
oswietlenia szybu.

» Dodatkowe elementy:

a) przeprowadzenie niegbnych préb, pomiaréw i sprawdzeainstalowanych ugelzen,

b) dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganego cédyd na kady samodzielny element

dzwigu,

c) dostarczenie technicznej instrukcji obstugivibu i jego uradzen,

d) dostarczenie instrukcjizytkowania dwigu,

e) organizacja odbioruzigu przez UDT,

f) uzyskanie pozwolenia naytkowanie dwigu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,Wymagmogolne” pkt 1.4.

* Specyfikacje techniczne”oznaczaj calas¢ wszystkich wymagatechnicznych, w szczegolém
zawartych w dokumentacji zamoéwienia, ckagacych wymagane cechy roboty budowlanej, materiatu,
urzadzenia, produktu lub dostawy, pozwalag obiektywnie scharakteryzowte roboty, urzdzenia,
materiaty, produkty lub dostayopisane w taki sposob, aby spetnity cel, wyznagzurzez
Zamawiajcego. Specyfikacje techniczne obejmppziom jakdéci, wykonania, bezpiec#stwa lub
rozmiaréw, uwzgidniapc wymagania stawiane materiatowi, produktowi lulstdavie w zakresie
jakaéci, terminologii, symboli, testowania i jego metagpakowania, nazewnictwa i oznakowania.
Zawierap one take reguly zwiazane z koncepgiji obliczaniem kosztéw rob6t budowlanych, warunkéw
badania, kontroli i przyjmowania robét budowlanyjetk tez technik i metod budowy oraz wszystkie
inne warunki o charakterze technicznym, o jakiamaaiapcy maze postanowd, drogy przepisow



ogolnych lub szczegobtowych, ca $iyczy robét budowlanych zakozonych i odnénie materiatéw

i elementéw tworgcych te roboty.

» Normy” oznaczaj wymagania techniczne przy¢ przez uznany organ standaryzacyjny w celu
powtarzalnego i agtego stosowania, ktérych przestrzeganie co dodzasie jest obowazkowe.

» ,Normy europejskie” oznacza normy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)zora
Europejski Komitet Standaryzaciji Elektrotechniczf@gnelec) jako "standardy europejskie (EN)" lub
"dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie z ogélnyasadami dziatania tych organizacji.

« Istothe wymagania” oznaczaj wymagania dotycce bezpieczestwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie grepetniad roboty budowlane.

« .Normatyw techniczny” oznacza wytyczne wynikge z normy lub ogélnie obowdujacych
przepiséw techniczno-budowlanych.

« ,Dziennik budowy” oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywargearWykonawe na placu
budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanym (DzikrBudowy).

* ,Ksi azka obmiaréw” oznacza dziennik, w ktérym wszystkie obmiary rogtapisane acznie

Z objanieniami i innymi zwizanymi danymi.

« . Swiadectwo Przegcia” — protokét odbioru robot lub ugdzen.

* Projektant” — osoba(y) lub firma(y) ¢daca autorem dokumentacji projektowe;j.

« In zynier” — na potrzeby niniejszej Specyfikacji Techniczrmjacza Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Dostawa i montadzwigu osobowego linowego o nggrie elektrycznym zlokalizowanego w
istniegcym szybie wewetrznym  lewym w budynku Domu Studenckiego XX-latk#niwersytetu
Wroctawskiego ul. Piastowska 1 we Wrgglu, wraz wszystkimi nieziilnymi robotami remontowymi,
przystosowawczymi i instalacyjnymi, w celu wawej instalacji i funkcjonowania.

Wykonawca uwzgkdni dodatkowo:

» demonta i utylizacg istniepcego dwigu,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

» dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganegoy@igdtu na kady samodzielny elementdigu,

» dostarczenie technicznej instrukcji obstugiviju i jego uradzen,

» dostarczenie instrukcjizytkowania awigu,

* organizagi i odbior dwigu przez UDT,

* uzyskanie pozwolenia naytkowanie awigu.

* prowadzenie robo6t budowlanych i montaowych w czynnym obiekcie #ytecznaici publicznej.
1.6. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamowienia

Dzwig elektryczny linowy, fabrycznie nowy, wyprodukemy po 1 stycznia 2011 roku, speta®)
warunki polskiej oraz europejskiej normy.

1.6.1. Wymiary szybu:

* szeroké¢: ok. 1700 mm (wymiar wwietle),

* glebokasé: ok. 1600 mm (wymiar wwietle),

* nadszybie wys. ok. 3100 mm (od posadzki ostatnpgystanku),

* podszybie wys. ok. 1200 mm (od posadzki pierwszEgystanku).

1.6.2. Ogolne wiaciwosci funkcjonalno-uzytkowe:

* dzwig bedzie shiyt do transportu wewgirznego oséb,

« zasilanie: 3x400, 50Hz,

» udzwig Q = 700 kg lub 9 oséb,

» Wysoka¢ podnoszenia: ok. 27 m,

* ilos¢ przystankow: 9,

* predkas¢ jazdy: min. 1,0 m/sek.

1.6.3. Szczegotowe wdaiwosci funkcjonalno-uzytkowe:

» wysoka jakéc¢ i sprawndé¢ zastosowanych podzespotéw,

» duza niezawodng i trwatosé,

* estetyczne wykgiczenie,

« fatwa i niekosztowna konserwacja,

 dyspozycyjny i szybko reagigy serwis techniczny.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatlow

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu tqi@winny by nowe, w gatunku bi@co
produkowanym, odpowiadavymaganiom norm i przepiséw wymienionych w ST drag/ch nie
wymienionych ale obowgkujacych normach i przepisach, riieymagane polskimi przepisami
swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wymaganeagtdnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach
budowlanych (Dz.U. Nr 92, poz. 881 zz2p6 zm.) certyfikaty bezpiec#stwa oraz inne dokumenty
swiadczice o maliwosci zastosowania do wykonania niniejszej inwestycji.

Wszystkie dostarczone materiaty i anizenia musgby¢ wolne od obcizen prawnych, optat celnych, itp.
Ogodlne wymagania dotyaeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST pkt.2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spgk uzywany do robot powinien I8y zgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST,
dokumentacji technicznej DTR lub ewentualnie opveamym projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Ireyniera. W przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przezigniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistagmi

w dokumentacji technicznej i ST oraz wskazaniamyhiera, w terminie przewidzianym umaw

Sprzt uzywany do wykonania robét (niezatge od tego, czy stanowi wiasitdNykonawcy) ma b
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska
i przepisami dotycgcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie spitn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie dokumentacja techniczna lub ST przewithgzliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera, nie mee byt p&zniej

zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sfirzmaszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge
zachowania warunkéw umowy, zosigmzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktdre nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych roboét i wikiwosci przewaonych materiatow. Liczbarodkow
transportu musi zapewrtiaze roboty leda wykonane i zakaczone zgodnie z umaw Pojazdy aywane
przez Wykonawe na drogach publicznych muszspelnig@ wymagania dotycze przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giegi osi i innych. Po uprzednim poinstruowaniu przez
Inzyniera,srodki transportu nie odpowiadae tym warunkom dxla usungte z placu budowy. Wykonawca
powinien utrzymywa wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe docplédudowy w czysKi.

5. WYKONANIE ROBOT

Dla nowego dwigu oraz szybu i maszynowni prgyp standard wykonania przy uwzgdhieniu istniejcych
warunkoéw technicznych budynku i wymagabowizujacych przepiséw w tym zakresie. Prgy parametry
dzwigu ewentualnie magulec zmianie po demordia dzwigu i wyniknieciu niemaliwych do przewidzenia
przy funkcjonowaniu urgzenia warunkéw montawych. Dodatkowo nalgy przewidzi€ przeprowadzenie
niezkednych rob6t dostosowawczych budowlanoinstalacyjngiehszybu i maszynowni aby uzyskaizej
wymienione parametry technicznaytkowe.



5.1. Standard wykonania i wyposaenia diwigu:

CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU
CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU

Element oraz
parametry techniczne
projektowanej windy -
dzwigu

Opis elementu i parametrow technicznych projektowanj
windy - dzwigu

Dzwig Z nagdem elektrycznym , trojfazowy silnik synchroniczeg,
zintegrowanym kotem ciernym, wykonanym z odlewuardego
nascieranie w gornej maszynowni, przystosowany dlazedx
0s6b niepetnosprawnych na wozkach
inwalidzkich .

Udzwig min 700 ka/Cosot

llos¢ przystankow 9

llo$¢ dojsé 9- rozmieszczone jednostron

Predkosé 1,0 m/s

Zasilanie 3-400V/50Hz

Temperatura pracy
dzwigu

Min.+5 C, max.+40 C

Wysokasé
podnoszenia

ok. 27 m

Drzwi kabinowe

Automatyczne, dwupanelowe , teleskopowe o wymiarach
900 x 2000 mm, ocynkowane obéme stal nierdzewa,
wyposaone w ogranicznik sity domykania , by uchréni
osoby w sytuacji przyecia przez skrzydta drzwi.
Zastosowana w drzwiach krzywka gwarantuje ich ciche
bezlufowe zamykanie.

Drzwi szybowe

Automatyczne, dwupanelowe, teleskopowe o wymiar@0n:x
2000 mm, aluminiowe ocynkowane . Bardzo sztywnevpadnice z
profilu zamknétego wykonanego z ocynkowanej stali . Nadpro
drzwi w formie zamkngtej skrzynki , odpornej ( sztywnej) na
skrecanie i na zabrudzenia. Panele drzwiowe wykonandrig z
norma DIN18091.

Wymiary kabiny

min 1100 x 1350 x 2100 mm, nieprzelotowa




Kabina dwigu -
wyposaenie:

Konstrukcja wsparta na ramie z profili stalowyahprowadnikami
slizgowymi , chwytacze dwukierunkowsgcjany kabiny panelowe,
pokryte materiatem tturacym drgania. Wentylacja grawitacyjna
poprzez otwory w dolnej eci $cian. Sufit ze stali malowany na

kolor RAL9005 . Gwietlenie LED, przykryte szklem bezpiecznym.

Wykonanie antywandal ( nie dopuszczaedementéw éwietlenia
tatwopalnych 4tworzywo sztuczne , plexa).Konstrukcja kabinyal
nierdzewna szlifowana . Wypetnienie : panele sysigenze stali
nierdzewnej szlifowanej , usztywnione i wygtuszdraedzo lekkimi
i wytrzymatymi ptytami XPS, utldone poziomo — utatwiage
wymiare ewentualnie uszkodzonych paneli , bez koniegzino
demontau catej kabiny. Podtoga wytona ptyt granitows
promieniowan jednoczsciowo o grubéci 20mm. Antypglizgowe i
tatwe w utrzymaniu czystai rozwiazanie . Pagcz na tylnegcianie
wykonana ze stali nierdzewnej szlifowanej. Cokofikzypodtogows
wykonane ze stali nierdzewnej szlifowanej , zintegane otwory
wentylacyjne.

Sygnalizacja w kabinig

Panel dyspozycji ze stali nierdzewnej szlifowarecah
wysokas¢ kabiny w wykonaniu antywandal , mavos¢ wyjecia
panela po uprzednim zdjiu blokady z dachu kabiny. Wysokiej
klasy przyciski za stali nierdzewnej wykonane zgednnorna
EN-81-71 Klasa 1. Wawietlacz kolorowy TFT, informujcy o
kierunku ruchu kabiny , pirze , komunikaty o awariach,
przeciazeniu , systemieabznagci. Modut komunikacji
dwustronnej oparty na bramce GSM. Retlana tabliczka
Znamionowa #wigu zintegrowana zswietleniem awaryjnym .
Awizacja gtosowa.

Napzd

Elektryczny trojfazowy silnik synchroniczny, ze tagrowanym
kotem ciernym , wykonanym z odlewu odporneggciaranie .
Srednica kota naglowego 240mm. Podwajny ukiad hamulcow
elektromagnetycznych . Oktadziny sgkhamulcowych wykonane
Z materiatu niezawierggego azbestu. Certyfikowany hamulec
stanowi zabezpieczenie przed niekontrolowanym mckegbiny do
gory. Reczne luzowanie hamulcow w sytuacjach awaryjnych.
Moc wyjsciowa nagdu : 4,5 kW

Prad znamionowy : 17,00A

Prad rozruchowy : 28,00A

Zasilanie nagdu : 3x400V,50Hz

Oswietlenie : 230V, 50Hz

Potazenie napdu : istniegca maszynownia gérna . Posadowienie
napgdu do przebudowy.

Sterowanie

Zbiorcze dwukierunkowe. Elementy serwisowe i awaggjo
uwalniania znajdujsie w panelu maszynowni . Degtdo elementoy
uktadu sterowania tylko dla oséb upawenych . Uwaga : musi gy
zapewniony dogp do kondygnacji , na ktorej znajdigic elementy
uktadu sterowania. W standardzie zjazd awaryjngajblizszego
przystanku oparty na UPS.

=

Szyb

min. wymiary wew. istniejce: szer. 1700 mm gt. 1600 mm

Podszybie

1200 mm




Nadszybie 3100 mm

Maszynownia Naped umieszczony w gérnej maszynowni, szafa sterowana
umieszczona w gornej maszynowni,

Doprowadzé przewdd telefoniczny 8ytowy, pozwalagcy na
taczna¢ pomkdzy kabira, a statym miejscemdznaici ze
stuzbami ratowniczymi (np.portiernia)

Wentylacja Grawitacyjna nawiewno — wywiewna szybu i maszynowni
W maszynowni istnieje kratka wentylacyjna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli jakéci jest osigniecie wymaganych standardéw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca powinien
przeprowadz& pomiary i badania z stotliwoscia zapewniajca, ze roboty leda wykonywane zgodnie
Z wymaganiami zawartymi w dokumentacji techniczngjT. Minimalne wymagania co do zakresu hada
i ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdg mostaty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki dodatkowy zakres kontroli jestni@czny, aby zapewéiwykonanie robot
zgodnie z umow, Wykonawca powinien dostarczyéwiadectwa potwierdzage, ze cate wyposaenie
przeznaczone do pobierania préb i testowania jastiglowo wykalibrowane i spetnia wymagania proaedu
testowych. laynier powinien mié nieograniczony dogp do laboratorium Wykonawcy w celu prowadzenia
inspekcji. Irzynier poinformuje Wykonawgna pgmie o wszelkich kidach zwazanych z laboratorium, jego
wyposaeniem oraz przytych sposobach i metodach prowadzenia testGwlidg opinii Inzyniera bkdy te
mog wplywaé na prawidlowé¢ testow, mae on odmowd uzycia w Robotach materiatow, ktére zostaty
poddane testom do momentu, kiedy procedury testéay prawidtowe i akceptacja materiatdwedzie
przeprowadzona. Wszystkie koszty zmédne z prowadzeniem testéw ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia, wbudowania, instalacji i montowania tylkorteteriaty lub urzdzenia

i sprzt, ktére posiadaj

a) certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami

technicznymi okréonymi na podstawie Polskich i Europejskich Normradbat technicznych

oraz witaciwych przepisow i dokumentow technicznych,

b) deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnézi z: Polslk lub Europejsk Normg a take aprobat

techniczn, w przypadku wyrobdéw dla ktérych nie ustanowionima@nej normy, jeeli nie g

objete certyfikacy okreslona w pkt. | i ktore spetniajwymogi ST,

¢) dokumenty potwierdzage sprawnf&t techniczia urzadzen i sprztéw.

W przypadku materiatdw ktére wymagajzgodnie z ST, powgzych dokumentéw, kda partia
dostarczonych materiatow powinna zawéedakumenty jednoznacznie potwierdgag ich pochodzenie.
Produkty przemystowe mugzposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raogzeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spejaitych wymagéa beda odrzucone.

6.3. Dziennik korespondencji (budowy/montau/rozbiorki)

W przypadku realizacji robot adiych decyzj administracyja pozwolenia na budoywymaganym
dokumentem prawnym oboaziujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do kma okresu gwarancyjnego jest dziennik budowy/mantazbiérki. Odpowiedzialng

za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohewacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
W przypadku realizacji robo6t nieaych koniecznécia uzyskania pozwolenia na budevzaleca i
prowadzenie dziennika w formie kgki korespondencji jako wewitrznego dokumentu komunikacji
pomigdzy Zamawiggcym a Wykonawg. O koniecznéci prowadzenia dziennika korespondencji zdecyduje
Inzynier odpowiednim wpisem do protokotu wprowadzema budow (robot). Propozycje, uwagi

i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy/kpoeslencji leda przedt@one Inzynierowi do
ustosunkowania i Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

llos¢ robot i materiatow niezfinych do wykonania zadania najeokresli¢ na podstawie norm zawartych w



odpowiednich Katalogach Nakladow Rzeczowych. Obmiabét kedzie okréla¢ faktyczny zakres
wykonywanych robét zgodnie z dokumentacj

technicza i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RoBbimiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu #yniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie iaslbm co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiarwedls wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekthtub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej wrg8d zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera na
pismie. Obmiar gotowych robétedzie przeprowadzony z eztcscia wymagai do celu realizacji ptatrici
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie aghkoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy dla zadania jest jeden kompletnyindlg osobowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przegcie Robat i Odcinkow

Roboty leda przegte przez Zamawiagego kiedy:

* roboty zostas ukonczone zgodnie z umawy

« Swiadectwo Przegia dla rob6t zostanie wystawione lukdhie st uwazato, ze zostato wystawione.
Wykonawca bdzie mogt wysipi¢ o Swiadectwo Przejcia nie wczéniej niz 7 dni przed tym, kiedy roboty
beda w Opinii Wykonawcy ukaczone i gotowe do przgjia. Jeeli roboty podzieloneasna odcinki, to
Wykonawca bdzie mogt podobnie wyspi¢ o Swiadectwo Przegia dla kadego Odcinka. lizynier, w cagu

7 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien taysi¢c WykonawcySwiadectwo Przegia, podaic
dat z ktor roboty zostaty ukaczone zgodnie z Umayw

8.2. Dokumenty do Przegcia Robot

Zamawiajcy okrela formg Protokotu Odbioru Ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanastpujace dokumenty weizyku
polskim:

» dokumentagj techniczi dzwigu,

* szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentéw umowy i ew. uzupetniag lub
Zamienne),

* rysunki na wykonanie rob6t towarzysych (np. schematy, linie energetycznayietlenie, itp.),

* recepty i ustalenia technologiczne,

« dziennik budowy lub korespondencjisljezostat zaprowadzony,

* rejestry obmiardw (oryginaty), §& byty prowadzone,

» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@aoznaczé laboratoryjnych,

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri zainstalowanych ugelizea i wbudowanych

materiatow,

* karty gwarancyjne i wymagane certyfikaty nadasamodzielny elementaigu, instrukcg

obstugi dwigu i jego uradze,

* instrukcg uzytkowania dwigu,

* pozwolenie na iytkowanie dwigu.

W przypadku, gdy wedlug Zamawiapgo, roboty pod wzgtlem przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru - Zamawiggy w porozumieniu z Wykonawc wyznaczy nowy termin

odbioru robot. Wszystkie prace korekcyjne wymagamez komisi powinny by wymienione zgodnie

Z wymaganiami Zamawiggego.

8.3. Przegcie czsci robot

Inzynier maze, wedlug wydcznego uznania Zamawi@ego, wystawi Swiadectwo Przegia dla
jakiejkolwiek czsci robét statych. Po wystawieniu przezyniera Swiadectwa Przegia dla jakiej czesci
robot, Wykonawcy zostanie niezwiocznie uiiwione podgcie wszelkich krokéw koniecznych dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych prém&owych. Wykonawca przeprowadzi te probyikowe tak
szybko jak kdzie to praktycznie mdiwe do wykonania, przed dauptywu odnénego okresu zgtaszania
wad.

8.4.Swiadectwo wykonania

Inzynier wystawiSwiadectwo Wykonania w ggju 14 dni od najpihiejszej z dat uptywu okreséw
zgtaszania wad, lub paiej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokumtyedo przegcia robot

oraz ukdiczy wszystkie roboty i dokona ich prob,asitnie z usuriciem wad. Kopidwiadectwa
Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawaéepo.

Uznaje st, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptapbot.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykoaapitsana

w Przedmiarze Robot. Podstaptatnaci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suibdzie cena
lub kwota podana przez Wykonagvev Przedmiarze Rob6t. Jednostka obmiarowa lub qemainna
zawierad wszystkie wymagania zakozenia Robdét zgodnie ze standardami i normamisgakapisanymi w
ST i dokumentacji technicznej i powinna zawiekaszty badai sprawdzeé.

Cena wykonania robét obejmuje:

* koszty robocizny i koszty dodatkowe z tym zmadne,

* koszt wytych uradzer i materiatdbw razem z kosztami kupna, przechowyaani

i mozliwie najkrotszej drogi dostawy na miejsce budowy,

* koszty optat administracyjnych i celnych,

* koszt sprztu razem z kosztami dodatkowymi,

» koszty pérednie, kalkulacja zysku i strat,

* podatki obliczone zgodnie z obawujacym prawem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty naly wykonywa zgodnie z obowkizujacymi w Polsce normami i normatywami.
Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robdd sryszczegolnione
w kazdej szczegolowej specyfikacji technicznej w pkt. ¥dykonawca jest zobowzany zna wszystkie
przepisy prawne wydawane zarowno przez wladzsstpewe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktore $ w jakiejkolwiek sposéb zwrane z prowadzonymi robotami icdzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wgtyach w trakcie realizacji robot

Najwazniejsze z nich to:

* ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz.2D10 Nr 243, poz. 1623 ze zm.),

* ustawa z dnia 3 gdziernika 2008 o udogbnianiu informacji grodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczéstwa w ochronidrodowiska oraz o ocenach oddziatywaniagmalowisko (Dz.U. Nr 199,

poz. 1227 z pin. zm.),

* ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicz{petlJ. z 2007 Nr 19, poz. 115 z406 zm.),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2@04prawie okréenia metod i podstaw
sporzdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planmogwh kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztéw rob6t budowlanych cgkeaych w programie funkcjonalno zytkowym

(Dz.U. Nr 130, poz. 1389),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tectamych wykonania i odbioru robét budowlanych

oraz programu funkcjonalno zytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072

z p&n. zm.).

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®2Qv sprawie dziennika budowy,

montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszardawierajcego dane dotygze

bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, p®23 ze zm.).
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SST.02 - ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE

(CPV 45.45.30.00-7)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania ogdlne dotygee
Wykonania i odbioru robét budowlanych azwa@nych z wymiasm dzwigu osobowego wewdtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obxanjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckng] (SST) dotycz zasad prowadzenia roboét
budowlanych:

«roboty rozbiorkowe i demorntawe,

« roboty murowe,

« posadzki,

« tynki wewretrzne,

« malatura,

« §lusarka drzwiowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSZ ayodne podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 1.4.

1.5 Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakaobot oraz za zgodté z ST, dokumentagjtechnicza,
normami i przepisami wykonawczymi oraz polecenidmiyniera. Ogélne wymagania dotycze robdt
podano w SST.01 wymienionych w pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materialdow podanymi w SST.01 wymienionych w @kt.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzei i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyaee transportu materiatdbw podanymi w SST.01 wymieyoh w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe

5.1.1. W zakres robot wchodzi:

» demonta istniepcego dwigu oraz uradzen i instalacji z nim zwizanych,

» demonta istniegcych instalacji elektrycznychzdiigu,

 dostosowanie otworéw drzwiowych szybu na poszgirggh kondygnacijach,

* inne niewielkie rozbiérki, przebicia i wykucia.

5.1.2. Spos6b prowadzenia robat:

Roboty rozbiérkowe obejmajusungcie z terenu budowy wszystkich elementéw konstiuikeyposaenia
budynku, w stosunku do ktérych zachodzi konieézndemontau lub rozbiorki w zwazku z wymian
dzwigu. Elementy znajdage s¢ w pasie robot rozbiorkowych, nie przeznaczone simicia, powinny by
przez Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzenienell@biekty, ktore maj by¢ zachowane, zostan
uszkodzone lub zniszczone przez Wykongwto powinny one by odtworzone na koszt Wykonawcy,
w sposob zaakceptowany przez Zamaaciefio. Materiat z rozbiorki natg niezwtocznie wywiec z terenu
budowy oraz podda utylizacji (materialy szkodliwe), wg obowdujacych przepisow lub czasowo
skltadowd na terenie budowy, wedtug wskazazyniera.

5.2. Roboty murowe

5.2.1. W zakres rob6t wchodzi:

« Przemurowaniadeiezy i $cianek,

« Szpaldowanie ubytkéw konstrukcji cegietr.

5.2.2. Wymagania dot. robot:

Wykonanie nieztdnych robét murowych wynikapowinno z konieczrniei dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla mormta i wyposaenia dwigu. Naley stosowd ogoélnodosipne materiaty
dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictRidoty wykonywaé zgodnie z wytycznymi zawartymi



w ,Poradniku majstra budowlanego" oraz ,Wytycznyrn@chnicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano- montaowych" tom |, czs¢ 2, rozdz. 9 ,, Konstrukcje i elementy murowe".

5.3. Podiaga i posadzki

5.3.1. W zakres robot wchodzi

« Uszczelnienie plyty podszybia przed dziataniem agig ewentualnie olejéw i smaréérodkami do
impregnaciji powierzchniowej betonu.

« Wykonanie warstwy ochronnej ptyty podszybia tado betonu o diej odpornéci nascieranie.

« Uzupetnienia uszkodzonych elementdéw posadzek .

5.3.2. Wymagania dotycgce robot

Roboty wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amhbi robét budowlano-
montaowych".

5.4. Tynki i oktadziny wew.

5.4.1. W zakres rob6t wchodzi:

» Miejscowe uzupetnienie tynkdéw po przebiciach ghzciach i bruzdach.

* Przetarcia i uzupetnienia uszkodzonych tynkow.

» Wykonanie tynkéw kat.IV nassiezach otworow drzwiowych szachtu.

» Wykonanie tynkow kat. Il nacianach i stropach.

* Montaz zabezpiecae pionowych nargy otworow drzwiowych szachtu na wszystkich kondygjaeh
katownikiem ze stali nierdzewnej.

5.4.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie nieztdnych robot tynkarskich i oktadzinowych wyné&aowinno z konieczriei dostosowania
poszczegoblnych elementoéw budynku dla mémta wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych
napraw powierzchni po robotach rozbiorkowych. Rgbatykona& zgodnie z ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlanomonavych”.

5.5. Roboty malarskie

5.5.1. W zakres robot wchodzi:

« bialkowanie szachtu fagtemulsyjra,

« przeszpachlowania gtadzgipsow osciezy drzwi szybowych,

« uzupetnienia warstw malarskich na klatce schod@egjrzekuciach i naprawach tynkéw wew.

5.5.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie niezkdnych robot malarskich wynikapowinno z konieczrii dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla momai wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych napraw powierzchni
po robotach rozbiérkowych. Podim pod wykonanie malatur wewtnznych powinno by rowne, gladkie,
bez sgkan, oczyszczone z organicznych pozostetgnp. stare farby emulsyjne), z brudu i kurzu)mweood
tluszczu. Stare powloki malarskie (o stabej przpewgci) naleey usuré, drobne uszkodzenia i gm@nia
naprawt i zaszpachlow@a Na klatce schodowej wykobaarzeszpachlenia i gtadzenie powierzchni tynkow
gipsem szpachlowym w rejoniéasezy drzwi szybowych. Podi@ naley zagruntowa w celu wzmocnienia
i wyrdwnania chtonngri podiaza. Przy zastosowanej powtoce malarskiej wzeadéci od producenta natg
scisle przestrzega wytycznych technologii wykonywania rob6t malargkic opracowanych przez
producenta. Powtoki z farb olejnych i syntetycznyméwierzchniowych powinny méebarwe jednolita
zgodry ze wzorcem, begladow mdzla, smug, zaciekéw uszkodzemarszcze, pecherzy, plam i zmiany
odcienia. Dopuszczaeschropowaté¢ powtoki odpowiadajcej rodzajowi faktury pokrywanego podilub
podkiadu; powloka powinna bez pfpétow pokrywa podiaze lub podkiad, ktére nie powinny by
dostrzegalne okiem nie uzbrojonym. Dopuszcza rdeznaczne miejscowe pExgty wytacznie przy
powtokach jednowarstwowych. Powitoki powinny ihigdnolity potysk a powtoki matowe powinny by
jednolicie matowe lub poétmatowe. W przypadku powijekinowarstwowych dopuszczae siniejscowe
zmatowienie oraz tdice w odcieniu. Przy dwukrotnym i trzykrotnym makmiu olejnym farh
wodochronn naley stosowa farby r&niace s¢ migdzy sola odcieniem lub intensywroia barwy.
Wszystkie powtoki z farb nawierzchniowych powinnwtvweyma: proke na wycieranie zarysowanie,
zmywanie wod z mydtem, przyczepré i wsiakliwos¢. Powtoki z emalii olejnych lub syntetycznych
powinny odpowiadé& wszystkim wymaganiom podanym dla powtok z farbjasch, z tym,ze powinny
one mié potysk lakierniczy oraz wytrzymywadodatkowo prod badania tward@i powtoki. Roboty
wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amthirob6t budowlanomontawych".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO S$CI ROBOT PODANO W SST.01 PKT 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét



Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

» dla rob6t rozbidrkowych m3 (metr segenny),

« dla rob6t murowych m2 (metr kwadratowy szpatdtwprzemurowa przy zadanej gruldci muru),
» dla posadzek m2 (metr kwadratowy),

« dla tynkow i oktadzin wew. m2 (metr kwadratowy),

« dla malatury m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST.01 pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST.01, pkt. 9 oraz umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania idvaa przy odbiorze.

* PN-B-10023 Roboty murowe. Konstrukcje zespoloaglanozelbetowe wykonane na budowie.
Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10024 Roboty murowe. Mury z drobnowymiarotvytementow z autoklawizowanych betonéw
komoérkowych. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentyjlaeymurowane z cegty. Wymagania techniczne
i badania przy odbiorze.

* PN-B-12001 Cegta petna wypalana z gliny - zwykia.

* PN-B-12016 Wyroby ceramiki budowlanej. Badanightgiczne.

* PN-B-12050 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegtydwldne.

* PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. ftadhowe wymagania i badania.

* PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne.Zéhoc¢. Wymagania i badania.

* PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

* PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo- wapienne.

* PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

* PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zapraw cemeytthw

* PN- 63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych.

* PN-90/B-06242 Domieszki do betonu - domieszkicasiniapce.

* PN-B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wyenaig i badania przy odbiorze.

* PN-EN 1322 Kleje do ptytek. Definicje i termingjia.

* PN-EN ISO 10545 Piytki i ptyty ceramiczne. Pobigie probek i warunki odbioru.

* PN-B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymaganbadania przy odbiorze.

* PN-B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne. Wygangia i badania techniczne przy odbiorze.
* PN-B-19402 Ptyty gipsowscienne.

* PN-B-30042 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, typ&arski i klej gipsowy.

* PN-B-79405 Plyty gipsowo- kartonowe.

* PN-B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaivrie. Ogdlne zasady ochrony.

* PN-B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Ochrona materiatowo- strukturalna. Wymagania.

* PN-B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Zabezpieczenie powierzchniowe. Zasady doboru.

* PN-EN 26927 Budownictwo. Wyroby do uszczelniakidy. Terminologia.

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe - tynki zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe - tynki szlachetne,

* PN-75/B-10121 Okfadziny z zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe- tynki szlachetne,

* PN-91/B-10105 Masy tynkarskie do wykonywania po@nych wypraw elewacyjnych,

* PN-85/B- 04500 Zaprawy budowlane. Badania cenfténych i wytrzymatéciowych

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaaa i badania przy odbiorze.

* PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery. Oznaczamigbgsci powtoki.

* PN-76/C-81516 Wyroby lakierowe. Oznaczesugeralngci powtok lakierniczych. Zagpiona
czesciowo: PN-ISO 7784-1:2000.

* PN-70/C-81536 Wyroby lakierowe. Oznaczenia krycia

* PN-ISO 8930:1997 Podstawy projektowania i niezdwasci konstrukcji budowlanych. Terminologia.



* PN-B-01040:1994 Rysunek konstrukcyjny budowl&gsady ogdlne.

* PN-76/B-03001 Konstrukcje i podia budowli. Ogélne zasady oblicze

* PN-B-03002:1999/Ap1:2001 Konstrukcje murowe nrepine. Projektowanie i obliczenia.
« Swiadectwa dopuszczenia produktéw do stosowaniadelwnictwie.

* Instrukcje producenta.
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ST.03 — ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

(CPV 45.31.12.00-2)

1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)aswymagania ogdlne dotygee
wykonania i odbioru robét instalacyjnych awanych z wymiasn dzwigu osobowego wewtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Opracowanie niniejsze dotyczy prowadzenia robdtzariych z demontam istniejcej instalacji
elektrycznej oraz mordam nastpujacych czsci instalaciji:

« przewod zasilacy szaé sterownicz windy,

- instalacja elektrycznaswietlenia szybu windy,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@asiszybiu windy,

«instalacja elektrycznaswietlenia maszynowni,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@aszynowni,

- instalacja sterowania wentylatorem maszynowni.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 ayodne z hormami i ,Przepisami Budowy klizen
Elektroenergetycznych”.

1.5 Ogoélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&koobét oraz za zgoddé z ST, dokumentagijtechniczia

oraz zapisami ustawy Prawo budowlane, ,Warunkauafiriezznymi wykonania i odbioru robot
budowlanych. C&¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczmpgorunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, normami oraz innymi przepisami detycymi przedmiotowej instalacji a

takze poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznej mphy¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych. Wszelkie materiatypyie do wykonania instalacji musposiada aktualne polskie

aprobaty techniczne lub odpowig&dolskim Normom.

2.1 Przewody

W celu zasilania wymienionegdigu w budynku Domu Studenckiego natevyprowadzé przewdd typu
YDYzo 5 x 6 zasilajcy nagd dzwigu (szaé sterownicz). W rozdzielnicy gtéwnej zabudowa
zabezpieczenie nadglowe zwtoczne np. typu R303 — 32A. Dla zasilaniafyszsterowniczej, z ktorej
wyprowadzone zostardwa obwody (&wietlenia szybu i gniazd wtykowych) nalez rozdzielnicy gtownej
wyprowadz¢ przewdd YDYzo 3 x 2,5. Obwod zasilagy zabezpieczyw RG wyhcznikiem nadpydowym
zwiocznym R301 — 16A. Obwodyswietleniowy i gniazda wtykowego zabezpie€zay szafie sterowniczej
wytacznikami ré&nicowo-padowymi P312-B10/0,03. Do kabiny zdigowej doprowadzi przewod
telefoniczny typu YTKSY 4 x 2 x 0,5 lub sitke UTP 4 x 2 x 0,5 kat. 5e z najidizej szafki krosowniczej.
Catas¢ instalacji wykona zgodnie z DTR i wytycznymi dostawcywligu.

2.2 Oprawy Gwietleniowe

Do dswietlenia pomieszczenia maszynowni mglezastosowa oprave swietldwkowa o Kkorpusie
wykonanym z tworzywa sztucznego w kolorze bialynemperaturze barwowgjiatta dziennego oraz

z zaptonnikiem elektronicznym, o szczeloolP 54 i | lub Il kl. izolacji, zapewniag wymagane warunki
oswietlenia zgodnie z norsnEN 12464-1:2002. W szybie windy najezastosowaoprawy

zarobwkowe, kanatowe, o IP 44 i o mocy 100W.

2.3 Osprzat instalacyjny

Jako wyhcznik gtéwny windy nalgy zastosowa roziacznik izolacyjny 100A w obudowie podtynkowej.
W instalacji dwietlenia maszynowni natg zastosowa tacznik jednoobwodowy, 2z pédietleniem ,
podtynkowy i instalow&go przy drzwiach weégiowych, wewnatrz maszynowni, na wysoko 105 cm nad
posadzlk. W instalacji @wietlenia szybu nalg zastosowa 2 faczniki schodowe — jeden podtynkowy,
Z podwietleniem i instalow&go przy drzwiach wégiowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm
nad posadzk drugi, natomiast, natynkowy, z podetleniem, w szybie, ndcianie bez sitownika, na
wysokasci 80 cm nad poziomem posadzki nagzego przystanku, przy drzwiach szybowych. W iasfal



gniazda serwisowego maszynowni rngleastosowa gniazdo podtynkowe, z bolcem uziemi@jm, 16A,

i instalow& je koto szafy sterowniczej, na wysadko 115 cm nad posadzk W instalacji gniazda
serwisowego szybu nale zastosow& gniazdo natynkowe, IP 44, z bolcem uzieaggm, 16 A,

i instalow& je w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem szybu.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzen i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu materiatdw podanymi w SST.01 wymieyit w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

Metoda przebudowy uzaieiona jest od warunkoéw technicznych wydanych praggkownika obiektu.
Warunki te okrélaja ogolne zasady przebudowy, ich okres oraz czasowrk maliwe jest odhczenie
napkcia od obiektu w ktérymasprowadzone prace.

5.1 Roboty demontaowe

Demonta istniepcej instalacji elektrycznej wykonywanyedivie bez odzysku. Materialy uzyskane
z demontau nalery posegregowai wywiez¢ na miejsce uzgodnione z inwestorem.

5.2 Sposbb prowadzenia kabli i przewodow elektryczrech

Przewody éwietlenia i gniazd nalgy prowadzé w pomieszczeniu szybu windy natynkowo, na uchwytac
W pozostatych pomieszczeniach przewody hal@rowadzé w scianach murowanych bezfpednio
w bruzdach ascianach kartonowo-gipsowych przewody rigleprowadzé w peszlach i z ospgiem
przystosowanym do takicitian. Peszle majstanowé, pomkdzy punktami przyjczenia, jeden odcinek (co
w przyszitgci ma utatwé ewentuala wymiarg przewodu).

5.3. Montaz opraw aswietleniowych

W maszynowni oprawa ma éyainstalowana bezpednio na suficie, n&rodku pomieszczenia.

Oprawy w szybie naly montowa nascianie, do ktérej montowanyetizie sitownik dwigu, w odlegtdci
20 cm odsciany tylnej, nie rzadziej nico 200 cm wzdta trasy dwigu i nie dalej nt 50 cm od najriiszej

i najwyzszej cesci szybu.

5.4. Montaz gniazd, cznikdw i wytgcznika gtdwnego windy

Whytacznik gtowny windy instalomawewnatrz pomieszczenia maszynowni, przy drzwiachseieyvych, na
wysokasci 105 cm nad posadzk Lacznik dswietlenia maszynowni natg instalowd& przy drzwiach
wejsciowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm nad posadzktacznik cwietlenia szybu,
podtynkowy, z pofivietleniem naley instalow& przy drzwiach weciowych, wewnatrz maszynowni, na
wysokaici 105 cm nad posadzkdrugi, natomiast, natynkowy, z padetleniem, w szybie, nécianie bez
sitownika, na wysokixi 80 cm nad poziomem posadzki nagziego przystanku, przy drzwiach szybowych.
Gniazdo serwisowe maszynowni najleinstalowa& koto szafy sterowniczej, na wysako 115 cm nad
posadzk. Gniazdo serwisowe szybu najeinstalowa& w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem
szybu. Termostaicienny naley instalowa& nascianie, na wysokii 150cm nad posadzkz dala odirédet
ciepta.

5.5. Montaz potaczen wyréwnawczych

Przewody wyréwnawcze prowadzibezpdrednio, w brudzie (lub na tynku w szybie windy). Przewodami
wyrownawczymi Cu 10 mm2 nale polaczy¢ konstrukcg w szybie oraz elementy przewade
w maszynowni z szynPE szafy sterowniczej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie aghiccia zat@onej jakdgci wykonywanych robét przy monta

instalacji elektrycznej modernizowanego budynku.

6.1 Dokumentacja uradzen

Aparaty i uradzenia elektryczne oraz przewody powinny posiaatast fabryczny lubwiadectwo jakéci,
wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robét

Kontrola jakdci rob6t zwhazanych z wykonaniem instalacji elektrycznej powinimg@ przeprowadzona
w czasie wszystkich faz rob6t zgodnie z wymaganid&ulskich Norm i “Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robo6t budowlanych, €& D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne
i piorunochronne w budynkacheyteczndci publicznej”. Wyniki przeprowadzonych kontrolileay uzna
za pozytywne, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zgstapetnione. Jesli ktérekolwiek
z wymaga nie zostato spetnione, naledana faz robdt uzna za niezgods z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawek przeprowaélponowr, kontrok.

6.3 Badania i pomiary pomontaowe

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt | wykonas:



* jakos¢ i kompletnd¢ wykonanych robot,

 pomiary elektryczne zgodnie z odpowiednimi norrmpmedmiotowymi.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze obmiaru podano w SST.01, pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w SST.01, pkt. 8. Odbidvétopolegaicych na
wykonaniu instalacji elektrycznej nalewykona zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i amtbi
robét budowlanych, G#¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczngiarunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, oraz obowizujacymi Polskimi Normami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w SST.01, pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

« .Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamych, Czs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje
elektryczne i piorunochronne w budynkadlyteczndci publicznej”,

- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20@3sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nrpidz.401),

- rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié &rzenia 1997 w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 Nr 169, poz5Q& pén. zm.),

+ PN-IEC 60 364 Instalacje elektryczne w obiektactidwdanych - zestaw norm,

+PN-IEC 439-1 - 4 Rozdzielnice i sterownice niskdneijpwe - zestaw norm,

+ PN-89/E-05003/01 Ochrona odgromowa w obiektach ilainych.



BP. INSTAL-ECO

Piotr Sobko

55-080 Smolec, ul. Sliwkowa 134

tel.: 0-505 717 522, NIP: 897-101-03-04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Nazwa zadania:

PROJEKT REMONTU SzZYBU WINDOWEGO | WYMIANY D ZWIGU
OSOBOWEGO (LEWEGO) W DOMU STUDENCKIM  XX-LATKA
PRZY UL. PIASTOWSKIEJ 1 WE WROCLAWIU

Brarza:
BUDOWLANO-INSTALACYJNA

Nazwa i adres obiektu:
DOM STUDENCKI XX-LATKA
Wroctaw, ul. Piastowska 1

Zamawiajcy:

UNIWERSYTET WROCLAWSKI
pl. Uniwersytecki 1

Wroctaw

Nazwy i kody robot:

Lp Kod CPV Nazwa robot

ST.01 45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND

ST.02 45.45.30.00-7 ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE

ST.03 45.31.12.00-2 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALAGBKERYCZNYCH

Opracowanie:
mgr inz. Katarzyna Sobko
Wroctaw, 20.maja 2015r.



ZAWARTO SC OPRACOWANIA:
Lp Kod CPV Nazwa robdt Str.
SST.01 “-WYMAGANIA OGOLNE

45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND ....cooiiii e, 3

SST.02 - ROBOTY REMONTOWE

45.45.30.00-7 ROBOTY REMONTOWE | RENOWACYJNE ........12..
SST.03 - ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
45.31.12.00-2 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKERVWCH



SST.01 ~-WYMAGANIA OGOLNE
45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND



SST.01 - INSTALOWANIE WIND. WYMAGANIA OGOLNE (CPV

45.31.30.00-5)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania ogodlne

dotyczce wykonania i odbioru rob6t zydanych z wymias dzwigu osobowego lewego wraz z pracami
budowlanymi i instalacyjnymi w budynku Domu Studkiego XX-latka Uniwersytetu Wroctawskiego we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obgujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckngj (SST) dotyczzasad prowadzenia robot
wymienionych w pkt 1.

A. Roboty budowlano-instlacyjne:

» wykonanie niezédnych robét rozbiérkowych i demoritavych wewntrz budynku,

» wykonanie robot dostosowawczych w gtie szybu, maszynowni oraz klatki schodowej,

» wykonanie niezédnych instalacji zasilagych i Gwietleniowych, sygnalizacyjnych, itp.
zwiagzanych z instalagjdzwigu,

» wykonanie robot naprawczych i wytktzeniowych zwizanych z budowdzwigu.

B. Dostawa i monta dzwigu osobowego:

» demonta i utylizacja istniegcego dwigu osobowego,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

* monta nagdu | wyposaenia maszynowni,

* monta wyposaenia szybu,

* monta i wyposaenie kabiny,

* monta drzwi przystankowych,

» monta kaset wezwi na przystankach,

» wykonanie instalacji sterowniczej wraz z niegdbymi systemami i aparatami,

» wykonanie éwietlenia szybu,

» wykonanie instalacji telefonicznepdigu

» wykonanie tablicy zasilagej dzwig wraz z zabezpieczeniem przgminiowym dwigu i obwodu
oswietlenia szybu.

» Dodatkowe elementy:

a) przeprowadzenie niegbnych préb, pomiaréw i sprawdzeainstalowanych ugelzen,

b) dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganego cédyd na kady samodzielny element

dzwigu,

c) dostarczenie technicznej instrukcji obstugivibu i jego uradzen,

d) dostarczenie instrukcjizytkowania dwigu,

e) organizacja odbioruzigu przez UDT,

f) uzyskanie pozwolenia naytkowanie dwigu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,Wymagmogolne” pkt 1.4.

* Specyfikacje techniczne”oznaczaj calas¢ wszystkich wymagatechnicznych, w szczegolém
zawartych w dokumentacji zamoéwienia, ckagacych wymagane cechy roboty budowlanej, materiatu,
urzadzenia, produktu lub dostawy, pozwalag obiektywnie scharakteryzowte roboty, urzdzenia,
materiaty, produkty lub dostayopisane w taki sposob, aby spetnity cel, wyznagzurzez
Zamawiajcego. Specyfikacje techniczne obejmppziom jakdéci, wykonania, bezpiec#stwa lub
rozmiaréw, uwzgidniapc wymagania stawiane materiatowi, produktowi lulstdavie w zakresie
jakaéci, terminologii, symboli, testowania i jego metagpakowania, nazewnictwa i oznakowania.
Zawierap one take reguly zwiazane z koncepgiji obliczaniem kosztéw rob6t budowlanych, warunkéw
badania, kontroli i przyjmowania robét budowlanyjetk tez technik i metod budowy oraz wszystkie
inne warunki o charakterze technicznym, o jakiamaaiapcy maze postanowd, drogy przepisow



ogolnych lub szczegobtowych, ca $iyczy robét budowlanych zakozonych i odnénie materiatéw

i elementéw tworgcych te roboty.

» Normy” oznaczaj wymagania techniczne przy¢ przez uznany organ standaryzacyjny w celu
powtarzalnego i agtego stosowania, ktérych przestrzeganie co dodzasie jest obowazkowe.

» ,Normy europejskie” oznacza normy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)zora
Europejski Komitet Standaryzaciji Elektrotechniczf@gnelec) jako "standardy europejskie (EN)" lub
"dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie z ogélnyasadami dziatania tych organizacji.

« Istothe wymagania” oznaczaj wymagania dotycce bezpieczestwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie grepetniad roboty budowlane.

« .Normatyw techniczny” oznacza wytyczne wynikge z normy lub ogélnie obowdujacych
przepiséw techniczno-budowlanych.

« ,Dziennik budowy” oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywargearWykonawe na placu
budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanym (DzikrBudowy).

* ,Ksi azka obmiaréw” oznacza dziennik, w ktérym wszystkie obmiary rogtapisane acznie

Z objanieniami i innymi zwizanymi danymi.

« . Swiadectwo Przegcia” — protokét odbioru robot lub ugdzen.

* Projektant” — osoba(y) lub firma(y) ¢daca autorem dokumentacji projektowe;j.

« In zynier” — na potrzeby niniejszej Specyfikacji Techniczrmjacza Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Dostawa i montadzwigu osobowego linowego o nggrie elektrycznym zlokalizowanego w
istniegcym szybie wewetrznym  lewym w budynku Domu Studenckiego XX-latk#niwersytetu
Wroctawskiego ul. Piastowska 1 we Wrgglu, wraz wszystkimi nieziilnymi robotami remontowymi,
przystosowawczymi i instalacyjnymi, w celu wawej instalacji i funkcjonowania.

Wykonawca uwzgkdni dodatkowo:

» demonta i utylizacg istniepcego dwigu,

» wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawakumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dlawigu i do kadego samodzielnego elementu wypesaa
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedegp realizagj,

» dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganegoy@igdtu na kady samodzielny elementdigu,

» dostarczenie technicznej instrukcji obstugiviju i jego uradzen,

» dostarczenie instrukcjizytkowania awigu,

* organizagi i odbior dwigu przez UDT,

* uzyskanie pozwolenia naytkowanie awigu.

* prowadzenie robo6t budowlanych i montaowych w czynnym obiekcie #ytecznaici publicznej.
1.6. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamowienia

Dzwig elektryczny linowy, fabrycznie nowy, wyprodukemy po 1 stycznia 2011 roku, speta®)
warunki polskiej oraz europejskiej normy.

1.6.1. Wymiary szybu:

* szeroké¢: ok. 1700 mm (wymiar wwietle),

* glebokasé: ok. 1600 mm (wymiar wwietle),

* nadszybie wys. ok. 3100 mm (od posadzki ostatnpgystanku),

* podszybie wys. ok. 1200 mm (od posadzki pierwszEgystanku).

1.6.2. Ogolne wiaciwosci funkcjonalno-uzytkowe:

* dzwig bedzie shiyt do transportu wewgirznego oséb,

« zasilanie: 3x400, 50Hz,

» udzwig Q = 700 kg lub 9 oséb,

» Wysoka¢ podnoszenia: ok. 27 m,

* ilos¢ przystankow: 9,

* predkas¢ jazdy: min. 1,0 m/sek.

1.6.3. Szczegotowe wdaiwosci funkcjonalno-uzytkowe:

» wysoka jakéc¢ i sprawndé¢ zastosowanych podzespotéw,

» duza niezawodng i trwatosé,

* estetyczne wykgiczenie,

« fatwa i niekosztowna konserwacja,

 dyspozycyjny i szybko reagigy serwis techniczny.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatlow

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu tqi@winny by nowe, w gatunku bi@co
produkowanym, odpowiadavymaganiom norm i przepiséw wymienionych w ST drag/ch nie
wymienionych ale obowgkujacych normach i przepisach, riieymagane polskimi przepisami
swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wymaganeagtdnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach
budowlanych (Dz.U. Nr 92, poz. 881 zz2p6 zm.) certyfikaty bezpiec#stwa oraz inne dokumenty
swiadczice o maliwosci zastosowania do wykonania niniejszej inwestycji.

Wszystkie dostarczone materiaty i anizenia musgby¢ wolne od obcizen prawnych, optat celnych, itp.
Ogodlne wymagania dotyaeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST pkt.2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Spgk uzywany do robot powinien I8y zgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST,
dokumentacji technicznej DTR lub ewentualnie opveamym projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Ireyniera. W przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przezigniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistagmi

w dokumentacji technicznej i ST oraz wskazaniamyhiera, w terminie przewidzianym umaw

Sprzt uzywany do wykonania robét (niezatge od tego, czy stanowi wiasitdNykonawcy) ma b
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodgodowiska
i przepisami dotycgcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie spitn do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie dokumentacja techniczna lub ST przewithgzliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera, nie mee byt p&zniej

zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sfirzmaszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge
zachowania warunkéw umowy, zosigmzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktdre nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych roboét i wikiwosci przewaonych materiatow. Liczbarodkow
transportu musi zapewrtiaze roboty leda wykonane i zakaczone zgodnie z umaw Pojazdy aywane
przez Wykonawe na drogach publicznych muszspelnig@ wymagania dotycze przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giegi osi i innych. Po uprzednim poinstruowaniu przez
Inzyniera,srodki transportu nie odpowiadae tym warunkom dxla usungte z placu budowy. Wykonawca
powinien utrzymywa wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe docplédudowy w czysKi.

5. WYKONANIE ROBOT

Dla nowego dwigu oraz szybu i maszynowni prgyp standard wykonania przy uwzgdhieniu istniejcych
warunkoéw technicznych budynku i wymagabowizujacych przepiséw w tym zakresie. Prgy parametry
dzwigu ewentualnie magulec zmianie po demordia dzwigu i wyniknieciu niemaliwych do przewidzenia
przy funkcjonowaniu urgzenia warunkéw montawych. Dodatkowo nalgy przewidzi€ przeprowadzenie
niezkednych rob6t dostosowawczych budowlanoinstalacyjngiehszybu i maszynowni aby uzyskaizej
wymienione parametry technicznaytkowe.



5.1. Standard wykonania i wyposaenia diwigu:

CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU
CHARAKTERYSTYKATECHNICZNAD ZWIGU

Element oraz
parametry techniczne
projektowanej windy -
dzwigu

Opis elementu i parametrow technicznych projektowanj
windy - dzwigu

Dzwig Z nagdem elektrycznym , trojfazowy silnik synchroniczeg,
zintegrowanym kotem ciernym, wykonanym z odlewuardego
nascieranie w gornej maszynowni, przystosowany dlazedx
0s6b niepetnosprawnych na wozkach
inwalidzkich .

Udzwig min 700 ka/Cosot

llos¢ przystankow 9

llo$¢ dojsé 9- rozmieszczone jednostron

Predkosé 1,0 m/s

Zasilanie 3-400V/50Hz

Temperatura pracy
dzwigu

Min.+5 C, max.+40 C

Wysokasé
podnoszenia

ok. 27 m

Drzwi kabinowe

Automatyczne, dwupanelowe , teleskopowe o wymiarach
900 x 2000 mm, ocynkowane obéme stal nierdzewa,
wyposaone w ogranicznik sity domykania , by uchréni
osoby w sytuacji przyecia przez skrzydta drzwi.
Zastosowana w drzwiach krzywka gwarantuje ich ciche
bezlufowe zamykanie.

Drzwi szybowe

Automatyczne, dwupanelowe, teleskopowe o wymiar@0n:x
2000 mm, aluminiowe ocynkowane . Bardzo sztywnevpadnice z
profilu zamknétego wykonanego z ocynkowanej stali . Nadpro
drzwi w formie zamkngtej skrzynki , odpornej ( sztywnej) na
skrecanie i na zabrudzenia. Panele drzwiowe wykonandrig z
norma DIN18091.

Wymiary kabiny

min 1100 x 1350 x 2100 mm, nieprzelotowa




Kabina dwigu -
wyposaenie:

Konstrukcja wsparta na ramie z profili stalowyahprowadnikami
slizgowymi , chwytacze dwukierunkowsgcjany kabiny panelowe,
pokryte materiatem tturacym drgania. Wentylacja grawitacyjna
poprzez otwory w dolnej eci $cian. Sufit ze stali malowany na

kolor RAL9005 . Gwietlenie LED, przykryte szklem bezpiecznym.

Wykonanie antywandal ( nie dopuszczaedementéw éwietlenia
tatwopalnych 4tworzywo sztuczne , plexa).Konstrukcja kabinyal
nierdzewna szlifowana . Wypetnienie : panele sysigenze stali
nierdzewnej szlifowanej , usztywnione i wygtuszdraedzo lekkimi
i wytrzymatymi ptytami XPS, utldone poziomo — utatwiage
wymiare ewentualnie uszkodzonych paneli , bez koniegzino
demontau catej kabiny. Podtoga wytona ptyt granitows
promieniowan jednoczsciowo o grubéci 20mm. Antypglizgowe i
tatwe w utrzymaniu czystai rozwiazanie . Pagcz na tylnegcianie
wykonana ze stali nierdzewnej szlifowanej. Cokofikzypodtogows
wykonane ze stali nierdzewnej szlifowanej , zintegane otwory
wentylacyjne.

Sygnalizacja w kabinig

Panel dyspozycji ze stali nierdzewnej szlifowarecah
wysokas¢ kabiny w wykonaniu antywandal , mavos¢ wyjecia
panela po uprzednim zdjiu blokady z dachu kabiny. Wysokiej
klasy przyciski za stali nierdzewnej wykonane zgednnorna
EN-81-71 Klasa 1. Wawietlacz kolorowy TFT, informujcy o
kierunku ruchu kabiny , pirze , komunikaty o awariach,
przeciazeniu , systemieabznagci. Modut komunikacji
dwustronnej oparty na bramce GSM. Retlana tabliczka
Znamionowa #wigu zintegrowana zswietleniem awaryjnym .
Awizacja gtosowa.

Napzd

Elektryczny trojfazowy silnik synchroniczny, ze tagrowanym
kotem ciernym , wykonanym z odlewu odporneggciaranie .
Srednica kota naglowego 240mm. Podwajny ukiad hamulcow
elektromagnetycznych . Oktadziny sgkhamulcowych wykonane
Z materiatu niezawierggego azbestu. Certyfikowany hamulec
stanowi zabezpieczenie przed niekontrolowanym mckegbiny do
gory. Reczne luzowanie hamulcow w sytuacjach awaryjnych.
Moc wyjsciowa nagdu : 4,5 kW

Prad znamionowy : 17,00A

Prad rozruchowy : 28,00A

Zasilanie nagdu : 3x400V,50Hz

Oswietlenie : 230V, 50Hz

Potazenie napdu : istniegca maszynownia gérna . Posadowienie
napgdu do przebudowy.

Sterowanie

Zbiorcze dwukierunkowe. Elementy serwisowe i awaggjo
uwalniania znajdujsie w panelu maszynowni . Degtdo elementoy
uktadu sterowania tylko dla oséb upawenych . Uwaga : musi gy
zapewniony dogp do kondygnacji , na ktorej znajdigic elementy
uktadu sterowania. W standardzie zjazd awaryjngajblizszego
przystanku oparty na UPS.

=

Szyb

min. wymiary wew. istniejce: szer. 1700 mm gt. 1600 mm

Podszybie

1200 mm




Nadszybie 3100 mm

Maszynownia Naped umieszczony w gérnej maszynowni, szafa sterowana
umieszczona w gornej maszynowni,

Doprowadzé przewdd telefoniczny 8ytowy, pozwalagcy na
taczna¢ pomkdzy kabira, a statym miejscemdznaici ze
stuzbami ratowniczymi (np.portiernia)

Wentylacja Grawitacyjna nawiewno — wywiewna szybu i maszynowni
W maszynowni istnieje kratka wentylacyjna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli jakéci jest osigniecie wymaganych standardéw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca powinien
przeprowadz& pomiary i badania z stotliwoscia zapewniajca, ze roboty leda wykonywane zgodnie
Z wymaganiami zawartymi w dokumentacji techniczngjT. Minimalne wymagania co do zakresu hada
i ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdg mostaty one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki dodatkowy zakres kontroli jestni@czny, aby zapewéiwykonanie robot
zgodnie z umow, Wykonawca powinien dostarczyéwiadectwa potwierdzage, ze cate wyposaenie
przeznaczone do pobierania préb i testowania jastiglowo wykalibrowane i spetnia wymagania proaedu
testowych. laynier powinien mié nieograniczony dogp do laboratorium Wykonawcy w celu prowadzenia
inspekcji. Irzynier poinformuje Wykonawgna pgmie o wszelkich kidach zwazanych z laboratorium, jego
wyposaeniem oraz przytych sposobach i metodach prowadzenia testGwlidg opinii Inzyniera bkdy te
mog wplywaé na prawidlowé¢ testow, mae on odmowd uzycia w Robotach materiatow, ktére zostaty
poddane testom do momentu, kiedy procedury testéay prawidtowe i akceptacja materiatdwedzie
przeprowadzona. Wszystkie koszty zmédne z prowadzeniem testéw ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia, wbudowania, instalacji i montowania tylkorteteriaty lub urzdzenia

i sprzt, ktére posiadaj

a) certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami

technicznymi okréonymi na podstawie Polskich i Europejskich Normradbat technicznych

oraz witaciwych przepisow i dokumentow technicznych,

b) deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnézi z: Polslk lub Europejsk Normg a take aprobat

techniczn, w przypadku wyrobdéw dla ktérych nie ustanowionima@nej normy, jeeli nie g

objete certyfikacy okreslona w pkt. | i ktore spetniajwymogi ST,

¢) dokumenty potwierdzage sprawnf&t techniczia urzadzen i sprztéw.

W przypadku materiatdw ktére wymagajzgodnie z ST, powgzych dokumentéw, kda partia
dostarczonych materiatow powinna zawéedakumenty jednoznacznie potwierdgag ich pochodzenie.
Produkty przemystowe mugzposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raogzeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badaeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spejaitych wymagéa beda odrzucone.

6.3. Dziennik korespondencji (budowy/montau/rozbiorki)

W przypadku realizacji robot adiych decyzj administracyja pozwolenia na budoywymaganym
dokumentem prawnym oboaziujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do kma okresu gwarancyjnego jest dziennik budowy/mantazbiérki. Odpowiedzialng

za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohewacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
W przypadku realizacji robo6t nieaych koniecznécia uzyskania pozwolenia na budevzaleca i
prowadzenie dziennika w formie kgki korespondencji jako wewitrznego dokumentu komunikacji
pomigdzy Zamawiggcym a Wykonawg. O koniecznéci prowadzenia dziennika korespondencji zdecyduje
Inzynier odpowiednim wpisem do protokotu wprowadzema budow (robot). Propozycje, uwagi

i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy/kpoeslencji leda przedt@one Inzynierowi do
ustosunkowania i Decyzje Iyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

llos¢ robot i materiatow niezfinych do wykonania zadania najeokresli¢ na podstawie norm zawartych w



odpowiednich Katalogach Nakladow Rzeczowych. Obmiabét kedzie okréla¢ faktyczny zakres
wykonywanych robét zgodnie z dokumentacj

technicza i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze RoBbimiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu #yniera o zakresie obmierzanych robo6t i terminie iaslbm co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiarwedls wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiekthtub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej wrg8d zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera na
pismie. Obmiar gotowych robétedzie przeprowadzony z eztcscia wymagai do celu realizacji ptatrici
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie aghkoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy dla zadania jest jeden kompletnyindlg osobowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przegcie Robat i Odcinkow

Roboty leda przegte przez Zamawiagego kiedy:

* roboty zostas ukonczone zgodnie z umawy

« Swiadectwo Przegia dla rob6t zostanie wystawione lukdhie st uwazato, ze zostato wystawione.
Wykonawca bdzie mogt wysipi¢ o Swiadectwo Przejcia nie wczéniej niz 7 dni przed tym, kiedy roboty
beda w Opinii Wykonawcy ukaczone i gotowe do przgjia. Jeeli roboty podzieloneasna odcinki, to
Wykonawca bdzie mogt podobnie wyspi¢ o Swiadectwo Przegia dla kadego Odcinka. lizynier, w cagu

7 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien taysi¢c WykonawcySwiadectwo Przegia, podaic
dat z ktor roboty zostaty ukaczone zgodnie z Umayw

8.2. Dokumenty do Przegcia Robot

Zamawiajcy okrela formg Protokotu Odbioru Ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanastpujace dokumenty weizyku
polskim:

» dokumentagj techniczi dzwigu,

* szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentéw umowy i ew. uzupetniag lub
Zamienne),

* rysunki na wykonanie rob6t towarzysych (np. schematy, linie energetycznayietlenie, itp.),

* recepty i ustalenia technologiczne,

« dziennik budowy lub korespondencjisljezostat zaprowadzony,

* rejestry obmiardw (oryginaty), §& byty prowadzone,

» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@aoznaczé laboratoryjnych,

» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri zainstalowanych ugelizea i wbudowanych

materiatow,

* karty gwarancyjne i wymagane certyfikaty nadasamodzielny elementaigu, instrukcg

obstugi dwigu i jego uradze,

* instrukcg uzytkowania dwigu,

* pozwolenie na iytkowanie dwigu.

W przypadku, gdy wedlug Zamawiapgo, roboty pod wzgtlem przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru - Zamawiggy w porozumieniu z Wykonawc wyznaczy nowy termin

odbioru robot. Wszystkie prace korekcyjne wymagamez komisi powinny by wymienione zgodnie

Z wymaganiami Zamawiggego.

8.3. Przegcie czsci robot

Inzynier maze, wedlug wydcznego uznania Zamawi@ego, wystawi Swiadectwo Przegia dla
jakiejkolwiek czsci robét statych. Po wystawieniu przezyniera Swiadectwa Przegia dla jakiej czesci
robot, Wykonawcy zostanie niezwiocznie uiiwione podgcie wszelkich krokéw koniecznych dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych prém&owych. Wykonawca przeprowadzi te probyikowe tak
szybko jak kdzie to praktycznie mdiwe do wykonania, przed dauptywu odnénego okresu zgtaszania
wad.

8.4.Swiadectwo wykonania

Inzynier wystawiSwiadectwo Wykonania w ggju 14 dni od najpihiejszej z dat uptywu okreséw
zgtaszania wad, lub paiej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokumtyedo przegcia robot

oraz ukdiczy wszystkie roboty i dokona ich prob,asitnie z usuriciem wad. Kopidwiadectwa
Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawaéepo.

Uznaje st, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptapbot.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykoaapitsana

w Przedmiarze Robot. Podstaptatnaci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suibdzie cena
lub kwota podana przez Wykonagvev Przedmiarze Rob6t. Jednostka obmiarowa lub qemainna
zawierad wszystkie wymagania zakozenia Robdét zgodnie ze standardami i normamisgakapisanymi w
ST i dokumentacji technicznej i powinna zawiekaszty badai sprawdzeé.

Cena wykonania robét obejmuje:

* koszty robocizny i koszty dodatkowe z tym zmadne,

* koszt wytych uradzer i materiatdbw razem z kosztami kupna, przechowyaani

i mozliwie najkrotszej drogi dostawy na miejsce budowy,

* koszty optat administracyjnych i celnych,

* koszt sprztu razem z kosztami dodatkowymi,

» koszty pérednie, kalkulacja zysku i strat,

* podatki obliczone zgodnie z obawujacym prawem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty naly wykonywa zgodnie z obowkizujacymi w Polsce normami i normatywami.
Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robdd sryszczegolnione
w kazdej szczegolowej specyfikacji technicznej w pkt. ¥dykonawca jest zobowzany zna wszystkie
przepisy prawne wydawane zarowno przez wladzsstpewe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktore $ w jakiejkolwiek sposéb zwrane z prowadzonymi robotami icdzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wgtyach w trakcie realizacji robot

Najwazniejsze z nich to:

* ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz.2D10 Nr 243, poz. 1623 ze zm.),

* ustawa z dnia 3 gdziernika 2008 o udogbnianiu informacji grodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczéstwa w ochronidrodowiska oraz o ocenach oddziatywaniagmalowisko (Dz.U. Nr 199,

poz. 1227 z pin. zm.),

* ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicz{petlJ. z 2007 Nr 19, poz. 115 z406 zm.),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2@04prawie okréenia metod i podstaw
sporzdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planmogwh kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztéw rob6t budowlanych cgkeaych w programie funkcjonalno zytkowym

(Dz.U. Nr 130, poz. 1389),

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tectamych wykonania i odbioru robét budowlanych

oraz programu funkcjonalno zytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072

z p&n. zm.).

* rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®2Qv sprawie dziennika budowy,

montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszardawierajcego dane dotygze

bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, p®23 ze zm.).
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegodlowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania ogdlne dotygee
Wykonania i odbioru robét budowlanych azwa@nych z wymiasm dzwigu osobowego wewdtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obxanjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji teckng] (SST) dotycz zasad prowadzenia roboét
budowlanych:

«roboty rozbiorkowe i demorntawe,

« roboty murowe,

« posadzki,

« tynki wewretrzne,

« malatura,

« §lusarka drzwiowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSZ ayodne podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 1.4.

1.5 Ogélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakaobot oraz za zgodté z ST, dokumentagjtechnicza,
normami i przepisami wykonawczymi oraz polecenidmiyniera. Ogélne wymagania dotycze robdt
podano w SST.01 wymienionych w pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materialdow podanymi w SST.01 wymienionych w @kt.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzei i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyaee transportu materiatdbw podanymi w SST.01 wymieyoh w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe

5.1.1. W zakres robot wchodzi:

» demonta istniepcego dwigu oraz uradzen i instalacji z nim zwizanych,

» demonta istniegcych instalacji elektrycznychzdiigu,

 dostosowanie otworéw drzwiowych szybu na poszgirggh kondygnacijach,

* inne niewielkie rozbiérki, przebicia i wykucia.

5.1.2. Spos6b prowadzenia robat:

Roboty rozbiérkowe obejmajusungcie z terenu budowy wszystkich elementéw konstiuikeyposaenia
budynku, w stosunku do ktérych zachodzi konieézndemontau lub rozbiorki w zwazku z wymian
dzwigu. Elementy znajdage s¢ w pasie robot rozbiorkowych, nie przeznaczone simicia, powinny by
przez Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzenienell@biekty, ktore maj by¢ zachowane, zostan
uszkodzone lub zniszczone przez Wykongwto powinny one by odtworzone na koszt Wykonawcy,
w sposob zaakceptowany przez Zamaaciefio. Materiat z rozbiorki natg niezwtocznie wywiec z terenu
budowy oraz podda utylizacji (materialy szkodliwe), wg obowdujacych przepisow lub czasowo
skltadowd na terenie budowy, wedtug wskazazyniera.

5.2. Roboty murowe

5.2.1. W zakres rob6t wchodzi:

« Przemurowaniadeiezy i $cianek,

« Szpaldowanie ubytkéw konstrukcji cegietr.

5.2.2. Wymagania dot. robot:

Wykonanie nieztdnych robét murowych wynikapowinno z konieczrniei dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla mormta i wyposaenia dwigu. Naley stosowd ogoélnodosipne materiaty
dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictRidoty wykonywaé zgodnie z wytycznymi zawartymi



w ,Poradniku majstra budowlanego" oraz ,Wytycznyrn@chnicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano- montaowych" tom |, czs¢ 2, rozdz. 9 ,, Konstrukcje i elementy murowe".

5.3. Podiaga i posadzki

5.3.1. W zakres robot wchodzi

« Uszczelnienie plyty podszybia przed dziataniem agig ewentualnie olejéw i smaréérodkami do
impregnaciji powierzchniowej betonu.

« Wykonanie warstwy ochronnej ptyty podszybia tado betonu o diej odpornéci nascieranie.

« Uzupetnienia uszkodzonych elementdéw posadzek .

5.3.2. Wymagania dotycgce robot

Roboty wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amhbi robét budowlano-
montaowych".

5.4. Tynki i oktadziny wew.

5.4.1. W zakres rob6t wchodzi:

» Miejscowe uzupetnienie tynkdéw po przebiciach ghzciach i bruzdach.

* Przetarcia i uzupetnienia uszkodzonych tynkow.

» Wykonanie tynkéw kat.IV nassiezach otworow drzwiowych szachtu.

» Wykonanie tynkow kat. Il nacianach i stropach.

* Montaz zabezpiecae pionowych nargy otworow drzwiowych szachtu na wszystkich kondygjaeh
katownikiem ze stali nierdzewnej.

5.4.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie nieztdnych robot tynkarskich i oktadzinowych wyné&aowinno z konieczriei dostosowania
poszczegoblnych elementoéw budynku dla mémta wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych
napraw powierzchni po robotach rozbiorkowych. Rgbatykona& zgodnie z ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlanomonavych”.

5.5. Roboty malarskie

5.5.1. W zakres robot wchodzi:

« bialkowanie szachtu fagtemulsyjra,

« przeszpachlowania gtadzgipsow osciezy drzwi szybowych,

« uzupetnienia warstw malarskich na klatce schod@egjrzekuciach i naprawach tynkéw wew.

5.5.2. Wymagania dotycgce robot:

Wykonanie niezkdnych robot malarskich wynikapowinno z konieczrii dostosowania poszczegolnych
elementéw budynku dla momai wyposaenia dwigu oraz wykonania niezdnych napraw powierzchni
po robotach rozbiérkowych. Podim pod wykonanie malatur wewtnznych powinno by rowne, gladkie,
bez sgkan, oczyszczone z organicznych pozostetgnp. stare farby emulsyjne), z brudu i kurzu)mweood
tluszczu. Stare powloki malarskie (o stabej przpewgci) naleey usuré, drobne uszkodzenia i gm@nia
naprawt i zaszpachlow@a Na klatce schodowej wykobaarzeszpachlenia i gtadzenie powierzchni tynkow
gipsem szpachlowym w rejoniéasezy drzwi szybowych. Podi@ naley zagruntowa w celu wzmocnienia
i wyrdwnania chtonngri podiaza. Przy zastosowanej powtoce malarskiej wzeadéci od producenta natg
scisle przestrzega wytycznych technologii wykonywania rob6t malargkic opracowanych przez
producenta. Powtoki z farb olejnych i syntetycznyméwierzchniowych powinny méebarwe jednolita
zgodry ze wzorcem, begladow mdzla, smug, zaciekéw uszkodzemarszcze, pecherzy, plam i zmiany
odcienia. Dopuszczaeschropowaté¢ powtoki odpowiadajcej rodzajowi faktury pokrywanego podilub
podkiadu; powloka powinna bez pfpétow pokrywa podiaze lub podkiad, ktére nie powinny by
dostrzegalne okiem nie uzbrojonym. Dopuszcza rdeznaczne miejscowe pExgty wytacznie przy
powtokach jednowarstwowych. Powitoki powinny ihigdnolity potysk a powtoki matowe powinny by
jednolicie matowe lub poétmatowe. W przypadku powijekinowarstwowych dopuszczae siniejscowe
zmatowienie oraz tdice w odcieniu. Przy dwukrotnym i trzykrotnym makmiu olejnym farh
wodochronn naley stosowa farby r&niace s¢ migdzy sola odcieniem lub intensywroia barwy.
Wszystkie powtoki z farb nawierzchniowych powinnwtvweyma: proke na wycieranie zarysowanie,
zmywanie wod z mydtem, przyczepré i wsiakliwos¢. Powtoki z emalii olejnych lub syntetycznych
powinny odpowiadé& wszystkim wymaganiom podanym dla powtok z farbjasch, z tym,ze powinny
one mié potysk lakierniczy oraz wytrzymywadodatkowo prod badania tward@i powtoki. Roboty
wykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i amthirob6t budowlanomontawych".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKO S$CI ROBOT PODANO W SST.01 PKT 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét



Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

» dla rob6t rozbidrkowych m3 (metr segenny),

« dla rob6t murowych m2 (metr kwadratowy szpatdtwprzemurowa przy zadanej gruldci muru),
» dla posadzek m2 (metr kwadratowy),

« dla tynkow i oktadzin wew. m2 (metr kwadratowy),

« dla malatury m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST.01 pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST.01, pkt. 9 oraz umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania idvaa przy odbiorze.

* PN-B-10023 Roboty murowe. Konstrukcje zespoloaglanozelbetowe wykonane na budowie.
Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10024 Roboty murowe. Mury z drobnowymiarotvytementow z autoklawizowanych betonéw
komoérkowych. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentyjlaeymurowane z cegty. Wymagania techniczne
i badania przy odbiorze.

* PN-B-12001 Cegta petna wypalana z gliny - zwykia.

* PN-B-12016 Wyroby ceramiki budowlanej. Badanightgiczne.

* PN-B-12050 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegtydwldne.

* PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. ftadhowe wymagania i badania.

* PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne.Zéhoc¢. Wymagania i badania.

* PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

* PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo- wapienne.

* PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

* PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zapraw cemeytthw

* PN- 63/B-10145 Posadzki z ptytek kamionkowych.

* PN-90/B-06242 Domieszki do betonu - domieszkicasiniapce.

* PN-B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wyenaig i badania przy odbiorze.

* PN-EN 1322 Kleje do ptytek. Definicje i termingjia.

* PN-EN ISO 10545 Piytki i ptyty ceramiczne. Pobigie probek i warunki odbioru.

* PN-B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymaganbadania przy odbiorze.

* PN-B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne. Wygangia i badania techniczne przy odbiorze.
* PN-B-19402 Ptyty gipsowscienne.

* PN-B-30042 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, typ&arski i klej gipsowy.

* PN-B-79405 Plyty gipsowo- kartonowe.

* PN-B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaivrie. Ogdlne zasady ochrony.

* PN-B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Ochrona materiatowo- strukturalna. Wymagania.

* PN-B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budaiwie. Konstrukcje betonowezelbetowe.
Zabezpieczenie powierzchniowe. Zasady doboru.

* PN-EN 26927 Budownictwo. Wyroby do uszczelniakidy. Terminologia.

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe - tynki zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe - tynki szlachetne,

* PN-75/B-10121 Okfadziny z zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe- tynki szlachetne,

* PN-91/B-10105 Masy tynkarskie do wykonywania po@nych wypraw elewacyjnych,

* PN-85/B- 04500 Zaprawy budowlane. Badania cenfténych i wytrzymatéciowych

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wynaaa i badania przy odbiorze.

* PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery. Oznaczamigbgsci powtoki.

* PN-76/C-81516 Wyroby lakierowe. Oznaczesugeralngci powtok lakierniczych. Zagpiona
czesciowo: PN-ISO 7784-1:2000.

* PN-70/C-81536 Wyroby lakierowe. Oznaczenia krycia

* PN-ISO 8930:1997 Podstawy projektowania i niezdwasci konstrukcji budowlanych. Terminologia.



* PN-B-01040:1994 Rysunek konstrukcyjny budowl&gsady ogdlne.

* PN-76/B-03001 Konstrukcje i podia budowli. Ogélne zasady oblicze

* PN-B-03002:1999/Ap1:2001 Konstrukcje murowe nrepine. Projektowanie i obliczenia.
« Swiadectwa dopuszczenia produktéw do stosowaniadelwnictwie.

* Instrukcje producenta.



SST.03 - ROBOTY W ZAKRESIE
INSTALAC | ELEKTRYCZNYCH

45.31.12.00-2 ROBOTY W ZAKRESIE
INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH



ST.03 — ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

(CPV 45.31.12.00-2)

1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)aswymagania ogdlne dotygee
wykonania i odbioru robét instalacyjnych awanych z wymiasn dzwigu osobowego wewtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniweetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Opracowanie niniejsze dotyczy prowadzenia robdtzariych z demontam istniejcej instalacji
elektrycznej oraz mordam nastpujacych czsci instalaciji:

« przewod zasilacy szaé sterownicz windy,

- instalacja elektrycznaswietlenia szybu windy,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@asiszybiu windy,

«instalacja elektrycznaswietlenia maszynowni,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VA@aszynowni,

- instalacja sterowania wentylatorem maszynowni.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 ayodne z hormami i ,Przepisami Budowy klizen
Elektroenergetycznych”.

1.5 Ogoélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&koobét oraz za zgoddé z ST, dokumentagijtechniczia

oraz zapisami ustawy Prawo budowlane, ,Warunkauafiriezznymi wykonania i odbioru robot
budowlanych. C&¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczmpgorunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, normami oraz innymi przepisami detycymi przedmiotowej instalacji a

takze poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznej mphy¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych. Wszelkie materiatypyie do wykonania instalacji musposiada aktualne polskie

aprobaty techniczne lub odpowig&dolskim Normom.

2.1 Przewody

W celu zasilania wymienionegdigu w budynku Domu Studenckiego natevyprowadzé przewdd typu
YDYzo 5 x 6 zasilajcy nagd dzwigu (szaé sterownicz). W rozdzielnicy gtéwnej zabudowa
zabezpieczenie nadglowe zwtoczne np. typu R303 — 32A. Dla zasilaniafyszsterowniczej, z ktorej
wyprowadzone zostardwa obwody (&wietlenia szybu i gniazd wtykowych) nalez rozdzielnicy gtownej
wyprowadz¢ przewdd YDYzo 3 x 2,5. Obwod zasilagy zabezpieczyw RG wyhcznikiem nadpydowym
zwiocznym R301 — 16A. Obwodyswietleniowy i gniazda wtykowego zabezpie€zay szafie sterowniczej
wytacznikami ré&nicowo-padowymi P312-B10/0,03. Do kabiny zdigowej doprowadzi przewod
telefoniczny typu YTKSY 4 x 2 x 0,5 lub sitke UTP 4 x 2 x 0,5 kat. 5e z najidizej szafki krosowniczej.
Catas¢ instalacji wykona zgodnie z DTR i wytycznymi dostawcywligu.

2.2 Oprawy Gwietleniowe

Do dswietlenia pomieszczenia maszynowni mglezastosowa oprave swietldwkowa o Kkorpusie
wykonanym z tworzywa sztucznego w kolorze bialynemperaturze barwowgjiatta dziennego oraz

z zaptonnikiem elektronicznym, o szczeloolP 54 i | lub Il kl. izolacji, zapewniag wymagane warunki
oswietlenia zgodnie z norsnEN 12464-1:2002. W szybie windy najezastosowaoprawy

zarobwkowe, kanatowe, o IP 44 i o mocy 100W.

2.3 Osprzat instalacyjny

Jako wyhcznik gtéwny windy nalgy zastosowa roziacznik izolacyjny 100A w obudowie podtynkowej.
W instalacji dwietlenia maszynowni natg zastosowa tacznik jednoobwodowy, 2z pédietleniem ,
podtynkowy i instalow&go przy drzwiach weégiowych, wewnatrz maszynowni, na wysoko 105 cm nad
posadzlk. W instalacji @wietlenia szybu nalg zastosowa 2 faczniki schodowe — jeden podtynkowy,
Z podwietleniem i instalow&go przy drzwiach wégiowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm
nad posadzk drugi, natomiast, natynkowy, z podetleniem, w szybie, ndcianie bez sitownika, na
wysokasci 80 cm nad poziomem posadzki nagzego przystanku, przy drzwiach szybowych. W iasfal



gniazda serwisowego maszynowni rngleastosowa gniazdo podtynkowe, z bolcem uziemi@jm, 16A,

i instalow& je koto szafy sterowniczej, na wysadko 115 cm nad posadzk W instalacji gniazda
serwisowego szybu nale zastosow& gniazdo natynkowe, IP 44, z bolcem uzieaggm, 16 A,

i instalow& je w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem szybu.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee wytych uradzen i sprztu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu materiatdw podanymi w SST.01 wymieyit w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

Metoda przebudowy uzaieiona jest od warunkoéw technicznych wydanych praggkownika obiektu.
Warunki te okrélaja ogolne zasady przebudowy, ich okres oraz czasowrk maliwe jest odhczenie
napkcia od obiektu w ktérymasprowadzone prace.

5.1 Roboty demontaowe

Demonta istniepcej instalacji elektrycznej wykonywanyedivie bez odzysku. Materialy uzyskane
z demontau nalery posegregowai wywiez¢ na miejsce uzgodnione z inwestorem.

5.2 Sposbb prowadzenia kabli i przewodow elektryczrech

Przewody éwietlenia i gniazd nalgy prowadzé w pomieszczeniu szybu windy natynkowo, na uchwytac
W pozostatych pomieszczeniach przewody hal@rowadzé w scianach murowanych bezfpednio
w bruzdach ascianach kartonowo-gipsowych przewody rigleprowadzé w peszlach i z ospgiem
przystosowanym do takicitian. Peszle majstanowé, pomkdzy punktami przyjczenia, jeden odcinek (co
w przyszitgci ma utatwé ewentuala wymiarg przewodu).

5.3. Montaz opraw aswietleniowych

W maszynowni oprawa ma éyainstalowana bezpednio na suficie, n&rodku pomieszczenia.

Oprawy w szybie naly montowa nascianie, do ktérej montowanyetizie sitownik dwigu, w odlegtdci
20 cm odsciany tylnej, nie rzadziej nico 200 cm wzdta trasy dwigu i nie dalej nt 50 cm od najriiszej

i najwyzszej cesci szybu.

5.4. Montaz gniazd, cznikdw i wytgcznika gtdwnego windy

Whytacznik gtowny windy instalomawewnatrz pomieszczenia maszynowni, przy drzwiachseieyvych, na
wysokasci 105 cm nad posadzk Lacznik dswietlenia maszynowni natg instalowd& przy drzwiach
wejsciowych, wewntrz maszynowni, na wysokoi 105 cm nad posadzktacznik cwietlenia szybu,
podtynkowy, z pofivietleniem naley instalow& przy drzwiach weciowych, wewnatrz maszynowni, na
wysokaici 105 cm nad posadzkdrugi, natomiast, natynkowy, z padetleniem, w szybie, nécianie bez
sitownika, na wysokixi 80 cm nad poziomem posadzki nagziego przystanku, przy drzwiach szybowych.
Gniazdo serwisowe maszynowni najleinstalowa& koto szafy sterowniczej, na wysako 115 cm nad
posadzk. Gniazdo serwisowe szybu najeinstalowa& w szybie windy, na wysokoi 115 cm nad dnem
szybu. Termostaicienny naley instalowa& nascianie, na wysokii 150cm nad posadzkz dala odirédet
ciepta.

5.5. Montaz potaczen wyréwnawczych

Przewody wyréwnawcze prowadzibezpdrednio, w brudzie (lub na tynku w szybie windy). Przewodami
wyrownawczymi Cu 10 mm2 nale polaczy¢ konstrukcg w szybie oraz elementy przewade
w maszynowni z szynPE szafy sterowniczej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie aghiccia zat@onej jakdgci wykonywanych robét przy monta

instalacji elektrycznej modernizowanego budynku.

6.1 Dokumentacja uradzen

Aparaty i uradzenia elektryczne oraz przewody powinny posiaatast fabryczny lubwiadectwo jakéci,
wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robét

Kontrola jakdci rob6t zwhazanych z wykonaniem instalacji elektrycznej powinimg@ przeprowadzona
w czasie wszystkich faz rob6t zgodnie z wymaganid&ulskich Norm i “Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robo6t budowlanych, €& D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne
i piorunochronne w budynkacheyteczndci publicznej”. Wyniki przeprowadzonych kontrolileay uzna
za pozytywne, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zgstapetnione. Jesli ktérekolwiek
z wymaga nie zostato spetnione, naledana faz robdt uzna za niezgods z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawek przeprowaélponowr, kontrok.

6.3 Badania i pomiary pomontaowe

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt | wykonas:



* jakos¢ i kompletnd¢ wykonanych robot,

 pomiary elektryczne zgodnie z odpowiednimi norrmpmedmiotowymi.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyaze obmiaru podano w SST.01, pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w SST.01, pkt. 8. Odbidvétopolegaicych na
wykonaniu instalacji elektrycznej nalewykona zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i amtbi
robét budowlanych, G#¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczngiarunochronne w budynkach
uzyteczndci publicznej”, oraz obowizujacymi Polskimi Normami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w SST.01, pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

« .Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budamych, Czs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje
elektryczne i piorunochronne w budynkadlyteczndci publicznej”,

- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20@3sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nrpidz.401),

- rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié &rzenia 1997 w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczéstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 Nr 169, poz5Q& pén. zm.),

+ PN-IEC 60 364 Instalacje elektryczne w obiektactidwdanych - zestaw norm,

+PN-IEC 439-1 - 4 Rozdzielnice i sterownice niskdneijpwe - zestaw norm,

+ PN-89/E-05003/01 Ochrona odgromowa w obiektach ilainych.



