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1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja techniczna ST 00.00 — Wymagania Ogodlne, odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla wszystkich

wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane podczas realizacji

zadania inwestycyjnego pt: Zagospodarowanie terenu: przebudowa placu zabaw przy Przedszkolu

Nr 9, ul. Biskupa Dominika 5

Adres inwestycji: Gdynia, dziatka nr 543, obreb 0003, Wzgorze $w. Maksymiliana

Inwestor: Zarzad Drog i Zieleni w Gdyni

Adres inwestora: ul. 10 Lutego 24, 81-364 Gdynia

Dokumentacja

Dokumentacj¢ robdt zwigzanych z wykonaniem zadania stanowia:

a) projekt techniczny,

b) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot (obligatoryjna w przypadku zamoéwien publicznych), zgodna z
rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004r. (Dz. U. z 2004 r. nr 202, poz. 2072),

¢) aprobaty techniczne, certyfikaty lub deklaracje wtasciwosci uzytkowych §wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego stosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z Ustawg Prawo Budowlane z
7.07.1994 r. (Dz. U. 22000 r. nr 106, poz. 1126 z pézniejszymi zmianami),

d) w przypadku braku norm branzowych, polskich/panstwowych, europejskich, aprobat technicznych, ocen
higienicznych itp, dopuszcza si¢ rozwigzania rtOwnowazne.

e) protokoty odbioréw czesciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zataczonymi protokotami z badan kontrolnych,
dokumentacja powykonawcza.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja stanowi podstawe opracowania szczegdtowe] specyfikacji technicznej dla robot budowlanych.
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w
obiekcie wymienionym w pkt 1.1.Ponadto zgodnie z Rozporzadzeniem w sprawie okreslenia metod i sporzadzania
kosztorysu inwestorskiego ninigjsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe sporzadzania kosztorysu
inwestorskiego.

1.3. Zakres robot objctych Specyfikacjg Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robdt objetych specyfikacjami
technicznymi okre§lonymi w ST-00,00 pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST 1 wymienione ponizej okre§lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Inspektor Nadzoru — osoba lub osoby wyznaczone przez Zamawiajacego, (o ktérych wyznaczeniu poinformowany
jest Wykonawca), odpowiedzialne za nadzorowanie robot.

Kierownik Budowy — uprawniona osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami shuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy
w ksigdze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Materialy — wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie plecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawiona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa — projekt budowlany i wykonawczy, ktory wskazuje lokalizacje i
charakterystyke obiektu na podstawie, ktérego obiekt bedzie realizowany.

Przedmiar robot — kosztorys §lepy — wykaz robot podstawowych przewidzianych do wykonania z podaniem ich ilo$ci.
Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét.




Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ — zgodno$¢ wykonywanych roboét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony — z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Rysunki — cz¢§¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robot.

Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga,
kolej, rurociag itp.

Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia — okresla Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23-06-2003 r. (Dz.
U. nr 120, poz. 1126).

Instrukcja bezpiecznego wykonywania robot budowlanych — sposéb zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z
wykonywaniem robdt budowlanych oraz sposob postgpowania w przypadku wystapienia tych zagrozen.

Drogi czasowe - przygotowywane w celu zapewnienia dostgpu na plac budowy i po jej zakonczeniu demontowane.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywania robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz zgodnos$¢ z dokumentacja projektows i Specyfikacja Techniczng. wykonania
i odbioru robdt budowlanych (ST).

1.6. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej oraz dwa
komplety Specyfikacji Technicznych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili koncowego odbioru robot, a zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy lub
utrwali na wlasny koszt.

1.7. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja Projektowa, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu zadania:

- 2 egzemplarze projektu budowlanego i wykonawczego na roboty objete zadaniem inwestycyjnym

1.8. Zgodnos¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czg§¢ umowy, a
wymagania okre§lone chocby w jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji i nalezy je wyceni¢ i ujaé w cenie zadania.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:
- Specyfikacje Techniczne,

- Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé blgdow lub uproszczen w Dokumentach i Umowie, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢, celem dokonania odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiaréw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda
zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktoérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji.

Cechy materialow i elementdow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodno§¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu tolerancji. W przypadku, gdy
material lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowsg lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢
elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.9. Zabezpieczenie terenu budowy.

Przed przystapieniem do rob6ot Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia projekt zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy z uwzglednieniem sasiednich posesji. Fakt przystapienia do rob6ét Wykonawca obwiesci publicznie
przed ich rozpoczeciem przez umieszczenie tablic informacyjnych w miejscach i iloSciach oraz tresci okreslonych
przepisami. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
inwestycji. Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania jej realizacji, az do jego
zakonczenia i odbioru koncowego. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace:

w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
robot w sposdb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.



Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest wlaczony w podang cene.

1.10. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonczania rob6t Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie
budowy i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosei dla 0séb lub débr publicznych i innych
a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.

1.11. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny
sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w pomieszczeniach biurowych oraz w magazynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.12. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia Nie dopuszcza si¢ do
uzycia materiatbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stg¢zeniu wickszym od dopuszczalnego. Wszelkie
materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke,
jednocze$nie okreSlajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialtdow na $rodowisko. Materialow, ktére sa
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialdw od wiasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesiec Wykonawca.

1.13. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochron¢ budowli, za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktdére maja byé
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inwestora oraz bedzie z nim wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenie instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw okolicznych budynkow.
Wszelkie koszty uszkodzenia budynkéw w trakcie prowadzonych robot budowlanych ponosi Wykonawca.

1.14. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz, co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru

.1.15. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdéw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegdInosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zdrowia i
zycia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Wykonawca przed
przystapieniem do wykonywania robdt budowlanych jest obowigzany opracowal instrukcje bezpiecznego ich
wykonywania (IBWRB) i zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie wykonywanych przez nich robot. Dla robot
budowlanych stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, Inwestor jest zobowiazany sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Plan BIOZ). Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane
z wypehieniem wymagan bezpieczenstwa okreslonych powyzej sa uwzglednione w Cenie Umowy.

1.16. Ochrona robot.



Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgeia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot i bedzie utrzymywaé czasu koncowego odbioru.
Utrzymywanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru koncowego. Inspektor Nadzoru moze wstrzymaé roboty, jesli Wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymanie, w tym przypadku powinien rozpoczaé¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej
niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.17. Stosowanie si¢c do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wladze centralne miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w
peni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
Iub metod i w sposob ciagly bedzie informowa¢ o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty.

1.18. Réwnowazno$¢ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ majg materiaty,
sprzgt i inne towary oraz wykonywane roboty, bgda obowigzywal postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inacze;j.

1.19. Czasowe zaj¢cie terenu poza liniami rozgraniczajacymi.

Wykonawca jest zobowigzany do poniesienia kosztow czasowego zajecia terenu dla celow wykonania robdt poza
liniami rozgraniczajacymi wraz z kosztami prawnymi i oplatami za zajmowanie terenu, dokonaniem niezbe¢dnych
uzgodnien z wlascicielami terenu oraz do przywrdcenia go do stanu pierwotnego.

2. Materialy.

Wszystkie zastosowane materiaty muszg by¢ zgodne z wymogami Ustawy o wyrobach budowlanych, wg ktorej
material nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych, jezeli jest oznakowany znakiem CE albo
umieszczony przez Komisje¢ Europejska w wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej albo jest
oznakowany znakiem budowlanym (B). Oznakowanie wyrobu budowlanego znakiem budowlanym jest dopuszczalne,
jezeli producent, majacy siedzibe na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokonat oceny zgodnosci i wydat, na swoja
wylaczng odpowiedzialno$¢, krajowa deklaracje zgodnosci z Polska Normg wyrobu budowlanego albo aprobatg
techniczng. Ocena zgodno$ci obejmuje wiasnosci uzytkowe wyrobu budowlanego, odpowiednio do jego przeznaczenia,
majace wptyw na spelnienie przez obiekt budowlany wymagan podstawowych.

2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Co najmniej na tydzien przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialdéw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiednie certyfikaty lub deklaracji zgodnosci oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie pewnych materiatdéw zdanego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan materiatow w
celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zréodla w sposob ciagly spetniaja wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie postepu robot.

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych i P.T. zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone we wskazanym miejscu. Jezeli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialdow do innych robot, niz te, do ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatdéw zostanie przewartosciowany
(skorygowany). Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do robdt, byty
zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wiasciwos¢ do robodt i byty dostepne do kontroli
jakosciowej. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w uzgodnionych miejscach
Iub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie przed
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagato dla odpowiednich badan. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniany bez uzyskania zgody.

3. Sprzget.



Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom zawartym w ST lub w projekcie organizacji rob6t, oraz uzyska
akceptacje Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST ~ w terminie przewidzianym Umowa. Sprzet bedacy
wiasno$cig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowaé sprzgt jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny. Jesli Dokumentacja
Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi o swoim zamiarze wyboru celem uzyskania akceptacji Inspektora Nadzoru przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru. Jakikolwiek sprzgt,
maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujace zachowania jako$ci i warunkéw wyszczeg6lnionych w Umowie,
zostang zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktére nie wplynag niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych materiatow. Liczba §rodkow transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST w terminie przewidzianym
umow3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepisdw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie utrzymywac
w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do terenu budowy na wilasny koszt. Wykonawca zobowigzany jest do
czyszczenia kot pojazdow budowy przed wjazdem na drogi publiczne. W przypadku stwierdzenia zanieczyszczen
nawierzchni drog publicznych Wykonawca ponosi wszelkie koszty czyszczenia jezdni.

5. Wykonanie roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami Umowy, za jako$¢ stosowanych
materialdow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, projektem
organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robot. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich
elementow robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub przekazanymi na pismie instrukcjami. Bledy popetnione
przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usunigte przez Wykonawce na wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bigdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos$¢. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementoéw robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej, ST, normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji zostang uwzglednione wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazna decyzje. Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pozniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Wszelkie
dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okres$li¢ zamierzony sposdéb wykonywania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robo6t zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ 0go6lng opisowa

- organizacj¢ wykonania robdt w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- sposdb zapewnienia bhp,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiar6w i kontroli (adres laboratorium wtasnego Iub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan)

- sposdb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw mechanizmow sterujacych
a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru.

b) czgs$¢ szczegblowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot



- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilosci srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.

- sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wtadciwosci w czasie transportu,

- sposob 1 procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw
robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac¢ zatozong jakosc.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robdt i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robdt z czestotliwo$cig
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzgt badawczy posiadaja legalizacjg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji.

6.4. Pobieranie prébek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor Nadzoru begdzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w testach. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosei, codo jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce wymienione lub naprawione z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inspektor Nadzoru. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i
oznakowane.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca powinien przekazywaé kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w
terminach okreslonych w Systemie Zapewnienia Jakosci. Wyniki badan beda przechowywane w postaci
zaproponowanej przez Inspektora Nadzoru.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatéw u zroédia ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materialdéw. Inspektora nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialow i rob6ot z dokumentacjg projektowa i ST.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektora Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

a) Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre§lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych.

b) Deklaracje wlasnosci uzytkowych lub certyfikat zgodnosci z:



- Polska Norma,

- lub aprobata techniczng w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okreslong w pkt ,,a” i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji. W przypadku materiatow, dla ktérych w/w
dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

Ksi¢ga obmiaru.

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na zapisanie ilosciowe faktycznego postepu kazdego z elementow
wykonywania robot. Szczegdétowe obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w wycenionym Kosztorysie i wpisuje si¢ do Ksiggi Obmiardw.

Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy, oprécz wymienionych w pkt 6.1 i 6.2. zalicza si¢ nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy,

¢) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i polecenia Inspektora Nadzoru,

f) korespondencje na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. Obmiar robét.

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w wycenionym Kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzonych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru beda wpisywane do Ksiggi Obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich roboét. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na piSmie. Obmiary beda
przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze w przypadku wystgpowania dhuzszej
przerwy w robotach i zmiany Podwykonawcy robdt. Wszystkie obmiary roboét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie
ich wykonywania. Wszystkie obmiary robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
Ksiggi Obmiardéw.

Obmiarem robd6t dla robot ziemnych i rozbiérkowych jest: m2, szt, m3, m.

Obmiarem robd6t dla robot zbrojarskich jest: tona.

Obmiarem robét dla ogrodzenia jest: m2.

8. Odbiér robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu — polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioér robot takich prac bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr powinien by¢ wykonany nie pdzniej niz 3 dni
od daty powiadomienia Inspektora Nadzoru o gotowo$ci do odbioru. Decyzj¢ odbioru, ocen¢ jako$ci oraz zgode na
kontynuowanie robot Inspektor Nadzoru dokumentuje wpisem do Dziennika Budowy.

Odbior czesciowy — polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych czesci robot, ktory moze by¢ wezesniej oddany
do eksploatacji. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

Odbior koncowy robot — polega na finalnej ocenie rzeczywistego zuzycia materiatdéw i robocizny rob6t w odniesieniu
do ich ilo$ci, jakosci 1 kosztow. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawcg powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbidr koncowy nastapi w terminie
ustalonym w dokumentach Umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktéorych mowa ponizej. Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty wskazana przez



Zamawiajacego dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa i ST. W przypadku niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych uzupeiajgcych lub wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i niema wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan w dokumentach Umowy.

Dokumenty do odbioru koncowego:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokét odbioru koncowego sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru konicowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

a) Dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy oraz dokumentacj¢ powykonawcza,

b) Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ewentualne uzupetiajace lub zamienne),

¢) Recepty i ustalenia technologiczne,

d) Ksiazki obmiaréw (oryginaty),

¢) Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST,

f) Deklaracje wtasciwos$ci uzytkowych lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, zgodnie z ST,

W przypadku, gdy roboty pod wzgledem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6ot poprawkowych i rob6t uzupehiajgcych wyznaczy komisja.

Odbior pogwarancyjny.

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad zapisanych w czesci dotyczacej ,,Odbioru koncowego robot”.

9. Podstawa platnosci.

Podstawa platnosci jest kosztorys ofertowy sporzadzony przez Wykonawce. Kazdy z etapéw robdt rozliczany jest
ryczattowo.

Kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢
na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Kosztorysowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty pozycji kosztorysowej beda obejmowac:

a) koszty organizacji i przygotowania placu budowy,

b) robocizng bezposrednig wraz z kosztami,

c) warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami ubytkow i
transportu na plac budowy,

d) warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

e) koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

f) podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. Przepisy zwigzane.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych. Tom I, budownictwo ogdlne, MGPiB, ITB,
Arkady 1988

Czes¢ 11 — specyfikacja techniczna szczegolowa

STO01-01 CPV 45111000-8 Roboty rozbidérkowe i ziemne

ST 01-02 CPV 45112710-5 Zielen i mata architektura

ST 01-03 CPV 45233200-1 Nawierzchnia zwirowa

ST 01-04 CPV 45212221-1 Nawierzchnia syntetyczna

ST 01-05 CPV 45233200-1 Nawierzchnia elastyczna, bezpieczna



ST 01-01

Roboty ziemne i rozbiéorkowe CPV 45111000-8

1.Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot rozbidérkowych i
ziemnych dla zadania okreslonego w ST-00.00 pkt. 1.1.

2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objctych Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie robot
ziemnych i rozbidrkowych dla w/w obiektu.

Rozbiodree podlegaja:

bujak szt 3

hustawka 2-stanowiskowa szt 1

zestaw zabawowy ze zjezdzalnia kpl 1

pojazd na sprezynach - helikopter kpl 1

pojazd auto szt 1

tablica edukacyjna szt 1

hustawka ze zjezdzalnia kpl 2

piaskownica kpl 1

nawierzchnia z kostki betonowej m2 76

obrzeze betonowe mb 21

2. Materialy.

2.1. W przypadku robdt rozbidorkowych materialy nie wystgpuja.

3. Sprzget.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzctu

Ogodlne wymagania sprzetu zawarte sg w ST ,,Wymagania Ogolne”.

3.2.Szczegolowe wymagania dotyczace sprzctu

Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.Roboty ziemne mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego
sprzetu. Prace ziemne prowadzi¢ zgodnie z zasadami bh i p.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne zasady transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2. Szczegélowe wymagania dotyczace transportu.

Materiaty z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, z uwzglednieniem segregacji i
przekazania ich na wysypisko celem utylizacji..Nalezy je umiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j i
zabezpieczy¢ przed spadaniem, przesuwaniem lub pyleniem.

5. Wykonanie roboét.

5.1. Ogole zasady wykonania robét.

Ogole zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”

w zakresie podanym w PT.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2. Szczegélowe zasady kontroli jakosci.

Kontroli podlega zgodno$¢ z dokumentacja techniczng, wyglad zewnetrzny i doktadno$¢ wykonania.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

8.0dbior robét.

8.1. Ogolne zasady odbioru roboét.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Szczegolowe zasady odbioru robét.

Roboty ziemne podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.



Odbidr koncowy robdt powinien by¢ przeprowadzony zaraz po zakonczeniu robot ziemnych i potwierdzony protokotem
zawierajagcym oceng ostateczna robot i stwierdzenie ich przyjecia.

9. Podstawa platnosci.

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci.

Ogdlne zasady platnosci sa zawarte w ST ,,Wymagania ogdlne”.

10. Przepisy zwigzane.

12. Przepisy zwigzane

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miary.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.

ST -01.02

Zielen i mala architektura CPV-45112710-5

1.Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonywania i odbioru robo6t zwiazanych z zatozeniem i
pielegnacja zieleni oraz wykonaniem elementéw matej architektury .

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z zatozeniem, modernizacja i
pielegnacja zieleni i obejmuja:

- pielggnacja trawnikow

- nasadzenia roslin

- zabezpieczenie istniejacego drzewostanu

- montaz elementéw matej architektury

1.4. Okreslenia podstawowe.

Ziemia urodzajna — ziemia posiadajaca whasciwosci zapewniajace roslinom prawidlowy rozwoj.

Materiat roslinny — sadzonki drzew i roslin wieloletnich.

Bryta korzeniowa — uformowana przez szkotkowanie bryla ziemi z przerastajacymi jg korzeniami rosliny.

Forma naturalna — forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.5.0gé6lne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania Og6lne".

2. Materialy.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2

2.1. Wymagania szczegolowe

Ziemia urodzajna.

Ziemia rodzima — powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robdt budowlanych. W miejscach, gdzie zaprojektowano
zielen nalezy przewidzie¢ zakup humusu (ziemi urodzajnej) do rozestania w miejscu sadzenia roslin oraz zakladania
trawnikow,

Nawozy mineralne.

Nawozy mineralne, konfekcjonowane do nawozenia trawnikdw powinny by¢ w opakowane, z podanym skladem
chemicznym (zawarto§¢ NPK). Nalezy je zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

2.2. Elementy malej architektury

Z1-montaz istniejacej trampoliny ziemnej szt. 1

Z2-hustawka wagowa 4 osobowa kpl.1
Z3-hustawka wagowa sprezynowa kpl.1
ZA-hustawka podwdjna kpl.1
Z5-hustawka podwdjna (bocianie gniazdo) kpl.1
Z6-stolik do piaskownicy kpl.2
Z7-piaskownica sze$ciokatna kpl.2

Z8-bujak na sprezynie zabka kpl.1



79-zestaw tablic edukacyjnych ze sklepikiem kpl.1
Z10-sprezynowiec-traktor kpl.1
Z11-zestaw zabawowy z pochylnig i zjezdzalnig kpl.1
Z12-zestaw zabawowy ze zjezdzalniami  kpl.1

Al-tablica informacyjna szt.1
A2-kosz na $mieci szt.1
A3-tawka z oparciem i podlokietnikami szt 3
A4-tawka bez oparcia szt.5
A5-stojak na rowery 80/80/8 szt.3
2.3. Materialy roslinne:

Kalina koralowa Roseum szt 1
Lilak pospolity Mme Lemoine szt 2
Hortensja bukietowa "Dart's Little Dot" szt 8
Winobluszcz szt 12

Elementy matej architektury powinny posiada¢ deklaracje wtasciwosci uzytkowych, urzadzenia zabawowe ( pkt a-h) -

certyfikaty wydane przez PCA lub inne rownowazne dokumenty.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 3.

3.1. Szczeg6lowe wymagania sprzetowe

Wykonawca przystepujacy do prac powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- pit mechanicznych i recznych, samochody dostawcze do 3,5 t, mini koparko-tadowarki, sprezarki, drobne sprzety
budowlane i ogrodnicze

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne zasady transportu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

5. Wykonanie robét.

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6ot podano w ST ,,Wymagania ogdIne” pkt. 5

6. Kontrola jakoSci

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.0

Mala architektura

Lawki nalezy osadzi¢ w fundamencie betonowym klasy min. C-20, za pomoca kotew ze stali ocynkowane

7. Obmiar robét.

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt.7

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1szt,

Odbiér robét.

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 8.

Urzadzenia placu zabaw muszaspelia¢ warunki wynikajace z normy PN-EN1176 1-7, PN-EN 1176-11oraz parametry

techniczne nie gorsze w zakresie parametréw technicznych, jako$ciowych, uzytkowych oraz funkcjonalnych od

urzadzen wskazanych w tej dokumentacji. Wymaga si¢ bezwzglednie zachowania parametréw jakoSciowych,

estetycznych, materiatowych, wielkosciowych (tolerancja £3%), kolorystycznych, technologicznych, bezpieczenstwa i

gwarancji minimum 3 lat, zgodnych z elementami wskazanymi w projekcie

8. Przepisy zwiazane.

PN-G-980 11 Torfrolniczy

PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy liSciaste
PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9 125-0 1. Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie

PN-EN 13198:2005. Elementy matej architektury ulic i ogrodow
PN-EN 1176- 1-7, 11 Wyposazenie placow zabaw

PN-EN 13198:2005. Lawki ogrodowe

Atest PZM



ST -01.03

Nawierzchnia zwirowa CPV45233200-1

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg przepisy ogoélne dotyczgce wykonania

i odbioru robdt drogowych zwigzanych z wykonaniem nawierzchni zwirowe;.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni zwirowej dla zadania j.w.

Nawierzchni¢ zwirowa nalezy wykonywaé jednowarstwowo i uktada¢ na podlozu gruntowym naturalnym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia zwirowa - nawierzchnia zaliczana do nieulepszonych, ktérej warstwa $cieralna jest wykonana z
mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i

definicjami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .

2.2. Materialy do nawierzchni zwirowych

Mieszanka niezwigzana jak dla podbudowy zasadniczej - uziarnienie 8/2 mm . Okreslone wedlug PN EN 933-1
uziarnienie mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej musza spelia¢ wymagania
okreslone normatywem.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni Zwirowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z
nastepujacego sprzetu:

- koparek, tadowarek, spycharek, réwniarek,

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdIne”.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdIne”™.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ zwirowa powinno byé wyréwnane, wyprofilowane oraz zageszczone.

5.3. Wykonanie nawierzchni Zwirowej

- Whbudowanie i zageszczanie mieszanki niezwigzanej jak dla podbudowy - uziarnienie 8/2 bez czastek itu i pytu.
Mieszanka niezwigzana powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki lub
spycharki. Grubo$¢ rozlozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby osiagnigto wymagang grubo$¢ dla
nawierzchni jednowarstwowej dla danego zadania wynoszaca 30 cm.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé¢ badania materiatdow przeznaczonych do

wbudowania i przedstawi¢ wyniki tych badan do akceptacji.



6.3. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wlasciwo$ci nawierzchni zwirowej

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w

- Uksztaltowanie osi nawierzchni. O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej niz = 5 cm.

- Rzedne wysoko$ciowe. Odchylenia rzgdnych wysokosciowych nawierzchni od rzgdnych projektowanych nie powinno
by¢ wigksze niz+1 cmi-3 cm.

- Ré6wnos¢ nawierzchni. Nierdéwnosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ lata 4-metrowa, zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [5]. Nier6wnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg. Nierdéwno$ci nawierzchni nie powinny
przekracza¢ 15 mm.

- Spadki poprzeczne nawierzchni. Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

- Szerokos$¢ nawierzchni Szeroko$¢ nawierzchni nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz -5 cm i
+10 cm.

- Grubo$¢ warstw. Grubo$¢ warstw nalezy sprawdzac przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie szerokosci
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekraczaé¢ + 1 cm.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zwirowe;.

8. Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje si¢ za zgodne z ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogo6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni zwirowej z mieszanki niezwigzanej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenie ze skropieniem wodg podloza gruntowego,

- dostarczenie materiatow,

- dostarczenie 1 wbudowanie mieszanki niezwigzanej,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. Przepisy zwiazane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. WT — 4 2010 Mieszanki niezwigzane dla drog krajowych. Wymagania Techniczne

3. PN-EN 1177:2018 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki

ST 01-04

Nawierzchnia syntetyczna CPV 45212221-1

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni syntetyczne;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu realizacji wyzej wymienionych robot.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni syntetycznej dla zadania j.w.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia syntetyczna - nawierzchnia jest zaliczana do nawierzchni ulepszonych

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i



definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST ,,Wymagania ogdlne” .

2.2. Materialy do nawierzchni syntetycznych

Podstawowe materiaty to kruszywo kwarcowe i granulatu gumowego potaczonego lepiszczem poliuretanowym na po
podbudowie kruszywa tamanego.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni Zwirowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z
nastepujacego sprzetu:

- koparek, tadowarek, spycharek, roéwniarek,

- mieszarka

- zraszarka

- rozktadarka mas poliuretanowych

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdIne”.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST ,,Wymagania ogdIne”.

5.2. Wykonanie robét

Podbudowa

Nawierzchni¢ uklada si¢ na podbudowie z kruszywa tamanego 0/16mm i 0/31mm. Wymaga podbudowy odpowiednio
wyprofilowanej spadkami podluznymi i poprzecznymi, odchytki mierzone tatg o dt. 4 m. nie powinny by¢ wigksze niz
8 mm . Podloze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych ,kurzu , blota , piasku itp. Nie moze by¢ zaolejone
(plamy nalezy usungcé).

Nawierzchnia

Nawierzchnia sklada si¢ z dwoch warstw elastycznej (nosnej) i uzytkowej . Warstwa nos$na to mieszanina granulatu
gumowego 1 lepiszcza poliuretanowego. Ukladana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas
poliuretanowych. Tak wykonang warstwe nalezy pokry¢é warstwa uzytkowa, ktdra stanowi system poliuretanowy
zmieszany z granulatem EPDM. Czynno$¢ ta wykonuje si¢ poprzez natrysk mechaniczny (przy uzyciu specjalnej
natryskarki. Grubo$¢ warstwy uzytkowej 2-3 mm. Nawierzchnia powinna mie¢ parametry nie gorsze niz okre$lone w
normie PN-EN 14877:2014-02 oraz wymaganiach IAAF. Nawierzchnia powinna posiadaé, zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, ,Atest Higieniczny Panstwowego Zaktadu Higieny” o maksymalnej zawarto$ci metali ci¢zkich
niepowodujacych uszczerbku dla zdrowia przysztych uzytkownikéw zgodnie z ogolnie obowigzujagcymi odpowiednimi
normami.

Impregnacja podtoza.

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej , zwiazanie luznych czasteczek podloza. Wykonuje si¢ ja r¢cznie — za
pomoca watka, lub mechanicznie — poprzez natrysk pistoletem. Impregnat jest produktem jednosktadnikowym .
Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwg elastyczng. Nie nalezy dopusci¢ do powstawania
zlewow oraz powstatych z nadmiaru natrysku.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2. Szczegolowe zasady kontroli jakosci.

Kontroli podlega zgodno$¢ z dokumentacja techniczng, wyglad zewnetrzny i doktadno$¢ wykonania.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni syntetyczne;j.




8. Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje si¢ za zgodne z ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni syntetycznej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenie ze skropieniem wodg podloza gruntowego,

- dostarczenie materiatdow,

- dostarczenie 1 wbudowanie materiatow,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. Przepisy zwiazane

Certyfikat IAAF - na produkt Atest Higieniczny

PZH Deklaracja wlasciwosci uzytkowych i Autoryzacja producenta systemu

Karta techniczna systemu

Aktualne badania na zgodnos$¢ z PN-EN 14877:2014-02

Zgodno$¢ z normg PN-EN 14877:2014

Atest Higieniczny PZH

ST 01-05

Nawierzchnia elastyczna, bezpieczna CPV 45233200-1

1. Wstep

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t nawierzchni
bezpiecznej syntetycznej z ptytek gumowych.

Zakres stosowania

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Zakres rob6t okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonanie nawierzchni bezpiecznej z ptytek gumowych
EPDM

2. Materialy

Materiaty zgodnie z instrukcja producenta nawierzchni.

Materiaty musza posiada8 wazne certyfikaty zgodnosci z normg PN-EN 1177

Grubos$¢ nawierzchni zalezy od wysoko$ci swobodnego upadku z rodzaju urzadzenia.

Kolor podstawowy nawierzchni do ustalenia na etapie robot.

3. Sprzet

Zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu.

4. Transport

W ramach zamoéwienia.

5. Wykonanie robot

Wykonanie nawierzchni bezpiecznej realizowane jest przez wyspecjalizowane ekipy montazowe zgodnie z instrukcja
producenta przedmiotu oraz norma PN-EN 1176, PN-EN 1177.

Nawierzchnie EPDM produkowane sg w standardowym rozmiarze 500x500mm. Dla zagwarantowania wlasciwych
parametréw upadkowych w strefie placu zabaw, plyty EPDM wystepuja w 7 podstawowych grubosciach spetiajacych
wymagania krytycznej wysokosci upadku HIC w zakresie od 1,3 m do 3,0m. Grubosci te dobiera si¢ do wymagan
urzadzen zamontowanych w strefie placu zabaw.

Plyty gumowe .faczy si¢ na przektadke stosujac dotaczone do zestawu z ptytami EPDM plastikowe kotki karbowane,
poprawiajace stabilnos¢ strefy

6. Kontrola jakosci robot
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Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176 i PN-EN 1177, prawie budowlanym,
ustawie o og6lnym bezpieczenstwie produktu oraz Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury. Inspekcja ta zalecana jest
wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw.

Za stan techniczny urzadzen i nawierzchni na placu zabaw oraz wystepowanie wszelkich nieprawidlowosci i
zagrozen zawsze odpowiada wlasciciel placu. Obowigzek zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw spoczywa na
wiascicielu, bez wzgledu czy instalowane urzadzenia posiadajg certyfikat zgodno$ci z normg. Dlatego tez bardzo istotne
jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnosci z normami po montazu.

Nawierzchni: bezpieczng nalezy wykona8 bez spadku. Nawierzchnia bezpieczna powinna by¢ wykonana na obrzezach
gumowych posadowionych na fundamencie betonowym ograniczajacych te nawierzchnig.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiarowa jest 1 m” powierzchni nawierzchni elastycznej ( bezpiecznej syntetyczne;).

8. Odbiér robot

Roboty uznaje si: za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania wedhug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 1176, grupa norm,

2. PN-EN 1177 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujace upadki -- Wyznaczanie krytycznej wysokosci upadku.,

3. PN-EN 71-3 Bezpieczenstwo zabawek — Cze$¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow,

4. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogdlnym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 r. Nr 229, poz.2275, z p6zn.
zmianami.



