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M.20.02.02. PUNKTY POMIAROWO - KONTROLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru roboét zwigzanych
z zaktadaniem punktéw pomiarowo - kontrolnych na obiekcie mostowym.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot ujetych w ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
zaktadaniem punktéw pomiarowo - kontrolnych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w ST-
M.00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace roboét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

Przy wykonywaniu zakfadania punktéw pomiarowo - kontrolnych nalezy przestrzega¢ Dz. U. Nr 63
»,Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30.05.2000r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie”.

2. Materiaty
Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogélne”, pkt 2.
Materiatami stosowanymi do zakfadania punktéw pomiarowo kontrolnych wedtug zasad niniejszej ST
sa:

e repery geodezyjne stalowe (punkty pomiarowe) osadzone w podporach i ptycie,

e Swiadki,
badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.
3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 3.
Do wyznaczania punktéw pomiarowo kontrolnych nalezy stosowacé sprzet:

e teodolity,

e niwelatory,
o tyczki,

o laty,

e tasmy

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. Transport

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 4.
Dopuszczalny jest dowolny rodzaj srodkéw transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, stuzacy
do przewozu geodetdw, sprzetu geodezyjnego oraz materiatow.

5. Wykonanie robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez uprawnionego geodete, zgodnie z obowigzujgcymi
instrukcjami  Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Prace nalezy poprzedzi¢
uzgodnieniami z UGIK.

Nowe repery osadzi¢ w Scianach bocznych istniejgcych skrzydet na koncach mostu, w poblizu
istniejgcych oraz w korpusach filaréw. Repery dowigza¢ do parnstwowej sieci geodezyjne;.

Czynnoéci te wykona geodeta uprawniony na zlecenie Wykonawcy. Po wykonaniu powyzszego
Wykonaweca przedtozy Inzynierowi operat geodezyjny.
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Roboty wykonac¢ zgodnie z §298.1-6 Rozporzgdzenia MTiGM z dnia 30.05.2000r. Dz.U. Nr 63 z dnia
3.08.2000r. Po zakohczeniu robét nalezy repery uwzglednic w geodezyjnej dokumentaciji
powykonawczej opisujgc ich wspoétrzedne i rzedne w uktadzie pahstwowym.

Wytyczenie punktéw pomiarowo kontrolnych nalezy wykonaé przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowe;.

Punkty wysokosciowe nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 0,1 cm.

6. Kontrola jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”, pkt 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z zaktadaniem punktéw pomiarowo - kontrolnych
nalezy prowadzi¢ wg ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”, pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest 1 szt. wykonania i odebrania punktu pomiarowo — kontrolnego (reperu).

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogolne”, pkt 8.

Odbiér robét na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przektada Inzynierowi.

9. Podstawa ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogoélne”, pkt
9.

9.1. Cenajednostki obmiarowej

Cena jednostkowa uwzglednia :

e opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

¢ wykonanie wszystkich elementéw wynikajgcych z opracowan Wykonawcy,

e zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatéw,

e zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robét lub
wynikajgcych z przyjetej technologii robot,

e prace pomiarowe, uzyskanie dokumentacji powykonawczej z naniesionymi punktami
wysoko$ciowymi (reperami),

e zaktadanie punktu (reperu) potrzebnego do wykonywania okresowych pomiaréw odksztatcen,

e opracowanie dokumentacji inwentaryzujgcej punkty pomiarowo - kontrolne.

e uporzadkowanie terenu robét, wywdz odpaddw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na
miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

e oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnhowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Dz. U. Nr 63 ,Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30.05.2000r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich
usytuowanie”



