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OGOLNA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA ST-00
WYMAGANIA OGOLNE

kod CPV 45000000-7 ROBOTY BUDOWLANE

kod CPV 45450000-6 ROBOTY BUDOWLANE WYKONCZENIOWE -
POZOSTALE

kod CPV 45453000-7 ROBOTY REMONTOWE I RENOWACYJNE

1. CZESC OGOLNA

1.1.  Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem Specyfikacji jest zbiér wymagan w zakresie sposobu wykonania i
odbioru robdt ogélnobudowlanych, ktéry obejmuje w szczegdlnosci wymagania
oraz wlasciwosci materialow, wymagania dotyczace sposobu wykonania i oceny
prawidlowosci poszczegdlnych robdt oraz okreslenie zakresu prac, ktore
powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji przedmiarow robot
budowlanych.

1.2.  Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja powinna by¢ wykorzystana przez Oferentow, ktorzy beda brali
udziat w postgpowaniu o udzielenia zamdéwienia publicznego na realizacj¢ robot
objetych przedmiarami robot tego zadania.

1.3.  Przedmiot i zakres robot budowlanych.

Specyfikacja Techniczna obejmuje zakres robdt remontowych branzy
budowlanej remontowej dotyczacej w remontu dla zamoéwienia publicznego pod
nazwa ,,Automatyczne otwieranie skrzydel drzwiowych w Ratuszu Miejskim w
Stargardzie”.

1/ KOD CPV 45 111300-1 Robét Rozbiérkowych
- Roboty demontazu drzwi, o$cieznic
- Roboty w zakresie burzenia $cian
- Roboty demontazu istniejacych ptytek i cokotow
- Roboty w zakresie usunigcia gruzu

2/ KOD CPV 45442100-8 Robot Malarskich
- Przygotowanie powierzchni pod roboty malarskie
- Roboty malarskie $cian, sufitow

3/ KOD CPV 45431000-7 Roboty kladzenia plytek
- Kladzenie nowych ptytek

4/ KOD CPV 45421100-5 Roboty Montazowe
- Montaz stolarki drzwiowe;j

UWAGA :



1.4. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe.
1.4.1. Prace towarzyszace niezbedne do wykonania:
- Harmonogram organizacji robot rozbidrkowych, (jezeli wystapi koniecznosc¢)
- Harmonogram organizacji i etapowania robdt wg wytycznych Zamawiajacego
- Organizacja zaplecza budowy
- Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
- Program zapewnienia, jakosci
- Pomiary i badania materialdw i robot.
1.4.2. Roboty tymczasowe niezb¢dne do wykonania:
- Zabezpieczanie przed zabrudzeniem: terenu obiektu i, stanowisk pracy
statych, korytarzy,
- Oznakowanie i zabezpieczenie instalacji i urzadzen na terenie robot,
- Zabezpieczenie przestrzeni komunikacyjnej, parteru, holu.

1.5.  Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia w Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi normami

1 przepisami.

1.5.1. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce,
upowazniona do kierowania Robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji zamoéwienia

1.5.2. Projektant - wuprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem
Dokumentacji

1.5.3. Inzynier (Inspektor Nadzoru) - osoba powotana przez Zamawiajacego
do pehienia funkcji Inspektor Nadzoru, upowazniony jest wydawac
kierownikowi budowy lub kierownikowi robot polecenia, dotyczace:
usuni¢cia nieprawidfowosci lub zagrozen, wykonania prob lub badan,
takze wymagajacych odkrycia robot lub elementow zakrytych, oraz
przedstawienia  ekspertyz ~ dotyczacych  prowadzonych  robdt
budowlanych i dowodéw dopuszczenia do stosowania w budownictwie
wyrobow budowlanych oraz urzadzen technicznych

1.5.4. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot z
dopuszczalnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo do danego
rodzaju robo6t budowlanych.

1.5.5. Aprobata techniczna - dokument potwierdzajacy pozytywna oceng
techniczng wyrobu stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania.
Aprobata techniczna powinna zawiera¢ w szczeg6lnosci:

1) podstawe prawna,

2) identyfikacje techniczng i nazwe¢ handlowa wyrobu oraz nazwe i

adres wnioskodawcy,

3) przeznaczenie, zakres i warunki stosowania wyrobu oraz, w miarg
potrzeb, warunki jego uzytkowania i konserwacji,

4) wilasciwosci uzytkowe 1 wlasnos$ci techniczne wyrobu, istotne zwigzane z
wymaganiami podstawowymi, ich poziom oraz metody badan,

5) klasyfikacje wynikajace z odrebnych przepiséw i Polskich Norm,

6) kryteria techniczne na potrzeby certyfikacji na znak bezpieczenstwa,

7) wytyczne dotyczace technologii wytwarzania, pakowania, transportu
i sktadowania oraz szczegdtowy sposdb znakowania wyrobu,



8) date wydania i termin waznoS$ci aprobaty,

9) stwierdzenie pozytywnej oceny technicznej i przydatnos$ci wyrobu do
stosowania w budownictwie w zakresie okreslonym w pkt 3

10) wskazanie obowigzujacego systemu oceny zgodnosci,

11) wykaz = dokumentéw  wykorzystanych ~w  postgpowaniu

aprobacyjnym, w tym wykaz raportow z badan wyrobu,

12) pouczenie, ze aprobata techniczna nie jest dokumentem

dopuszczajagcym wyrdb do obrotu i stosowania w budownictwie.

Aprobaty techniczne, z wyjatkiem aprobat technicznych wyrobow

stosowanych w budownictwie obronnym, publikowane sa w ramach

wlasnych ~ wydawnictw  jednostek  aprobujacych.  Oznaczone

znakowaniem CE, dla ktérych zgodnie z odrgbnymi przepisami

dokonano oceny zgodno$ci ze zharmonizowang norma europejska

wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata

techniczna lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa

cztonkowskiego Unii Europejskiej uznang przez Komisje Europejska za

zgodna z wymaganiami podstawowymi.

1.5.6. Specyfikacja - oznacza specyfikacje robot zalaczong do zamodwienia
oraz wszelkie zmiany tego dokumentu lub uzupeinienia dokonane
zgodnie z klauzulg lub przedlozone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inspektora.

1.6. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania robot oraz za ich
zgodnos$¢ z dokumentacja, Specyfikacja Techniczng i1 poleceniami Inzyniera.
1.6.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy pomieszczenia 1 teren wykonywania prac,
w terminie okreslonym w dokumentach umowy, wraz ze wszystkimi
wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dokumentacj¢
projektowa, na wykonanie robot budowlanych, dla ktérych nie jest wymagane
uzyskanie pozwolenia na budowe skladajaca sie¢ w szczegdlnosci z: planow,
rysunkow umozliwiajacych jednoznacznie okreslenie rodzaju i zakresu robot
podstawowych oraz uwarunkowan i dokladnej lokalizacji wykonania oraz
przedmiaru robot i specyfikacje techniczna.

1.6.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opis, cz¢$¢ graficzng, dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegblowych warunkach umowy,
uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:

- Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot

1.6.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i Specyfikacja techniczna.
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig czg$¢ umowy
(kontraktu), a wymagania wyszczegdlnione chocby w jednym z nich s3
obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentacji
Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera,
ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbiezno$ci



opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane roboty i1 dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 ST. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda
uwazane za warto$ci docelowe, od ktoérych dopuszczalne sa odchylenia w
ramach okres§lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materialtow 1 elementow budowanych musza by¢ jednorodne i
wykazywac bliskg zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziahu tolerancji. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub
Specyfikacja techniczng wptynie to na niezadowalajaca, jako$¢ elementu
budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty
rozebrane na koszt wykonawcy.
1.6.4. Zabezpieczenie Terenu w miejscu wykonywanych prac
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia prowadzonych robot w okresie
trwania realizacji, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Koszt
zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sie, ze
jest wlaczony w ceng umowng.
1.6.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony S$rodowiska naturalnego. W okresie
trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu prowadzenia robdt
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych
wymagan, bedzie mial szczegdlny wzglad na:
a) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk.
b)  Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami

toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru.
1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany
przez odpowiednie przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne
beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy.
1.6.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywolujacych
szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty $wiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace
brak szkodliwego oddziatywania tych materialdw na $rodowisko. Materiaty,
ktoére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakofczeniu robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgod¢ na uzycie tych
materialdow od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska,
to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.6.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong wszelkich instalacji znajdujacych si¢ w i na
budynku. Wykonawca zapewni wlasciwe zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora,
Zamawiajacego oraz wlasciciela instalacji, jak rowniez bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw.

1.6.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca musi dostosowa¢ si¢ do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi
pojazdow podczas transportu materialbw na drogach publicznych poza
granicami terenu robot okreslonymi w kontrakcie. Zezwolenia na uzycie
pojazddéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi uzyskane przez Wykonawce
od uprawnionych instytucji, nie zwalniaja Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
powstale uszkodzenia drég, spowodowane ruchem tych pojazdow. Wykonawca
jest odpowiedzialny za wszystkie uszkodzenia spowodowane ruchem
budowlanym i musi dokonaé¢ napraw lub wymieni¢ uszkodzone elementy na
koszt wiasny, uzyskujac aprobate Inzyniera.

1.6.10. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy

Wykonawca zobowigzany jest zgodnie 2z przepisami opracowa¢ Plan
Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia na budowie. Wykonawca musi przestrzegaé
wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i1 higieny pracy zgodnie z
opracowanym planem BIOZ, a w szczeg6lno$ci przestrzegal przepisow
zakazujacych pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz niespetniajagcych wymagan sanitarnych. Wykonawca musi zapewni¢
wszystkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzg¢t ochrony zycia i zdrowia 0sob
zatrudnionych na terenie budowy, oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Wykonawca musi zapewni¢ i utrzymaé¢ w odpowiednim stanie
urzadzenia socjalne dla catego personelu zatrudnionego przy robotach objetych
kontraktem. Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane ze spelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie
umowy.

1.6.11. Utrzymanie robét podczas budowy

Wykonawca zobowigzany jest utrzyma¢ wykonane Roboty do czasu odbioru
konicowego lub cze$ciowego w stanie pozwalajacym na dokonanie odbioru i
przekazanie Zamawiajacemu. Jezeli Wykonawca zaniedba utrzymanie robdt w




zadawalajacym stanie, to na polecenie Inzyniera musi rozpocza¢ roboty
zapewniajace utrzymanie nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. Nie wykonanie polecenia bedzie skutkowalo natychmiastowym
zatrzymaniem robot przez Inzyniera.

1.6.12. Przestrzeganie prawa

Wykonawca ma obowigzek przestrzega¢ i zna¢ wszystkie aktualne przepisy
prawa (ustawy, rozporzadzenia itp.), zarzadzenia wiadz samorzadowych, inne
przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktore sa zwigzane z realizacjg robdt lub
moga wpltywacé na sposéb ich wykonania i prowadzenia, np. rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn.
19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401).

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty, ktérych Wykonawca uzyje do wbudowania musza
odpowiada¢ warunkom okreslonym w art. 10 Ustawy ,,Prawo Budowlane" z
dnia 7 lipca 1994 r. (tj. z 2003 r. Dz. U. Nr 207, poz. 2016, z pdzn. zm.) i
Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92,
poz. 881) . Wykonawca dla potwierdzenia jako$ci uzytych materiatéw dostarczy
$wiadectwa potwierdzajace odpowiednig jakos¢ materiatow.

2.2.  Zroédla uzyskania materialow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materialtdow przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi
szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialdw i1 odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.
Zatwierdzenie partii (czg$ci) materialtbw z danego zroédla nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego Zrédta uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédla w sposdb ciagly speiniaja
wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu robot.

2.3.  Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy
beda one potrzebne do robodt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwo$¢ do robét i byly dostepne do kontroli przez

Inzyniera.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badZz zloZzone w miejscu wskazanym przez
Inzyniera. Je$li Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do
innych robot niz te, dla ktorych zostaly zakupione to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robot, w ktérym
znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego, nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem.



2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna przewiduja
mozliwo§¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 2
tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i1 zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.6. Rozwiazania materialowo-budowlane
Szczegdlowe rozwigzania materiatowo-budowlane zawiera przedmiar robdt oraz
dokumentacja projektowa i specyfikacje.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktdry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu, na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet
uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikacji Technicznej,
Dokumentacji projektowej lub projekcie organizacji robdt zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej
i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowag. Sprzet bedacy
wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja
Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem
sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzgdzia
niegwarantujgce zachowania warunkOw umowy zostang przez InZyniera
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

3.2. Podstawowy sprzet budowlany
Z uwzglednieniem zalozen do katalogéw naktadow rzeczowych do realizacji
robot zaklada si¢ wykorzystanie nastepujacych maszyn budowlanych i sprzgtu:

- samochody dostawcze,

- elektronarzedzia,

- drabiny lub rusztowanie wewng¢trzne.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$
przy transporcie materialdw/sprzetu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie



niezbedne pozwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych tadunkow i w
sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu,
ktére nie wptyna niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci
przewozonych materialow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi w Dokumentacji
Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ uzyte przez Wykonawce pod
warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog
publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do miejsc pracy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa wymaganiami Specyfikacji Technicznej, Planu
Zachowania, Jakosci, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i1
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i
rz¢dnymi okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez Inzyniera. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego
przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, je§li wymagac
tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje
Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i1 elementdw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji
Projektowej 1 w Specyfikacji Technicznej, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialow 1
robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialdow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

Koszty zwigzane ze sktadowaniem i utylizacja gruzu na miejskim wysypisku
ponosi  Wykonawca. Koszt uzycia energii elektrycznej i wody dla celéw
wykonania rob6t oraz dla celow socjalnych, obcigza Zamawiajacego.

Sposdb wykonania i transportu zapraw: zaprawy wytwarzane na placu budowy,
transportowane re¢cznie do miejsca wbudowania przy jednoczesnym
zabezpieczeniu przez Wykonawce wszystkich drég transportu poziomego i
pionowego; przy prowadzeniu robot na dziedzincu budynku Wykonawca bedzie
musial zabezpieczy¢ wszystkie elementy, ktore beda narazone na zabrudzenia
tj.: do obowigzkéw Wykonawcy naleze¢ bedzie codzienne sprzatanie ciggdw




komunikacyjnych wewnatrz budynku jak i na dziedzincu - eksploatowanych
przez Wykonawcg¢ w czasie prowadzenia robot remontowych. Za nie
wywigzywanie si¢ z obowigzku utrzymania czystosci Zamawiajacy bedzie
obcigzat Wykonawce karg umowng.

Wykonywanie rob6t w warunkach utrudnionych.

Roboty beda przebiegaly zgodnie z harmonogramem robot wykonanym
przez Wykonawce i akceptowanym przez Zamawiajacy. Kazdy etap bedzie
musial by¢ wykazany w harmonogramie robot wykonanym przez
Wykonawce i zaakceptowany prze Zamawiajacego.

W  przypadku, gdy roboty prowadzone beda w czynnym obiekcie
uzytecznosci publicznej, roboty prowadzone nie moga mie¢ zZadnego
negatywnego wplywu na funkcjonowanie placowki oSwiatowe;j.
Obowiazkiem Wykonawcy bedzie zabezpieczenie pomieszczen (gdzie beda
wykonywane roboty remontowe) w taki sposob, aby kurz i pyl nie
przedostawal si¢ do pomieszczen sasiednich.

Materialy beda musialy by¢ dostarczane na biezaca.

Gruz rozbiorkowy bedzie musial by¢ na biezaca wywozony, nie bedzie mogt
by¢ skladowany na terenie obiektu. Dopuszcza si¢ ustawienie kontenera na
terenie wygrodzonym w celu skladowania gruzu.

5.2. Sposob prowadzenia prac
Roboty budowlane winny by¢ wykonywane $cisle wg ,,Warunkéw technicznych
wykonania 1 odbioru robot budowlano montazowych, Specyfikacji Technicznej,
dokumentacji projektowej, wskazanymi Polskimi Normami, oraz wynika¢ z
projektu i harmonogramu organizacji robdt przyjetego przez Wykonawce, z
uwzglednieniem zatozen ogolnych i szczegdtowych do katalogéw, stanowigcych
podstawe szczegdtowych opisow robdt podstawowych.
Projekt  organizacji 1  zagospodarowanie = pomieszczen
remontowanych 1 placow dla robdt pomocniczych Wykonawca
wykonuje na wlasny koszt. Przy realizacji robdt obowigzuje
przestrzeganie:

- szczegdlowych warunkoéw, opisanych w instrukcjach technicznych

zastosowanych produktéw,

- stosowanych przepisow i norm budowlanych.
Prowadzenie rob6t musi by¢ polaczone z uporzadkowaniem terenu objetego
remontem po kazdym dniu.
Wszystkie prace budowlane nalezy zorganizowa¢ oraz przeprowadzi¢ w
taki sposob, aby zapewni¢ bezpieczenstwo oraz wlasciwe warunki
sanitarno-higieniczne uzytkownikow. Harmonogram prac nalezy uzgodnié¢
Zamawiajacym oraz z uzytkownikiem budynku.

5.2.1. Roboty demontazowe, rozbiorkowe
Roboty demontazowe, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie robét rozbiorkowych obiektu obejmujace :

- rozbiorka czesci podlog w pomieszczeniu wejsciowym

- demontaz stolarki drzwiowe;j

- poszerzenie otworu drzwiowego

- zeskrobanie i umycie starych warstw farby na §cianach i sufitach



5.2.2. Roboty Renowacyjne

Roboty renowacyjne, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci

umozliwiajgce i majace na celu wykonanie robot renowacyjnych obiektu obejmujace :
- renowacja ramy i naswietla drzwi wej$ciowych

5.2.3. Roboty malarskie
Roboty malarskie, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie robot malarskich obiektu obejmujace :
- zabezpieczenie posadzek i okien
- zmycie starych powlok malarskich na sufitach i §cianach
- przygotowanie podlozy pod malowanie z poszpachlowaniem nieréwnosci
- zagruntowanie podltozy pod malowanie
- dwukrotne malowanie powierzchni $cian i sufitow

5.2.4. Roboty Kladzenia Plytek

Roboty ktadzenia nowej posadzki , ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie
czynnosci majace na celu wykonanie nowych posadzek w przedsionku wejSciowym:
- roboty przygotowawcze
- wylanie wylewki betonowej z spadkiem
- kiadzenie ptytek

5.2.5. Roboty Montazowe

Roboty montazowe , ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajace majace na celu wykonanie nowych elementow wyposazenia budynku
obejmujace :

- montaz stolarki drzwiowej

6. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia, jakosci (PZJ)
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
InZyniera programu zapewnienia, jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektows,
Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
InZyniera. Program zapewnienia, jakosci bedzie zawierac:
a) czes$¢ ogbdlng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposdb prowadzenia robot,
- organizacje ruchu wraz z oznakowaniem robot,
- BHP,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacj¢ 1 przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych, za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania
poszczeg6lnych elementow robot,
system (sposob i1 procedure) proponowanej kontroli 1
sterowania, jakos$ciag wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis
laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza
zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych,
zapis pomiardOw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze



wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych
informacji Inzynierowi);
b) czgs¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo -
kontrolne,
- rodzaje iilo$¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do
magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw
itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich
wilasciwos$ci w czasie transportu,
- sposob 1 procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwosc,
pobieranie probek, legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen itp.)
prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,
- sposOb postgpowania z materiatami 1 robotami nieodpowiadajacymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli, jakoSci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong, jako$¢ robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materialdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wilgczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan
materialdw oraz robdt. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i1 badania materialdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej. Minimalne wymagania,
co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okres§lone w Specyfikacji
Technicznej, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie robo6t zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji. Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcey pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplynac
ujemnie na wyniki badaf, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot
badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia



w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia, jako§¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi Wykonawca.

6.3.  Pobieranie probek

Probki dotyczace materialow budowlanych bgda pobierane losowo. Zaleca sie
stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢é z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mieé
zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie InZzyniera
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci, co, do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki
do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawc¢ do badan wykonywanych
przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania
wymaganego w ST, mozna stosowa¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystagpieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia, jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
zaaprobowanych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celow kontroli, jako$ci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédla ich
wytwarzania, 1 zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdw i robot z wymaganiami
Specyfikacji Technicznej na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialdow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa



niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatdéw i Robot
z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczng. W takim przypadku
catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z Polska Norma lub aprobata
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okre§long w pkt a). i ktore spehiaja
wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okres$lajace w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww.
dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone
przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych
wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz w/w nastepujace dokumenty:

- protokdt wprowadzenia na roboty,

- protokoty przekazania czg¢$ci obiektu przeznaczonego do remontu,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

- obmiary robot,

- protokoty odbioru robot,

- protokoly narad i ustalen,

- korespondencj¢ na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy:
Dokumenty budowy beda przechowywane przez kierownika robot w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw robot
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z
prawem. Wszelkie dokumenty robot beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i
przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg
stanu na dzien jego przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod
warunkiem, ze wykonano je zgodnie z wymaganiami zawartymi w
specyfikacjach technicznych, a ich ilo$¢ podaje si¢ w jednostkach ustalonych w
wycenionym przedmiarze robdt wchodzacym w sktad umowy. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacja



umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedzac¢
obmiar, co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisane do ksiegi obmiaru i
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru (inzyniera kontraktu). Jakikolwiek btad
lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub
gdzie indziej w szczegdlowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich robot.

Przyjmuje si¢ zasady obmiaru podane w katalogach (podane przy pozycjach
przedmiarowych)  okreslajacych  jednostkowe naklady rzeczowe dla
poszczeg6lnych robot. Zasady wymienione w zalozeniach ogdlnych i
szczegdlowych do kazdego katalogu i rozdziatu robot.

7.2.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania
obmiaru i dostarczone przez Wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przez
zarzadzajacego realizacja umowy. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych, to wykonawca musi posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Musza one by¢ utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.3. Rozliczenie czeSciowe

Rozliczenie czg$ciowe robdt nastapi wg wzoru umowy.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar
robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen Specyfikacji Technicznej roboty podlegaja
nast¢pujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi wstepnemu,

d) odbiorowi koncowemu,

e) odbiorowi ostatecznemu - po okresie gwarancji.

8.1.  Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robdt Dokonuje Inspektor
Nadzoru (Inzynier). Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza
Wykonawca  wpisem  powiadomieniem  Inzyniera.  Odbiér  bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty o
tym fakcie Inzyniera. Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier
na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i uprzednimi ustaleniami.



8.2.  Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym
robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier -wedtug warunkow przedstawionych we
WZO0rze Umowy.

8.3.  Odbior wstepny robot

Odbidér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz
gotowo$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera.

8.3.1. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot
Odbioru koncowego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa nastgpujace
dokumenty:

a) Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz

dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.

b) Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupehiajace lub
zamienne).

c) Recepty i ustalenia technologiczne.

d) Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

e) Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

f)  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

g) Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

h) Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan

pomiaréw zalagczonych do dokumentéw odbioru,

i) Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych

i) Instrukcje eksploatacyjne. W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod
wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie begda gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot
uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior koncowy robot

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektorow Nadzoru. (Inzyniera) i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajacych i robot poprawkowych.
W przypadkach stwierdzenia usterek, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin



odbioru ostatecznego. W terminie wyznaczonym przez komisje beda musiaty
by¢ usunigte wszystkie usterki stwierdzone przez Komisje.
Odbiodr koncowy szczegdltowo okresla wzor umowy.

8.5.  Odbior ostateczny
Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej robdt zgodnie
z karta gwarancyjna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ustalenia Ogodlne

Podstawa platnosci jest forma obmiarowa wynagrodzenia.

Cena, podana przez wykonawce w formularzu oferty, bedzie wyrazong w
pienigdzu wartoscig robdt budowlanych i1 innych $wiadczen wykonawcy,
stanowigcych przedmiot zaméwienia. Podstawag obliczenia ceny za roboty
remontowe jest przekazany oferentowi przedmiar robdt wraz z rysunkami
szkicami 1 specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robo6t oraz SIWZ.
Szczegdlowy sposob obliczenia cen jednostkowych przedmiaru precyzuje
SIWZ.

Wynagrodzenie ostateczne zostanie ustalone w rezultacie rozliczenia
dokonanego po cze$ciowym i koncowym odbiorze robdt, przy uwzglednieniu
przez zamawiajacego i wykonawce cen jednostkowych robdt ustalonych w
kosztorysie ofertowym oraz ilosci robot rzeczywiscie wykonanych i
potwierdzonych w ksigzce obmiaru i1 odebranych przez zamawiajacego
(rozliczenie obmiarowe).

9.2.  Platnosci czeSciowe
Ewentualne platno$ci czesciowe wedlug wzoru umowy przygotowanej przez
Zamawiajacego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotuja sie na Polskie Normy
(PN), przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac, jako integralng czgs¢ i
nalezy je czyta¢ facznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one
wystgpowaly. Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich
zawarto$cig 1 wymaganiami. Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob,
$cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisami obowigzujacymi w
Polsce. Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm
krajowych, ktére obowigzuja w zwigzku z wykonaniem prac objetych
Kontraktem i1 stosowania ich postanowien na réwni z wszystkimi innymi
wymaganiami, zawartymi w Specyfikacjach Technicznych. Zaklada si¢, iz
Wykonawca doglebnie zaznajomil si¢ z trescig i wymaganiami tych norm.
Jednoczes$nie Wykonawce obowigzuja ustalenia zawarte w:
a) Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane
b) Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U . z 2002 r. Nr 108 poz. 953).
c) Ustawie z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 200 r.



Nr 71 poz. 838 z pdzniejszymi zmianami)
d) Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w

sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

e) Normy budowlane, aprobaty techniczne, certyfikaty.



SST 1.00

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
Montazowych KOD CPV 45421100-5 Roboty
Montazowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdélowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace realizacji robot zwigzanych z wymiang stolarki
drzwiowe;.

Zakres stosowania specyfikacji.

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robot zwigzanych z
wymiang stolarki drzwiowej w przedsionku wejsciowym.

Obejmuja one prace zwigzane z dostawg materialdow, wykonawstwem i
wykonczeniem tych rob6t wykonywanych na budowie.

1.2. Zakres robot objetych szczegolowa specyfikacja
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nast¢pujacych robot:
a) montazem stolarki budowlanej, demontaze starej stolarki,
zamontowanie nowej stolarki drzwiowej,
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robot sa
przedstawione w przedmiarze robdt oraz niniejszej specyfikacji.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z Polskimi Normami
1 Ogodlng Specyfikacja Techniczng.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robdt podano w Ogolne;j
Specyfikacji Technicznej Niniejsza specyfikacja obejmuje calo$¢ robot
zwigzanych z wykonywaniem robdt montazowych wymienionych w pkt. 1.3.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich
zgodno$¢ z umowa, przedmiarem robdt, pozostalymi SST i poleceniami
inspektora nadzoru inwestorskiego. Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od
tych dokumentow wymaga akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy
Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z
zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.
Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ bedzie nastgpujace informacje:
a) Rysunki robocze wymagane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
b) Swiadectwa, jakosci materialow wyszczegdlnionych w dalszej czesci
opracowania.
c) Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentdw, wyszczegdlnione w
dalszej cze$ci opracowania.



2. MATERIALY

Materiaty uzyte do wykonania robdt budowlanych powinny spetnia¢ warunki
okreslone w normach, przypadku braku normy - powinny odpowiadad
rysunkom  technicznym  stolarki  drzwiowej podlegajacej wymianie
przedstawione na rysunkach zamieszczonych w dokumentacji projektowe;.

2.1.Drzwi wejsciowe
Projektuje si¢ drzwi debowe dwuskrzydlowe na ramiaku drewnianym z
przetloczeniami w skrzydlach drzwi nawigzujacymi do kasetonéw drzwi
istniejagcych. Drzwi zabezpieczone przed korozja biologiczng $rodkami
impregnacyjno - odgrzybieniowymi. Drzwi malowane w dwoch odcieniach
brazu — RAL 8003 dla os$cieznicy i ptyty drzwi i RAL 8025 dla ozdobnych
przettoczen / kasetondw. Montaz na 5 zawiasach. Zamek wpuszczany, rolkowy
z zasuwka, z wkladka bebenkowa. D6t drzwi do wysoko$ci 25¢cm zabezpieczy¢
miotkowang blachg miedziang.
Drzwi z ramg nalezy zamontowa¢ w $wietle istniejacej ramy drewniane;j.
a) jakosci dostarczonych elementow,
b) zgodnosci z atestami wytworcy,
c) zgodno$ci z ustaleniami dokumentacji projektowej (wymiary,
standard wykonczenia, okucia, kolorystyka itp.) Na zastosowane wyroby
budowlane oferent winien przedtozy¢ Certyfikaty, Aprobaty Techniczne
badz atesty potwierdzajagce spelnienie minimalnych parametrow
technicznych.

2.2. Drzwi w przedsionku wejsciowym
Projektuje si¢ automatyczne drzwi przesuwne dwuskrzydtowe w konstrukcji
aluminiowej, przeszklone, malowane w kolorze bezowym RAL 1014. Skrzydta
drzwi zasuwane na $ciany w przedsionku wejSciowym.
a) jako$¢ dostarczonych elementow,
b) zgodno$¢ z atestami wytworcey,
c) zgodnosci z ustaleniami dokumentacji projektowej (wymiary, standard
wykonczenia, okucia, kolorystyka itp.) Na zastosowane wyroby budowlane oferent
winien przedlozy¢ Certyfikaty, Aprobaty Techniczne badZ atesty potwierdzajace
spelienie minimalnych parametréw technicznych.

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlna specyfikacji
Technicznej. Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru.
Zgodnie z technologia zalozong w dokumentacji, do wykonania prac, proponuje
sie uzy¢ nastepujacego sprzetu:

a) elektronarzedzia

b) poziomica

c) pion

d) metr

e) Srubokrety

f) dhta

g) milotki

h) milotki reczne



i) kielnie

i) noze

j) pace murarskie
k) wiertarki

l) wkretaki

4. TRANSPORT
Transport, zgodnie z warunkami og6lnymi Ogdlna Specyfikacja Techniczna.
Zgodnie z technologia zalozong w dokumentacji projektowej, do transportu
proponuje si¢ uzy¢ takich srodkdéw transportu jak:

a) samochdd skrzyniowy

b) samochod dostawczy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie rob6t, zgodne z warunkami ogdlnymi Specyfikacji Techniczne;.
Przed przystgpieniem do robdt montazowych wykonawca przedstawi
uzytkownikowi do akceptacji kolorystyke materiatu i elementow mocujacych
oraz przedstawi do wszystkie elementy, ktéore beda podlegaly wymianie.
Montaz elementdéw wyposazenia winien by¢ zgodny z wytycznymi
przedmiarami robot oraz niniejsza specyfikacja i1 instrukcji producentoéw oraz
polecen inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola, jakos$ci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z
powotanymi normami przedmiotowymi 1 wymaganiami specyfikacji
technicznych. Kontrola ta przeprowadzana jest inspektora nadzoru:
a) w odniesieniu do prac zanikajacych (kontrola migdzyoperacyjna),
b) w odniesieniu do wiasciwosci wykonania calo$ci omawianych robot
(kontrola koncowa).
Kontrola, jakosci wykonywanych robdt obejmuje si¢ poszczegdlne etapy,
ocen¢ jakosci materialdw przed montazem, sprawdzenie kompletnosci
dokumentéw

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiarow robot

Ogdlne zasady dokonywania obmiaréw rob6t podano w Ogolnej
Specyfikacji  Technicznej. Podstawa dokonywania  obmiarow,
okreslajacag zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych
pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostkami
obmiarowymi s3:
a) 1 m2 stolarki wewnetrznej,

8. ODBIORY ROBOT

Ogolne zasady odbioréw robot i dokonywania platnosci podano w
Specyfikacji Technicznej. Odbiéor robot polega na sprawdzeniu
wymiarOw oraz jako$ci wykonania robot zwigzanych wykonaniem
stolarki.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa pfatnosci s3 ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji
zawartych w wycenionym przez wykonawce przedmiarze robdt, a zakres
czynno$ci objetych ceng okreslony jest w ich opisie. Ceny jednostkowe
obejmuja:

a) dostarczenie niezb¢dnych materialdw i1 innych czynnikow
produkcji.

b) wykonanie robot zwigzanych wykonaniem robot

10. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWIAZANE

PN-EN 1191:2002 Okna i drzwi - Odporno$¢ na wielokrotne otwieranie
1 zamykanie - Metoda badania

PN-EN 12207:2001 Okna i drzwi - Przepuszczalno$¢ powietrza -
Klasyfikacja PN-EN 12208:2001 Okna i drzwi - Wodoszczelnos¢ -
Klasyfikacja PN-EN 12210:2001 Okna i drzwi - Odpornos$¢ na
obcigzenie wiatrem - Klasyfikacja PN-EN 12211:2001 Okna i drzwi -
Odpornos$¢ na obcigzenie wiatrem - Metoda badania PN-EN 12400:2004
Okna i drzwi. Trwalo$¢ mechaniczna. Wymagania i klasyfikacja PN-EN
1026:2001 Okna i drzwi - Przepuszczalno$¢ powietrza - Metoda badania
PN-EN 1027:2001 Okna i drzwi - Wodoszczelno$¢ - Metoda badania
PN-B-05000:1996 Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywanie i
transport PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana. Okna i drzwi.
Terminologia PN-88/B-10085 Okna i drzwi z drewna, materialow
drewnopodobnych i tworzyw sztucznych. Wymagania i badania
PN-88/B-10085 Okna i drzwi z drewna, materialow drewnopodobnych i
tworzyw sztucznych.

Dokumenty powigzane

Aktualne 1 obowigzujace instrukcje, atesty , aprobaty techniczne i certyfikat.



SST 2.00
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Robot
Rozbiorkowych KOD CPV 45 111300-1

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru prac rozbiérkowych Przedmiot i zakres robot budowlanych

Zakres robot objety niniejsza specyfikacja dotyczy prowadzenia robot
rozbiorkowych polegajacych na :

- Roboty demontazu drzwi, o$cieznic

- Roboty rozbidorkowe czgsci podlog w pomieszczeniu wejSciowym

- Roboty rozbidrkowe czgséci Scian

- Roboty w zakresie usunigcia gruzu.

1.1. Informacje o terenie budowy i organizacji robot

1.1.1. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji
Technicznej OST - ST.0

1.1.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz
zgodnos$¢ z przepisami i normami budowlanymi, sztuka budowlang i
specyfikacja techniczng.

1.2. Okreslenia podstawowe

Roboty rozbiorkowe - roboty budowlane majace na celu demontaz elementow
wchodzacych w sktad istniejacego obiektu budowlanego.

Odpady - kazda substancja lub przedmiot, ktérych posiadacz pozbywa sig,
zamierza pozby¢ lub do ich pozbycia sig.

Odpady niebezpieczne - odpady posiadajace, co najmniej jedng z wlasciwosci
wymienionych w zalaczniku nr 4 Ustawy o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001

I.

Odpady obojetne - odpady, ktére nie ulegaja istotnym przemianom fizycznym,
chemicznym lub biologicznym; sg nierozpuszczalne, nie wchodza w reakcje
fizyczne ani chemiczne, nie powodujg zanieczyszczenia Srodowiska lub
zagrozenia dla zdrowia ludzi, nie ulegaja biodegradacji i nie wptywaja
niekorzystnie na materi¢, z ktorg si¢ kontaktuja; ogolna zawartosc¢
zanieczyszczen w opadach oraz zdolno$¢ do wymywania, a takze negatywne
oddzialywanie na §rodowisko odcieku muszg by¢ nieznaczne.

Gromadzenie odpadow - dzialanie, umieszczanie w pojemnikach,
segregowanie i magazynowanie odpadow, ktore ma na celu przygotowanie ich
do transportu do miejsc odzysku lub unieszkodliwienia.

Zagospodarowanie terenu budowy - rozmieszczenie, zgodne z przepisami i
zasadami wiedzy technicznej, na terenie budowy maszyn i innych urzadzen
technicznych, skladowisk odpadow. Wykonawca ma obowigzek zna¢ i
stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszystkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

Stosowanie przepisdw ochrony srodowiska ma by¢ szczegolnie stosowane przy:
- lokalizacji baz, sktadowisk, drég dojazdowych

- zabezpieczeniu przed: wystgpieniem pozaru, zanieczyszczeniem powietrza pylami i
gazami, zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych



Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot.

2. MATERIALY BUDOWLANE

Powinny odpowiada¢ Polskim Normom, posiada¢ atesty i certyfikaty
dopuszczajace do stosowania. Powinny by¢ transportowane i przechowywane
w sposOb niezmniejszajacy Ich warto$ci 1 wlasnosci uzytkowych. Miejsca
czasowego skladowania materialdw powinny by¢ zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru. Materiaty z
rozbiorek nalezy odwiez¢ na wysypisko, oraz do utylizacji.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu, na jako$s¢ wykonywanych robdt. Roboty
moga by¢ wykonane rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu odpowiedniego
sprzetu. Sprzegt uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy.
Wykonawca  dostarczy  Inspektorowi nadzoru kopi¢  dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Sprzet 1 narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane 1
obstugiwane zgodnie z instrukcja producenta oraz spelia¢é wymagania
okreslone w przepisach dotyczacych systemu oceny zgodno$ci. Powinny by¢
utrzymywane w stanie zapewniajagcym ich sprawne dziatanie, stosowane
wylacznie do prac, do jakich zostaly przeznaczone i obslugiwane przez
przeszkolone osoby.

NARZEDZIA:
Miotki, przecinaki, kilofy. Mioty udarowe elektryczne i
pneumatyczne. Szlifierki elektryczne do cigcia stali. Liny stalowe do
transportu elementow. Wozki i taczki.
Aparaty acetylenowo - tlenowe.

SPRZET I SRODKI TRANSPORTOWE:
Sprezarki spalinowe z miotami pneumatycznymi.
Samochody - wywrotki. Przenos$niki tasmowe.
Ladowarka. Koparka.
Pomosty rurowe przesuwne i nieprzesuwne.
Dzwigi samojezdne o udzwigu do 5 T.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie, na jako$¢ wykonanych robot i
wiasciwos$ci przewozonych materiatdéw. Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Transport na placu rozbiérki mozna wykonywac przy uzyciu
wozkow kotowych lub taczek.



Nalezy zwroci€ szczeg6lng uwage na zabezpieczenie wszystkich
elementow o ostrych krawedziach, mogacych powodowacé uszkodzenie
ciala. Pochylnie badz schody tymczasowe shuizace do transportu nie moga
przekracza¢ nachylenia 15° dla pochylni i 60° dla schodow.

Srodki transportu do wywozenia odpadéw stosowaé w zaleznosci od
posiadanych przez Wykonawce robdt rozbidrkowych. Zalecane samochody
samowyladowcze.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz
zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, wymaganiami, Specyfikacja oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

5.1. Roboty przygotowawcze
Przed rozpoczgciem prac rozbiérkowych przy budynku nalezy w pierwsze;j
kolejnosci  przygotowa¢ oraz zabezpieczy¢ teren wokot obiektu.
Przygotowanie terenu powinno polega¢ na ogrodzeniu, uprzatnigciu
niepotrzebnych przedmiotow, gruzu itp. oraz umieszczeniu na widocznym
miejscu napisOw informacyjnych o grozacym niebezpieczenstwie oraz
zakazie wstepu na przedmiotowy teren o0sOb niezatrudnionych przy
robotach rozbidrkowych.
Przed rozpoczgciem zasadniczych robdt rozbidrkowych nalezy wykonad
tzw. roboty rozbidrkowe rozpoznawcze majace na celu dokladne okreslenie
stanu technicznego podstawowych i zasadniczych elementow konstrukcji
nosnej obiektu. Jest to informacja konieczna 1 bardzo istotna dla
prowadzenia zasadniczych robot rozbidrkowych.
Na budowie powinna znajdowa¢ si¢ w oznaczonym miejscu apteczka oraz
numery telefonow alarmowych.

5.2. Roboty wykonawcze
Prace wykonywaé¢ powinna brygada montazowa. Kazdemu z pracownikoéw
wchodzacych w sktad grupy nalezy $ci§le wyznaczy¢ czynnos$ci i podac
kolejnos¢ ich wykonania. Pracownicy ci powinni znaé przepisy BHP
obowigzujace przy robotach rozbidrkowych i wyburzeniowych, i zasady
stosowanej przy tych robotach sygnalizacji.
Roboty powinny by¢ prowadzone pod stalym nadzorem osoby do tego
uprawnionej. Osoba ta powinna by¢ stale obecna na placu budowy.
Kierownik budowy przed rozpoczgciem robot  rozbidorkowych,
wyburzeniowych jest zobowigzany do zapoznania czlonkéw brygady ze
sposobem bezpiecznego prowadzenia prac oraz sprawdzi¢ znajomos$¢
przepisow BHP poszczegdlnych cztonkéw brygady. Nalezy kazdorazowo
omoOwi¢ réwniez szczegdlowo przyjeta sygnalizacje. Z przeprowadzenia
szkolenia nalezy sporzadzi¢ protokdt z wyszczegdlnieniem przeszkolonych
osob. Protokét musza podpisaé oprécz prowadzacego szkolenie rowniez
przeszkolone osoby.
Kierownik budowy jest rowniez zobowigzany do sprawdzenia czy
wszystkie zatrudnione osoby posiadajg i uzywaja sprawny sprzet ochrony



osobiste;.

Rozbidrka powinna odby¢ si¢ zgodnie z projektem wykonawczym, ktory
otrzyma Wykonawca od Zamawiajacego. Roboty demontazowe beda
prowadzone w zakresie usuni¢cia wyznaczonych elementow .

- demontazu drzwi, oScieznic,

- rozbiorki podiog

- roboty rozbidrkowe czg$ci §cian — poszerzenie otworu drzwiowego w
przedsionku wejsciowym

W nastepnej kolejnosci usunaé nalezy wszystkie znajdujace si¢ na
powierzchniach stropéw przedmioty, gruz itp.

Podczas prac wykonczeniowych po rozbidrce nalezy usungé wszystkie
$mieci bytowe i odpady porozbidrkowe wynie$¢ na plac rozbiérkowy.

5.3. Skladowanie i usuwanie odpadow
Otrzymane w zwigzku z rozbidrka odpady nalezy w pierwszej kolejnos$ci
podda¢ odzyskowi, a jezeli jest to niemozliwe =z przyczyn
technologicznych, ekologicznych lub  ekonomicznych nalezy je
unieszkodliwi¢ oraz wywiez na wskazane miejsce skladowania odpadow.
Miejsce sktadowania badz usuwania odpadow na terenie rozbidrki powinno
by¢ wygrodzone i oznakowane. Odpady nalezy usuwaé¢ w sposob
ograniczajacy ich rozrzut oraz pylenie.
Z terenu rozbiorki gruz, odpady oraz pozostale $§mieci nalezy wywiez
samochodem samowyladowczym. Zaladowanie gruzu na samochod
zalecane jest przy uzyciu fadowarki.

5.4. Bezpieczenstwo podczas prowadzenia prac rozbiorkowych
W czasie prowadzenia robdt nalezy stosowaé postanowienia Ministra
Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych z dnia 29 marca 1992
r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano - montazowych i rozbidorkowych. Ponizej omdéwiono
podstawowe zasady BHP przy tych robotach:
e Teren, na ktérym odbywa si¢ rozbiorka obiektu budowlanego bedzie
ogrodzony i oznakowany tablicami ostrzegawczymi.
e W rozbieranych oraz przylegajacych obiektach nie moga znajdowac si¢
osoby nie zatrudnione bezposrednio przy pracach rozbidrkowych i
skierowanych tam przez kierownika robot.
e Przed przystagpieniem do robot rozbidrkowych pracownicy beda
zapoznani z programem rozbiorki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie
jej wykonania .
e Usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie bedzie wywotywaé
nieprzewidywalnego spadania lub zwalenia si¢ innego.
e Prowadzenie robot rozbiorkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢
przewrocenia czedci konstrukcji przez wiatr jest zabronione. Decyzje o
prowadzeniu robot dla konkretnych warunkéw atmosferycznych powinien
podja¢ uprawniony kierownik budowy.
e W czasie rozbiorki przebywanie ludzi na nizej potozonych
kondygnacjach jest zabronione.
e Otwory w stropach, do ktéorych mozliwy jest czasowy dostep ludzi
zostang szczelnie ogrodzone i zakryte.
e Podnoszenie  ci¢zarow  przekraczajagcych  maksymalng  no$no$¢



stosowanego sprzg¢tu jest zabronione. Podnoszone fragmenty konstrukcji
muszg przed podniesieniem zosta¢ catkowicie oddzielone od pozostate
konstrukcji.

e Stanowiska spawaczy beda wyposazone w sprzet p. pozarowy.

e Zabronione jest urzadzanie stanowisk pracy ludzi i maszyn pod liniami
napowietrznymi lub w odleglosci blizszej od skrajnych przewodéw: 2 m -
dla linii NN, 5 m - dla linii WN do 15 kV, 10m - dla linii WN do 30 kV, 15
m . dla linii WN ponad 30 kV

e Bedzie stosowany przez pracownikdw sprzet ochrony osobistej, kaski,
okulary spawalnicze i ochronne, szelki, linki i aparaty bezpieczenstwa.

e Pracownicy begda dopuszczeni do pracy na wysokosci na podstawie
aktualnych badan psychotechnicznych.

e Miejsce robdt bedzie wyposazone w sprzet przeciwpozarowy i apteczke
pierwszej pomocy.

e Roboty rozbiorkowe muszg by¢ prowadzone pod staltym nadzorem
doswiadczonego i uprawnionego pracownika.

e Pracownicy wykonawcy robot rozbiorkowych powinni by¢é roéwnie
zapoznani w sprawie przestrzegania ustawy o wychowaniu w trzezwosci i
przeciwdziataniu  alkoholizmowi (Oz.U.nr5poz.230 z pdzniejszymi
zmianami).

e Pracownicy wykonujacy rozbiork¢ powinni zosta¢ zapoznani z
technologia 1 organizacja robot demontazowych i wyburzeniowych oraz z
przepisami obowigzujacymi przy robotach rozbiérkowych 1 na
wysoko$ciach. Fakt przeszkolenia zainteresowani pracownicy powinni
pokwitowa¢ wlasnorgcznym podpisem w protokole szkolenia lub wpisie do
dziennika rozbiorki.

e W razie niemoznosci unikni¢cia w czasie trwania robdt wiekszych ilosci
pyhu, pracownikéw nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne

e W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowaé¢ w
kaskach

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola, jako$ci wykonania robot polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania robodt z dokumentacja, specyfikacja techniczng i poleceniami
inspektora. Wszystkie odbiory podlegaja Warunkom Technicznym Wykonania
1 Odbioru Robdét Budowlanych ITB.

Za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonanych robot oraz ich zgodno$¢ z
wymaganiami SST odpowiedzialny jest Wykonawca robot.

7. OBMIAR ROBOT
Zgodnie z przedmiarem robot oraz wizja lokalng - przedmiar jest materialem
pomocniczym

8. ODBIOR ROBOT

Przewiduje si¢ dokonanie odbioru konicowego polegajacego na stwierdzeniu
wykonania calo$ci zakresu rob6t oraz zachowania warunkow podanych w
niniejszej Specyfikacji. Ostateczny odbidr robodt bedzie dokonany przez
komisj¢ odbiorowi wyznaczong przez Inwestora.

Do dokumentéw odbiorowych wykonawca dostarcza wymagane przepisami i
umowg dokumenty. Wykonawca przygotuje do odbioru koncowego



nastepujace dokumenty:
- ustalenia technologiczne

9. SPOSOB ROZLICZENIA

Roboty beda rozliczane w systemie ryczattowym. W konsekwencji roboty
tymczasowe, prace towarzyszace i1 inne niezbedne dla wykonania pracy,
wykonawca uwzglednia w zestawieniu kosztéw, bedacych podstawa do
opracowania wynagrodzenia ryczaltowego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 luty 2003 w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002r w sprawie
minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczefistwa 1 higieny pracy w
zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikow podczas pracy.

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach.



SST 3.00

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Robot Malarskich
KOD CPV 45442100-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt malarskich

Zakres stosowania SST.

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci
umozliwiajagce i majace na celu wykonanie robot malarskich obiektu
obejmujace:

- zabezpieczenie drzwi i otworéw w obszarze malowania

- zmycie starych powlok malarskich na sufitach i §cianach

- przygotowanie podiozy pod malowanie z poszpachlowaniem nier6wnosci
- zagruntowanie podtozy pod malowanie

- dwukrotne malowanie powierzchni $cian i sufitow

1.3. Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej SST s3a zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodno$¢ z SST ,,Wymagania ogolne" i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Woda ( PN-EN 1008:2004 ).

Do przygotowania farb stosowa¢ mozna (zgodnie z zaleceniem producenta)
kazda wode zdatng do picia. Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych,
kanalizacyjnych bagiennych oraz wdd zawierajacych thuszcze organiczne,
oleje i mut.

2.2. Farby budowlane gotowe.
Malowanie sufity
farba emulsyjng akrylowa
Malowanie $cian w obszarze wykonywanych prac (przedsionek wejsciowy
oraz Sciana korytarza wewnetrznego gdzie zostaly wymienione drzwi
przedsionka wejsciowego)
farbg ceramiczna w kolorze $cian korytarza wewnetrznego (w
przyblizeniu RAL 9001)
Preparaty akrylowe do gruntowania podlozy zalecane przez producenta farb




2.2.1. Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom
norm panstwowych lub §wiadectw dopuszczenia do stosowania w
budownictwie oraz dopuszczenia do stosowania w obiektach
uzytecznos$ci publiczne;.

2.2.2. Parametry techniczne, wiasciwosci farb oraz miejsce ich potozenia
podaje szczegdtowo Projekt wykonawczy oraz ponizsza tresc.

farba akrylowa o wlasciwosciach:
- Odporno$¢ naszorowanie na mokro - kl.I wg PN-EN 13300
ikl. I wg PN-C-81914: 2002
- Odpornos¢ na szorowaniena mokro —kl. II wg PN-EN 13300
ikl. I wg PN-C-81914: 2002
- Gesto$é: ok. 1,50 g/em’
- Stopien potysku: matowy
- Srednie zuzycie: ok. 0,25 I/m* przy dwukrotnym malowaniu na gtadkim
podiozu
- Temperatura stosowania: od +5°C do +25°C.

farba ceramiczna emulsyjna odporng na szorowanie o wiasciwos$ciach:

- Odporno$¢ na szorowaniena mokro — kl. Iwg PN-EN 13300

ikl. I wg PN-C-81914: 2002

- Odpornos¢ na dziatanie wilgoci

- Bez zawartosci lotnych zwigzkow organicznych - przyjaznos¢ dla ludzi
i srodowiska

- Gesto$é: ok. 1,45 g/em’

- Stopien potysku: pétmatowy

- Srednie zuzycie: ok. 0,22 I/m’ przy dwukrotnym malowaniu na gladkim
podiozu

- Temperatura stosowania: od +5 °C do +25°C

- Sprzet.

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu pedzli, waltka lub aparatoéw natryskowych.
Roboty mozna wykona¢ uzyciu dowolnego typu sprzetu posiadajacego
odpowiednie atesty i certyfikaty. Sprzet ma spetnia¢ wymogi BHP , osoby
go obshugujace powinny by¢ odpowiednio przeszkolone.

3. TRANSPORT

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu specyfikacji "Wymagania ogdlne"
Transport i sktadowanie materiatow

Transport materialdw nie wymaga specjalnych $rodkow i urzadzen. Zaleca

si¢ uzywaé¢ do transportu samochoddéw pokrytych plandekami Iub

zamknietych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢é przewozone

materiaty w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie. W przypadku duzych

ilosci materialow zalecane jest przewozenie ich na paletach i uzycie do

zatadunku i roztadunku tadunku urzadzen mechanicznych.

Skladowanie materialow na budowie musi by¢é w pomieszczeniach

zamknigtych,  zabezpieczonych przed opadami 1 minusowymi

temperaturami.



4. WYKONANIE ROBOT

Przy malowaniu powierzchni wewng¢trznych temperatura nie powinna by¢
nizsza niz + 8°C.

W okresie zimowym pomieszczenia nalezy ogrzewaé. W ciggu 2 dni
pomieszczenia powinny by¢ ogrzane do temperatury, co najmniej +8°C. Po
zakonczeniu malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania
temperatury, jednak przez 3 dni nie moze spas¢ ponizej + 1°C.

W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych
powierzchni cieptym powietrzem od przewodow wentylacyjnych i urzadzen
ogrzewczych.

Gruntowanie i dwukrotne malowanie $cian i sufitow mozna wykonac po:

- catkowitym ukonczeniu robdt instalacyjnych (z wyjatkiem montazu
armatury i urzadzen sanitarnych),

- catkowitym ukonczeniu robot elektrycznych,

- usuni¢ciu usterek na tynkach.

4.1. Przygotowanie podlozy.

Podloze z tynku posiadajace drobne uszkodzenia powierzchni powinny by¢,
naprawione przez wypelnienie ubytkow zaprawa cementowo-wapienng.
Powierzchnie powinny by¢ oczyszczone z kurzu i brudu, wystajacych
drutdéw, naciekdw zaprawy itp.

Przygotowanie podloza:

Wszystkie powierzchnie, ktore nie beda malowane zaklei¢ lub zakry¢.
Podloze musi by¢ nosne, suche, czyste, niezakurzone, niezatluszczone.
Nalezy usuna¢ odstajace kawalki i ptaty.

Sypiace si¢ powierzchnie oczys$ci¢ mechanicznie, zmy¢ woda z mydlem, a
nastepnie czysta wodg lub oczys$ci¢ strumieniem pary wodnej nasycone;.
Podloza mocno wechianiajagce pokry¢é preparatem do gruntowania i
impregnacji podlozy (nalezy zapozna¢ si¢ z instrukcja preparatow przed
zastosowaniem) odpowiednim do stosowanej farby.

4.2. Wykonywanie powlok malarskich.

4.2.1. Powloki z farb i lakierow olejnych i1 syntetycznych powinny mie¢
barwe jednolita zgodna ze wzorcem, bez smug, zaciekdéw, uszkodzen,
zmarszczen, pe¢cherzy, plam i zmiany odcienia. Powloki powinny mie¢
jednolity polysk. Przy malowaniu wielowarstwowym nalezy na
poszczeg6lne warstwy stosowac farby w rdznych odcieniach.

4.2.2. Malowanie farbami akrylowymi, lateksowymi.

Prace wykonywac przy temp. powietrza i podtoza min. +5 °C.

Wszelkie dane i informacje odnoszg sie¢ do temp. +20 °C i wilgotnosci
wzglednej powietrza 65%.

W innych warunkach czasy wigzania i schnigcia mogg ulec zmianie.

Warstwe $wiezej farby nalezy chroni¢ przed deszczem i nadmiernym
wyschnigciem oraz mrozem.

Unika¢ przeciggéw oraz bezposredniego oddziatywania stonca.

Nie dodawa¢ kredy, wapna ani innych dodatkow bez uzgodnienia z producentem.

4.3. Probne wymalowania.
Przed zamdéwieniem farb w kolorze proponowanym SST nalezy dokona¢



wymalowan na prébnym no$niku ( zagruntowanej ptycie suchego tynku) o
wymiarach ok. 2 m2.

Ekspozycja probnikéw powinna by¢ w miejscu wymalowan tzn. probnik
farb wewngtrznych we wnetrzu budynku.

Ostatecznej akceptacji kolorystyki obiektu dokonuje Inspektor nadzoru w
porozumieniu z uzytkownikiem.

4.3.1. Przygotowanie podloza

Podloze z tynku posiadajace uszkodzenia powierzchni powinny byc,
naprawione przez wypehienie ubytkéw zaprawa gipsowa. Powierzchnie
powinny by¢ oczyszczone z kurzu i brudu, wystajacych drutow, naciekow
zaprawy, otworow po demontazu itp. Wszystkie powierzchnie, ktére nie
beda malowane zaklei¢ lub zakry¢. Podloze musi by¢ nosne, suche, czyste,
niezakurzone, niezathuszczone. Nalezy usunaé odstajace kawalki i pflaty.
Sypiace si¢ powierzchnie oczys$ci¢ mechanicznie, zmy¢ woda z mydiem, a
nastgpnie czysta wodg lub oczys$ci¢ strumieniem pary wodnej nasycone;.
Podloza mocno wechianiajagce pokry¢é preparatem do gruntowania i
impregnacji podlozy (nalezy zapozna¢ si¢ z instrukcja preparatow przed
zastosowaniem) odpowiednim do stosowanej farby.

Uwaga:

Wszystkie kable nowej instalacji elektrycznej przeznaczone sq do ukrycia
pod tynkiem zgodnie z projektem branzowym instalacji elektrycznej.

5. KONTROLA, JAKOSCI

5.1. Powierzchnia do malowania.

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania
powinna obejmowac:

- sprawdzenie wygladu powierzchni,

- sprawdzenie wsigkliwosci,

sprawdzenie wyschnigcia podtoza,

- sprawdzenie czystosci,

Sprawdzenie wygladu powierzchni pod malowanie nalezy wykona¢ przez
ogledziny zewngtrzne. Sprawdzenie wsigkliwosci nalezy wykonaé przez
spryskiwanie powierzchni przewidzianej pod malowanie kilku kroplami
wody. Ciemniejsza plama zwilzonej powierzchni powinna nastgpi¢ nie
wczesniej niz po 3 s.

5.2. Roboty malarskie.

Badania powlok przy ich odbiorach nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu
ich wykonania:

- dla farb emulsyjnych nie wcze$niej niz po 7 dniach,

- dla pozostatych nie wcze$niej niz po 14 dniach.

Badania przeprowadza si¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C
przy wilgotno$ci powietrza mniejszej od 65%.

Badania powinny obejmowac:

- sprawdzenie wygladu zewngtrznego

- sprawdzenie zgodno$ci barwy ze wzorcem

- dla farb olejnych i syntetycznych: sprawdzenie powloki na zarysowanie 1
uderzenia, sprawdzenie elastycznosci i1 twardo$ci oraz przyczepnosci
zgodnie z odpowiednimi normami panstwowymi.

Jesli badania dadzg wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uznaé za



wykonane prawidlowo. Gdy ktoérekolwiek z badan dalo wynik ujemny,
nalezy usung¢ wykonane powloki czesciowo lub catkowicie i wykonaé
powtdrnie.

6. OBMIAR ROBOT
Wg faktycznie wymalowanych powierzchni wg zasad wykonywania
obmiaru okreslonych w katalogach naktadow rzeczowych (KNR )

7. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegaja warunkom odbioru wedtug zasad podanych ponize;.

7.1. Odbidr podloza.

Zastosowane do przygotowania podioza materialy powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w normach panstwowych lub $wiadectwach
dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Podloze, posiadajace drobne
uszkodzenia powinno by¢ naprawione przez wypehienie ubytkow zaprawa
cementowo-wapienng do robot tynkowych lub odpowiednig szpachléwka.
Podloze powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 4.1.
Jezeli odbior podioza odbywa si¢ po dluzszym czasie od jego wykonania,
nalezy podloze przed gruntowaniem oczysScic.

7.2. Odbior robot malarskich

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego powlok malarskich polegajace na
stwierdzeniu rdwnomiernego roztozenia farby, jednolitego natezenia barwy
1 zgodno$ci ze wzorcem producenta, braku przeswitu i dostrzegalnych
skupisk lub grudek nieroztartego pigmentu lub wypekniaczy, braku plam,
smug, zaciekéw, pecherzy odstajacych ptatow powloki, widocznych okiem
sladow pedzla itp., w stopniu kwalifikujacym powierzchni¢ malowang do
powlok o dobrej, jakosci wykonania.

Sprawdzenie odpornosci powloki na wycieranie polegajace na lekkim,
kilkakrotnym potarciu jej powierzchni migkka, welniang lub bawetniang
szmatka kontrastowego koloru. Sprawdzenie odpornosci powloki na
zarysowanie.

Sprawdzenie przyczepnosci powloki do podloza polegajace na probie
poderwania ostrym narze¢dziem powtoki od podloza.

Sprawdzenie odpornosci powloki na zmywanie woda polegajace na
zwilzaniu badanej powierzchni powloki przez kilkakrotne potarcie mokra
mickka szczotka lub szmatka.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Zasady ptatnosci za wykonanie robot okresla umowa.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN- 70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymagania i badania przy
odbiorze. PN-62/C-81502 Szpachlowki i kity szpachlowe. Metody badan.
PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.
PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkidowe.
PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz.
- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych -Wymagania
ogo6lne.
- ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych" tom 1
czes¢ 4, wydanie Arkady - 1990 rok.
Karty techniczne dostawcow farb.



SST 4.00
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Wykonania
Podlog z plytek KOD CPV 45431000-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej ( SST) sa
wymagania Dotyczace realizacji robot: Kladzenie ptytek

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Niniejsza specyfikacja biedzie stosowana, jako dokument przetargowy

1 kontraktowy Przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w

punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnos$ci
zwigzane z wykonaniem podtogi z spadkiem w przedsionku wejsciowym.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci
umozliwiajace 1 majace na celu wykonanie przedmiotowego remontu
budowlanego:

45431000-7 : ktadzenie plytek

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robot sa
przedstawione w przedmiarze robo6t i polegaja na:
a) zerwaniu starych podlog iprzygotowaniu podioza do dalszych robot

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia podstawowe uzyte w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi
Polskimi normami i Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Niniejsza specyfikacja obejmuje calo$¢ robot zwigzanych z robotami
remontowymi budowlanymi - posadzkarskie i murarskie.

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakos$¢ tych robot oraz ich zgodnos$¢ z
umowa rysunkami wykonawczymi, z wymogami tej SST i poleceniami
zarzadzajacego realizacja umowy (inspektora nadzoru). Wprowadzenie
jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentow wymaga akceptacji
zamawiajacego (zarzadzajacego realizacja umowy, inspektora nadzoru).

1.6. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy.
Dokumentacja przedstawiana przez wykonawce w trakcie budowy musi by¢
zgodna z zasadami podanymi w og6lnej specyfikacji techniczne;.

Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ bedzie nastgpujace informacje:

1) Swiadectwa jako$ci przedstawione przez producenta wyszczegdlnione w
dalszej cze$ci opracowania.

2) Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentow, wyszczeg6lnione w
dalszej czesci opracowania.



2.MATERIALY - Ogoélne wymagania dotyczace materialow.
Zastosowanym materialem do wykonania posadzek sa ptytki dostosowane do
istniejacych. Podloze dla warstwy posadzkowej stanowi warstwa wylewki
cementowej odpowiadajace pod wzgledem wytrzymatosci PN85/B-04500.
Plytki przeznaczone na posadzki powinny charakteryzowaé si¢ niska
nasigkliwos$cig i $cieralnoscig (kl. min. IV), antyposlizgowos$cig odpornoscia na
uderzenia, plytki stosowane na zewnatrz budynkéw mrozoodpornoscia Do
mocowania plytek beda stosowane zaprawy klejowe, do wypeknienia spoin
zostang uzyte gotowe masy do fugowania. Zaprawy klejowe i masy do
fugowania charakteryzuja si¢ wodoodpornos$cia, mrozoodpornos$cia i tatwosciag
zastosowania, niepalnoscig. Plytki, kleje i masy do fugowania powinny
posiada¢ odpowiednie atesty.

3.SPRZET

3.1. Sprzet niezbedny do wykonywania robot.

Uktadanie plytek wykonuje si¢ przy uzyciu pacy ze¢batej, zaprawe klejaca
przygotowuje si¢ przy uzyciu mieszadla wolnoobrotowego. Roboty mozna
wykona¢ przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow.

1) Do transportu materialdéw i urzadzen stosowacé sprawne $rodki transportu,
np. takie jak: samochdod skrzyniowy o tadownosci -10 t, samochod
dostawczy o fadownosci 0, 9 t,

2) Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkow transportu,
ktére nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ robdt 1 wilasciwosci
przewozonych materialow.

3) Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe musza spehiac
wymagania przepisow ruchu drogowego.

4) Przy zatadunku i wyladunku oraz przewozie na $rodkach transportowych
nalezy przestrzega¢ przepisOw obowigzujacych w transporcie drogowym.

5) Materiaty nalezy uktada¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej,
obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zasady ogolne wykonania robot.

Podktad powinien by¢ wykonywany, gdy temperatura w czasie 3 dni od
wykonania podktadu nie spadnie ponizej niz 5°C.

Podkiady pod posadzki z ptytek powinny mie¢ wytrzymato$¢ na $ciskanie min.
12 MPa, a pod posadzke¢ chemoodporng min. 20 MPa (beton kl. B-1 5).

Podktad pod posadzk¢ powinien by¢ oddzielony od pionowych, statych
elementow budynku paskiem paskiem izolacyjnym, mocowanym punktowo do
$cian. W podktadzie cementowym nalezy wykona¢ szczeliny dylatacyjne:

» w miejscach dylatacji konstrukcji budynku,

oddzielajace fragmenty podtogi o r6znych wymiarach,

* w miejscach styku podtog o réznej konstrukcji, przeciwskurczowe, dzielace
powierzchni¢ podkladu na pola 6x6 m, o glebokosci 1/3 — 1/2 grubosci
podkiadu;

Jezeli przewiduje si¢ spadek posadzki, podktad powinien by¢ wykonany z



zalozonym spadkiem. Zaprawg¢ cementowa nalezy przygotowaé przez
mechaniczne zmieszanie skfadnikow wg okreslonej receptury. Zaprawa
powinna mie¢ ggsta konsystencje. Zaprawg cementowg nalezy uktadaé
niezwlocznie po przygotowaniu mi¢dzy listwami kierunkowymi o wys. réwnej
wysokosci  podkladu z zastosowaniem recznego lub mechanicznego
zageszczania z rdéwnoczesnym zatarciem 1 wyrOwnaniem powierzchni.
Odchylenie powierzchni podktadu od plaszczyzny poziomej (lub pochylonej
dla podktadu ze spadkiem) nie powinny przekracza¢ 2mm/ m i 5 mm na calej
dhugosci lub szerokosci pomieszczenia. W ciggu pierwszych 7 dni podktad
powinien by¢ utrzymany w stanie wilgotnym.

Do uktadania posadzek mozna przystapi¢ po zakonczeniu robot budowlanych
stanu surowego 1 robot tynkarskich.

Temperatura przy uktadaniu posadzek powinna wynosi¢ 5°-35°C, przy
ukladaniu posadzek chemoodpornych nie powinna by¢ nizsza niz 10°C.

Przed ukladaniem ptytki nie powinny by¢ moczone. Zaprawe¢ klejowa nalezy
przygotowac mieszajac, zgodnie z receptura producenta, suchg mieszankg z
odmierzong ilo$cig wody.

Otrzymana masa powinna by¢ jednolita, bez grudek. Zaprawe klejowa nanosi
si¢ na podloze za pomoca pacy. Grubo$¢ nakladanej warstwy zaprawy nie
powinna by¢ wigksza niz 5-7 mm. Uktadanie ptytek rozpoczyna si¢ od ulozenia
pojedynczych plytek wyznaczajacych poziom posadzki i pasoéw prostopaditych
ustalajacych kierunki spoin. Grubo$¢ spoin powinna wynosi¢ ok. 5 mm.
Powinny one zosta¢ po stwardnigciu i wyschnigciu zaprawy klejowej,
oczyszczone 1 wypelione odpowiedniag masg do spoin, o jednolitej barwie. Po
zmatowieniu spoiny usuwa si¢ nadmiar masy, a po wyschnigciu oczyszcza catg
posadzke. Posadzke z plytek nalezy wykonczy¢ wokoét $cian cokolikiem z
ksztattek cokotowych, przycigtych ptytek lub specjalng listwa z tworzyw
sztucznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli, jakosci robot.

1. Kontrola, jako$ci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z
powotanymi normami przedmiotowymi 1 wymaganiami specyfikacji
technicznych. Kontrola ta przeprowadzana jest inspektora nadzoru:

a) w odniesieniu do prac zanikajacych ( kontrola mi¢dzyoperacyjna),

b) w odniesieniu do wilasciwosci wykonania catos$ci omawianych robodt (
kontrola koncowa).

2. Kontrola, jako$ci wykonywanych robot obejmuje si¢ poszczegdlne etapy:
a) prace rozbiérkowe wraz z wywozem gruzu po rozbiorce,

b) oczyszczanie oraz naprawa starego podtoza pod posadzkowego,

c) wykonanie nowego wykonczenia,

d) uporzadkowanie i oczyszczenie miejsca wykonania robot.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot.

Ogoblne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w Katalogach Norm
Rzeczowych ( KNR- ach ). Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajaca
zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalagczony
do dokumentacji przetargowej - przedmiar robot.



7.2. Jednostki obmiarowe.

Jednostkami obmiarowymi s3:

m2 - okladzin posadzkowych,

m3 — podloze betonowe,

Ilo$ci obmiarowe sprawdza i1 potwierdza inspektor nadzoru.

8. ODBIORY ROBOT.
Odbidr robot polega a doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanych robot:

1)

2)

3)

4)

5)

6)

Wszystkie uszkodzenia powlok wyrobow powstale w czasie transportu i
montazu nie sg dopuszczalne.

Odbior podioza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed
przystapieniem do kladzenia ptytek. Jezeli odbior podloza odbywa si¢
po dluzszym czasie od jego wykonania, nalezy ponownie podloze
oczyscic¢ 1 umy¢.

Odbior podktadu posadzkowego powinien by¢ wykonany bezposrednio
przed przystapieniem do wykonywania robdt posadzkowych. Zakres
czynnos$ci kontrolnych powinien obejmowac:

- sprawdzenie wizualne wygladu powierzchni podktadu pod wzgledem

wymaganej szorstkosci, wystepowania ubytkdw i porowatosci, czystosci

1 zwilgocenia,

- sprawdzenie rownosci podkladu posadzkowego, ktore przeprowadza

si¢ przykladajac w dowolnych miejscach i kierunkach 2 metrowg fate,

- sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania szczegotow w podktadzie:
szczelin  dylatacyjnych, przeciwskurczowych, polaczen ze

$cianami (uszczelnienie) itp.

- sprawdzenie wytrzymato$ci zaprawy, z ktorej podkiad zostat
wykonany, metodami nieniszczacymi.

Odbiér posadzki odbywa si¢ przez sprawdzenie wygladu
zewngtrznego. Badanie nalezy wykona¢ przez oceng wzrokowa.
Sprawdzenie = prawidlowos$ci  wykonania  stykéw  materialow
podlogowych: badania prostoliniowosci nalezy wykona¢ za pomoca
naciaggnietego prostego drutu i pomiaru odchylen z doktadno$cia 1 mm,
a szeroko$ci spoin - za pomocg szczelinomierza. Sprawdzenie rownosci
podkiadu odbywa si¢ przez przyktadanie w dowolnych miejscach i
kierunkach dwumetrowej taty kontrolnej i poziomicy; odchylenia
mierzy¢ z dokladnoscia do 1 mm. Sprawdzanie odchylen od
plaszczyzny poziomej odbywa si¢ za pomoca dwumetrowej faty
kontrolnej 1 poziomicy; odchylenia nalezy mierzy¢ z doktadnos$cig do 1
mm.

Wszystkie uszkodzenia powlok wyrobéw powstale w czasie transportu
1 montazu nie sg dopuszczalne.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z SST i wymaganiami inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty

pozytywne wyniki.

Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, roboty nie

powinny by¢ odebrane. W takim przypadku nalezy przyja¢ jedno z
nastgpujacych rozwigzan:

- poprawi¢ i przedstawi¢ do ponownego odbioru,

- jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu
uzytkowania i trwato$ci, obnizy¢ cen¢ wykonanych robot,



- w przypadku, gdy nie s3 mozliwe podane rozwigzania - nalezy
zdemontowa¢ wadliwe elementy i zamontowac¢ elementy spetniajace
stosowne wymagania (wyzej wymienione).

9. PODSTAWY PLATNOSCI.

Podstawa platnosci sa ceny jednostkowe poszczegolnych pozycji zawartych w
wycenionym przez wykonawce przedmiarze robdt, zakres czynnosci objetych
ceng okreslony jest w ich opisie i w szczegdlowej specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE.

Polskie normy:

PN-63/B-1 01 45 ,Posadzki z plytek kamionkowych, klinkierowych i
lastrykowych.

Wymagania i badania przy odbiorze.”

PN-68/B-1 0156 ,,Posadzki chemoodporne z ptytek i cegiet ceramicznych.
Wymagania i badania przy odbiorze.”

- PN-79/B-1 2035 ,, Kamionkowe wyroby kwasoodporne. Ptytki.”

- PN-EN ISO 10545-14:1999 Plytki i plyty ceramiczne Oznaczanie odpornosci
na plamienie

- PN-EN ISO 10545-15:1999 Piytki i plyty ceramiczne Oznaczanie
uwalnianego otowiu i kadmu z ptytek szkliwionych

- PN-EN ISO 10545-1:1999 Ptytki i ptyty ceramiczne Pobieranie probek i
warunki odbioru

- PN-EN ISO 10545-2:1999 Plytki i ptyty ceramiczne Oznaczanie wymiarow i
sprawdzanie jako$ci powierzchni

- PN-EN ISO 10545-3:1999 Plytki i ptyty ceramiczne Oznaczanie nasiliwosci
wodnej, porowatos$ci otwartej, gestosci wzglednej pozornej oraz ggstosci
catkowitej

- PN-EN ISO 10545-4:1999 Piytki 1 plyty ceramiczne Oznaczanie
wytrzymato$ci na zginanie i sity tamiace;j

- PN-EN ISO 10545-5:1999 Plytki i ptyty ceramiczne Oznaczanie odpornosci
na uderzenie metoda pomiaru wspdlczynnika odbicia

- PN-EN ISO 10545-10:1999 Piytki 1 plyty ceramiczne Oznaczanie
rozszerzalno$ci wodnej

- PN-EN ISO 10545-12:1999 Piytki 1 plyty ceramiczne Oznaczanie
mrozoodpornosci

- PN-EN ISO 10545-13:1999 Plytki i plyty ceramiczne Oznaczanie odpornosci
chemicznej

- PN-EN 104:1997 Ptytki i ptyty ceramiczne podlogowe i $cienne Oznaczanie
odpornosci na szok termiczny

- PN-90/B-12031 Ptytki ceramiczne $cienne szkliwione

- PN-87/B-12038/05 Metody badan plytek ceramicznych Oznaczanie
wytrzymato$ci na zginanie

- PN-EN 155:1996 Plytki i plyty ceramiczne Oznaczanie rozszerzalnosci
wodnej przez gotowanie Ptytki nieszkliwione

- PN-EN 100:1993 Ptytki i plyty ceramiczne Oznaczanie wytrzymalosci na
zginanie

- PN-EN 103:1994 Piytki 1 plyty ceramiczne Oznaczanie cieplnej
rozszerzalno$ci liniowej

- PN-EN 101:1994 Plytki i plyty ceramiczne Oznaczanie twardos$ci powierzchni
wg skali Mohsa

- PN-EN 105:1993 Ptytki i ptyty ceramiczne podlogowe i $cienne Oznaczanie



odpornosci na peknigcia wloskowate. Plytki szkliwione

- PN-EN 154:1996 Ptytki i plyty ceramiczne Oznaczanie odpornosci na
$cieranie powierzchni Plytki szkliwione

- PN-EN 163:1994 Ptytki ptyty ceramiczne Pobieranie probek i warunki
odbioru

- PN-EN 87:1994 Piytki i plyty ceramiczne $cienne i podiogowe Definicje,
klasyfikacja, wlasciwosci i znakowanie

- PN-EN 98:1996 Piytki i plyty ceramiczne Oznaczanie wymiardw i
sprawdzanie jako$ci powierzchni

- PN-EN 1308:1999 Kleje do ptytek Oznaczanie poslizgu

- PN-EN 1322:1999 Kleje do ptytek Definicje i terminologia

- PN-EN 1323:1999KlIeje do ptytek Plyta betonowa do badan

- PN-EN 1324:1999 Kleje do plytek Oznaczanie wytrzymato$ci na $cinanie dla
klejow dyspersyjnych

- PN-EN 1346:1999 Kleje do ptytek Oznaczanie czasu otwartego

- PN-EN 1347:1999 Kleje do ptytek Oznaczanie zwilzalnosci

- PN-EN ISO 10545-7:2000 Ptytki i ptyty ceramiczne Oznaczanie odpornosci
na $cieranie powierzchni ptytek szkliwionych

- PN-EN ISO 10545-16:2001 Ptytki i plyty ceramiczne Oznaczanie matych
roéznic barwy

- PN-EN1 2004:2002/Al :2003 Kleje do ptytek Definicje i wymagania
techniczne



