SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Zadanie nr 1

BIEZACE UTRZYMANIE DROG GMINNYCH, CHODNIKOW, PLACOW I
URZADZEN MALEJ ARCHITEKTURY NA TERENIE GMINY LUBSKO



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem remontow biezacych ulic, chodnikow 1 placéw na terenie miasta
1 gminy Lubsko.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi zatacznik do zamowienia publicznego 1 jest zatgcznikiem do
umowy.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem remontéw biezacych ulic, chodnikow i placow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przyjezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Biezace utrzymanie — calodobowa dyspozycyjno$¢, oraz remonty majgce na celu zapewnienie
dobra jako$¢ i1 funkcjonalno$¢ nawierzchni drog przez okres objety umowa.

1.4.4. Remonty — zabiegi polegajace na naprawie lub uzupehieniu ubytkéw nawierzchni drogi oraz
wymianie elementéw drogi i chodnika w celu zachowania lub przywrocenia dobrej jakosci drog
powiatowych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot, materialow i sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace robot, materiatow i sprzetu podano w OST D-M-00.00.00
"Wymagania og6lne" wydanych przez Generalng Dyrekcje Drog Publicznych.

2. SPRZET

Dla wykonania robot nalezy uzywac sprzg¢tu zgodnego z jego przeznaczeniem. Uzywany sprzet
musi by¢ sprawny, wyposazony w odpowiednie zabezpieczenia 1 uzywany zgodnie
z przeznaczeniem. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST .

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Zamawiajacego.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Koszt dojazdu sprz¢tu na miejsce wykonywania robot lezy po stronie wykonawcy robot.

Sprzet wymagany

- §rodki transportu (samochody cigzarowe)- min. w ilosci 2

- zageszczarki wibracyjnej powierzchniowa- min. w ilosci 1

- zageszczarki wibracyjnej punktowa — min. w ilo$ci 1

- przecinarki- min. w ilosci 1

- agregat pradotworczy- min. w ilosci 1

Koparko-tadowarka — min. w ilosci 1

- oznakowaniem niezbednym do oznakowania niebezpiecznych miejsc na drodze — min. 2 komplety.

3. MATERIALY



Wykonawca do prac zwigzanych z biezacymi remontami nawierzchni drogowych, chodnikéw i
placow uzywat bedzie materiatow posiadajagcych aprobaty techniczne lub atesty. Rodzaj 1 typ
materiatdéw oraz parametry techniczne stosowanych przy wymianie muszg by¢ takie same, lub lepsze
od wymienianych.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogolne zasady wykonania robot

4.1.1. Zlecanie robot przez Zamawiajacego — zasady ogolne

Wykonawca ma obowigzek wyznaczenia ze swej strony osoby lub 0os6b upowaznionych (minimum
jednego pracownika, maksimum trzech pracownikéw) do kontaktow z wiasciwymi stuzbami
Zamawiajacego 1 odbierania zlecen (okresowych harmonograméw robdt). Wymienione w ofercie
upowaznione osoby maja obowigzek kontaktowania si¢ z Zamawiajacym celem :

- odebrania zlecen (okresowych harmonograméow robot),

- udzielenia informacji o aktualnie prowadzonych w danym dniu robotach,

- zghaszania wykonanych robét do odbioru.

Wykonawca ma obowiazek pod rygorem rozwigzania umowy do przyjmowania zlecen (okresowych
harmonograméw robdt) wystawianych przez Zamawiajgcego w zakresie robot przewidzianym w
zawartej umowie.

Wykonawca przystepuje do realizacji robot na podstawie zlecen (okresowych harmonogramoéow
robot) Zamawiajacego ktore okreslaja:

- lokalizacje¢ robot,

- zakres robot do wykonania,

- termin realizacji robot,

- uwagi dodatkowe.

4.1.2. Zlecanie robot awaryjnych

Dotyczy realizacji robot w zakresie wykonania prac zabezpieczajacych lub likwidacji powstatych
usterek nawierzchni, awarii urzadzen lub innych nieprawidlowos$ci stwarzajacych zagrozenie dla
ruchu drogowego. Zlecenie na wykonanie powyzszych prac moze zosta¢ udzielone przez
uprawnionych pracownikow Zamawiajacego w formie ustnej na zasadzie bezposredniego polecenia
lub telefonicznie.

4.2. Realizacja robot

Wykonaweca realizuje roboty w zakresie okreslonym w zleceniu (okresowym harmonogramie robot).
Jezeli w zleceniu (okresowym harmonogramie robdt) nie okre$lono inaczej Wykonawca ma
obowiazek przystgpienia do docelowej realizacji robot nie p6Zniej niz na nastepny dzien od chwili
przyjecia robét. Jednakze w przypadku gdy przystapienie do realizacji zleconych robot nie
nastepuje bezposrednio po odebraniu zlecenia (okresowego harmonogramu robot) Wykonawca ma
obowigzek niezwlocznego podj¢cia dziatan w zakresie zabezpieczen miejsc stanowigcych
zagrozenie dla ruchu drogowego lub mienia.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za szkody i straty uzytkownikéw drég, chodnikow i
placow od chwili otrzymania zlecenia (okresowego harmonogramu robot) powstate:

a/ w okresie realizacji zlecenia tzn. od chwili przyjecia zlecenia do czasu odbioru koncowego,

b/ w razie odmowy przyjecia zlecenia przez Wykonawce,

¢/ niezabezpieczenia placu budowy w okresie od przyjecia zlecenia do czasu zakonczenia robot i
spisania protokotu odbioru.

4.3. Realizacja robot awaryjnych

W przypadku wystapienia zdarzen losowych, awarii zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu
drogowego Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ niezwlocznie miejsce zdarzenia, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 1 godziny od ich zgloszenia Wykonawcy przez Zamawiajacego.



Wykonawca ma obowigzek usungé¢ w terminie nie dhluzszym niz 12 godzin od ustnego lub
telefonicznego zgloszenia, skutki zdarzen losowych zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu
drogowemu.

Wykonawca zobowiazuje si¢ zapewni¢ gotowos$¢ do realizacji prac calodobowo w dni
powszednie, dni wolne od pracy oraz Swieta. Wykonawca zobowigzany jest wskaza¢ osobg¢ oraz nr
telefonu, pod ktérym mozna bedzie zglasza¢ sytuacje awaryjne.

Uwaga : Zamawiajacy zastrzega sobie prawo udostgpnienia numerdéw telefonéw i1 danych
osobowych pracownikoéw o ktorych mowa wyzej stuzbom porzadkowym — Policji, w okreslonych
sytuacjach wymagajacych np. koordynacji robot z dziataniami lub udziatem tych stuzb.

4.4. Opis robot i ushug

L.p. Opis robét, ustug Jedrgostka Sza‘c owana
miary ilos¢
Remont czastkowy (przelozenie) nawierzchni z kostki kamiennej (demontaz, w-w
1. |podsypki cem-piask gr. do 5 cm, wbudowanie kostki zdemontowanej - do 10% kostki m? 100
Wykonawcy)
Remont czastkowy (przelozenie) naw. z plytek 30x30 i 50x50 i Kkostek 5
2. betonowych typu polbruk (demontaz, w-w podsypki cem-piask gr. do 5 cm, m 270
wbudowanie kostki zdemontowanej - do 10% kostki Wykonawcy, wbudowanie ptytek
zdemontowanych — do 30% plytek Wykonawcy)
Wymiana istniejacej nawierzchni chodnikéw na nawierzchnie z kostki betonowej 5
3. gr. 8 em (demontaz, w-w podsypki cem-piask gr. do 5 cm, wbudowanie kostki m 20
zdemontowanej - do 10% kostki Wykonawcy, wbudowanie plytek zdemontowanych —
do 30% ptytek Wykonawcy)
Wymiana istniejacej nawierzchni na nawierzchnie¢ z pl. betonowych 50 x 50, 30 5
4 |x 30 (demontaz, w-w podsypki cem-piask gr. do 5 cm, wbudowanie kostki m 30
zdemontowanej - do 10% kostki Wykonawcy, wbudowanie ptytek zdemontowanych —
do 30% ptytek Wykonawcy)
5. | Remont czgstkowy (przelozenie) naw. z kpstki betonowej typu polbruk wraz z m?2 20
podbudowa (demontaz, podbudowa ttuczniowa o gr. 10 cm, w-w podsypki cem-
piask gr. do 5 cm, wbudowanie kostki zdemontowane;j)
6 Remont czastkowy nawierzchni bitumicznej masa mineralno — asfaltowa na ¢ 47
" | zimno
7. | Regulacja wysokosSciowa istniejacych kraweznikéw betonowych i kamiennych mb 20
(demontaz, korytowanie, ulozenie ist. kraweznikdéw na tawie betonowej)
8 Regulacja wysokosciowa istniejagcych obrzezy betonowych (demontaz, mb 30
" | korytowanie, utozenie ist. obrzezy na tawie betonowej)
9 Wymiana istniejacych kraweznikéw na betonowe 15 x 30 (demontaz, korytowanie, mb 10
" | uloZenie nowych na lawie betonowej)
10 Wymiana istniejacych obrzezy na nowe betonowe 8 x 30 (demontaz, korytowanie, mb 30
" | utozenie nowych na fawie betonowej)
11 Regulacja pionowa wlazéw wpustow deszczowych (wraz z odtworzeniem szt 7
" | nawierzchni)
12 Regulacja pionowa studzienek teletechnicznych (wraz z odtworzeniem szt 4
" | nawierzchni)
13. | Uzupekienie pokrywy (kratki) wpustu deszczowego szt 10
14. | Wylanie nawierzchni betonowej o gr. 1 em (beton C20/25) m’ 90




Remonty czastkowe (przelozenie) nawierzchni z trylinki wraz z podpudowa
15. | (demontaz, podbudowa thuczniowa o gr. 15 cm, w-w podsypki cem-piask gr. do 5 cm, m? 90
wbudowanie trylinki zdemontowane;j)

16 Konserwacja rowoéw melioracyjnych przy drogach gminnych z wywiezieniem mb 40
" | urobku

5. ODBIOR ROBOT

Odbior robot bedzie odbywal si¢ na biezaco, po wykonaniu catosci robot zleconych na podstawie
okresowych harmonograméw robdt. O zrealizowaniu catosci zadania z harmonogramu Wykonawca
poinformuje Zamawiajacego. Wykonawca wraz ze zgloszeniem do odbioru przedtozy
Zamawiajacemu dokumenty odbiorowe (kosztorys powykonawczy faktycznie wykonanych prac oraz
w razie potrzeby aprobaty techniczne wbudowanych materiatéw 1 wyniki badan laboratoryjnych)
celem weryfikacji. Odbior nastgpi w terminie 7 dni od dnia zgtoszenia. Z czynnosci odbioru bedzie
spisany protokot koncowy.

6. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci stanowi faktura wystawiona przez Wykonawce stanowiacg iloczyn rzeczywiscie
wykonanych robot i stawek jednostkowych. Podstawg wystawienia faktury przez Wykonawce
bedzie kazdorazowo zaakceptowany kosztorys powykonawczy oraz protokét koncowy wykonanych
robot.




