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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wyko-
nania i odbioru rob6t zwiazanych z ustawieniem obrzezy bezpiecznych wraz z wykonaniem taw dla
zadania: Przebudowa boiska do pitki siatkowej w m. Stawiszyn.

1.2 Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot w ra-
mach projektowanej inwestycji.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem ustawienia obrzezy bezpiecznych na tawach betonowych.

1.4 OkreSlenia podstawowe

1.4.1 Obrzeze bezpieczne - prefabrykat z betonu wtdknistego , wyposazony w naktadke w postaci
gumowej poduszki chroniacej sportowcow przed urazami. Zastosowanie do trwatego wydzielenia
pojedynczych obszarow na obiektach sportowych

1.4.2 Wymiar nominalny — wymiar obrzezy okreslony w celu jego wykonania, ktéremu powinien od-
powiadac wymiar rzeczywisty w okreSlonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3 Pozostate okreSlenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i z definicjami podanymi w ST 00.01 ,Wymagania ogblne”[1] pkt 1.4.

1.5 0g6lne wymagania dotyczace robot

0go6lne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.01 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1 0go6lne wymagania dotyczace materiatow

0go6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.01 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.

2.2 Materiaty do wykonania robét

Zgodnos¢ materiatdw z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.
2.2.2 Stosowane materiaty

Przy ustawianiu obrzezy na tawach mozna stosowac nastepujace materiaty:

— obrzeza betonowe

— piasek na podsypke,

— wode,

— materiaty do wykonania tawy.

2.2.3 Obrzeza betonowe

Obrzeza betonowe moga miec nastepujace cechy charakterystyczne:

Wymiary 8x30x100cm

Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy w [mm]
Rodzaj Gatunek 1

RDd_za.j Gatunek 1
WyTnizn
I +8
b, h 3

Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy
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Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatar-
tej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia po-
wierzchni i krawedzi elementdéw nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna

Rodza] wad i uszkodzen wielkosc
wad i uszkodzen
Gatunek 1
Wklestose lub wypuktost powierzchni i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gorme .
i uszkodzenia [Scieralne) niedopuszczaine
krawedzi | naroZy ograniczajgcych pozostate powierzchnie:
liczba, max 2
diugosc, mm, max 20
glebokosé, mm, max 6
Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga byc¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegrego-
wane wedtug rodzajow i gatunkow. Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadac z zastosowaniem
podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtu-
goSE minimum 5 cm wieksza niz szerokos¢ obrzeza.

3. MATERIALY NA tAWY
Do wykonania taw betonowych pod obrzeze bezpieczne nalezy stosowac beton klasy C16/20.

4. SPRZET

4.1 Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

0go6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 3.

4.2 Sprzet do wykonania rob6t

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

mtoty oraz inny sprzet do usuniecia uszkodzonych obrzezy oraz taw betonowych

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

5. TRANSPORT

5.1 0go6lne wymagania dotyczace transportu

0golne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 4.

5.2 Transport

Obrzeza moga byc¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi. obrzeza uktada¢ nalezy na
srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Obrzeza powinny byc¢
zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa
nie powinna wystawac poza sciany srodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
5.3 Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z obowigzujacymi normami. Kru-
szywa mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1 0goblne zasady wykonania robot
0golne zasady wykonania robdt podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
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6.2 Zasady wykonywania rob6t

Sposob wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i SST. W przypadku bra-

ku wystarczajacych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z in-

formacji podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

e roboty przygotowawcze,

o wykonanie tawy,

e ustawienie obrzezy,

e wypetnienie spoin,

e roboty wykonczeniowe.

6.3 Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan

Inzyniera:

e ustalic¢ lokalizacje robot,

e ustali¢ dane niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysokosciowych,

e usunac przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drog, ogrodzen itd.

e ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robot,

e okreslic kolejnos¢, sposob i termin wykonania robot.

6.4 Wykonanie tawy

6.4.1 Koryto pod tawe

Wymiary wykopu, stanowiacego koryto pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z

uwzglednieniem w szerokosSci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna wy-

konanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

6.4.2 tawa betonowa

tawe betonowa zwykta w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach sypkich

nalezy stosowac szalowanie. tawe betonowa z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielo-

ny w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie

taw nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami obowigzujacych norm, przy czym nalezy stosowac co

50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczna masa zalewowa.

6.5 Ustawienie obrzezy betonowych i bezpiecznych

5.5.1 Zasady ustawiania obrzezy

Swiatto (odlegtos¢ gornej powierzchni obrzaza) powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentacji

projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach

wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,wyrobienie” Scieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwiekszone

do 16 cm. Zewnetrzna Sciana obrzeza od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu obrzeza obsy-

pana piaskiem, zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

5.5.2 Ustawienie obrzezy na tawie betonowej

Ustawianie obrzezy na tawie betonowej wykonuje sie za poSrednictwem podsypki cementowo pia-

skowej gr 3cm.

5.5.4 Wypetnianie spoin

Spoiny obrzezy nie powinny przekraczac szerokosci 0,5 cm.

6.6 Roboty wykoiczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Do rob6ot wykoncze-

niowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istniejacych warunkéw te-

renowych, takie jak:

— odtworzenie elementdw czasowo usunietych,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

PRB Consulting Strona 4
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7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 0Ogé6lne zasady kontroli jakosci robot

0Ogolne zasady kontroli jakoSci rob6t podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 6.

7.2 Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane
przez dostawcow itp.),

— ew. wykonac wtasne badania wtasciwoSci materiatow przeznaczonych do wykonania robét, okre-
Slone w pkcie 2 (tablicy 1),

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne obrzezy.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badah Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji. Spraw-

dzenie wygladu zewnetrznego obrzezy nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez

pomiar i ocene uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wy-
maganiami tablicy 1. Badania pozostatych materiatow stosowanych przy ustawianiu obrzezy powin-

ny obejmowac wtasciwosci, okreSlone w normach podanych dla odpowiednich materiatdow w pkcie 2.

7.3 Badania w czasie robot

6.3.1 Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla szero-

koSci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2 Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Do-
puszczalne odchylenia moga wynosic¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy,

b) Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiarbw wynosza:
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowanej,

c) Ro6wnoscE gornej powierzchni taw.
ROwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwéch punktach, na kazde
100 m tawy, trzymetrowej taty. PrzeSwit pomiedzy gorna powierzchnia tawy i przytozong tata
nie moze przekraczac 1 cm,

d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaC * 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3 Sprawdzenie ustawienia obrzezy

Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi + 1 cm na
kazde 100 m ustawionego obrzeza,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowanej, ktore
wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego obrzeza,

c) roéwnosSc¢ gornej powierzchni obrzeza, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde
100 m obrzeza, trzymetrowej taty, przy czym przeSwit pomiedzy gorna powierzchnia obrzeza
i przytozona tata nie moze przekraczac lcm,

d) doktadnosS¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie
na petna gtebokosc.
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8. OBMIAR ROBOT

8.1 0g6lne zasady obmiaru robot

0golne zasady obmiaru rob6t podano w ST00.01 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
8.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego obrzeza.

9. ODBIOR ROBOT

9.1 0goblne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.01 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8. Roboty uznaje sie
za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowq, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.2 0dbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

o wykonanie koryta pod tawe,

e wykonanie tawy,

e wykonanie podsypki piaskowo-cementowej

0dbiér tych rob6t powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 S ST 00.01 ,Wymagania ogblne” [1]
oraz niniejszej SST.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1 0Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

0golne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.01 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 9.

10.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m obrzeza obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza,

— dostarczenie materiatow i sprzetu,

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunku i zalaniem szczelin dylatacyjnych,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie obrzezy z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wedtug wymagan dokumentacji
projektowej, SST i specyfikacji technicznej,

— przeprowadzenie pomiarow i badafh wymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprzetu.

10.3 Sposob rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreSlonych niniejszg SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktére sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazy-
wane Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do ro-
bot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1 Normy

Obowiazujace normy

11.2 Inne dokumenty
Katalog szczegotow drogowych ulic, placéw i parkéw miejskich, Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987
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