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1 WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg szczegdlowe wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
instalacji wodno-kanalizacyjnej i przytaczy w budynku zaplecza sanitarnego

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1 .

1.3 Zakres robot objetych ST:
Ustalenia zawarte w niniejszym ST dotycza zasad prowadzenia robét instalacyjno —
montazowych obejmujacych:

e Montaz zasobnika cieptej wody uzytkowe;j

e Montaz instalacji cieplej 1 zimnej wody uzytkowe;j
e Montaz cyrkulacji

e Montaz instalacji kanalizacyjnej

e Bialy montaz

e Przylacza wodociggowego z rur PE

e Przylacza kanalizacyjnego z rur PCV

1.4 OKreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. ,,Ogolne specyfikacje techniczne wykonania 1
odbioru rob6t- Wymagania ogodlne”.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z
wymaganiami dotyczacymi prac montazowych, rozruchu i eksploatacji podanymi w projekcie
wykonawczym a takze w opracowaniu COBRI INSTAL " Warunki techniczne wykonania 1
odbioru rob6t budowlano - montazowych " tom II " Instalacje sanitarne i przemystowe ".

2 MATERIALY
2.1 Materialy do wykonania robaét

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu projektowanej instalacji wentylacji mechanicznej
wg zasad niniejszej ST sa:

e Zasobnik cieptej wody uzytkowej

o Zlewy
e Umywalki porcelanowe
e Pisuar

e Miski ustepowe

e Zawory odcinajace

e Rury sanitarne wielowarstwowe w otulinie

e Rury kanalizacyjne PCV

e  Wpusty podtogowe

e Baterie umywalkowe i na zlewozmywakowe



e Przewody wodociggowe z rur PE

Wszystkie zastosowane materiaty i urzadzenia muszg posiada¢ wymagane deklaracje
zgodnos$ci z normami wydane przez producenta lub certyfikaty. IloSciowe zestawienie
materialow przedstawiono w przedmiarze zataczonym do czesci kosztowej.

2.2 Skladowanie materialow

Materiaty nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego
celu, suchych, przewietrzanych i o§wietlonych. Sktadowanie materiatow 1 urzadzen winno
odbywac si¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu jakosci
1 whasciwosci technicznych na skutek wpltywow atmosferycznych lub czynnikow
fizykochemicznych. Nalezy zachowywa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci
materialdw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa pozarowego.

3 SPRZET

Zakres robot objetych niniejsza ST nie przewiduje konieczno$ci stosowania specjalistycznego
sprzetu: a jedynie typowych urzadzen rgcznych stosowanych przy pracach instalacyjnych (
wiertarki, lutownice, wkretaki, klucze itp. )

4 TRANSPORT

Urzadzenia i materialy przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych z wymaganiami wytworcow .
Przy przewozie nalezy przestrzega¢ przepisdow obowigzujacych w publicznym transporcie
drogowym i kotowym. Pojazdy stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne
wymagane w ruchu drogowym. Zaleca si¢ dostarczenie materialdw na stanowisko pracy
bezposrednio przed ich zastosowaniem w celu uniknigcia dodatkowego transportu
wewngtrznego z magazynu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1 5Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do realizacji zadania Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci stanu faktycznego z danymi w dokumentacji projektowej oraz stwierdzi¢
odpowiednie przygotowanie frontu robot. Wykonanie zasadniczych robot
ogdlnobudowlanych wymaga odpowiedniej koordynacji robdt instalacyjnych. Przed
przystagpieniem do rob6t przy centralnym ogrzewaniu nalezy rozezna¢ uktad potozonych
wczesniej instalacji technologicznych, sanitarnych i elektrycznych ( zwlaszcza fragmentow
zamaskowanych ).

5.2 Roboty instalacyjno — montazowe
W zakresie robot instalacyjno - montazowych przewiduje sie:

e Montaz i podiaczenie zasobnikowego podgrzewacza
Rozprowadzenie przewodéw wodociggowych w otulinie
Rozprowadzenie przewodow kanalizacyjnych

e Wykonanie montazu odbiornikéw

Regulacj¢ uktadow wentylacyjnych Stosowanie elektronarzedzi na placu budowy wymaga
spelnienia odpowiednich warunkdéw w zakresie ochrony BHP i przeciwporazeniowe;.



6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystgpieniem do prob i badan montazowych nalezy sprawdzi¢ dokumenty
instalowanych urzadzen:

e certyfikaty na znak bezpieczenstwa stosowanych wyrobow lub deklaracje zgodnosci z
normami wydanymi przez producentow,

e karty gwarancyjne urzadzen dostarczonych przez Wykonawce,

e instrukcje eksploatacji instalacji i urzadzen .

Proby i badania montazowe nalezy przeprowadzi¢ w zakresie:

e poprawnosci i zgodnos$ci instalacji z dokumentacja projektowa, instrukcjami
fabrycznymi oraz normami
e proby szczelnosci instalacji wodociggowej 1 kanalizacyjne;j

W trakcie realizacji robdt lub po ich zakonczeniu nalezy :

e sprawdzi¢ stan instalacji 1 osprzetu
e sprawdzi¢ dziatanie urzadzen

7 OBMIAR ROBOT

7.1 QOgolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacja Techniczna, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje kierownik budowy w sposob ciagly w trakcie
wykonywanych rob6t po uprzednim powiadomieniu inspektora nadzoru. Wyniki obmiaru
beda wpisane do ksigzki obmiardw.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest [m] wykonanej instalacji oraz [szt] dla poszczegolnych urzadzen

8 ODBIOR ROBOT
8.1 Odbior czeSciowy

Odbidr czgsciowy ma na celu jakos$ciowe 1 ilosciowe sprawdzenie wykonanych robot.
Odbiory czesciowe polegaja na dokonywaniu w trakcie wykonywania poszczegolnych
elementéw robot, ogledzin, sprawdzen 1 pomiaréw w zakresie zgodnosci z projektem oraz
wymaganiami stosowanych przepisow 1 norm. Nalezy sporzadza¢ protokoty odbioréw
czgsciowych. Odbiory czgsciowe dotyczy¢ powinny prob szczelnosci, izolacji termicznych 1
zabezpieczen ogniochronnych.

8.2 Odbidr koncowy

Odbidr koncowy robot wykonanych w obiekcie dokonywany przez Inwestora moze by¢
polaczony z przekazaniem uzytkownikowi do eksploatacji. Czynnosci odbioru koncowego
wymagajg przekazania nastepujacej dokumentacji:

e os$wiadczenie Wykonawcy stwierdzajgce wykonanie robdt zgodnie z dokumentacija
techniczna,
e dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen,



e instrukcje eksploatacji,

e zaswiadczenia z dokonanych prob montazowych,
e wyniki pomiaréw skuteczno$ci dziatania

e protokoty odbiorow cze¢sciowych.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, umowg 1 wymaganiami,
jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne .

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Cena jednostki obmiarowej
Cena utozenia jednego metra przewodow obejmuje:

e roboty pomocnicze - wytyczenie trasy, osadzenie uchwytow mocujacych,
e dostarczenie materialow,
e montaz przewodow,

Cena montazu jednej sztuki urzadzen lub osprzgtu obejmuje:

e przygotowanie podtoza,

e dostarczenie materialow,

e montaz urzadzen lub osprzetu,
e podiaczenie przewodow.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

e robocizng bezposrednig z kosztami towarzyszacymi,

e wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ubytkow i
transportu

e wartos$¢ pracy sprzetu z kosztami towarzyszacymi,

e koszty posrednie z zyskiem kalkulacyjnym i ryzykiem ,

e podatki zgodne z obowigzujacymi przepisami.

10 UWAGI KONCOWE

Parametry techniczne materiatow i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanym i
w projekcie oraz powinny odpowiada¢ wymaganiom obowiazujacych norm i przepisow.
Materiaty 1 wyroby o parametrach technicznych zblizonych lecz nie identycznych do
podanych w projekcie 1 kosztorysie mozna stosowa¢ na budowie wytacznie za zgoda
projektanta i Inwestora.



