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1 Czes¢ ogdblna

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

Rozbudowa o szyb windowy i remont budynku Akademickiego Domu Mieszkalnego ul. Szwo-

lezeréw 18 w Szczecinie.

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnosci maja-
ce na celu wykonanie instalacji teletechnicznych.

Zakres prac obejmuje m. in.:

. Budowa tras niskonapi¢ciowych,
. Przejécie przez $ciany i stropy,
. Instalacja SSP

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji
teletechnicznych obejmuje:
o Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu

ich przechowywania, transportu i sktadowania,

. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,

o Wymagania dotyczace srodkow transportu,

o Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych,
o Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych
Wykonawca, przed przystgpieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizj¢ lo-
kalng oraz :

o Zapoznaé si¢ z miejscami, w ktorych bedg wykonywane prace okreslone

w umowie i zbadac ich dostgpnosc;
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o Zapozna¢ si¢ z ogdlnymi warunkami realizacji robdt, a w szczegdlnosci z

polozeniem 1 wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie b¢dzie mogt powotywaé sie na niedosta-
teczng znajomo$¢ miejsca realizacji robot lub zty dostep do pomieszczen w celu

zadania dodatkowych optat.

Na caty czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Ro-
bot. Kierownik Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania

w imieniu Wykonawcy wpisow w dzienniku budowy.

Kierownik Robét bedzie odpowiedzialny za:

A bezpieczenstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najp6zniej w dniu przystagpienia do robét Wykonawca przekaze dane personalne

Kierownika Roboét wraz z kopig uprawnien.

1.3.2Zabezpieczanie interesow osob trzecich

Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naru-
szenia interesow 0s0b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie
obowigzujacych przepisdOw oraz powinien zapewni¢ ochrong wtasnosci publicznej

1 prywatne;j.

1.3.30chrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowaé wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac¢ si¢ do
przepisow i normatywow z zakresu ochrony Srodowiska na placu budowy i poza
jego terenem. Podczas wykonywania robot budowlanych wykonawca bezwzgled-
nie musi unika¢ szkodliwych dzialan, szczegodlnie w zakresie zanieczyszczania
powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla srodo-

wiska 1 otoczenia czynnikow.
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1.3.4Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wiasnego mienia oraz za
wykonanie wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowac do
postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz wszelkich polecen Kierownika Bu-
dowy zwigzanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasada-
mi sztuki budowlanej oraz do przestrzegania zapisOw wytycznych technicznych
odpowiadajacych zakresowi zlecenia oraz aktéw prawnych obowigzujgcych w
okresie trwania umowy, w tym w szczegolno$ci Polskich Norm. W szczegdlnosci
wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w warunkach niebez-
piecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych odpowiednich wymagan

sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacja zaplecza dla wlasnych
potrzeb oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkie srodki majgce na celu prawidtowe

i pelne zabezpieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6Warunki dotyczqce organizacji ruchu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzetu
i narz¢dzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wy-
magania wynikajace z obowigzujgcych w Polsce przepisdéw o ruchu drogowym.
Materiaty przewozone takimi §rodkami transportu powinny gwarantowac¢ przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkoéw bezpieczenstwa pracy

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie objetym przedmiotem

zamowienia

CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych

CPV 45314000-1- Instalowanie urzgdzen telekomunikacyjnych

CPV 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
CPV 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
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Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktore znalazly si¢ w tej specyfikacji sa zgodne albo
rownowazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infra-
struktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo z okre§leniami ujetymi w odpowiednich
przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Roboty musza by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow, norm i instrukcji. Nie wy-
szczegolnienie jakichkolwiek obowigzujgcych aktdow prawnych nie zwalnia wy-

konawcy od ich stosowania.

Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent:
o dokonal oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia
wedhug okreslonego systemu oceny zgodnosci,

o posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producen-
ta i potwierdzajacy zgodnos¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnie-
nie innych wymagan rozporzadzenia (rozporzadzen).

o oznakowal wyroby znakiem CE,

Przed zabudowaniem materiatdéw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materiaty, ktore
nie spetniajg wymogow technicznych okreslonych przez specyfikacj¢ (np. materia-
ly, ktore byty przechowywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienity si¢

ich wilasnosci) beda uznawane za materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

3 Wymagania szczegoétowe dotyczace sprzetu i maszyn do robét
budowlanych

Sprzet 1 narzgdzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych ta
specyfikacja muszg by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okreso-
wym przeglagdom zgodnie z zaleceniami producenta. Musza spelnia¢ one wymogi
BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowac sprzetu, ktory nie spetnia po-

wyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywac¢ go niezgodnie z przeznaczeniem.



Pazdziernik’ SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2022 WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-IT.

5

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, kto-

re nie wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

Wymagania dotyczace srodkow transportu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialdw, sprzetu
i narzedzi muszg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetnia¢ wy-
magania wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.
Materiaty przewozone takimi srodkami transportu powinny gwarantowac przewoz

bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

Wymagania dotyczace wykonania roboét

Budowa tras kablowych instalacji niskonapieciowych

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementéw trwatych pozwalajacych na zacho-
wanie odpowiednich promieni giccia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci
minimalnych promieni giecia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli mie-
dzianych.

Rozmiary (pojemno$¢) kanatow kablowych nalezy dobiera¢ w zalezno$ci od mak-
symalnej liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyjaé
zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajeto$¢ §wiatta kanatow
kablowych przez kable nalezy oblicza¢ w miejscach zakretow kanalow kablowych.
Przy catkowitym wypekhieniu $wiatta kanatu kablami na zakrg¢cie kanal bedzie
wowczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy
wzig¢ pod uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczace rownoleglego
prowadzenia roznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajgcej, zachowujac
odpowiednie odleglosci pomi¢dzy okablowaniem zasilajagcym a okablowaniem
strukturalnym przy jednoczesnym uwzglgdnieniu materiatu, z ktérego zbudowane

sg kanaty kablowe.

Punkt dystrybucyjny instalacji teletechnicznej

Elementy punktow dystrybucyjnych powinny by¢ trwale zamocowane do $ciany

badz szafach dystrybucyjnych stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli
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krosowych, urzadzen aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprzetu instalo-
wanego w stelazu 19”.

Szafe dystrybucyjng nalezy ustawi¢ na state przymocowac¢ do §ciany w ten sposob,
aby zapewni¢ petny dostep do przodu szafy przy pelnym otwarciu drzwi. Mini-
malna odlegto$¢ pomiedzy $ciang boczng szafy a $ciang pomieszczenia powinna
wynosi¢ 15 cm.

Zaleca si¢ prowadzenie oddzielnych wigzek kablowych do poszczegdlnych paneli
krosowych. Nalezy stosowaé zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajgcy umiesz-
czenie panela w dowolnym miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek kablo-
wych nalezy wykorzysta¢ elementy montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek
kablowych nalezy przestrzega¢ zasad maksymalnej sity $ciskania kabla, zaleznej

od jego konstrukcji, podawanej w kartach katalogowych produktow.

Trasowanie instalacji teletechnicznej

Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z
innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla
prawidtowej konserwacji oraz remontow W przypadku dlugich traktow, gdzie ka-
ble sieci teleinformatycznej i zasilajacej biegna rownolegle do siebie na odlegtosci
wigkszej niz 35m, nalezy zachowa¢ odleglos¢ miedzy instalacjami, co najmniej
50mm lub stosowa¢ metalowe przegrody. Minimalna odleglo$¢ miedzy kablami
informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prozniowo-
hukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wyno-
si¢ 130 mm. Kable stosowane w rdéznych celach (np. zasilajgce energia elektryczng
i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach. Rozne
wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegdtowe in-
formacje w normie PN-EN 50174-1:2002

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow dla instalacji teletechnicznej

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji oka-
blowania strukturalnego bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamoco-
wane do podloza w sposéb trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i technolo-

giczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji.
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Instalacja SSP

Przewiduje si¢ catkowitg ochrong obiektu systemem detekcji i sygnalizacji pozaru (SSP). Ochrong
objete zostang wszystkie pomieszczenia — z wylaczeniem pomieszczen sanitarnych.
Wszystkie objete ochrong pomieszczenia i przestrzenie bedg nadzorowane przez czujki pozarowe
oraz r¢czne ostrzegacze pozarowe. Ze wzgledu na charakter zagrozenia pozarowego oraz uzyskanie
maksymalnie skutecznej ochrony, przewiduje si¢ zastosowanie jako podstawowych czujek dymu,
charakteryzujacych si¢ wysoka skuteczno$cig w wykrywaniu pozaréw, w ktorych pojawi¢ si¢ mo-
ze widzialny dym / szybki przyrost temperatury lub temperatura moze przekroczy¢ okreslony nie-
bezpieczny poziom dymu. Czujki te powinny wykrywaé pozary testowe od TF1 do TF5 oraz TFS .
Wszystkie uzyte urzadzenia powinny by¢ wyposazone w dwustronne izolatory zwarc.
Instalacja sygnalizacji pozarowej zostala zaprojektowana w oparciu o centrale mikroprocesorowg
wspotpracujaca z adresowalnymi elementami liniowymi.
Mikroprocesorowy, w pelni automatyczny system sygnalizacji pozaru powinien umozliwiac¢ 0sig-
gni¢gcie bardzo wysokiej czutosci i niezawodnej pracy instalacji. Centrala SSP powinna posiadac
nastepujace cechy funkcjonalne:
o redundantny uktad mikroprocesorowy wraz z pamigcig,
o pracowaé w systemie adresowalnym tzn. umozliwia¢ identyfikacj¢ numeru i rodzaju ele-
mentu zainstalowanego w petli dozorowej,
o mie¢ wbudowang pamig¢ zdarzen i alarmow,
o mie¢ duzy, czytelny, wyswietlacz LCD umozliwiajgcy uzyskanie pelnej informacji, doty-
czacej stanu systemu oraz utatwiajgcy konfiguracja i obstuge centrali,
o mie¢ wbudowang drukarke umozliwiajgca wydruk pamigci zdarzen,
o umozliwi¢ podigczenie adresowalnych elementéw liniowych, stuzacych do sterowania i
kontroli urzadzen dodatkowych, wspotpracujacych z systemem p.poz,
o umozliwi¢ podiaczenie adresowalnych elementow liniowych z odgalezieniami bocznymi
dla czujek konwencjonalnych,
o umozliwi¢ blokowanie alarmow pochodzacych od elementéw liniowych na okreslony czas
lub na stale,
o wspodlpracowaé z urzadzeniami monitoringu pozarowego,
o posiada¢ modulowa architekture, by dobrze dostosowa¢ mozliwosci centrali do potrzeb

obiektu,
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umozliwi¢ sterowanie urzadzeniami przeciwpozarowymi za pomocg wyj$¢ przekazniko-
wych fail-safe,

umozliwi¢ kontrolowanie stanu urzadzen przeciwpozarowych

umozliwi¢ grupowanie sterowan urzgdzeniami przeciwpozarowymi,

umozliwi¢ synchroniczne wysterowanie do kilkudziesigciu wyjs$¢ sterujacych jednoczesnie,
umozliwi¢ synchroniczne wysterowanie do kilkudziesi¢ciu adresowalnych sygnalizatorow
tonowych lub gltosowych,

umozliwi¢ przeprowadzenie konfiguracji za pomocg klawiatury i myszki komputerowe;j ta-
czacych si¢ z centralg przez port USB,

umozliwi¢ wykonanie testowania lub blokowania elementow oraz przygotowanie odpo-
wiedniego raportu,

umozliwi¢ podiaczenia systemu komputerowego w celu przedstawienia stanu systemu w
formie graficznej na ekranie monitora,

umozliwi¢ wysterowanie i zasilanie sygnalizatorow alarmowych konwencjonalnych bezpo-
srednio z centrali przez odpowiednie wyjscia potencjatowe, by zmniejszy¢ koszt zwigzany
z zakupem dodatkowych, certyfikowanych zasilaczy sygnalizacji i automatyki pozarowe;j,
umozliwi¢ podlaczenie centrali sterujacej oddymianiem bezposrednio przez lini¢ dozoro-
wa, jako element adresowalny, dajac mozliwos$¢ kontrolowania stanu urzadzen przeciwpo-
zarowych oraz wysterowania tych urzadzen na sygnaty z CSP,

mozliwos¢ weryfikacji, czy elementy pgtlowe znajduja si¢ w przeznaczonych dla nich
migjscach oraz czy nie zostata zamieniona ich kolejno$¢ zainstalowania,

umozliwia¢ podigczenie czujek liniowych dymu bezposrednio na liniach dozorowych cen-

trali.

Wykonawca jest zobowigzany do demontazu istniejgcego systemu SAP wraz z utylizacja ele-

mentow niebezpiecznych na swoj koszt.

Po utylizacji elementow niebezpiecznych systemu istniejacego, nalezy przekaza¢ protokot uty-

lizacji potwierdzajacy zdanie w/w elementow.

Linie petlowe dozorowe nalezy wykona¢ telekomunikacyjnym kablem telekomunikacyjnym

stacyjnym do instalacji przeciwpozarowych koloru czerwonego typu HTKSHekw 1x2x1,0mm o

klasie odpornosci ogniowej PH90 dla catej instalacji SAP.

o Uniwersalna czujka dymu i ciepta, przeznaczona do wykrywania poczatkowego stadium

rozwoju pozaru, podczas ktérego pojawia si¢ dym i/lub nastepuje wzrost temperatury.

Charakteryzuje si¢ podwyzszong odporno$cig na falszywe alarmy, powodowane m.in. para

10
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wodng i1 pylem. Zastosowanie podwojnego uktadu detekcji dymu oraz podwdjnego uktadu
detekcji ciepta zapewnia podwyzszong odpornos¢ na falszywe alarmy takie jak para wodna
i pyl, zachowujgc przy tym male gabaryty i wysoka estetyke czujki. Moze pracowa¢ w
adresowalnych petlowych liniach dozorowych central sygnalizacji pozarowej systemu.
Czujka wyposazona jest w wewngtrzny izolator zwar¢. Instalowana jest w gniezdzie.
Wykrywa pozary testowe od TF1 do TF9.
Uniwersalna czujka ciepta, przeznaczona do wykrywania i sygnalizowania zagrozenia
pozarowego lub pozaru w pomieszczeniach zamknigtych, w ktorych w pierwszej fazie
pozaru moze wystgpowaé szybki przyrost temperatury lub, gdy temperatura w
pomieszczeniu wzro$nie do warto$ci stanowigcej zagrozenie pozarowe. Czujka umozliwia
programowanie sposobu reagowania w miejscu zainstalowania, tzn. istnieje mozliwo$¢
ustawienia klasy czujki i sposobu dzialania wg PN-EN 54-5 (A1, A1R, A2, A2R, A2S, B,
BS, BR), jest czujkg dedykowang dla systemu sygnalizacji pozarowej. Czujka wyposazona
jest w wewnetrzny izolator zwar¢. Instalowana jest w gniezdzie
. Dopuszczalny zakres temperatur pracy wynosi:
-25°C +50°C dla klasy temperaturowej Al, AIR, A2, A2R, A2S,
-25°C +65°C dla klasy temperaturowej B, BR, BS.
Reczny ostrzegacz pozarowy jest przeznaczony do pracy w adresowalnych petlach
dozorowych central sygnalizacji pozarowej systemu. Jest przeznaczony do przekazywania
informacji o zauwazonym pozarze poprzez r¢czne uruchomienie. Ostrzegacze wyposazone
sa w wewngetrzne izolatory zwar¢, przewidziany jest do instalowania wewnatrz obiektow,
temperatura pracy -25°C do +55°C 1 wilgotnos$ci wzglednej do 95 % przy 40°C, szczelnosé
obudowy IP 30.
Adresowalny sygnalizator akustyczny, przeznaczony do pracy wewnatrz pomieszczen, de-
dykowany jest do pracy w adresowalnej linii dozorowej centrali sygnalizacji pozarowej
systemu.
Sygnalizator akustyczny moze by¢ zasilany czterema sposobami:

o zasilanie wylgcznie z linii dozorowe;j,

o zasilanie dodatkowg bateria,

o zasilanie z zewngtrznego zasilacza 24 V,

o zasilanie ze wszystkich zrodet jednoczes$nie.
Wybrany sposob zasilania ma wplyw na to, ktore zrodta zasilania maja by¢ kontrolowane,

W zaleznosci od sposobu zasilania zmienia si¢ poziom dzwigku emitowany przez sygnali-
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zator od 85 dB przy zasilaniu tylko z linii dozorowej, poprzez 94 dB przy zasilaniu bate-
ryjnym, do 100 dB przy zasilaniu z zasilacza 24 V. Przewidziany jest do instalowania na
$cianie lub suficie za pomoca gniazda. Wyposazony jest w wewnetrzny izolator zwarc.
Temperatura pracy -10°C do +55°C i wilgotnosci wzglednej do 95 % przy 40°C.
Uniwersalny element kontrolno-sterujacy przeznaczony do :

o sterowania automatycznych urzadzen zabezpieczajgcych, przeciwpozarowych,

o kontroli zadziatania ww. urzadzen,

o sterowania sygnalizatorami,

o kontroli stanu dowolnych urzadzen.
Wejscia niskonapigciowe (NN) elementu umozliwiaja podtaczenie niezaleznych, bezpoten-
cjatowych zestykow normalnie zwartych lub normalnie rozwartych. Wejscia wysokonapig-
ciowe (WN) elementu umozliwiajg podtgczenie niezaleznych zestykow przy napigciu do
230 VAC lub 220 VDC. Przystosowany jest do pracy wewnatrz i na zewnatrz obiektow
(szczelno$¢ obudowy IP66) w zakresie temperatur od -40°C do +85°C i wilgotnosci
wzglednej do 95 % przy 40°C. Przewidziany jest do pracy wylacznie w adresowalnych li-
niach dozorowych central sygnalizacji pozarowej systemu. Dostepne sg w szeSciu odmia-
nach konfiguracyjnych oznaczonych jako:
Element kontrolno-sterujacy wyposazony jest w wewnetrzny izolator zwar¢, ktory odcina
sprawng cz¢$¢ linii dozorowej od sasiadujacej czesci zwartej. Max. prad przelaczny dla
stykow przekaznika to 2 A, max napigcie 250 VAC / 220 VDC, max. moc 62,5 VA / 60
W. Dziatanie elementéw moze by¢ programowane i polega na wyborze:

o rodzaju pracy wyjscia sterujacego,

o mozliwosci kontroli cigglosci przewodu podtagczonego do wyjscia sterujacego,

o stany bezpiecznego wyjscia sterujacego — funkcja ,,fail safe”,

o funkcji jaka spelnia wejscie,

o sposobu dziatania wejScia niskonapigciowego (NO, NC) lub wejscia wysokonapie-

ciowego,
o czasOW opdznienia wysterowania, wysterowania, opdznienia kasowania i kasowa-

nia.
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Przejscia przez Sciany i stropy dla instalacji teletechnicznej

Przejécia przez Sciany i stropy powinny spelniaé nast¢pujace wymagania:
wszystkie przej$cia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany i
stropy itp. muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejScia te nalezy wyko-
nywa¢ w przepustach rurowych obwody instalacji okablowania strukturalnego
przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stoso-

wac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Konserwacja systemow

Wykaz czynnosci, ktore nalezy wykona¢ w trakcie przeprowadzonych okresowych

przegladoéw konserwacyjnych:

. ogledziny stanu technicznego systemu,

° sprawdzenie rozmieszczenia i stanu zamocowania urzadzen systemow,

° sprawdzenie zgodno$ci z wymaganiami wszystkich polaczen gigtkich,

° sprawdzenie stanu wszystkich zaciskow Srubowych, punktéw Iutowni-

czych instalacji,
° czyszczenie 1 odkurzanie , sprawdzenie stanu zamknig¢ urzadzen syste-

mow,

Po zakonczeniu prac instalacyjnych i przed jej uruchomieniem wykonawca powi-

nien dokona¢ nast¢pujacego sprawdzenia i pomiarow instalacji:

® kontrola zastosowan urzgdzen i materialow,

) kontrola wykonywanych potaczen,

® kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkow z innymi in-
stalacjami,

L] sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktéore mogly
zaistnie¢

] sprawdzenie rezystancji obwodow
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® sprawdzenie rezystancji zyt

Podczas kazdej konserwacji okresowej nalezy wykonac¢ nast¢pujace sprawdzenia:

- sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowania calego wyposazenia i
urzadzen na pod stawie dokumentacji technicznej;

- sprawdzenie poprawnosci dzialania wszystkich urzadzen, lacznie z urzadze-
niami uruchamianymi r¢cznie, sprawdzenie poprawnos$ci oprogramowania, po-
prawno$ci wykonywanych sterowan oraz poprawnosci wykonywanych monitoro-
wan;

- sprawdzenie zgodnos$ci z wymaganiami wszystkich potaczen gigtkich;

- sprawdzenie zasilania awaryjnego;

- sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zaleceniami.

Instalacje teletechniczne nalezy prowadzi¢ innymi trasami niz instalacje elek-

tryczne.

Za zgoda inwestora wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamieni¢ na urzadzenia

o rownowaznych parametrach.

UWAGA:
Kosztorysy i przedmiary sa elementem pomocniczym, a podstawg wykonania

zadania jest dokumentacja projektowa.

Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot, jakosci materiatow i
elementéw 1 musi zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobiera-
nia probek i badania materialow i robot. Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i
badania materialow oraz robot z czgstotliwoscig gwarantujaca, ze roboty wykona-
no zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfika-

cjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

o Zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa,
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. Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecz-

nosci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbio-
ru

Jesli uzyskano satysfakcjonujace wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien doko-
na¢ uruchomienia instalacji i pokaza¢ jej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysun-
kami i specyfikacja.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

- kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

- kontrola wykonywanych potgczen,

- kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkow z innymi in-
stalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktéore mogly
zaistnie¢

- sprawdzenie rezystancji obwodow

- sprawdzenie rezystancji zyt

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
mozna stosowac¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez in-
spektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan
Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi inspekto-

rowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robot trzeba wykonywaé w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar prze-
prowadzony powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zardbwno na etapie
wykonywania, jak i po zakonczeniu wykonywania elementu rob6t stanowigcego
odrgbng catos$¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w koszto-

rysowaniu.
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8

9

Odbiér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi

nastepujace dokumenty:
o Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,
o Pisemne uzgodnienia odstgpstw od projektu z przedstawicielem inwestora

oraz z zespotem projektowym,

o Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,
o Protokoty odbiorow czesciowych,
o Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,

. Protokoly sprawdzenia, skutecznosci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczgce dokumentéw moga ulec zmianom i po-
szerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Ob-

owigzkowo w sktad komisji wchodza:

o Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
. Kierownik budowy (gléwny wykonawca robot),

. Kierownik robot elektrycznych,

o Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

Rozliczenie robot

Podstawg ptatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw koncowych (

pomontazowych)

10 Dokumenty odniesienia

A Projektowane instalacje nalezy wykonaé¢ zgodnie z obowigzujacym przepi-

sami prawa i Polskimi Normami, a w szczeg6lnosci:
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A Ustawa z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 2010 r., Nr 243,
RKR poz. 1623 z pdzniejszymi zmianami),
A Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie

warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
(Dz. U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwigzane z instalacja:

A Zgodno$¢ systemu okablowania strukturalnego z normg europejska
ISO/IEC 11801:wersja 2.0 1 EN 50173-1 wydanie drugie z roku 2003.

A PN-EN 50174-1 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 1
Specyfikacjai zapewnienie jakosci.

A PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 2
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

A PN-EN 50174-3 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 3
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewngtrz budynkow.

A PN — EN 50310 Stosowanie polaczen wyrownawczych i uziemiajacych w
budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym.

A PN — EN 50310 i 61935 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.
Badanie Zainstalowanego okablowania.

A System okablowania strukturalnego musi by¢ objety minimum 20-letni
gwarancja producenta systemu

A Norma BN-84/8984-10. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe
— Instalacje wewng¢trzne.

A Norma BN-88/894-19. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe

A Norma BN-88/894-17/03. Telekomunikacyjne sieci miejscowe — Linie ka-
blowe.

A Aktualne przepisy, zarzadzenia, normy, informacje.

A Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - IE 1980,
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