USLUGI INZYNIERSKIE mgr inz. Maciej Bartosiewicz

11-700 Mragowo, ul. Zotnierska 4/60

NIP 745-157-22-39 REGON 280201313
tel. 603 182 620

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

C’j;zm' adres Budowa drogi le$nej w le$nictwie Jezioro
Branza: Drogowa
INWESTOR: Nadlesnictwo Srokowo
ul. Lesna 1, 11-420 Srokowo
Autor: mgr inz. Maciej Bartosiewicz

Mragowo, grudzier 2019 r.

Prawa autorskie zastrzezone.
Kopiowanie specyfikacji w calosci lub w czesci bez zgody autora zabronione.




Spis tresci:

STOWYMAGANIA OGOLNE ..........ocoouoiiiiiieieeeeeee e 3
ST 1 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH ........c.ccoevirreeerieeeecseneneneen 11
ST 2ZDJECIE WARSTWY HUMUSU.........cooiiiiieiiiieeeeeeeeeeeee e en s en s 13
ST 3 USUNIECIE KARP .........cooeeeeeeeeeeeeee ettt n e en et n s e eanaen 15
ST A ROBOTY ZIEMNE........coouiiiotieeeeteteeeeee et et et ee e ees st et et e s s s st ee e s s st ne e e esees s s ensaneeen 16
ST 5 PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA ............coooeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 24
ST 6 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE ......25
ST 7 NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE ......... 28
ST 8 PRZEPUST POD KORONA DROGIZ RURKARBOWANYCH PP-B SN 8 .....c.c.c.coo....... 32



ST 0 WYMAGANIA OGOLNE

1.

Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne zwigzane z wykonaniem i

odbiorem robot zwigzanych z przebudows drogi lesnej w lesnictwie Jezioro.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy do robot

zwigzanych z przebudowg drog lesnych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla specyfikacji

technicznych wykonania i odbioru robot zwigzanych z przebudowa drog lesnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.

1.4.2.

1.43.
1.4.4.

1.4.5.

1.4.6.

1.4.7.

1.4.38.

1.4.9.

Pas drogowy - pas terenu, na ktérym znajduja sie jezdnia z poboczami tworzgca korone drogi,
skarpy wykopow i nasypow, rowy, $cieki i inne urzadzenia odwadniajace, zjazdy na szlaki
zrywkowe i skladnice przyzrebowe oraz pola widocznosci na tukach i skrzyzowaniach. Pas
drogowy ulega wylesieniu na okres budowy drogi na catej szerokos$ci. Po zakonczeniu budowy,
skarpy moga by¢ ponownie zalesione, o ile nie zagraza to ich statecznosci i nie ogranicza pola
widocznosci na tukach i skrzyzowaniach.

Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw. Jezdnia i pas drogowy drogi
lesnej moga by¢ wykorzystywane do prac lesnych (np. obrobki drewna).

Korona drogi - jezdnia z mijankami oraz poboczami.

Pas ruchu - podluzny pas jezdni wystarczajacy dla ruchu jednej kolumny pojazdow
wielosladowych.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong i skarpami drogi.
Skrzyzowanie - przecigcie, potaczenie lub rozwidlenie drog, tacznie z powierzchniami
utworzonymi przez takie przecigcia, potaczenia lub rozwidlenia.

Obiekt mostowy - budowla przeznaczona do przeprowadzenia drogi, ciggu rowerowego lub
pieszego, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub innego rodzaju komunikacji. Zalicza si¢
tu: most, wiadukt, estakade, ktadke, przepust.

Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigetym, przeznaczona do przeprowadzenia
ciekow, szlakow wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez nasyp
drogi nad przeszkoda terenowa.

Wodospust - urzadzenie na powierzchni drogi stuzgce do ujecia wod powierzchniowych i

odprowadzeniu ich poza korone¢ drogi.

1.4.10. Sktadnica przyzregbowa - odpowiednio przygotowana powierzchnia przy drogach, do ktorej

zrywane jest drewno i na ktorej wykonywana jest manipulacja drewna i jego obrobka oraz

sktadowanie przed zatadunkiem na pojazdy.

1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przyjmowania i rozktadania obcigzen

od ruchu na podtoze i do zapewnienia dogodnych warunkéw dla ruchu.



1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofaczenia,
stuzacych do przejmowania i rozkltadania obciazen i zapewniajaca dogodne warunki do ruchu
pojazdow.

1.4.13. Warstwa Scieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposredniemu oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

1.4.14. Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obciagzen od ruchu na podtoze.
W przypadkach wzmacniania istniejgca nawierzchni¢ uwaza si¢ za podbudowe.

1.4.15. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.16. Podloze ulepszone - wierzchnia warstwa podloza wykonana z gruntu lub materiatu
spetniajgcego wymagania dotyczace podloza niewysadzinowego.

1.4.17. Nawierzchnia gruntowa naturalna - jest to nawierzchnia wykonana z gruntu rodzimego o
odpornoséci na dziatanie ruchu ograniczonej wiasciwosciami rodzimego gruntu i wplywami
atmosferycznymi, na drogach lesnych moze by¢ to droga gruntowa naturalna i gruntowa
profilowana.

1.4.18. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - nawierzchnia wykonana z gruntu ulepszonego
mechanicznie lub chemicznie.

1.4.19. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia odporna w duzym stopniu na dziatanie
ruchu i wpltywow atmosferycznych, nie przystosowana do szybkiego ruchu samochodowego. Do
tej grupy zalicza si¢ nawierzchnie ttuczniowe, zwirowe, zuzlowe itp.

1.4.20. Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia odporna na dziatanie ruchu i wplywow
atmosferycznych z gérng warstwa $cieralng zamykajaca, przystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego (nawierzchnie bitumiczne, betonowe itp.).

1.4.21. Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1.4.22. Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.23. Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie
robotami remontowymi.

1.4.24. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce odpowiedzialna za kierowanie
robotami oraz do wystepowania w jego imieniu w sprawach zwigzanych z realizacja kontraktu.

1.4.25. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.26. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badafh i prob zwiazanych z ocena
jakosci materiatow oraz robot.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot



Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektows, SST
i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz z
dokumentacja projektowa.
1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg przetargowa
Dokumentacja przetargowa, specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Zamawiajacego Wykonawcy sa obowigzujace dla Wykonawcy.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty beda zgodne z dokumentacja przetargowsa
oraz specyfikacjami technicznymi.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg przetargowy i
specyfikacjami technicznymi i wptynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a elementy rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.
1.5.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy, a szczegdlnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.
2. Materialy
2.1. Zrédta uzyskania materiatow
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do wykonania robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdéw oraz odpowiednia
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materialow. Zatwierdzenie partii materialéow z danego
zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrédia uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposéb ciagly spelniaja wymagania specyfikacji technicznych w czasie
postepu robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom



Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko liczac si¢ z ich nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktfadowanie materiatlow
Wykonawca zadba, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos$¢ i byly dostepne do kontroli
przez Zamawiajacego. Miejsca czasowego skladowania materiatow uzgodnione z Zamawiajagcym
organizuje Wykonawca.

Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego

wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z projektem

organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajagcego; w przypadku braku ustalen w takich

dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w

dokumentacji przetargowej, projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniach Zamawiajacego w

terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasno$cig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym

stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi

jego uzytkowania, a Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych

dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,

zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonywanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢

zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,

wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Kontrola jakos$ci robot

6.1. Zasady kontroli jakos$ci robot
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zalozong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakoSci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdéw oraz robot. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji przetargowej, projektowej,
specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa

okreslone w specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one
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tam okreslone, ZamawiajacCy Ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowsg. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zamawiajacy bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek. Na zlecenie Zamawiajgcego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawcg usuni¢te lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikacjach technicznych, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.
Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

6.4. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé¢ Zamawiajagcemu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej.

6.5. Badania prowadzone przez Zamawiajacego
Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

Inspektor Nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdéw i robét z
wymaganiami ST na podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i wynikoéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru powinien pobieraé¢ probki materiatdéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodnos$ci materialow i robot z dokumentacja projektowa i ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawece.

6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest to dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.


http://pl.wikipedia.org/wiki/Roboty_budowlane

7.

Dziennik budowy nalezy prowadzi¢ wg Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia.
6.6.2. Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiaroéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
6.6.3. Pozostate dokumenty
o Dokumenty laboratoryjne: deklaracje zgodnosci, orzeczenia o jakoSci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan
e Protokoty przekazania terenu budowy
e  Protokoly odbioru robodt
e  Protokotly z narad i ustalen

e Korespondencja na budowie.

Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
przetargowa, specyfikacjach technicznych, w jednostkach ustalonych w przedmiarze. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie obmierzanych robot i terminie

obmiaru. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiaru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dhugosci i1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?® jako
dhugos$¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

Ilo$ci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z

wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca winien posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w

dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w

formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaru.



8.  Odbiodr robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu,

c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jakosci
wykonywanych roboét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior ostateczny
Odbior ostateczny polega na przekazaniu wyremontowanej drogi Zamawiajagcemu. Odbidr powinien
by¢ stwierdzony na pismie w formie protokotu przez komisje wyznaczong przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Protokot powinien wymienia¢ ewentualne wady lub
usterki odbieranej roboty oraz czas, w ktorym Wykonawca ma obowigzek je usunaé.
Dokumenty do odbioru ostatecznego:
e Recepty i ustalenia technologiczne
e Dziennik budowy i ksigzka obmiarow
e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatoéw wg ST.
8.3. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny nastepuje po uplywie ustalonego w umowie okresu gwarancji. Strony w
protokole odbioru pogwarancyjnego powinny wskaza¢ ostatnie usterki lub wady, ktore Wykonawca
obowigzany jest w ramach gwarancji usunac.
9. Podstawa ptatnosci
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektoweyj.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowac:



- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartoé¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i

transportu na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
10. Przepisy zwigzane

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami).

2) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegbtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072 z pdzniejszymi

zmianami).

Specyfikacje sporzadzono na podstawie Ogodlnych Specyfikacji Technicznych wydanych przez Branzowy
Zaktad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z 0.0. w Warszawie oraz na
podstawie ksigzki Drogi Lesne — poradnik techniczny Warszawa — Bedon 2006 oraz ,,Wytyczne
prowadzenia robot drogowych w lasach” 2013 Sktad i druk: Osrodek Rozwojowo-Wdrozeniowy Lasow

Panstwowych w Bedoniu.
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ST 1 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.

Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
w ramach przebudowy drogi lesnej w lesnictwie Krolikarnia.
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy do robot
zwigzanych z przebudowa drog lesnych.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej
oraz potozenia obiektow inzynierskich.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe wg ST 0 Wymagania ogdlne w kpt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wymagania ogolne podano w ST 0 Wymagania ogélne w kpt. 1.5.
Materialy
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i1 skladowania, podano w ST 0
»Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Materiaty do odtworzenia trasy
Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugoé¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
- flaty,
— tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.
Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
Wykonywanie robo6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST 0 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.
O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Usuniecie pali z
osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdéw i wykopoéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych
przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypoéw i wykopdéw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosSci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopoéw o
ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektows.

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreSlonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.2.
7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8.  Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 0 Wymagania ogélne pkt. 8. Odbidr robot zwigzanych z
odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub
protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawe platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnoéci podano w ST 1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. Przepisy zwiazane
1) Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
3) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
4) Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6) Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
7) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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ST 2 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1.

Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu w ramach przebudowy drogi le$nej w leSnictwie
Krolikarnia.
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy do robot
zwigzanych z przebudowa drog lesnych.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe wg ST 0 Wymagania ogdlne w pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wymagania og6lne podano w ST 0 Wymagania og6lne w pkt. 1.5.
Materialy
Nie wystepuja.
Sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu
e rowniarki,
e spycharki,
o lopaty, szpadle i inny sprzet do rgcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie rob6t sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odleglo$¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.
e inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
Transport
4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny
Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.
Wykonywanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 0 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu
Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych
Sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot,
wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos$¢ warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowal reczne wykonanie robot, jako uzupelnienie prac
wykonywanych mechanicznie.
Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okre$lonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, ST lub wskazana przez Inspektora Nadzoru, wedtug faktycznego stanu wystepowania.
Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynno$ci zwigzanych ze zdjgciem warstwy
humusu.
Zdjety humus nalezy rozplantowa¢ poza terenem robot, a w przypadku zdejmowania humusu z
catej powierzchni drogi nalezy wywiez¢ samochodami na sktadowisko Wykonawcy.
Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.
Obmiar robot
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10.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 0 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.
Odbiér robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 0 Wymagania ogdlne pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa i ST oraz wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawe ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 1 ,,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? wykonania robdt obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z plantowaniem poza terenem rob6t lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie daminy z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

Przepisy zwigzane
Nie wystepuja.
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ST 3 USUNIECIE KARP

1.

Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania zwigzane z wykonaniem
usunigcia karp w ramach przebudowy drogi lesnej w lesnictwie Krdlikarnia.
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy do robot
zwigzanych z przebudowa drog lesnych.
1.3. Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunigciem
karp.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe wg ST 0 Wymagania ogolne w kpt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wymagania og6lne podano w ST 0 Wymagania og6lne w kpt. 1.5.
Materialty
Grunt piaszczysty do uzupelnienia dotéw po karczowaniu.
Sprzet
Wykonawca przystepujacy do usunigcia karp powinien dysponowac nastepujacym sprzetem:
o  Koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych z usuni¢ciem karp
e Inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Transport
Ogo6lne wymagania podano w ST 0 Wymagania og6lne pkt. 4.
Wykonywanie robot
Roboty polegaja na usunigcie karp koparka lub innym sprzgtem i zasypaniu dotu po karczowaniu z
zageszezeniem. Karpy nalezy odwiez¢ w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.
Kontrola jako$ci robot
6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola robdt przy usuwaniu karp
Kontrola robot przy usuwaniu karp polega na wizualnej ocenie usunigcia karp i sprawdzeniu
prawidtowego zasypania dotéw po karczowaniu. Zageszczenie gruntu wypelniajacego dolty po
karczowaniu powinny spetnia¢ wymagania okreslone w ST 5 Wyrownanie nawierzchni kruszywem
stabilizowanym mechanicznie.
Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 0 Wymagania og6lne pkt. 7.1.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest 1 szt. usunigtej karpy.
Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 0 Wymagania ogolne pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST oraz wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
Podstawa platnosci
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST 1 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 szt. usunietej karpy obejmuje:
o Usuniecie karpy i odwiezienie w miejsce wskazane przez Zamawiajacego
e Uzupekienie dotow po karczowaniu gruntem piaszczystym wraz z zageszczeniem
e Wykonanie badan wymienionych w pkt. 6

10. Przepisy zwiazane

Nie wystepuja.
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ST 4 ROBOTY ZIEMNE
1. WPROWADZENIE

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t ziemnych,
ktore bedg wykonywane w ramach przebudowy drogi lesnej w lesnictwie Krolikarnia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (ST) stanowig integralng czgs¢ Specyfikacji
Istotnych Warunkéw Zamoéwienia i Kontraktu przy zlecaniu i realizacji wyzej wymienionych robot.

1.3. Zakres Robot objetych ST
Zakres robot objetych niniejszg specyfikacja obejmuje:

Roboty przygotowawcze:

1) dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu budowlanego.
2) przejecie i odprowadzenie z terenu robot wod opadowych i gruntowych.

Zasadnicze roboty ziemne

1) usunigcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) przed rozpoczgciem robot,

2) wykopy wgruncie kat. I -1V,

3) wykonanie nasypow z zaggszczaniem warstwami gruntem pochodzgcym z wykopdw lub ukopu,
4) wywoz i utylizacja nadmiaru urobku,

5) plantowanie terenu po zakonczeniu prac.

Roboty koncowe
1.przeprowadzenie niezbednych pomiarow i badan laboratoryjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe sg zgodne z, odpowiednimi polskimi normami, postanowieniami Kontraktu oraz definicjami
podanymi w specyfikacji ST-0,,Wymagania Ogolne”. Ponadto:

budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spehiajaca
warunki stateczno$ci 1 odwodnienia.

wykopy - doly szeroko- i waskoprzestrzenne liniowe dla fundamentéw lub dla urzadzen instalacji podziemnych oraz
Miejsca rozbidrki nasypow, watow lub hatd ziemnych,

zasyp - wypelnienie gruntem wykopdw tymczasowych z wymaganym zageszczeniem,

ukopy - pobér ziemi z odkladu, wydobyta ziemia zostaje uzyta do budowy nasypéw lub wykonania zasypow lub
wywieziona na sktadowisko i utylizacja

wykopy jamiste - wykopy oddzielne ze skarpami lub o $cianach pionowych,

wysoko$¢ nasypu lub gleboko$¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu
lub wykopu.

grodzica — pionowy element stalowy zabezpieczajacy $Sciane wykopu

bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej nos$nosci, charakteryzujacy sie znacznym i dtugotrwatym osiadaniem
pod obcigzeniem.

grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki nie wykazuja zmian objgtosci
ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymato$¢ na $ciskanie Re ponad 0,2
MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspojenia.

grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony jako grunt skalisty.
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odklad - grunt uzyskiwany z wykopu lub przekopu ztozony w okreslonym miejscu bez przeznaczenia uzytkowego lub z
przeznaczeniem do pdzniejszego zasypania wykopu,

utylizacja - ostateczna stabilizacja odpadéw (nadmiaru gruntu, gruzu, asfaltu)

skladowisko - miejsce tymczasowego lub stalego magazynowania nadmiaru gruntu z ziemi roslinnej z wykopow,
pozyskania i koszt utrzymania obcigza Wykonawce,

plantowanie terenu - wyréwnanie terenu do zadanych projektem rzednych, przez $cigcie wypuklosci i zasypanie wgtebien
o wysokosci do 30 cm i przy przemieszczaniu mas ziemnych do 50 m

kategoria gruntu - podziat gruntow na kategorie oraz ich charakterystyke okresla norma BN-72/8932-01

wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczenie gruntu, okreslona wg wzoru:

gdzie:

pd - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12,
(Mg/m3),

pas - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m3).

Pa- gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),

Pas-  maksymalna gestos¢ objgtosciowa SzKieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okre§lona w normalnej probie Proctora,

wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntdow niespoistych, okreslona wg wzoru:
u=-2%2
d 10
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

| = =2
El
gdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998,
E2 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdmym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji ST-0,,Wymagania ogdlne”.

2.  WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w specyfikacji ST-0 ,,Wymagania ogo6lne”.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odkiad.
Inspektor nadzoru inwestorskiego moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych czasowa
nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST sa:
— grunt wydobyty z wykopu i sktadowany na odkladzie na nasypy i uksztaltowanie terenu,

— grunt wydobyty z wykopu, sktadowany poza strefa robot na nasypu i uksztattowanie terenu,
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— grunty Zwirowe i piaszczyste dowiezione spoza strefy robot na ewentualng wymiang gruntu oraz nasypy.
Tablica 1. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998

Wys_zcz_egél- Jed- Grupy gruntow
Lp. nieme nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
wlasciwosci
1 Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty — piasek pylasty malo wysadzinowe
- zwir — zwietrzelina gliniasta — glina piaszczysta
— pospolka — rumosz gliniasty zwigzla, glina zwigzla,
— piasek gruby —  zwir gliniasty glina pylasta zwigzla
— piasek $redni — pospolka gliniasta — i, it piaszezysty, it
— piasek drobny pylasty
— zuzel nierozpadowy bard_zo Wysgd_zmowe
— piasek gliniasty
— pyl, pyt piaszczysty
— glina piaszczysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 Zawarto$¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 Kapilarno$¢ m
bierna Hk, <10 >1,0 >10
4 Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
Tablica 2. Przydatno$¢ gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205 :1998.
. Przydatne Tresé
Przeznaczenie Przydatne Z zastrzezeniami zastrzezenia

Na dolne
warstwy
nasypow
ponizej strefy
przemarzania

1. Rozdrobnione grunty
skaliste twarde oraz grunty
kamieniste, zwietrzelinowe,
rumosze i otoczaki

2. Zwiry i pospoiki,
réwniez gliniaste

3. Piaski grubo, $rednio i
drobnoziarniste, naturalne i
tamane

4. Piaski gliniaste z
domieszka frakcji zwirowo-
kamienistej (morenowe) o
wskazniku réznoziarnis-
tosci U115

5. Zuzle wielkopiecowe i
inne metalurgiczne ze
starych zwatéw (powyzej 5
lat)

6. Lupki przyweglowe
przepalone

7. Wysiewki kamienne o
zawartosci frakcji itowej
ponizej 2%

1. Rozdrobnione grunty skaliste
migkkie

- gdy pory w gruncie skalistym beda
wypetnione gruntem lub materiatem
drobnoziarnistym

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste

3. Piaski pylaste, piaski gliniaste,
pyty piaszczyste i pyly

- gdy beda wbudowane w miejsca suche
lub zabezpieczone od wod gruntowych i
powierzchniowych

4. Piaski prochniczne, z
wyjatkiem pylastych piaskow
prochnicznych

- do nasypow nie wyzszych niz 3 m,
zabezpieczonych przed zawilgoceniem

5. Gliny piaszczyste, gliny i
gliny pylaste oraz inne o wi
35%

- w migjscach suchych lub przejsciowo
zawilgoconych

6. Gliny piaszczyste zwiezle,
gliny zwigzte i gliny pylaste
zwigzle oraz inne grunty o
granicy ptynnosci wL od 35 do
60%

- do nasypow nie wyzszych niz 3 m:
zabezpieczonych przed zawilgoceniem
lub po ulepszeniu spoiwami

7. Wysiewki kamienne gliniaste

o zawartosci frakcji itowej ponad
2%

- gdy zwierciadlo wody gruntowe;j
znajduje si¢ na glebokosci wigkszej od
kapilarno$ci biernej gruntu podtoza

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 5 lat)

- 0 ograniczonej podatnosci na rozpad -
laczne straty masy do 5%

9. Hotupki przyweglowe
nieprzepalone

- gdy wolne przestrzenie zostana
wypetnione materiatem
drobnoziarnistym
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10. Popioty lotne i mieszaniny
popiotowo-zuzlowe

- gdy zalegaja w miejscach suchych lub

sg izolowane od wody

1. Zwiry i pospotki

2. Piaski grubo i $rednio-
ziarniste

3. Itolupki przyweglowe

1. Zwiry i pospolki gliniaste
2. Piaski pylaste i gliniaste
3. Pyly piaszczyste i pyly

4. Gliny o granicy ptynnosci

- pod warunkiem ulepszenia tych

gruntow spoiwami, takimi jak: cement,

wapno, aktywne popioty itp.

agrgt?;/nyena- prz_epalone zawi_erajqce mniejszej niz 35%
; mniej niz 15% ziaren 5. Mieszaniny popiotowo-
;i}:epo:;evr(ljw;tr{e- mniej- zuzlowe z wegla kamiennego
Zan?a szych o_d 0,075 mm 6. Wysiewki kamienne glln@ste
4. Wysiewki kamienne o o zawartosci frakcji itowej [12%
uziarnieniu odpowiadajg- 7. Zuzle wielkopiecowe i inne - drobnoziarniste i nierozpadowe: straty
cym pospotkom lub zwirom | metalurgiczne masy do 1%
8. Piaski drobnoziarniste - 0 wskazniku no$nos$ci waes' 110
W wykopach i
miejscacrt: q Gruntv ni Az G live i Az - gdy sg ulepszane spoiwami (cementem,
Z«}aég\cl)\{(yocéd 0 runty niewysadzinowe runty watpliwe i wysadzinowe wapnem, aktywnymi popiofami itp.)

przemarzania

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji ST-0,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko oraz jako$¢ wykonywanych robot, zardbwno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow,

sprzgtu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien by¢ zgodny z Wymaganiami og6lnymi ST-0, projektem
organizacji robot oraz uzyskac¢ akceptacje Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego

sprzetu:
—  Spycharki

—  Rowniarki samojezdne

—  koparki z osprzetem podsigbiernym,

—  walce samojezdne,

—  pily mechaniczne,

—  Zzageszezarki wibracyjne,

—  zestaw do ew. odwadniania wykopow.

4. SRODKI TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji ST-0,,Wymagania ogolne”.

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢
roboét 1 wlasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny by¢ zgodne z projektem organizacji robot, ktory
uzyskat akceptacje Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem
formalnym jak i rzeczowym.

Do transportu wszelkich materiatow sypkich (np. kruszywo) i zbrylonych (np. ziemia), oraz sprzgtu budowlanego i
urzadzen, nalezy wykorzystywa¢ samochody skrzyniowe i samowyladowcze. Uzyte §rodki transportu musza by¢ sprawne

technicznie
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robot
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w specyfikacji ST-0,,Wymagania ogolne”.

5.2. Przygotowanie roboét ziemnych

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow i nasypow nalezy:

— zapozna¢ sie z planem sytuacyjno-wysoko$ciowym i projektowanym profilem podluznym drogi,
rozmieszczeniem projektowanych nasypow i wykopow

— przygotowac i oczysci¢ teren poprzez: usunig¢cie gruzu i kamieni, wycinke drzew i krzewow, wykonanie
robot rozbiorkowych, istniejacych obiektow lub ich resztek, usuniecie ogrodzen itp., osuszenie i
odwodnienie pasa terenu, na Ktorym roboty ziemne beda wykonywane, urzadzenie przejazdow i drog
dojazdowych.

5.3. Zdjecie warstwy humusu

Zdjecie warstwy humusu wykona¢ nalezy mechanicznie lub recznie. Humus przeznaczony do zdjecia nalezy
zgarnia¢ warstwami na odklad, a nastgpnie tadowac koparka na $rodki transportu (bez zanieczyszczen).

Humus przeznaczony do wywozu nalezy transportowa¢ samochodami, wywrotkami z zabezpieczeniem fadunku
plandekami, na miejsce uzgodnione z Zamawiajgcym.

Humus nalezy sktadowa¢ w haldach nie wyzszych niz 2 m.

Kontroli podlega w szczegolnosci zgodno$¢ wykonania robot z zatwierdzona Dokumentacja Projektowa w
zakresie:

—  powierzchni zdjgcia humusu,

— grubosci zdjetej warstwy humusu,

— prawidtowosci spryzmowania humusu.

Ziemia naturalna powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot.

5.4. Odwodnienie terenu robét i zabezpieczenie przed doptywem wéd

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktdre zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopoéw i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.
Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwata
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych opfat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt. Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikoéw naturalnych i urzgdzen odwadniajacych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot
ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w zatwierdzonej Dokumentacji Projektowej nie zawarto
innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie
mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i
Sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robot na speilnienie wymagan dotyczacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych. Zrodta wody, odstoniete przy
wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié poza
teren pasa robot ziemnych.

5.5. Odspojenie i odklad urobku

Odspojenie gruntu w wykopie, mechaniczne lub reczne, polaczone z =zastosowaniem urzadzen do
mechanicznego wydobycia urobku. Dno wykopu powinno by¢ réwne i wyprofilowane zgodnie z ustaleniami
zatwierdzonej Dokumentacji Projektowej.

Odktad urobku powinien by¢ dokonywany tylko po jednej stronie wykopu, w odlegtosci co najmniej 1,0 m od
krawedzi klina odtamu.
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5.6. Wykonanie robot ziemnych.
5.6.1. Wykopy

Wykopy wykonywac¢ metoda warstwowa (podtuzng) warstwami o niewielkiej grubosci i duzej powierzchni. Profilowania
skarp i nadawania im prawidtowych ksztalttow dokonywa¢ od razu po przejsciach maszyn.

W przypadkach gdy warunki eksploatacyjne budowli tego wymagaja, grunt w skarpach i w dnie wykopu nalezy zagescic a
jezeli uzyskanie wymaganego stopnia zaggszczenia jest niemozliwe grunt nalezy wymienic.

Nadmiar urobku nalezy wywiez¢ poza teren budowy.
5.9.2. Nasypy, zasypka i zageszczenie gruntu.

Do zasypania wykopow i formowania nasypow nalezy wykorzysta¢ grunty zwirowe i piaszczyste oraz grunty gliniasto
piaszczyste pochodzace z wykopoéw na odklad lub dowiezione z poza strefy robdt z wylaczeniem gruntow pylastych,
gliniasto-piaszczystych, pytowych, lessowych.

Grunt wbudowany i roztozony rownomierniec w warstwie przygotowanej do zaggszczenia powinien posiada¢ wilgotno$é
naturalng W, zblizona do optymalnej Wy, okreslonej wedhug normalnej metody Proctora.

Zaleca si¢ aby:

— dla gruntéw spoistych, z wyjatkiem pospotek, zwiréw 1 rumoszy gliniastych, wilgotnos¢ gruntu byta w granicach
Wn = Wopt +2 %,

— dla pospotek, zwirdw i rumoszy gliniastych W, > 0, 7 Woy, przy czym gora granica wilgotnosci zalezy od rodzaju
maszyn zageszczajacych,

— dla gruntow sypkich, z wyjatkiem piaskow drobnych i pylastych, grunt nalezy polewa¢ mozliwie duza iloscia
wodly.

Zasypke nalezy wykona¢ warstwami metoda podiuzng, boczna lub czotows z jednoczesnym zageszczaniem. Grubosé
usypywanych warstw jest zalezna od zastosowanych maszyn i srodkow transportowych i winna wynosi¢ 25-35 cm przy
zastosowaniu spycharek. Do zageszczenia gruntow nalezy uzy¢ maszyn takich jak: walce wibracyjne, wibratory o recznym
prowadzeniu, plyty ubijajace w zaleznoéci od dostepu do miejsca warstwy zageszczanej. Stopien zageszczenia winien
wynosic¢ 0,95.

5.7. Ruch budowlany

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywaé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obciaza
Wykonawce robot ziemnych.

5.8. Nadmiar urobku
Miejsce i technologi¢ utylizacji gruntu wskazuje Wykonawca w uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru

inwestorskiego.
Koszty utylizacji pokrywa Wykonawca.

5.9. Postepowanie w okoliczno$ciach nieprzewidzianych

W przypadku wystgpienia zagrazajacych dla stateczno$ci budowli osuwisk lub przebi¢ hydraulicznych

(kurzawka, zrodto) nalezy:

—  wstrzymaé¢ wykonywanie robot w sasiedztwie zaobserwowanego zjawiska i jesli to konieczne ze wzgledow
bezpieczenstwa zabezpieczy¢ obszar zagrozony ruchami gruntu przed dostepem ludzi,

—  zabezpieczy¢ miejsce, w ktorym nastgpito przebicie przed dalszym naruszeniem struktury gruntu (np. przez
ulozenie geowldkniny i nasypanie okoto 0,5 m warstwy pospotki lub drobnego zwiru),

— zawiadomi¢ Inspektora nadzoru inwestorskiego, ktory powinien okresli¢ przyczyny zjawiska oraz ustali¢
$rodki zaradcze, a jesli to konieczne nalezy zasiggna¢ rady ekspertow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w specyfikacji ST-0,,Wymagania ogdlne”.
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6.2. Szczegolowe zasady kontroli robét ziemnych

Kontrola wykonania robdt ziemnych na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w zatwierdzonej
dokumentacji projektowej i niniejszej specyfikacji. W czasie kontroli szczeg6lng uwagg nalezy zwrocié na:
a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow,
f) badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
g) badania zageszczenia nasypu,
h) pomiary ksztaltu nasypu.
i) odwodnienie nasypu
Zakres badan i pomiarow:
— Badanie zageszczenia gruntu: wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy,
— Pomiar pochylenie skarp,
—  Pomiar rownosci powierzchni skarp.

Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okre$lony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztalcenia Io, zgodnie z normg PN-S-02205:1998.

Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazoneg0 tangensem kata.

Pomiar réwnos$ci powierzchni skarp
Nierownosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarows jest m3 (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania w zakresie Odbioru Robot podano w ST-0 Wymagania Ogoélne

Odbiodr robdt ziemnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami dla Robdt zanikajacych i ulegajacych

zakryciu. Proces odbioru powinien obejmowac:

— sprawdzenie kompletnosci i uzyskanych wynikéw badan laboratoryjnych,

— sprawdzenie wykonania wykopow i zasypow pod wzgledem wymaganych parametréw wymiarowych i
technicznych,

— sprawdzenie zabezpieczenia wykonanych robot ziemnych,

— Zzbadanie podtoza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku naruszenia podioza
naturalnego, sposob jego zageszczenia powinien by¢ uzgodniony z projektantem lub nadzorem,

—  zbadanie podtoza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju, zgodnie z dokumentacja,

— zbadanie materiatu uzytego do wykonania nasypow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogolne

Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostkowa

Cena wykonania 1 m3 wykopoéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wyladunek,
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—  odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

—  profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

—  zageszczenie powierzchni wykopu,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

—  wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych.
Cena wykonania 1 m3 nasypu obejmuje:

— dostarczenie gruntu na wykonanie nasypu

—  wykonanie nasypu z zageszczeniem do projektowanego wskaznika zageszczenia

—  profilowanie skarp nasypu

—  przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.
Cena wykonania 1 m3 wymiany gruntu obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,

—  odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— dostarczenie gruntu do wymiany,

— wbudowanie i dostarczenego gruntu i zageszczenie,

—  przeprowadzenie pomiaroéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

—  wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050:1999
PN-B-10736:1997

PN-B-04452:2002
BN-64/8931-02

PN-EN 1610:2002
BN-68/8931-04
BN-77/8931-12
PN-78/B-06714
PN-86/B-02480
PN-88/B-04481
PN-91/B-06716
PN-EN 1097-5:2001

PN-EN 197-1:2002
PN-EN-298-1:1999

PN-EN-932-1:1999
PN-S-02205:1998

10.2. Inne przepisy

Geotechnika - Roboty ziemne - Wymagania ogélne

Roboty ziemne Wykopy otwarte dla przewodow wodociagowych i
kanalizacyjnych Warunki techniczne wykonania

Geotechnika — Badania polowe

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

Budowa i badania przewodoéw kanalizacyjnych

Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tatg
Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

Kruszywa mineralne. Badania.

Grunty budowlane — Okreslenia symbole podziat i opis gruntow
Grunty budowlane - Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Piaski i zwiry filtracyjne. Wymagania techniczne.
Badanie mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 5:
Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg
Cement Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

Rury i ksztattki kamionkowe i ich podtaczenie do sieci drenazowej i
kanalizacyjnej. Wymagania.

Badania podstawowych wlasnosci kruszyw. Metody pobierania probek.
Drogi Samochodowe — Roboty ziemne — Wymagania i badania

1. WTWIiOR — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB.
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ST 5 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1.

Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania zwigzane z profilowaniem i
zageszczaniem podtoza w ramach przebudowy drogi lesnej w le$nictwie Krolikarnia.
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy do robot
zwigzanych z przebudowa drog lesnych.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem profilowania 1 zaggszczenia poditoza przeznaczonego do ulozenia konstrukcji
nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe wg ST 0 Wymagania ogdlne w kpt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wymagania ogélne podano w ST 0 Wymagania ogolne w kpt. 1.5.
Materialy
Nie wystepuja.
Sprzet
Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania i zaggszczania podloza powinien dysponowaé
nastepujacym sprzetem:
e  Rowniarki lub spycharki
o  Walce statyczne, wibracyjne, zaggszczarki,
e Beczkowozy do zwilzenia podtoza
e Inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Transport
Ogo6lne wymagania podano w ST 0 Wymagania ogoélne pkt. 4.
Wykonywanie robot
Przed wykonaniem profilowanie nalezy droge oczysci¢ z korzeni. Profilowanie wykona¢ réwniarka, spadki
podtuzne i poprzeczne wykona¢ zgodnie z projektem. Bezposrednio po wykonaniu profilowania wykonac
zageszczenie.
Kontrola jakosci robot
6.1. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancjg = 0,5%.
6.2. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)
Wymagany wskaznik zageszczenia podtoza Is wynosi 0,98.
Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 0 Wymagania og6lne pkt. 7.1.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego podioza.
Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 0 Wymagania og6lne pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST oraz wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.
Podstawa platnosci
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 1 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? wyprofilowanego i zageszczonego podtoza obejmuje:
e Profilowanie podtoza réwniarka lub spycharka
e Zwilzenie w miar¢ potrzeby gruntu woda
e Zageszczenie gruntu walcem samobieznym
¢ \Wykonanie badan wymienionych w pkt. 6

10. Przepisy zwiazane

3) BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata
4) BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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ST 6 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1.

3.

Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne zwigzane z wykonaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie w ramach przebudowy drogi lesnej
w lesnictwie Krolikarnia.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy do robot
zwigzanych z przebudowa drog lesnych.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wymagan wykonania podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe wg ST 0 Wymagania ogdlne w kpt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wymagania og6élne podano w ST 0 Wymagania ogolne w kpt. 1.5.

Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatlow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 0
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie jest
mieszanka zwiru i piasku 0/31.5 mm. Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie.
Mieszanka jest przydatna do uzycia jezeli jej krzywa uziarnienia miesci si¢ w krzywych granicznych
podanych na rysunku.
Jako wymagania majg znaczenie tylko podane na rysunku wartosci liczbowe.
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek zwirowych 0/31.5 mm

Jezeli posiadane mieszanki zwirowe nie maja wiasciwego sktadu to mozna ich sktad poprawic¢ poprzez
zmieszanie w odpowiednim stosunku materialéw z réznych zwirowni badz doziarnienie mieszanki
kruszywem tamanym.
Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych mieszanki nie moze przekraczaé 0,3% jej cigzaru.
Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
e rowniarki lub uktadarki do uktadania kruszywa
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walce statyczne, lekkie i rednie

walce wibracyjne

przewozne zbiorniki na wod¢ do zwilzania mieszanki
inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Wymagania ogodlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Skrzynia samochodu przewozacego
kruszywo powinna by¢ zabezpieczona oponczs.
5. Wykonywanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robo6t
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza
Podtoze nalezy przygotowac zgodnie z ST ,koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza”.
5.3. Wykonanie nawierzchni zwirowe;j
Material do wykonania nawierzchni powinien by¢ zgodni z pkt. 2.2 i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.
Technologia wykonania:
e Rozlozenie mieszanki zwirowej o optymalnej wilgotnos$ci za pomoca réwniarki lub uktadarki.
Grubo$¢ nawierzchni okresla dokumentacja projektowa.
o Wyprofilowanie nawierzchni do uzyskania zatozonych spadkow poprzecznych
e Zageszczenie nawierzchni walcem do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz
1,00 zaggszczenia maksymalnego, okreslonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [5].
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca ma obowigzek przedstawi¢ badania mieszanki
kruszywowej do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
6.3. Badania w czasie robot
Sprawdzenie grubosci podbudowy dokonuje sie W co najmniej 4 miejscach na kazdym kilometrze
kontrolowanej drogi. Lokalizacje punktow badawczych nalezy przeprowadzi¢ losowo. Dodatkowo
mozna zmierzy¢ grubo$¢ warstw w punktach o potencjalnych matych nosno$ciach gruntu rodzimego
wykazanych w badaniach geotechnicznych (lokalne obnizenia, wysoki poziom wod gruntowych,
powierzchniowe zaleganie gruntow wysadzinowych). Dopuszczalne odchytki od projektowanej
grubosci nie powinny przekracza¢ £ 1 cm.
Szeroko$¢ podbudowy sprawdza si¢ w trzech miejscach na kazdym kilometrze. Szeroko$¢
podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz -5 cm i +10 cm.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa z tolerancja + 0,5%. 5 pomiaréw na 1 km.
W przypadku watpliwoéci co do zaggszczenia warstwy podbudowy Inspektor Nadzoru moze
przeprowadzi¢ badanie jej zageszczenia. Kontrola zaggszczenia moze by¢ przeprowadzona plyta
dynamiczng po jej odpowiednim skalibrowaniu. Wskaznik zaggszczenia podbudowy nie moze by¢
mniejszy niz 1,00.
7. Obmiar robdt
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8.  Odbiodr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST 0 Wymagania ogoélne pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa i ST oraz wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST 1 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1 m? podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki  kruszywa naturalnego o grubo$ci przewidzianej w
dokumentacji projektowej,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

- zwilzenie mieszanki woda,

- zageszczenie poszczegolnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. Przepisy zwiagzane

Normy

1) PN-B-04481  Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2) PN-B-11111  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3) PN-B-11113  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4) BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
latg

5) BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszCzenia gruntu.
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ST 7 NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne zwigzane z wykonaniem
nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie w ramach przebudowy drogi lesnej
w lesnictwie Krolikarnia.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy do robot
zwigzanych z przebudowg drog lesnych.

1.3. Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wymagan wykonania nawierzchni z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe wg ST 0 Wymagania ogdlne w kpt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wymagania ogdlne podano w ST 0 Wymagania ogdlne w kpt. 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatlow
Ogoélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST O
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.

Rys. nr 1 wymagana krzywa uziarnienia 0/31.5 mm:
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SDV — obszar uziarnienia, w ktérym powinna si¢ miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana
przez dostawce / producenta.
Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
Wymagany wskaznik zageszczenia warstwy nawierzchni wynosi 1,00.
Kategoria procentowych zawarto$ci ziaren o powierzchni przekruszonej lub tamanych oraz ziaren
calkowicie zaokraglonych w kruszywie grubym — Csgso.

Tablica 1. Wymagania wobec mieszanek niezwiazanych do warstw podbudowy
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Podziat Wymagania o wobec Odn_iesienie do
W PN- mieszanek  niezwigzanych | tablicy w PN-
EN Wihasciwosé przeznaczor_]ych _ do | EN 13285
13285 zastosowanla w warstwie
431 Uziarnienie mieszanek 0/31,5 Tabl. 4
4.3.2 Maksymalna zawarto$¢ pytéw: kategoria UF UF1, Tabl. 2
4.3.2 Minimalna zawarto$¢ pytéw: kategoria LF LFnR Tabl. 3
4.3.2 Zawarto$¢ nadziarna: kategoria OC OCy Tabl.4i6
441 Wymagania wobec uziarnienia Krz_y\_/vt_a uziarnienia Wg 1ys- | rapl. s i 6
1 niniejszej ST
Wymagania wobec jednorodno$ci uziarnienia
4.4.72 poszczegbdlnych partii - poréwnanie z | Wg tab. 2 ("WT-4 2010") Tabl. 7
deklarowang przez producenta wartoscia (S)
442 Wyr_nagania wobec jednf).ro.dnoéci uzia}rnienia Wg tab. 3 ("WT-4 2010") Tabl. 8
na sitach kontrolnych - réznice w przesiewach
45 Wrazliwo$§¢ na mroz: wskaznik piaskowy 40 )
' SE™, co najmniej
Odporno$¢ na rozdrabnianie (dotyczy frakcji
10/14 odsianej z mieszanki) wg PN-EN 1097- | LA -
1, kategoria nie wyzsza niz
Odpornos¢ na Scieranie (dotyczy frakcji 10/14
odsianej z mieszanki) wg PN-EN 1097-1, | deklarowana -
kategoria Mpe
Mrozoodporno$¢ (dotyczy frakcji kruszywa £7 i
8/16 odsianej z mieszanki) wg PN-EN 1367-1
Wartos¢ CBR po zageszczeniu do wskaznika
zageszezenia 1,=1,03 i moczeniu w wodzie | >120 -
96h
Wodoprzepuszczalno$¢ mieszanki w warstwie
odsaczajacej po zageszczeniu wg metody ,
4.5 Proctora do wskaznika zageszczenia 15=1,0; Brak wymagati )
wspotezynnik filtracji k co najmniej cm/s
Zawarto$¢ wody w mieszance zaggszczonej,
%(m/m) wilgotnosci optymalnej wg metody | 80-100 -
Proctora
Wigkszos¢ substancji
niebezpiecznych
okreslonych w dyrektywie
Rady 76/769/EWG
zazwyczaj nie wystepuje w
zrodtach kruszywa
pochodzenia  mineralnego.
45 Inne cechy $rodowiskowe Jednak w odniesieniu do
kruszyw  sztucznych i
odpadowych nalezy badac¢
czy zawarto$§¢ substancji
niebezpiecznych nie
przekracza wartos$ci
dopuszczalnych w
odrebnych przepisach
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3.

7.

Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchnie z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
e rowniarki lub uktadarki do uktadania kruszywa
walce statyczne, lekkie i $rednie
walce wibracyjne
przewozne zbiorniki na wode¢ do zwilzania mieszanki
inny sprzgt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Transport
4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Skrzynia samochodu przewozacego
kruszywo powinna by¢ zabezpieczona oponcza.
Wykonywanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 0 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podbudowy
Podbudowe nalezy przygotowaé zgodnie z ST 7 ,,podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie”.
5.3. Wykonanie nawierzchni z kruszywa famanego
Materiat do wykonania nawierzchni powinien by¢ zgodni z pkt. 2.2 i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.
Technologia wykonania:
e Rozlozenie mieszanki kruszywa tamanego 0 optymalnej wilgotnos$ci za pomocg rowniarki lub
uktadarki. Grubo$¢ nawierzchni okresla dokumentacja projektowa.
o Wyprofilowanie nawierzchni do uzyskania zatozonych spadkéw poprzecznych
e Zageszczenie nawierzchni walcem do osiaggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz
1,00 zaggszczenia maksymalnego, okre$lonego wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [5].
Kontrola jakosci robot
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca ma obowigzek przedstawi¢ badania mieszanki
kruszywowej do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
6.3. Badania w czasie robot
Sprawdzenie grubosci nawierzchni dokonuje si¢ w co najmniej 4 miejscach na kazdym kilometrze
kontrolowanej drogi. Lokalizacje punktow badawczych nalezy przeprowadzi¢ losowo. Dodatkowo
mozna zmierzy¢ grubos¢ warstw w punktach o potencjalnych matych no§nosciach gruntu rodzimego
wykazanych w badaniach geotechnicznych (lokalne obnizenia, wysoki poziom wod gruntowych,
powierzchniowe zaleganie gruntéw wysadzinowych). Dopuszczalne odchytki od projektowanej
grubosci nie powinny przekraczaé = 1 cm.
Szeroko$¢ elementow pasa drogowego (jezdni, poboczy, mijanek, poszerzen na tukach) sprawdza si¢
w trzech miejscach na kazdym kilometrze. Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz -5 cm i +10 cm.
Zageszczenie nawierzchni dokonuje 3 miejscach na kazdym kilometrze kontrolowanej drogi.
Dodatkowo mozna zmierzy¢ grubo$¢ warstw w punktach o potencjalnych matych nosnosciach gruntu
rodzimego wykazanych w badaniach geotechnicznych (lokalne obnizenia, wysoki poziom wod
gruntowych, powierzchniowe zaleganie gruntow wysadzinowych). Wskaznika zageszczenia Is nie
moze by¢ mniejszy niz 1,00. Do biezacej kontroli zageszczenia dopuszcza sie wykorzystanie plyt
dynamicznych po ich odpowiednim skalibrowaniu.
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5%. 5 pomiaréw na 1 km.

Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8.  Odbiodr robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 0 Wymagania ogdlne pkt. 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa i ST oraz wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawe ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 1 ,,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie mieszanki z kruszywa tamanego o grubosci przewidzianej w
dokumentacji projektowej,
- wyrownanie do wymaganego profilu,
- zwilzenie mieszanki woda,
- zageszczenie poszCzegolnych warstw,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. Przepisy zwiazane
Normy

Polskie normy powotane w "WT-4 2010 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych"
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ST 8 PRZEPUST POD KORONA DROGIZ RUR KARBOWANYCH PP-B SN 8

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem przepustow drogowych rurowych z rur karbowanych PP-B SN 8 w ramach
przebudowy drogi lesnej w lesnictwie Krolikarnia.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem przepustow drogowych z rur karbowanych PP-B o srednicy ¢ 400 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu
matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub stuzacy do ruchu kotowego i pieszego.

1.4.2. Przepust rurowy — przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z rur.

1.4.4. Polipropylen — jest materiatem charakteryzujacym si¢ wysoka sztywnoscia, $rednig udarno$cia, moggcym
pracowac¢ w statych temperaturach do 100° C

1.4.4. Przepust z rur polipropylenowych karbowanych — przepust rurowy z polipropylenu PP-B (polipropylen
kopolimer blokowy), ktérego zewnetrzna powierzchnia rur jest uksztattowana w formie karbu o wielkosci
dostosowanej do $rednicy rury.

1.4.5. Ztaczka do rur — element stuzacy do potaczenia dwoch odcinkdw rur, przy montazu przepustu.
1.4.6. Element zaciskowy — opaska zaciskowa lub $ruba zaciskajaca ztaczke, przy taczeniu dwoch odcinkéw rur.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST 0 ,,Wymagania og6lne”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
0,,Wymagania og6lne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos¢ materiatow z dokumentacja projektowsa i aprobatg techniczng

Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST
oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Materiaty do wykonania przepustow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow z typowych prefabrykowanych rur PP- lub
roéwnowaznych, objetych niniejsza ST, sa:
- rury strukturalne kielichowe DN 400,
- pospotka na tawe fundamentowa,
- piasek na podsypke,
- materiat na zasypke — grunt piaszczysty
- kamien naturalny lub brukowiec do umocnienia wlotow i wylotéw przepustow,
- cement do zaprawy
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2.2.3. Prefabrykaty rurowe
Ksztatt i wymiary prefabrykatow rurowych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsa i ST.

Powierzchnie elementow powinny by¢ gladkie, bez pekniec i rys.
Handlowa dtugos$¢ rur wynosi 2,0m; 3,0m; 6,0m, potaczenia rur kielichowe
Wymagania wobec rur:
- material — polipropylen blokowy PP-B

- sztywno$¢ obwodowa >8 kN/m?

- przekrdj $cianki — korugowany ze wzmocnionym wierzchotkiem karbu,

- konstrukcja — rura strukturalna o zewnetrznej powierzchni korugowanej, a wewnetrznej gtadkiej,

- uszczelka — osadzona za pierwszym karbem, kielich w srodku gtadki,

- rury powinny posiada¢ udarnos$¢ w temp. -10+1°C (cechowane znakiem krysztalu lodu)
- sztywnos¢ przy deformacji rury (3% nominalnej $rednicy wewngtrznej) > 8 kPa
2.2.4. Pospotka
Pospoétka do wykonania tawy fundamentowej przepustu powinna spetnia¢ wymagania hormy PN-86/B-06712;
BN-66/6774-01.
2.2.5 Brukowiec
Brukowiec powinien odpowiada¢é wymaganiom PN-B-11104:1960. Dopuszczalne jest wykonanie umocnienia
wlotow/wylotow przepustu z kamienia polnego o $rednicy > 125 mm.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 0,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robdét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystanla ze sprzetu dostosowanego do przyje;tej metody robot, ]ak np.:
koparkg chwytakowg na podwoziu ggsienicowym o pojemnosci tyzki 0,4 m3,
— ubijakiem spalinowym, ptyta wibracyjng, walcem lub innym sprzetem zage;szczajqcym,
—  sprzetem transportowym,
— sprzetem do roztadunku rur, jak lekkim sprz¢tem dzwigowym, wozkami widtowymi (roztadunek moze tez
by¢ wykonywany recznie).
Uwaga: W czasie roztadunku rur nalezy zwraca¢ uwagg, zeby nie uszkodzi¢ karbow, np. przez zbyt energiczne
wyciaganie rur, o powoduje tarcie karbow o podtoze.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okres§lonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy sypkie i drobne przedmioty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed =zanieczySzczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Rury nalezy utozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu. Nie nalezy dopusci¢, aby wiecej niz 1 m rury wystawato poza
obrys $rodka transportowego.

Geosyntetyki nalezy zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem, ogrzaniem, na$wietleniem,
chemikaliami, thuszczami i przedmiotami mogacymi je przebi¢ lub rozciaé.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
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5.2. Zasady wykonywania robét

Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
roboty przygotowawcze,
wykonanie wykopow, np. pod tfawe lub w korpusie istniejacej drogi,
Ulozenie Geowldknina separacyjne;.
wykonanie fundamentu (fawy) pod rury, np. z mieszanki kruszywa naturalnego (pospotki), ew. z betonu pod
przepustem lub jego czescia,
ulozenie rury na tawie w jednym odcinku lub w odcinkach, potaczenia rur kielichowe
wykonanie zasypki przepustu,
umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,
roboty wykonczeniowe.

N

O ~No O

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inspektora:
— ustali¢ lokalizacje robot,
— ew. ustali¢ dane niezbgdne do szczegotowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych wysokosciowych,
— usuna¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen itd.,
— ew. odwodni¢ teren budowy w zakresie uzgodnionym z InZynierem,
— ew. dokona¢ przetozenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu, wg osobnej dokumentacji
projektowe;j.
Zaleca si¢ korzystanie z ustalen ST 1 [2] w zakresie niezbednym do wykonania robot
przygotowawczych.

5.4. Wykonanie wykopéw

Wykonanie wykopéw powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektows. Dobor sprzetu i metody
wykonania nalezy dostosowa¢ do rodzajéw gruntu, objetosci robét i odlegtoscei transportu.

Wykonanie wykopéw powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST 4[3].

Dno wykopu powinno by¢ wyréwnane z doktadnoscia co najmniej + 2 cm.

5.5. Lawa pod przepustem

Na wyréwnanym podlozu utozy¢ geowlokning separacyjng, kolejne pasma geowldkniny faczy¢ na zaktad o
szerokosci 50 cm. Geowldkning wywina¢ na $ciang wykopu na szerokosci 60 cm.

Lawa fundamentowa powinna by¢ wykonana z kruszywa naturalnego — pospotki o uziarnieniu 0-31,5mm,
stabilizowanego mechanicznie grubosci 30 cm.

Podtoze pod przepustem nalezy uksztattowa¢ w kierunku podtuznym i poprzecznym zgodnym z posadowieniem
przepustu. Lawe fundamentowa nalezy zagescic.

Podsypke pod rurg powinna mie¢ grubos¢ 15 cm, przy czym goérne 5 cm powinno by¢ luzne.

Spadki podtuzne powinny by¢ dostosowane do spadkow istniejacych ciekow.

5.6. Ukladanie rur

Rury nalezy utozy¢ na przygotowanym podlozu i po wytyczeniu osi przepustu. Jesli konce rury maja
wykonane $cigcia dostosowujace jej wyloty do ksztattu skarpy i kata przecigcia osi przepustu z nasypem, to
nalezy prawidtowo ja ustawi¢. Ulozone rury, po wykonaniu zasypki zapierajacej pachwiny przepustu i jej
zageszczeniu, lecz przed zasypaniem, nalezy zglosi¢ do odbioru Inspektorowi Nadzoru.

5.7. Zasypka przepustu

Zasypke z pospotki o uziarnieniu 0/31,5 mm nalezy uklada¢ jednoczesnie z obu stron przepustu,
warstwami i jednakowej grubosci z jednoczesnym zageszczaniem do wskaznika zageszczenia 0,98 wg Proctora.
5.8. Umocnienie wlotow i wylotéw przepustu.

Umocnieniu podlegaja skarpy wlotow i wylotow. Umocnienie nalezy wykona¢ brukiem.

Podktad pod brukowiec stanowi warstwa kruszywa o grubosci od 10 cm do 15 cm. Podklad z grubszego
kruszywa nalezy uktada¢ ,,pod sznur”, natomiast z drobniejszego kruszywa, dajacego sic wyrownywac
przeciaganiem laty, ,,pod tat¢”. Po utozeniu podktadu nalezy go lekko uklepac, ale nie ubijac.

Brukowiec nalezy uktada¢ na przygotowanym podktadzie. Brukowiec uktada si¢ ,,pod sznur” naciagniety na
palikach na wysoko$¢ od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powierzchni. Uktadanie brukowca nalezy
rozpocza¢ od uprzednio wykonanych oporéw-kraweznikéw. W przypadku gdy dokumentacja projektowa takich
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oporéw nie przewiduje, nalezy w pierwszej kolejnosci, po linii obwodu umocnienia, utozy¢é brukowce
najwigksze. Brukowiec nalezy uktada¢ tak, aby szczeliny migdzy sasiednimi warstwami mijaly si¢ i nie
przekraczaty 3 cm, a najwigkszy wymiar brukowca byt skierowany w podktad.

Brukowiec uktada sie na zaprawie cementowej-piaskowej. Szczeliny nalezy wypehli¢ zaprawg cementowo-
piaskowg o stosunku 1:2. W okresie wigzania zaprawy cementowo-piaskowej powierzchni¢ bruku nalezy
ostoni¢ matami lub warstwg piasku i utrzymywac w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

Dno rowu na wlocie i wylocie nalezy umocni¢ narzutem kamiennym o grubosci minimum 15 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatéw wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wilasne badania wiasciwosci materiatdéw przeznaczonych do wykonania robét, okreslone w
pkcie 2,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Insepktorowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Nalezy sprawdzi¢:
- grubos$¢ tawy fundamentowej tolerancja + 5 cm
- spadek tawy tolerancja + 2 cm
- odchylenie od projektowanej osi przepustu tolerancja = 10 cm
- spadek przepustu tolerancja + 2cm
- zageszczenie nasypu 0,98.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 0,,Wymagania og6lne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 0,,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie wykopu,
— wykonanie tawy fundamentowej.
Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST 0 ,,Wymagania og6lne” [1] oraz
niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST 0,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
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prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopow

przygotowanie podioza,

dostarczenie materialow,

wykonanie tawy zwirowej z warstwg separacyjng z geowtokniny,

ulozenie rur,

wykonanie zasypki,

umocnieniem skarp wedtug wymagan dokumentacji projektowej,
umocnienie wlotu i wylotu przepustu brukowcem wedtug wymagan dokumentacji projektowej,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza ST obejmuje:
roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po Wykonaniu rob6t podstawowych,
prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje techniczne (ST)

STO Wymagania ogolne
ST1 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
ST5 Roboty ziemne
10.2. Normy
PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
PN-EN 13476-1 Systemy przewodéw rur z tworzyw sztucznych do

podziemnego bezcisnieniowego odwadniania i kanalizacji.
Systemy przewodow rurowych o $ciankach strukturalnych z
nieplastyfikowanego  polichlorku  winylu  (PVC-U),
polipropylenu (PP) i polietylenu (PE). Cze$¢ 1: Wymagania
ogolne 1 whasciwosci uzytkowe

PN-EN 13476-3 Systemy przewodéw rur z tworzyw sztucznych do
podziemnego bezci$nieniowego odwadniania i kanalizacji.
Systemy przewodow rurowych o $ciankach strukturalnych z
nieplastyfikowanego  polichlorku  winylu  (PVC-U),
polipropylenu (PP) i polietylenu (PE). Cze$¢ 3:
Specyfikacje rur i ksztaltek o gladkiej powierzchni
wewnetrznej i profilowanej powierzchni zewnegtrznej oraz
systemu, typ B.

PN-EN ISO 9969 Rury z tworzyw termoplastycznych. Oznaczanie sztywnosci
obwodowej

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania.

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.
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