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Niniejsza ogélna specyfikacja techniczna jest niaesm pomocniczym do opracowania
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rolbatdowlanych przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach i ulicach.

Tres¢ ogolnej specyfikacii technicznej jest aktualnadmaen 01.04.2010 .

Przy sporzdzaniu specyfikacji technicznej wykonania i odbioobot budowlanych natg
uaktualné przepisy zawarte w wykorzystywanej niniejszej ogpl specyfikacji
technicznej.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (OST) & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zydanych z budow nawierzchni z
prefabrykowanyclielbetowych ptyt wielootworowych wielkowymiarowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogllna specyfikacja techniczna (OST) jest matenat pomocniczym do
opracowania specyfikacji technicznej wykonania ibiodu rob6t budowlanych (ST)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktqwyy zlecaniu i realizacji rob6t na
drogach i ulicach.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiagzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z prefebwanychzelbetowych piyt
wielootworowych (dawniej nazywanych ptytami IOMB}ore mana stosowéjako:

— drogi tymczasowe, np. drogi dojazdowezce plac budowy z drogami publicznymi,
drogi wewretrzne na placu budowy, drogi montave itp.,

— drogi state lub budowane na daze okresy, jak drogi dojazdowe, drogi
wewnatrzzakltadowe, state lub prowizoryczne nawierzchulie, placéw, parkingéw
itp.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowanaelbetowa ptyta wielootworowa — drogowy elemeantbetowy, w
postaci prostoinej pityty z otworami, skacy do budowy nawierzchni (dawniej element
taki nazywano ptyt IOMB).

1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanychzelbetowych piyt wielootworowych —
nawierzchnia z ptyt drogowyctelbetowych wielootworowych, przeznaczona do ruehu |
postoju pojazdéw.

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pedzy zelbetowymi plytami
nawierzchniowymi, zwykle wypetniona piaskiem.

1.4.4. System pasowy ukladania plyt — #bmie dwéch paséw pojedynczych piyt,
umazliwiajacych poruszanie sitylko po nich k6t samochodow (patrz rys. 2a, b).

1.4.5. System pfatowy uktadania ptyt wtozenie plyt na peinej szerokd projektowanej
jezdni (patrz rys. 2c, d i rys. 3).

1.4.6. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogolne”
[1] pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6lne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1} pk

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnd@¢ materiatéw z dokumentacprojektow i aproba4 techniczi

Materiaty do wykonania robdt powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST oraz z aprolaechniczi uprawnionej jednostki.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawienaclz zelbetowych piyt,
objetych niniejsa OST, s
— prefabrykowaneelbetowe ptyty wielootworowe,
— materiat na podsypki do wypetnienia szczelin,
— ewentualne kragzniki,
— woda,
— ew. inne materialy.

2.2.3.Zelbetowe plyty wielootworowe

Prefabrykowaneelbetowe plyty wielootworowe powinny néievymiary zgodne z
ustaleniem dokumentacji projektowej, np. 100x75%8X2, 75x50%10 cm, 75x50x7 cm.

Jeli dokumentacja projektowa nie podaje szczegotoviyadacych ksztattu i
rozwiazan technicznych ptyt, wéwczas Wykonawca proponuje ity (np. wg rys. 1),
przedstawiajc go do aprobaty liyniera. Zaakceptowany typ ptyty powinien fiprobat
techniczia uprawnionej jednostki.

Powierzchnia ptyt powinna Byréwna bez rakdw, gknie¢, rys i wytupa.
Dopuszczalneasdrobne wgtbienia i wypukiagci o gkbokasci lub wysokdci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest piyta, powinientsipé wymagania dla klasy
wytrzymatasici minimum C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-BAB%:2004 [8].

Krawedzie ptyt powinny by proste i wzajemnie réwnolegte. Dopuszczalae s
drobne odpryski i wyszczerbienia kredzi o gkbokcici i szerokdci do 5 mm oraz
diugcéci do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1 m piyty, przy oeyna jednej krawdzi
powierzchni gornej nie mi® by wiecej niz 3 wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej nie
wiecej niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie kragizi powierzchni gornej i dolnej nie
powinno przekracza3 mm na 1 m diugai piyty.

Powierzchnie boczne piyty powinny dywolne od pgknie¢, rys, wgtbien i
wypuktosci.
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Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wyrfosdiugasci £+ 3 mm,
szerokdci + 3 mm, grubéci + 3 mm. Nasikliwos¢ powinna wynosi < 6%, a stopig
mrozoodpornéci > F 150.

Piyty mog by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. k@ je uktada w
stosach, powierzchaqijezdry zwrécor, do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do
wysokdici trzech palet.

2.2.4.Materiat na podsypki do wypetnienia szczelin

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala injicre na podsypk i do
wypetiania szczelin mima stosowé& piasek odpowiadagy wymaganiom PN-EN
13242:2004 [7].

Inne materiaty, npzuzel, pospotk, mazna stosowé pod warunkiem akceptaciji
Inzyniera.

Sktadowanie materiatu powinneggidbywa na podiau rownym, utwardzonym i
odwodnionym, przy zabezpieczeniu materiatu przemiexayszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami.

2.2.5.Woda

Nalezy stosowa, przy zagszczaniu podsypki, kaa czyst wode z rzek, jezior,
stawow i innych zbiornikdw otwartych oraz wostudzienn i wodocagows.

Nie naley stosowa wody z widocznymi zanieczyszczeniami, rimieciami,
roslinnoscia wodra, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6.Inne materiaty

W przypadku wysipowania w dokumentacji technicznej innych materigtd
najczsciej krawgznikow, to powinny one odpowiadavymaganiom OST D-08.01.01b [4]
lub D-08.01.02a [5] i powinny yujete w innych pozycjach kosztorysowych.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6lne” [1] pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zaf@sci od potrzeb, powinien wykaza
sig mazliwoscia korzystania ze spgiu dostosowanego do przigj metody robot, jak:
— zurawie samochodowe lub samojezdne,
— walce ogumione,
— wibratory plytowe,
— ubijaki,
—  zbiorniki na wod,
—  réwniarki, koparki, ew. spycharki,
—  sprzt transportowy.
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Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji
projektowej, ST, instrukcjach producentdéw lub propri Wykonawcy i powinien by
zaakceptowany przezdyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogélne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materialy sypkie (piasek) nzoa przewoz dowolnymi srodkami transportu, w
warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnny
materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Plyty nawierzchniowe mma przewozi pojazdami otwartymi. Plyty nmma
uktad& na drewnianych paletach w liczbie siedmiu sztuktgph tama polipropylenova
zbrojory dodatkowo w miejscu styku day z ptyt podktadkami z tworzywa sztucznego,
aby zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zatadunkti ndy samochéd dokonujegsprzy
pomocy lekkichzurawi lub woézkéw widtowych. W szczegdinych przypadhk ptyty
mozna fadowa recznie przy zastosowaniu pochyini.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania robdt powiniendyggodny z dokumentagjprojektove i ST.
W przypadku braku wystarczajych danych mina korzystd z ustalé@ podanych w
niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanystzabcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,
2. przygotowanie podiam,
3. ulozenie nawierzchni z piyt,
4. roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej,
ST lub wskaza Inzyniera:
— ustali lokalizacj; terenu robot,
— przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczeg6lowego
wytyczenia rob6t oraz ustalenia danych wysgkmwych,
— usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemeaintyg, ogrodz# itd.,
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— zgromadzt wszystkie materialy potrzebne do robaét.

Zaleca si korzystanie z ustaleOST D-01.00.00 [2] w zakresie niezinym do
wykonania robo6t przygotowawczych oraz z ustal©ST D-02.00.00 [3] przy
wystepowaniu robo6t ziemnych.

5.4. Przygotowanie podida

Koryto pod nawierzchrizaleca s wykonywa bezpdrednio przed rozpoeziem
robét nawierzchniowych. Wcgeiejsze wykonanie koryta jest mave za zgod Inzyniera,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywé recznie lub mechanicznie przyzyciu réwniarek,
koparek i spycharek. Grunt odspojony powiniei lgykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Po oczyszczeniu wykonanego dna Kkoryta ze wszelkafieczyszcze nalexy
sprawdzé czy istniejce rzdne umaliwia uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanych
rzednych podi@a. Zaleca si, aby rzdne koryta przed profilowaniem bylty o co najmniegj
5 cm wyzsze nk projektowane radne podtga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony
i wystepuja zanizenia poziomu w podia to Wykonawca powinien spulclinpodiaze na
gtebokas¢ zaakceptowan przez Imyniera, dowié¢ dodatkowy grunt, spenigy
wymagania obowizujace dla gérnej strefy korpusu, w dl koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wskaika
zag:szczenia 1,00.

Profilowanie podiea zaleca si wykona rowniarky. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w sposob zaakceptowany przeziera. Po profilowaniu podia naley
przystpi¢ do jego zagszczania, ktdre nalg kontynuowé& do osiagnigcia wskanika
zag:szczenia nie mniejszego od 1,00. Koryto po wypoafdniu i zagszczeniu powinno
by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nashpi przerwa w robotach i Wykonawca nie prayst natychmiast do ukladania
nawierzchni, to powinien on zabezpieézyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozieenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przezyhiera. Jeeli
podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladar@aierzchni ména przysipi¢
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka i warstwa odgczajaca

W zalegnoéci od rodzaju gruntu w podio, przed poteeniem piyt

nawierzchniowych, moa uty¢ w zaleznosci od zalecé dokumentaciji projektowej:

— 10+15 cm podsypki piaskowej na gruncie niepewnym

— 20+25 cm warstwy odszapcej, na gruncie wysadzinowym,

— 3cm, po zagszczeniu, warstwy piaskowej wyréwnawczej, ha grenci
niewysadzinowym.

Piasek powinien hky rozktadany przy #yciu roéwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢dnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy powinna
by¢ taka, aby po jej zagzczeniu osignicto gruba¢ projektowan.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej naieprzystpic
do jej zagszczania, ktore natg rozpoczynda od krawedzi i przesuw& w kierunku osi
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drogi. W miejscach niedaginych dla walcow warsty piaskowe naley zagszcza
ptytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi. Zggczanie nale/ kontynuowa do
osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnejpyréd
Proctora. Wilgotné& materialu podczas zeggczania powinna yréwna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi.

5.6. Utazenie nawierzchni z piyt prefabrykowanych
5.6.1.Spos6b uktadania pyt

Sposo6b ukladania ptyt powinien bygodny z dokumentacjprojektov, ST lub
wskazaniami layniera.

Rozr&nia st dwa podstawowe sposoby aémia ptyt:

— system pasowy, w ktorym piyty pokrywafylko czs¢ pasa ruchu na nawierzchni,
znajdujc sk w dwoch pasach szeradam 0,7+1,0 m, potéonych w odlegtéci okoto
0,7 m od siebie, tak aby moghe g0 nich poruszakota pojazdéw (przyktady na rys.
2a,birys. 4),

— system platowy, w ktdrym plyty ukltadaesna catej szerokoi pasa ruchu (przyktady
narys. 2c, dirys. 3).

Na tukach o promieniach wkszych (np. >250 m) uktady ptyt $akie same jak na
odcinkach prostych. Krzywiznutozonych ptyt mana uzyska przez rozszerzenie szczelin
od strony zewgtrznej tuku.

Na tukach o matych promieniach (np. <250 m) nawibrie mozna utezy¢ w
systemie ptatowym na catym odcinku tuku, ukladaja rzedami ptyt réwnolegtych do
jednej ze stycznych odcinka prostego (rys. 5). @8t petnej nawierzchni na tuku nale
dostosowa do jego promienia i diugei pojazdow, ktore &la jezdzity po drodze.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mijanki pragogach jednopasowych,
wowczas mana je wykond z ptyt nawierzchniowych, uktadgj je réwnolegle do osi drogi
poza pasem ruchu. Na odcinku wjazdu na migainkjazdu z niej, w systemie pasowym
uktadania ptyt natey wypetnic nawierzchni cak szerokdé¢ pasa ruchu.

5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypce
piaskowej lub warstwie odszapcej, mae odbywé sic bezpdrednio ze srodkéw
transportowych lub z miejsca skitadowania, zwyklgomoea zurawi samochodowych lub
samojezdnych. Do podnoszenia piytawiem mog stuzy¢ zawiesia czterohakowe.

Mozna stosowatez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przynpoy
pochylni zesrodka transportowego, po ktorej piyty zsuwanebszpdrednio na miejsce
utozenia nawierzchni. Ten typ montawymaga zaostrzonych wymogow bezpidistera
pracy.

Piyty zelbetowe nalgy uktad& tak, aby cat swop powierzchm przylegaly do
podiaza (podsypki, warstwy odszapcej). Powierzchnie piyt nie powinny wystagviub
by¢ zagkbione wzgkdem siebie wicej niz 8 mm.

Jeli dokumentacja projektowa zaktada zabezpieczemieed klawiszowaniem
mniejszych ssiadupcych plyt, to poszczegdlne piyty mma hczye ze sol od czota
stalowymi petami o érednicy okoto 14 mm i diugmi okoto 30 cm wkiadanymi do
przygotowanych w tym celu otworéw w plytach.
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Jeli  dokumentacja projektowa przewiduje obramowanieawierzchni
kraweznikiem, to naley wykona& je wedlug wymaga OST D-08.01.01b [4] Ilub
D-08.01.02a [5].

Szeroké¢ szczelin mgdzy ptytami nie powinna kiywieksza od 10 mm. W celu
zachowania réwnej szerod@ szczelin, mena stosowa miedzydystansowe wkiadki
miedzyptytowe.

Po ulaeniu nawierzchni, szczeliny wypetniag gprzez zamulenie piaskiem na
petr gruba¢ piyt. Zaleca s, aby piasek kyty do wypetnienia szczelin zawierat od 3 do
8% frakcji mniejszej od 0,05 mm. Dopuszcza gastosowanie innego materialu do
wypeltnienia szczelin, np. drobnegwiru, piasku kwarcowego itp.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektova i ST. Do
robét wykaiczeniowych nalzn prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do
istniejacych warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo ustyth,

— oczyszczenie terenu rob6t z odpadéw i ustiaiich poza plac budowy,

— niezkedne uzupehnienia zniszczonej w czasie robdflimoosci, tj. zatrawienia,
krzewow, ew. drzew,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o ozrakiowmateriatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodwg deklaraci zgodndci, aprobat
techniczi, ew. badania materiatbw wykonane przez dostawtdy i

- ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materialdbw przeznaczonych do wykonania
robét, okrélone przez Inyniera,

— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw, ktére naley wykona& w czasie robot
podaje tablica 1.
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Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. Wyszczegdlnienie robot Cze;it;)élgvmc Wartasci dopuszczalne
Lokalizacja i zgodn& granic terenu Wg pktu 5 i dokumentacji
1 . o lraz : .
robo6t z dokumentagijprojektovg projektowej
2 | Przygotowanie podia Biezaco Wg pktu 5.4
3 U+ozen|_e pquypk| i ew. ulenie warstwy Biezaco Wg pktu 5.5
odsiczapcej
4 | Wykonanie nawierzchni Bigco Wg pktu 5.6
Wykonanie robot wykiczeniowych Ocena gita Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakéczeniu robét

Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powi spetnié nastpujace

wymagania:

— 0$ nawierzchni w planie nie powinna bprzesungta w stosunku do osi projektowanej
wiecej niz + 10 cm,

— szerok&¢ nawierzchni nie powinnasirézni¢ od szerokéci projektowanej wicej niz
+10cm,

— nierbwngci podiwzne nawierzchni, mierzone #at 4-metrova, nie powinny
przekracza 1l cm,

— pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektove
z toleranc} + 0,5%,

— roznice wysokdciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm
i-2.cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogllne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania
ogo6lne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z piyt
prefabrykowanych.

Jednostki obmiarowe robd6t towarzgsgch, np. ustawienia kraymnika, s
ustalone w odpowiednich OST wymienionych w pkcie 5.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogélne”
[1] pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjyrojektowa, ST i
wymaganiami layniera, jereli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— ulozenie podsypki,
- ew. ulazenie warstwy odgzapce).

Odbidr tych robdét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy piatréigi podano w OST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogélne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z plyt prefabrykowanych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— przygotowanie podia,
- dostarczenie materiatléw i spta,
— roziozenie i zagszczenie podsypki piaskowej,
- ew. ulazenie warstwy odgzapce),
— wykonanie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych wedlwymaga dokumentacii
projektowej, ST i specyfikacji technicznej,
— oczyszczenie terenu rob6t z odpadédw i ustiaiich poza plac budowy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
Cena wykonania 1 frmawierzchni z plyt nie obejmuje robét pomocniczynh.
ustawienia krawznikow, ktére powinny b§ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot oldlenych niniejsz OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktOrey potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespie
przekazywane Zamawigemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
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- prace towarzyske,
niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak geodezyjytgyczenie robot itd.

ktore s niezlzdne do wykonania robot podstawowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

ahrLONE

D-M-00.00.00
D-01.00.00
D-02.00.00
D-08.01.01b
D-08.01.02a

10.2. Normy

6.

7.

8.

PN-EN 206-1:2003

PN-EN 13242:2004

PN-B-06265:2004

Wymagania ogdlne

Roboty przygotowawcze

Roboty ziemne

Ustawienie kragnikow betonowych
Ustawienie kragnikow kamiennych

Beton — @# 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i
zgodna¢ (W okresie przdgiowym mazna stosowé PN-B-
06250:1998 Beton zwykty)

Kruszywa do niezmanych i zwizanych hydraulicznie
materiatbw stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym (W okresie przejowym mana
stosowa PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa
naturalne do nawierzchni drogowydctwir i mieszanka, PN-
B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni  drogowych, PN-B-11113:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogdw
Piasek)

Krajowe uzupetnienie PN-EN 208303 - Beton — G&¢ 1:
Wymagania, wiciwosci, produkcja i zgodni
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11. ZAL ACZNIKI
ZAt ACZNIK 1

ZASADY STOSOWANIA NAWIERZCHNI DROGOWYCH
Z PREFABRYKOWANYCH PLYT WIELKOWYMIAROWYCH

1.1. Rodzaje drdg z nawierzchniami z ptyt wielkowynarowych

Nawierzchnie z prefabrykowanych piyt wielkowymiasech mog by¢ stosowane
na drogach tymczasowych lub drogach statych. D@ dyinczasowych, rozbieranych po
okresie uytkowania, zalicza si
— drogi w rejonach budow, poprawagp warunki przejazdu spitm budowlanego,
transportu mas ziemnych lub materiatow budowlanych,

— drogi dojazdowe akzace drogi publiczne z placami budowy,

— drogi montaowe, przewidywane w projektach organizacji placddwy, do dowozu i
montau elementdéw konstrukcji, usytuowanych zwykle linmmw

Do nawierzchni drég statych (lub budowanych nazsthe okresy) mina zaliczy:

— nawierzchnie wewatrzzaktadowe drég i ulic na terenie zaktadow przshowych,

— nawierzchnie ulic w mniejszych osiedlach i miastach

— nawierzchnie na nie wydzielonych torowiskach trajomegch w duzych miastach,

— nawierzchnie placéw, parkingbw i innych powierzchmizeznaczonych do ruchu
pojazdéw.

1.2. Zalecenia stosowania ptyt

Na drogach tymczasowych stosuje sivykle system pasowy uktadania piyt (rys.
2a, b, rys. 4), a na drogach statych — systempiatoys. 2c, d, rys. 3).

Piyty wielootworowe (jakimi s tzw. plyty IOMB) @ bardziej korzystne na
drogach tymczasowych, na ktérych przewauch duych pojazdéw budowlanych (ni@ s
one wygodne dla samochod6éw osobowych). Otwory waply majg na celu zmniejszenie
masy piyty i lepsze zwzanie piyty z podivem.

Na nawierzchniach zaleca svykonywa: pochylenie poprzeczne drég i ulic okoto
2%, a placéw do 3%. Pochylenie padie drog mee wynosé do 12% (dla piyt
wielootworowych).

Uzasadnieniem budowy nawierzchni z piyt 2@0by miejscowy deficyt
odpowiedniego gruntu mineralnego do wykonania géweastwy podiga (nasypu) oraz
deficyt materiatlu na warstwy ogtzapce i mrozoochronne.

1.3. Zalety i wady nawierzchni z ptyt wielkowymiaravych

Do zalet stosowania ptyt wielkowymiarowych nale

— szybkac¢ i tatwos¢ montau nawierzchni, szczegdlnie na prostych, pozbawibnyc
tukéw odcinkach drdg,

— duwza mechanizacja rob6t z wykorzystaniemrawi samochodowych i eliminagj
specjalistycznych maszyn drogowych,

—  mozliwo$¢ montau nawierzchni w ztych warunkach atmosferycznych,

— znaczna wytrzymakd konstrukcji jezdni z diy odporndcia na mrozy,

— ograniczenie nasypoéw i podbudowy przy budowie drogi
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tatwos¢ utrzymania nawierzchni, nie wymagegj praktycznie konserwacji i fatéo

incydentalnych napraw,

ponowne wykorzystanie ptyt nawierzchniowych, polidzce drogi tymczasowe).
Do wad stosowania ptyt wielkowymiarowych nale

stosunkowo wysoki koszt nabycia i transportu piyt,

uzycie zurawi do napraw,

ograniczenie mdkosci ruchu na nawierzchniach z ptyt prefabrykowanyith okoto

30 km/h.
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D-10.03.01a

ZAt ACZNIK 2

RYSUNKI

Rys. 1. Przyklady ptytelbetowych wielootworowych

a) Piyta 1,0 x 0,75 x 0,125 m z otworami prosgtokmi

WIDOK Z GORY

Wymiary w mm
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b) Ptyta 1,0 x 0,75 % 0,125 m z otworami owalnymi

oo |1 T
Sl a7 I
9O C | i,
- =, A S N R
o e A
% ) % /%\ 2 |
PR . Wymiary w mm
c) Piyta 1,0 x 0,75 x 0,125 m z otworami agdymi
I Przekréj
£ Nr 1 1006co 17¢m §
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d) Piyta 0,75 x 0,50 x 0,10 m z otworami giymi

Nr1i1o6
Przekroj
Nr3 306co 17¢m

13

o

€ 7 — 1) - 2
n d I S B

g o~
~ -

~ ™~ “
N‘ 3 2‘ IE__
o w Ao

—d

>
1 Nr3aescoi7em
e | o {
Nr 1106

e) Piyta 0,75 x 0,50 x 0,07 m z otworami kwadratmivy
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Rys. 2. Przykiady uteenia plyt na jezdni jednopasowe;j

a) System pasowy — wariant 1 b) System pasowy iants2
Piyty 1,0x 0,75 x 0,125m

Piyty 1,0x 0,75 x0,125m

/ .

’ { I // ‘ } 0,75 { 1,0
g%ga"‘f"'“‘—"* 0,70 %éo‘gi_‘f— _______ —|o7
U I I I S 0.75 $ ! 2 1,0

c) System platowy nawierzchni szerégio d) System platowy nawierzchni szerégio
3 m — wariant 1 (plyty prostopadte do 3 m — wariant 2 (ptyty réwnolegte do

osi drogi) osi drogi)
Piyty 1,0 x 0,75 x 0,125m Phyty 1,0x 0,75 x 0,125m

3 /

e~
0
o~

, 1,0
3,0
3,0

A

0,75 0,750,7570,75

)
J(_
i

L~
1,0
§

Rys. 3. Przykiad utzenia ptyt wedtug systemu ptatowego na jezdni dwope$ szerokéci

5m
a) Wariant 1 b) Wariant 2
(ptyty prostopadte do osi drogi) (ptyty rownolegte i prostopadte do osi
drogi)
Piyty 1,0x 0,75 x0,125m Piyty 1,0x0,75x1,125m
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Rys. 4. Przekroje poprzeczne drog z nawierzchnianptyt, utazonymi w systemie

pasowym
a) Jezdnia jednopasowa, b) Jezdnia dwupasowa
a) LY +
: )
pd 100 | 100 (osod 100 | 100 ™~
‘150}:-4..‘70
b) 3:5% 2%

2 7 i Z 2777 77
e 100 | 100 wo \psol 100 100 | 100
450:990 250;- 830 150099 k
I

Rys. 5. Uktadanie ptyt na tuku o matym promieniu




