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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYMAGANIA OGOLNE
WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej .
Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan

technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robo6t

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacje Techniczne stanowig czg§¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu Robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Roboét objetych ST .

Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych:
e  organizacja zaplecza budowy
e  ustawienie rusztowan
e  wywoz ziemi, gruzu i Smieci

Roboty te nie podlegaja odrebnej zaptacie, wykonawca winien ujac je w cenach jednostkowych kosztorysu ofertowego.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robot.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno§¢ z Dokumentacja Projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera .

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy.
Zamawiajacy w terminie okreSlonym w umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz egzemplarz Dokumentacji Projektowe;.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa.
Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac:
e  projekt budowlany
e  specyfikacje wykonania i odbioru rob6t budowlanych
e  przedmiary robot
e  kosztorysy ofertowe
e Informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

1.4.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegolnione chocby w jednym z nich sa obowigzujace
dla Wykonawecy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiardw wazniejszy jest od odczytdow ze skali rysunkoéw. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda
zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okre$lone w Dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okres§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i
wykazywac bliska zgodnoé¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materialy lub Roboty nie bgda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wplynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty bgda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na
koszt wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji budowy, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym ogrodzenia,
porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezb¢dne do ochrony Robot. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w ceng umowna.



1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robét.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i woko6t Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wiasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sob
trzecich.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji Robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia
materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robot beda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialdw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwos$é zanika (np.
materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy.

2. MATERIALY

2.1. Przechowywanie i skladowanie materialéw.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwos$¢ do Robot.

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy.

Kazdy rodzaj Robodt, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2. SPRZET
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakosé
wykonywanych Robot.

3. TRANSPORT

Wykonawca stosowacé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialdw/sprzgtu na i z
terenu Robot. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robdt i whasciwosci przewozonych materiatlow.

4. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa wymaganiami ST.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Zasady kontroli jako$ci Robdt

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozong jakos$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow.

5.2. Certyfikaty i deklaracje
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i dokumentow technicznych, deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma lub

- aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa

objete certyfikacjg okreslona w pkt. 1. i ktdre spetniaja wymogi Specyfikacji Techniczne;j.



Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

Wykonawca winien stosowa¢ materialy spetniajace wymagania Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn.1108.2004 r.
w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym
(Dz.U. nr 198 poz. 2041) oraz Ustawy z dn.16.04.2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. nr 92 z 2004r. poz. 881)

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogolne zasady obmiaru Robét.

Obmiar Roboét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST
w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

6.2. Zasady okreslania iloSci Robot i materialow.

Obmiaru nalezy dokonywaé¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot, dopuszczonymi do stosowania
1 atestowanymi w Polsce urzadzeniami pomiarowymi wg stany rzeczywistego na budowie, metodami zalecanymi w Polskich
Normach odpowiednich dla danego rodzaju robot.

6.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.
Obmiary bedg przeprowadzone przed odbiorem Robot.
Obmiar Robodt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonywane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi koficowemu.

Kryterium odbioru jest zgodno$¢ wykonanych robot z:
e  dokumentacjg projektowa
kosztorysem ofertowym
ustaleniami z inwestorem
ustaleniami z Projektantem
wiedzg i sztukg budowlang
Polskimi Normami dotyczacymi danego zakresu robot
wszystkimi innymi obowiazujacymi przepisami prawa polskiego dotyczacymi danego zakresu robot.

7.1. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robdt,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robot.

7.2. Odbioér koncowy

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego.

7.3. Dokumenty do odbioru
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru Roboét jest protokét odbioru Robét sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami.
2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z ST.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.



9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia

umowa z inwestorem

Dz.U.03.207.2016 Ustawa "Prawo budowlane" z 7.07.1994r. z podzniejszymi zmianami i powigzane
rozporzadzenia

Dz.U.2.166.1360 Ustawa "O systemie oceny zgodnosci" z 30.08.2002r. i powigzane rozporzadzenia
Dz.U.03.169.1659 Rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Socjalnej w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy

Dz.U.03.47.401 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywanych robdt budowlanych z 06.02.2003r.

Dz.U.03.121.1138 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 12.06.2003r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow
Dz.U.01.118.1263 Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 20.09.2001r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych,
budowlanych i drogowych

Dz.U..03.193.1890 Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dn.29.10.2003r.w
sprawie warunkow technicznych dozoru technicznego w zakresie eksploatacji niektorych urzadzen
transportu bliskiego

Dz.U.01.62.627 Ustawa "Prawo ochrony Srodowiska" z dn.27.04.2001r. z pdzniejszymi zmianami i
powiazane rozporzadzenia

Dz.U.01.62.628 Ustawa "O odpadach" z dn.27.04.2001r. z péZniejszymi zmianami i powigzane
rozporzadzenia

Dz.U.02.147.1229. Ustawa 'O ochronie przeciwpozarowej" z dn.2408.1991r. za p6zniejszymi zmianami i
powiazane rozporzadzenia

Dz.U.94.27.96 Ustawa "O prawie autorskim i prawach pokrewnych" z dn.04.02.1994r. z po6zniejszymi
zmianami i powiazane rozporzadzenia

Ustawa :Kodeks pracy" z dn.26.06.1974 z p6zniejszymi zmianami i powigzane rozporzadzenia

normy polskie, branzowe i europejskie zharmonizowane



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
MONTAZ PANELI FOTOWOLTAICZNYCH

1.Wstep.

1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
polegajacych na montazu paneli fotowoltaicznych o tacznej mocy trojfazowej 49,818 kWp

1.2.Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie i montaz
paneli fotowoltaicznych o tacznej mocy trojfazowej 49,818 kWp.

1.4.Okreélenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,

SST i poleceniami inspektora nadzoru.

2.  Wykonanie robét.

Projektuje si¢ na gruncie wykona¢ instalacj¢ fotowoltaiczna o tacznej mocy trojfazowej 49,818 kWp
z wykorzystaniem 81 szt. paneli fotowoltaicznych bifacial z podwojna szyba o mocy min. 615Wp (np. modut fotowoltaiczny
TigerNeo Typ N 78HL4-BDV 605-625W).

Moduly fotowoltaiczne sg to urzadzenia elektryczne, w ktorych przy wykorzystaniu zjawiska fotoelektrycznego zachodzi
bezposrednia przemiana energii promieniowania $wietlnego w energi¢ elektryczna. Potaczone szeregowo tworza tancuchy,
z ktorych energia elektryczna przekazywana jest za pomoca polaczen kablowych do inwerteréw (inaczej przetwornica czy
falownik).

Moc instalacji PV zostala wyliczona jako sumaryczna moc wszystkich paneli fotowoltaicznych dla standardowych
warunkow atmosferycznych STC(ang. Standard Test Conditions — Standardowe Warunki Badania).

Panele montowa¢ na dedykowanej konstrukcji wsporczej przygotowanej pod konkretng ilo$¢ ogniw np. system
montazowy dwupodporowy, bifacjial, powloka ocynk-magnelisfitmyEnergy 5 Sp.z o0.0. ul. Ziejkowa 5, 09-500 Gostynin
montowanyw sposob trwaty do gruntu.

W przedmiotowej instalacji projektuje si¢2 falowniki solarne o mocy 25,0 kW kazdy:

- 1x Goodwe - GW25K-ET Plus (3MPPT, hybrydowy, 3F)

- 1x Goodwe - GW25K-MT_SPDII (3MPPT,3F)

Inwerter (inaczej przetwornica czy falownik) jest to urzadzenie elektroenergetyczne stuzace do przeksztatcania
pradu statego uzyskanego z moduléow fotowoltaicznych na prad zmienny sinusoidalny o parametrach sieci energetycznej,
do ktdrej zostaje wpiety.

Falownik ponadto zapewnia taczno$¢ z platforma internetowa, dzigki ktorej jest mozliwy podglad parametréw
pracy instalacji fotowoltaicznej. Zwraca si¢ szczegélng uwage na konieczno$¢é doprowadzenia sygnalu internetowego
do inwertera.

Falownik ponadto zapewnia:

* zabezpieczenie od pracy wyspowej

* zabezpieczenie od pracy niepetnofazowej

« zabezpieczenie przed obnizeniem napigcia

« zabezpieczenie przed wzrostem napigcia

« zabezpieczenie przed wzrostem czestotliwosci

« zabezpieczenie przed obnizeniem czgstotliwosci

Dobrany w projekcie falownik posiada wyjscie na akumulator co umozliwia podlaczenie magazynu energii w
postaci baterii akumulatorow: PYLONTECH FORCE H2 7,1 kWh — Li-ion, np. modut bateryjny FH9637M 3,552 kWh
— 2 szt. wraz z modutem sterujacym bateriami np. MODUL KONTROLNY BMS PYLONTECH FORCE H2 FC0500M-40S.

Modut kontrolny BMS jest niezbgdnym elementem pozwalajacym na podlaczenie co najmniej dwoch modutéw
bateryjnych Pylontech Force H2 o sumarycznej pojemnosci 7,1 kWh do tréjfazowych hybrydowych falownikow Solis. Sam
modut petni funkcje zarzadzajace w systemie wyposazonym w akumulatory.

Projektowa instalacja fotowoltaiczna o lacznej mocy zainstalowanej 49,818 kWp bedzie wpigta do sieci
elektroenergetycznej w rozdzielnicy gldwnej budynku. Instalacja ma za zadanie ograniczy¢ koszty zwiazane z zakupami
dystrybucja energii elektrycznej, poniewaz produkowana energia bedzie w pierwszej kolejnosci zuzywana na potrzeby
wewnetrzne obiektu. W przypadku nadprodukcji z instalacji fotowoltaicznej cala niezuzyta energia zostanie
oddana/sprzedana do zaktadu energetycznego, natomiast w przypadku niewystarczajacej produkcji energii, brakujaca energia
zostanie pobrana z sieci. W przypadku zaniku napigcia w sieci lub tez braku pojedynczej fazy, falownik automatycznie
wylacza si¢. Ponowne zalaczenie odbywa si¢ w sposob automatyczny, po pojawieniu si¢ napigcia w sieci.



Instalacje zasilajaca panele wykona¢ przewodami odpornymi na dziatanie promieni stonecznych np. Solarflex-x
PV1-F linka CU 1x6mm2. W polaczeniach przewodow DC stosowac szybko ztaczki np.MC4 przy jednoczesnym mozliwym
ograniczeniu liczby potaczen. W przypadku dtugosci przewodow przekraczajacych 80 m, zastosowac przewody o wigkszym
przekroju.

Budynek jest wyposazony w istn. przeciwpozarowy glowny wylacznik pradu, w chwili jego zadzialania instalacja

fotowoltaiczna zostanie catkowicie wytaczona spod napigcia zarowno po stronie AC (przemienne) jak i stronie DC (state).
Aby tak si¢ stato , nalezy najblizej paneli fotowoltaicznych jak to mozliwe zainstalowa¢ dodatkowy przeciwpozarowy PWP
wylacznik pradu, ktdry w razie pozaru umozliwi odlaczenie paneli fotowoltaicznych od falownika po stronie AC wylaczy
instalacj¢ elektryczna w budynku — wyzwolenie DPX 630 oraz po stronie DC np. poprzez przeciwpozarowy wyltacznik
bezpieczenstwa 4 stringi do instalacji fotowoltaicznych PV PEFS-EL50H-8.
Z rozdzielnicy glownej gdzie jest zainstalowany wylacznik gléwny DPX 630 (400A) nalezy ulozy¢ przewod
ognioodporny PH90 HDGS 4x1,5mm2od cewki wyzwalajacej gléwnego wylacznika pradu do przycisku PWP
wyposazonego w sygnalizacj¢ stanu (stan dozoru, stan uruchomienia), certyfikowanego, zlokalizowanego przy
instalacji fotowoltaiki.

Kable uktada¢ w rurze ostonowej na glebokosci min. 0,7 m, na podsypce z piasku mierzone odgoérnej krawedzi
kabla badz rury ostonowej. Kable uklada¢ faliscie odkladajac naturalny zapas kabla na poziomie 3-4%. Przy konstrukcji
paneli oraz przy wejsciu do budynku pozostawi¢ zapas kabli po ok. 2 m. Ulozone kable w wykopie przysypa¢ 10 cm warstwa
piasku i 15 cm warstwa gruntu rodzimego. Na tak czg$ciowo zasypane kable utozy¢ foli¢ koloru niebieskiego posiadajaca
znakostrzegawczy (znak blyskawicy) oraz ostrzezenie z napisem ,,UWAGA KABEL nn”. Ulozone kable w wykopie
podlegaja odbiorowi przed zasypaniem przez inwestora i podlegaja inwentaryzacji geodezyjnej. Calkowite zasypanie rowu
kablowego wykona¢ gruntem rodzimym stosujac warstwowe zageszczanie. Teren przywroci¢ do stanu pierwotnego.

Kable od rozdzielnicy na potrzeby fotowoltaiki doprowadzi¢ do rozdzielnic DC przy inwerterach w ktérych
zainstalowa¢ ograniczniki przepig¢ PV typu 1+2(na kazdym stringu i biegunie), bezpieczniki z wktadkami gPV (na kazdym
stringu biegunie). Z rozdzielnicy fotowoltaiki DC prowadzi¢ kable do falownika przetwarzajacego napigcie stale DC na
napigcie zmienne AC 400V. Przeksztaltniki wraz z rozdzielnia fotowoltaiki nalezy zabudowa¢ w pomieszczeniu kottowni na
$cianie lub w innym pomieszczeniu technicznym wskazanym przez uzytkownika.

Projektowane kable nalezy uktada¢ w metalowym korycie perforowanym z pokrywa — posiadajace certyfikat
ENS50085,zainstalowanym pod konstrukcja paneli fotowoltaicznych. Dokonaé oznaczenia tras przewodéw DC poprzez
umieszczenie informacji: ,,Niebezpieczenstwo — wysokie napigcie DC w ciggu dnia obecne po wylaczeniu instalacji”.

Projektuje si¢ rozdzielnice fotowoltaiki AC, wyposazy¢ w miedzy innymi, zabezpieczenia zwarciowe oraz
przeciwprzepigciowe zardwno po stronie AC jak i DC. Schemat rozdzielnicy zostat przedstawiony na rysunku E-4.
Szczegdtowa lokalizacje urzadzen nalezy ustali¢ z uzytkownikiem przed przystapieniem do montazu.

Od projektowanej rozdzielnicy fotowoltaiki nalezy utozy¢ kabel YKY 5x25mm?2 do istniejacej rozdzielni glownej obiektu,
kabel uktada¢ w istniejacych korytach.

W istniejacej rozdzielni gléwnej nalezy zamontowaé tréjsystemowy licznik pomiarowy energii czynnej — celem
zliczania wyprodukowanej energii przez panele fotowoltaiczne.

Zwraca si¢ szczegdlng uwage na konieczno$¢ doprowadzenia sygnalu internetowego do przeksztattnikow napiecia.
Przylacze internetowe wykona¢ w porozumieniu zinwestorem na budowie. Nalezy wykona¢ potaczenie skretkg komputerowa
migdzy wszystkimi przeksztattnikami w sposob szeregowy. Wymiary wszystkich projektowanych rozdzielni dostosowaé do
wyposazenia oraz potrzeby wprowadzenia kabli zasilajacych.

Uziemienie wykona¢ w postaci uziemienia pionowego ze stalowych miedziowanych pretow okraglych
min fi 16 mm pograzonych w gruncie na glebokosci wigksza niz4 m. Rezystancja uziemienia powinna wynosi¢<10 Q.
Wszystkie potaczenia elementéw uziemienia wykona¢ przez skrecanie odpowiednimi ztgczami, bednarka ocynkowana
FeZn 30x4mm lub linkg LgY min. 16mm?2.

Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym zostanie zapewniona przez:

» Zachowanie odleglosci izolacyjnych,

« Izolacj¢ robocza,

* Dla urzadzen nN 0,4kV samoczynne wylaczenie zasilania w uktadzie TN-S.
Jako ochrong dodatkowa (ochrong przy uszkodzeniu) w sieci nN pomigdzy rozdzielnicami posredniczacymi a falownikiem,
zastosowano samoczynne wylaczenie zasilania z zastosowaniem urzadzen ochronnych nadpradowych w ukladzie
TN-S zamontowanych w skrzynce przylaczeniowej falownika oraz rozbudowywanej gtownej rozdzielni RnN. Ochrona
przeciwporazeniowa przed dotykiem posrednim urzadzen wytworczych instalacji fotowoltaicznej realizowana bedzie przez
zastosowanie gtdwnych polaczen wyrownawczych wszystkich czgéci przewodzacych dostepnych. Przed zwarciami
doziemnymi wystgpujacymi przed zaciskami AC bgda zabezpieczaly wytaczniki roznicowo-pradowe zainstalowane
w falownikach.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi Polskimi Normami, Prawem Budowlanym, Przepisami
Budowy Urzadzen Elektrycznych, przepisami BHP, oraz Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot Budowlano
Montazowych czgé¢ V roboty elektryczne.
Po zgloszeniu wykonania prac do lokalnego zaktadu energetycznego bedzie konieczno$¢ wymiany istniejacego
uktadu pomiarowo-rozliczeniowego na licznik czterokwadrantowy (dwukierunkowy).



Wszystkie prace zwiazane z realizacja obiektu prowadzi¢ pod nadzorem osoby z wymaganymi uprawnieniami, zgodnie

z zatwierdzonym projektem budowlanym z zachowaniem wymagan BHP w budownictwie; przy uzyciu wyrobow
posiadajacych odpowiednie certyfikaty oraz dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie na
terenie Polski.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci w trakcie realizacji budynku z zatozeniami badZ wytycznymi niniejszego projektu,
nalezy skontaktowac si¢ z projektantem przed przystapieniem do robot budowlanych.

Wykonawca ponosi wylaczna odpowiedzialnos¢ za wykonane btgdnie roboty budowlane, codo ktérych miat watpliwosci lub
wystapity niezgodnosci z projektem, a nie zostaty skonsultowane z projektantem.

Zawarte w projekcie typy i producenci urzadzen shuza jedynie okresleniu standardow

wykonania. Dopuszcza si¢ stosowanie urzadzen innych producentéw pod warunkiem zachowania wyznaczonych parametrow
wizulano-jakosciowych oraz technicznych. Wszelkie odstgpstwa od projektu nalezy uzgodni¢ na etapie wykonawstwa
z Inwestorem.

Roboty nie ujete w Dokumentacji, a wynikajace z technologii budowy, zastosowania

materialow lub montazu urzadzen winny by¢ uwzglednione w kosztorysie ofertowym Wykonawcy i brak ich
wyszczegolnienia w dokumentacji nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen finansowych Wykonawcy w stosunku do
Inwestora lub Biura Projektow. Kazda zmiana zgloszona przez Wykonawcg, przed jej wprowadzeniem, powinna by¢
uzgodniona z Inwestorem i Projektantem. Wszystkie zmiany wprowadzone w czasie prac nalezy nanie$¢ do projektu w celu
wykorzystania go jako dokumentacji powykonawcze;j.

3. Kontrola jako$ci.
W celu oceny jakosci montazu instalacji fotowoltaicznej nalezy sprawdzic:
— zgodno$§¢ wymiarow,
— jako$¢ materiatow uzytych do wykonania elementow,
— prawidlowos$¢ wykonania, montazu i mocowania z uwzglednieniem szczegotow konstrukcyjnych

4. Obmiar robét.
Tlos¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez inspektora nadzoru
i sprawdzonych w naturze.

5. Odbiér robét.

Podstawe do odbioru robdt powinny stanowi¢ nast¢gpujace dokumenty:

a) dokumentacja techniczna,

b) zaswiadczenia o jakosci materiatdéw i wyrobow dostarczonych na budowg.

6. Podstawa platnosci.

Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7. Cena obejmuje:
- dostarczenie materiatow i sprzetu na stanowisko pracy

- montaz instalacji,

- uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatow.



