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Wyjasnienia i zmiana tre$ci SWZ nr 3

Zamawiajacy: Politechnika Lubelska na podstawie art. 135 ust. 2 i 137 ust 1 ustawy z dnia 11
wrzes$nia 2019 r. Prawo zamdwien publicznych (Dz.U. z 2024 r. poz. 1320) w postepowaniu
0 udzielenie zamoéwienia publicznego prowadzonego w trybie przetargu nieograniczonego pn.
»Dostawa kompletnego wyposazenia laboratorium dla Wschodniego Centrum Nauki i Robotyki
w formie zespotu zintegrowanych stanowisk laboratoryjnych do prowadzenia badan i do
praktycznego nauczania proceséw komunikacyjnych i sterujacych, typowych dla wspotczesnych sieci
i systemow przemystowych”, dokonuje wyjasnien tre$ci SWZ:

Zamawiajacy udziel odpowiedzi na zadane pytania:

Pytanie nr 1:

Pytanie do Zadania 1.2 i 1.5. Dotyczy czeSci:

- kamera 2D z mozliwo$ciag wykorzystania jako kamera 2.5D, zamontowana (...) Procesor systemu
Wizyjnego, jest zintegrowany i wbudowany w kontroler robota. Jaki jest powdd sprecyzowania,
Ze procesor systemu wizyjnego ma by¢ wbudowany w kontroler robota? Czy istnieje mozliwo$¢
zastosowania alternatywnego rozwigzania, gdzie procesor systemu wizyjnego jest wbudowany
w kamere, a kamera bezposrednio zintegrowana z robotem?

Odpowiedz nr 1:

Integracja procesora wizyjnego z kontrolerem robota pozwala na zapewnienie Zadanej
funkcjonalno$ci systemu (rozpoznawanie i pomiar cech geometrycznych obiektéw, rozpoznawanie
i Sledzenie obiektéw na transporterze - conveyor tracking) bez uzycia dodatkowego oprogramowania,
wykorzystujac jedynie srodowisko programowania robota. Rozwigzanie alternatywne, polegajace na
integracji inteligentnej kamery (wyposazonej w zaawansowany procesor graficzny z mozliwoscia
programowania) z kontrolerem robota jest dopuszczalne, jezeli speinia warunki podane w opisie
zadania, w szczegdlno$ci umozliwia podjecie obiektu z transportera i przeprowadzenie operacji
montazu (zorientowanie czesci i utozenie w pozycji docelowej na stanowisku montazu).

Pytanie nr 2:

Pytanie do Zadania 1.1, 1.2 1.4

Czy w stanowiskach R01, R02, R04 dopuszczajg Panstwo zastgpienie robota przemystowego -
przemystowym robotem wspoétpracujgcym tzw. cobotem?

Odpowiedz nr 2:

Tak, jest to mozliwe, o ile cobot bedzie spetnial wymagania podane w opisie.

Pytanie nr 3:

Czy dopuszczajg Panistwo inne dwustronne panele montazowe niz konstrukcja z anodyzowanego
wyttaczanego aluminium i pasujace do nich zaczepy montazowe komponentéw przemystowych
spelniajacych Panstwa wymogi?

Odpowiedz nr 3:

Tak, dopuszczamy rozwigzania alternatywne, o ile speinia wszystkie wymogi zawarte w opisach.
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Pytanie nr 4:

Zwracamy sie z uprzejma prosba o wyjasSnienie rozbieznosci dotyczacej terminéw dostaw.
W odpowiedzi na pytanie nr 3 jest tekst: ,Dopuszczamy wydtuzenie terminéw zapisanych w SWZ
(Zatacznik nr 2a do SWZ) z 3 miesiecy do 4 miesiecy oraz z 6 miesiecy do 7 miesiecy.”
Za$ w Zataczniku nr 2a do SWZ, powyzsza zmiana nie zostata wpisana do wszystkich pozycji i nadal
sa terminy 6-ciu miesiecy. Prosimy o szybka odpowiedZ, poniewaz mogta nastapi¢ pomytka
w wypetieniu tabeli w w/w zataczniku.

Odpowiedz nr 4:

Tre$¢ opublikowanego zmienionego zatgcznika 2azawierala btednie wpisane terminy dostaw.
Zgodnie z odpowiedzig na pytanie nr 3 z dnia 4 wrze$nia nr 2024 r. - terminy dostaw zadan powinny
by¢ zmienione z 6 miesiecy na 7 miesiecy od daty podpisania umowy.

Zatqczniki:
- Zmieniony zatqcznik nr 2a do SWZ (wersja nr 3)

Kierownik Biura Zaméwien Publicznych

/-/ mgr Katarzyna Lakutowicz-Frqk
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