SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-01.02.04
ROZEBRANIE ELEMENTOW DROG

1. WSTEP  1.1.

Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegodtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymaganiadotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg elementow drog.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z zadaniem.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
rozbiorka:
- rozebranie nawierzchni chodnikow z ptyt betonowych gr. 5i 7cm,
rozebranie nawierzchni z kostki betonowej gr. 6 cm,
rozebranie nawierzchni z kostki kamiennej nie regularnej gr. 6 cm,
rozebranie nawierzchni betonowej o gr. 12 cm,
rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno — bitumicznych gr.6 - 10 cm,
rozebranie kraweznikéw betonowych 15x30 cm na podsypce cementowo-piaskowej,
rozebranie taw pod krawezniki z betonu
rozebranie nawierzchni z ptyt drogowych betonowych gr 15 cm
rozebranie podbudowy betonowej gr20 cm
ciecie nawierzchni bitumicznych pitg spalinowa na gt. 10 cm,
- wywiezienie gruzu spryzmowanego na odl. 20 km,
14. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

15.  Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”’pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

3.  SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”pkt 3.
3.2.  Sprzet do rozbioérki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrka elementow drog, moze by¢ wykorzystany



sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- spycharki,
tadowarki,
samochody ci¢zarowe,
mtoty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
- koparki.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,,Wymaganiaogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.  Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkichelementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektows, SST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, wktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony wSST lub
przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wilasnoscig
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez
InZyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny byc¢usuniete
z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drog, znajdujace si¢ w miejscach, gdziezgodnie
z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypeic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggsci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”pkt 6.
6.2.  Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych dopowtdérnego
wykorzystania.

Zaggeszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunietych elementach nawierzchni,



ogrodzen i przepustow powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslonew OST D-02.00.00
,,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robo6t zwigzanych z rozbiorka elementéw drog jest:
dla nawierzchni chodnika oraz wjazdow z nawierzchni bitumicznej — m2
dla podbudowy z betonu — m2
dla nawierzchni z betonu — m2
dla kraweznikow - m
dla obrzezy - m
dla taw pod krawezniki — m3
dla cigcia nawierzchni - m
dla wywozu ziemi — m3

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robo6t obejmuje:

a) dlarozbiorki chodnika i wjazdow asfaltowych, podbudowy oraz nawierzchni z betonu:
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
rozkucie i zerwanie nawierzchni lub podbudowy,
zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dlarozbiorki kraweznikow i obrzezy
odkopanie kraweznikow, obrzezy wraz z wyjeciem i 0czyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej oraz taw w przypadku kraweznikow,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyrownanie podtoza I uporzadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dlaciecia pitg nawierzchni asfaltowych

przecigcie nawierzchni na gt. 10 cm.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. 2. BN-77/8931-12
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.



