SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Montaz stupa oswietleniowego w pasie drogowym drogi gminnej
352008T wraz z wykonaniem przytacza linii elektroenergetycznej
napowietrznej nN 0,4 kV do celéw oswietlenia ulicznego

LOKALIZACJA:
Droga gminna 352008T w m. Trzcianka Gmina Nowa Stupia
dziatki nr: 72, 73/3, 59 obreb 0018 Trzcianka

Roboty w zakresie budowy linii napowietrznych CPV 45232210-7
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Wstep

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania szczegétowe,
dotyczace rozbudowy linii elektroenergetycznej napowietrznej nN 0,4kV do celéw oswietlenia
drogowego - montaz stupa oswietleniowego w pasie drogowym drogi gminnej 352008T wraz z
wykonaniem przytgcza linii elektroenergetycznej napowietrznej nN 0,4 kV do celdow oswietlenia
ulicznego dziatki nr: dz. 72, 73/3, 59 obr. 0018 Trzcianka

Zakres stosowania SST

Szczegbétowa specyfikacja techniczna opracowana jest w celu stosowania jako dokument
przetargowy przy zleceniu i realizacji budowy linii napowietrznej nN oswietlenia ulicznego
w miejscowosci Trzcianka gmina Nowa Stupia.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania szczegétowe dla robdt
zwigzanych z budowa linii napowietrznej oswietlenia ulicznego w miejscowosci Trzcianka gm.
Nowa Stupia

Zakres robot obejmuje:

1.3.1 montaz hakéw wieszakowych,

1.3.2 montaz uchwytéw kranicowych, przelotowych i naroznych.

1.3.3 montaz uchwytéw wysiegnika,

1.3.4 montaz wysiegnikow rurowych,

1.3.5 montaz opraw oswietlenia ulicznego na wysiegnikach,

1.3.6 rozwieszenie i wykonanie naciggu przewodu samono$nego AsXSn 2x25 mm?,

1.4.7 montaz bezpiecznikdw do opraw na przewodzie samonosnym,

1.4.8 montaz ogranicznikow przepieé,

1.4.9 montaz uziemien

1.4.10 podtaczenie przewodu zasilajgcego szafke oswietleniowa do istniejgcej linii
nN 0,4 kV,

1.4.11 wykonaniu pomiardéw i préb odbiorczych.
1.4.12 uruchomieniu oswietlenia ulicznego.

Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich zgodno$é ze
Szczegodtowa Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca zorganizuje plac budowy zgodnie z przepisami. Koszt zorganizowania placu budowy
nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wtgczony w cene umowna.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie wykonywania robot. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich. Wykonawca
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bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywofanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych wyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.100chrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt, do wydania potwierdzenia
zakonczenia robdt przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koricowego.

1.11Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

2.1

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtfadze centralne,
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposéb ciggty bedzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty.

Materiaty

Materiaty do budowy linii napowietrznej oswietlenia ulicznego powinny by¢ dostarczone
na budowe z nastepujgcymi dokumentami:

- certyfikatem lub deklaracjg zgodnosci,

- wytycznymi stosowania materiatu wg producenta,

- podstawowymi informacjami BHP i przeciwpozarowymi.

Podczas przyjmowania na budowe materiatdw przeznaczonych do budowy linii napowietrznej
oswietlenia ulicznego wykonawca powinien sprawdzi¢ kompletnos¢ i aktualnosé¢ dokumentow
dostarczonych na budowe. Materiaty, ktore zostaty przyjete na podstawie powyzszego
sprawdzenia, powinny by¢ sktadowane zgodnie z warunkami ich przechowywania.

Sktadowanie materiatow

- materialy przeznaczone do budowy linii napowietrznej oswietlenia ulicznego winny by¢
dostarczone na budowe bezposrednio przed ich wbudowaniem

- magazynowane materiaty winny by¢ zabezpieczone przed szkodliwym dziataniem promieni
stonecznych i opadami atmosferycznymi.

Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie powoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.



Liczba jednostek i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robot, w terminie przewidzianym umowa.

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ robdt i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Przy zatadunku, przewozeniu i roztadunku wszystkich materiatéw nalezy zachowac aktualne
przepisy o transporcie drogowym oraz przepisy BHP.

Wykonanie robot

Projektowang linie wybudowac z zastosowaniem nastepujacych typdéw stupdéw:

Projektowany stup nr 19/1 typu K-10,5/12 wykonac z pojedynczej zerdzi wirowanej. Posadowi¢
na gtebokosci 2,5 m, zastosowac ustéj U3.

Wykonaé zabezpieczenie podziemnych czesci proj. stupa poprzez dwukrotne malowanie
Abizolem-R do wysokosci 0,5 m nad poziom gruntu. Dla projektowanego przewodu zastosowac
nacigg podstawowy Fn=216daN, naprezenie 42,5 MPa. Nalezy usungc¢ wszelkie zakrzewienia
oraz pnie w bezposredniej bliskosci stupa (promien 0,6m).

Na stupie nr 19/1 korice przewoddw zabezpieczyé przed wilgocig zaktadajgc ostonki systemowe.
Wykonaé numeracje stupa — tabliczki o biatym tle, cyfry koloru czerwonego o wysokosci 10 cm.
Na projektowanym stupie nalezy zabudowaé oprawe LED o mocy znamionowej min 26W
wykonane w Il klasie ochronnosci na wysiegniku 1,5m ocynkowanym o grubosci scianki
wewnetrznej. 4+5mm, mocowanym do stupa wirowanego za pomocg obejm. Parametry
projektowanego wysiegnika oraz katy regulacji oprawy, ktdora zostanie zabudowana na stupie
zostaty podane na rys E-1 i E2. Zasilanie oprawy od projektowanej linii oswietlenia drogowego
wykonac¢ przewodami kabelkowymi YDY 2x1,5 mm2, natomiast zabezpieczenie opraw od zwar¢
wewnetrznych bezpiecznikami typu SV 19.2511 z wktadkami BiWts 6A.

Kontrola jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakosé robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli wykonywanych robét.

Wykonawca bedzie przeprowadzat kontrole robdt z czestotliwos$cig zapewniajacg, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.

Kontrole zwigzang z budowa linii napowietrznej oswietlenia ulicznego nalezy prowadzi¢ w czasie
wszystkich faz robdt instalacyjnych.

Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wszystkie wymagania dla
danej fazy robot zostaty spetnione.

Kontrola jakosci robdt powinna obejmowac:

- sprawdzanie zgodnosci wykonywanych robét z dokumentacjg projektowq i stwierdzeniu
wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin.

- sprawdzenie materiatéw i urzadzen uzytych do budowy linii napowietrznej oswietlenia
ulicznego polega na poréwnaniu wymogéw okreslonych w dokumentacji projektowej w tym:
na podstawie dokumentdw okreslajgcych jakos¢ wbudowanych materiatéw i urzgdzen oraz
poréwnaniu ich cech z normami przedmiotowymi, aprobatami i atestami producentow i
bezposrednio przez poréwnanie na budowie

- badania i proby odbiorcze wybudowane;j linii napowietrznej oswietlenia ulicznego polegaja
na wykonaniu pomiaréw odbiorczych rezystancji uziemienia, petli zwarcia, izolacji przewodow.
W przypadku stwierdzenia nieprawidtowosci nalezy je usungc i ponownie wykonaé pomiary
odbiorcze.
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10.

Odbiér robét

Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od odpowiednich ustalen, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

- odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi koncowemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

W odbiorze powinni uczestniczy¢ przedstawiciele Zamawiajgcego oraz przedstawiciele
Wykonawcy.

Odbidr robét zanikajacych i zakryciu ulegajacych

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robdét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie wg. zasad jak przy odbiorze koncowym. Odbioru robdt dokonuje Inspektor
Nadzoru.

Odbidér koncowy robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. O catkowitym zakonczeniu robdt oraz gotowosci do odbioru koncowego
Wykonawca powiadomi na pi$mie Zamawiajgcego oraz Inspektora Nadzoru.

Odbidr koncowy nastgpi w terminie ustalonym w umowie.

Odbioru konicowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowe]j na
podstawie przedfozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania roboét z
kosztorysem ofertowym i szczegdtowq specyfikacjg techniczna.

Odbidr pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Obmiar robot
Po wykonaniu robét zwigzanych z budowa linii napowietrznej oswietlenia zewnetrznego nie
bedzie sporzadzany kosztorys powykonawczy, a wiec obmiar robét nie ma zastosowania.

Podstawa ptatnosci
Podstawa ptatnosci oparta jest na zasadach zawartych w umowie.

Przepisy zwigzane.

10.2 Wykaz przepisdw i norm

10.2.1. PN-EN 13201 — Oswietlenie drog,

10.2.2. PN-IEC 60364-5-52 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

10.2.3. PN-EN 60598-2-3 — Oprawy oswietleniowe. Wymagania szczegétowe. Oprawy oswietlenia
drogowego i ulicznego.
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