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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (ST) s i ¢ i
Przed ] iczne, g wymagania ogélne dotyczace wykonania
i odbioru robét drogowych — _Budowa dojazdy pozarowego nr 18 Trakt Krélewski w lesnictwie Miynisko” =S

1.2. Zakres stosowania ST

SEcclyﬂkaCja techniczna  stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
pkt. 1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Wymagania ogélne nalezy rozumieé i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikagjami Technicznymi:

D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D.01.02.01 KARCZOWANIE

D.02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW / WYKOPY

D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW / NASYPY

D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM
D.04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO

D.05.01.03 NAWIERZCHNIA Z KRUSZY WA LAMANEGO

1.4. Informacja o terenie budowy
Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy,
1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przed p‘rzystq_pieniem c!o rob'ét _inwcstor zawiadomi wszystkich wiascicieli przyleglych posesji o utrudnieniach w ruchu oraz
oznakuJ_e odpmek drogi w rejonie prowadzonych robat, Roboty prowadzi¢ w liniach okreslajgcych zakres opracowania.
Nba].proljekgledzaiozpl)pgi?ro_\‘vama wehodzagcym w skiad dokumentacji naniesiono istnigjace uzbrojenie podziemne Przy
zblizeniu sig do kabli i linii energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociagow ch roboty ziemr i i
uzgodnieniu z gestorami sieci. e ¥
Catosé robt?t p_rowadztc’:_pod ngdzorel?a osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢ uprawnionemu geodecie.
meadzeme i zabezpleczemt? robo? oznallmwac' zgodnie z projektem na czas prowadzenia robot w uzgodnieniu z
ane_storer‘n.t Wy_konl';:lwca r(()jbot - Kleg{)\fvmk budowy przed przystgpieniem do robét Jest zobowigzany sporzadzié plan
czpicczensiwa 1 ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastrukt i ; a:
i e ey g ury z dnia 23 czerwca 2003 r.
Przy sporzadzaniu planu »bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegéinych robét w rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawic bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budo\»{lanych (Dz. U. Nr.47, poz.40.1J'0raz uwzgledni¢ ,informacje dotyczges bezpieczenstwa | ochrony zdrowia”.
Obow_lazklem wykonawcy Jest zapewnienie przejécia dla pieszych i dojazdu do posesji. Technologia robét i ich rodzaj oraz
materialy zastosowane w projekcie nie wplyng negatywnie na $rodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poni?cj okreslenia nalezy rozumiec¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
L1.6.1. Budowla dr'ogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé techniczno-uzytkows (droge) albo
116%0 CZgéédSti}EOWI@C@ odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel)

-6.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczon esruchii nHssowisdi
utwardzony. J 2 y do ruchu pieszych i odpowiednio
1.6.3. Diugoéér mostu - odlegio$¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z nadsypk
- odleglos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w os Jezdni drogowe;. i
1.6.4. Drloga‘- wyd;lelony_ pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.6.5‘.Dr0ga tymeczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoficzeniy, ’

1.6.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenows dla zapewnienia komunikacji
1.6.8. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.6.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez W w } . .
) IS0 DaW) ykonawce, upowazniona do kierowania robotami i i
w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakty, do wystgpowania



1.6.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawee, upowazniona do kierowania robotami
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.6.10. Korcna drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami,
jezdnie.

1.6.11. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

1.6.12. Konstrukcja nosna (przeslo lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzgca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu kolowego, pieszego.
1.6.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.6.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni,

i do wystepowania

pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi

obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez InZzyniera.

1.6.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robat,

1.6.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykenania rob6t, zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera,

1.6.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikagji drogowe; i ruchu pieszego.

1.6.19. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podioze
gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.6.20.Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
atmosferycznych.

1.6.21.Warstwa wigzaca - warstwa zngjdujaca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze rozlozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

1.6.22.Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierdwnosci podbudowy
nawierzchni.

1.6.23.Podbudowa - dolna czg$é nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.6.24.Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona
skladac sig¢ z jednej lub dwoch warstw.

1.6.25.Podbudowa pomocnicza - dolna czgsc podbudowy spebniajaca, obok funkc
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu | przenikaniem czastek podt
odsgczajgcy lub odcinajacy.

1.6.26.Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
Mmrozu.

1.6.27.Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezgcej powyzej.

1.6.28. Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajace;] sie do nawierzchni.

1.6.29. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.6.30. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.6.31. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.6.32. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnose wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,
tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla daneg
budowlanych.

1.6.33. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszezania w nim drogi oraz
drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowa¢é teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.6.34. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazddw
bezpieczenistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukgji
nawierzchni.

1.6.35. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania,

1.6.36. Podioze ulepszone - gérna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod nawierzchni
przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

czynnikow

lub profilu istniejgcej

ji no$nych, funkcje zabezpieczenia
0za. Moze zawieraé warstwg mrozoochronng,

a jesli przedzial
0 rodzaju robot

g, ulepszona w celu umozliwienia

1.6.37. Polecenie InZyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera. w formie
sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.6.38. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

pisemnej, dotyczace

1.6.39. Przedsigwzigeie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub calkowita
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego polgczenia.

1.6.40. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukeyjne;j,
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.6.41. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w real
przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

modernizacja
shuzace do przeptywu matych ciekw

izacji zadania budowlanego, na

1.6.42. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanow

igce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga,
kolej, rurociag itp.



1.6.43. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s¢é dokumentacji projektowe], ktéra wskazuje lokalizacje,

: charakterystyk
i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robgt. R

1.6.44. Przyczdlek - skrajna podpora obiekty mostowego. Moze skiada¢ sie z pelnej Sciany, shupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyn, komoér.

1.6.45. Rekultywacja - roboty majace na cely uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkgji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego. ’

1.6.46. Rozpigtosé teoretyczna - odleglodé migdzy punktami podparcia (tozyskami), przesta moslowego.

1.§.47. Szero.kc.).s’c’ calkowita‘obiekt_u (mostu/wiaduktu) - odleglod¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcji cbiektu,
mierzona w linii prostopadlej do osi podiuznej, obejmuje catkowitg szerokoéé konstrukcyjng ustroju niosgcego. ‘

1.6.48. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokogé Jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblnych rodzajéw ruchu oraz

szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylgezeniem konstrukcji przy jezdni dolem sddzislsinge]
ruch kotowy od ruchu pieszego. : JqCe|

1.6.49. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilogci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.6.50. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.6.51. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inna droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.6.52. Z_adam‘e budowlane - czgS¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigca odrgbng calosé konstrukeyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze

polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu. _ o

1.7. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows
ST i poleceniami Inzyniera. 2 . )

1.7.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie ckreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawey teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspolrzedne punkiow glownych trasy
oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.7.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szezegblowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektows:
*  Zamawiajacego,
*  sporzgdzong przez Wykonawce.

1.7.3. Zgodno$¢ robot z dokumentaciy projektowa i ST

wymieniona w ,,Ogdlnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bilq:déw lub opuszczen w
dokumentach kontrakiowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy Jest od odezytu ze skali rysunkéw. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowg i ST. Dane okreslone w dokument
projektowej i w ST bedg uwazane za wartodei docelowe, od ktérych dopuszezalne s odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowl muszg by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty
lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i wplynie to na niezadowalajgca jako$é elementu
budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.7.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia tereny budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakofczenia i
odbioru  ostatecznego robdt.  Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymj/waé lymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porceze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne Srodki
niezbgdne do ochrony robdt, wygody spolecznodei | innych. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie
przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzona przez InZyniera. Tablice informacyjne bedg
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. ’

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zapiacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w cene umowna.



1.7.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykenywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska

naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy | wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione krokj majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
Srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwodcei dia os6b lub wlasnogei
spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hafasu Jub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dzialania.

Stosujge sig do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.7.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowe]. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet
Przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszezeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach j pojazdach. Materiaty tatwopalne beda skiadowane w Sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0s6b trzecich. Wykonawea bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.7.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly s3 szkodliwe dla otoczenia, nie bgds dopuszczone do uzycia. Nie dopuszeza sie uzycia
materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét bedg mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostkg, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na érodowisko, Materialy, ktére sg
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakorficzeniu robdt ich szkodliwoéé zanika (np. materialy pylaste) moga
byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycic tych materialow od wiasciwych organaw administracji
pafistwowe]. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwick zagrozenie érodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.7.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzagdzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych wlascicielami tych urzadzef potwierdzenie  informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawea zapewni wilasciwe oznaczenie |
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowy dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzagdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspélpracowal dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawea bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemj urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.

1.7.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sig bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o¢ przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw i w spos6b ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera, Pojazdy i fadunki powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie b¢dg dopuszezone na $wiezo ukoficzony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten Sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera,
1.7.10. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa | higieny pracy. W
szczegblnodci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgeych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawea zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia
0s06b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane
z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenje umowne;j,

1.7.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od daty
rozpoczgeia do daty zakofczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera). Wykonawca bedzie

drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbiory ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac roboty
utrzymaniowe nie péZnicj niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.7.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne | miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane 7 robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét, Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich Wymagafh prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub metod

i w sposéb ciggly bedzie informowaé InZyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajge kopie zezwoled i inne odnosne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem Jjakichkolwiek materialow przeznaczonych do robét
Wykonawca przedstawi szczepélowe informacje dotyczace proponowanego Zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badaf laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
Zrodla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego Zrodia w sposob ciagly spetniajg wymagania ST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoles od whasciciel i odno$nych wladz na pozyskanie materialéw z jakichkolwiek
Zrodet miejscowych wigczajac w to #rodia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczyé Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrédta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z
badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metodg wydobycia i sellekcii do .zatwierdzenia
Inzynierowi. '

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spetnienie wymagah ilosciowych i jakosciowych materialow z jakiegokolwiek
#r6dia, '

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materialéw do robdt. Humus i nadkiad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku
i zwiru bedg formowane w haidy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukofczeniu robét. Wszystkie
odpowiednic materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy
bgda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera .Z
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonaweca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu
budowy poza tymi, kiére zostaly wyszcezegolnione w dokumentach Umowy.

Eksploatacja Zrodel materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekeja wytwdrni materialow 3

Wytwornie materialéw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawq akeeptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, bedg zachowane naste;puiz}ce warunki:

a) Inzynier bgdzie mial zapewniong wspolpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytwérni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materiatOw przeznaczonych do realizacji umowy. ’

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z tereny budowy. badz zlozone w miejscu
wskazanym przez InZyniera. Jesli Inzynier zezwolj Wykonawey na uzycie tych materialéw do innych robét, niz e dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanic przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robdt, w
ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, 1iczqc‘si¢ z jego
nieprzyjeciem i niezaplaceniem .

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszezeniem, zachowaty swojg jakost i wlasciwosé do robot i byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera. Miejsca czasowego skladowania materialgw bedg zlokalizowane w obrebie tereny budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce, )

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 1ygoclnie.przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych ‘przez InZyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.



3. SPRZET

Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu

na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferty Wykonawey i powinien odpowiada¢
pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ Jub projekcie organizacj
Inzyniera; w przypadku braku ustalei w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptow
Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamj okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa. Sprzgt bedgcy wlasnosciy
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i golowosci do pracy. Bedzie on
zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wybory i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akeeptacji Inzyniera, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez Jjego zgody. Jakikolwiek
sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warun
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét,

4. TRANSPORT

kow  umowy, zostang przez Inzyniera

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkaw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na Jjakosé
wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materialdw. Liczba ¢rodkéw transportu bgdzie zapewniaé prowadzenie
robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowe], ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
umowa.Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beds spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie | innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgee
warunkom dopuszczainych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcey. Wykonawea bedzie usuwaé na biezgco, na wihasny koszt,
wszelkie zanieczyszezenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5, WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosé zastosowanych materialow |
wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robét oraz
poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoéci wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera. Nastgpstwa jakiegokolwiek blgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang,
jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawceg na wiasny koszt, Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawey od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé. Decyzje
Inzyniera dotyczace akceptacii lub odrzucenia materialow i elementéw robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytyeznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgledni wyniki badad materialow i robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, do$wiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawcg, pod grozbg zatrzymania robét, Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wigczajac personel, laboratorium, Sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materialow oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z czgstotlivoscig zapewniajgey stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czgstotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowy. Wykonawca dostarczy Inzynierowi
Swiadectwa, 2e wszystkie stosowane urzadzenia | sprz¢t badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajagcych procedury badan. Inzynier bedzie mieé nieograniczony
dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu jch inspekcji. Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcey pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, Sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium. pracy
personelu lub metod badawczych, Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki bada,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawey zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materialow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem | prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca,

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy

nie obejmujag
Jjakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé¢ mozna wytyezne krajowe, albo inne procedury,

zaakceptowane przez



Inzyniera. Przed przystgpieniem do pomiaréw Iub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie

pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pigmie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera,

6.3. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli. pobierania probek i badania
materiatow u Zrodla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy |
producenta materialdw, Inzynier, po uprzedniej werytikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawee, bedzie
ocenia¢ zgodnos¢ materialow i rob6t z wymaganiami ST na podstawic wynikéw badar dostarczonych przez Wykonawce,
Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawey, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, 1o Inzynier poleci Wykonawey lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wilasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materiatéw i robét z dokumentacja projektowg i ST. W takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub
dodatkowych badan i pobierania prébek peniesione zostang przez Wykonawce.

6.4, Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnod¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnosei lub certyfikat zgodnodei z:
e Polskg Normg lub
* aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objgte certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.
W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robét bgdzie
posiada¢ te dokumenty, okreslajace w spossh Jjednoznaczny jej cechy. Produkty przemyslowe musza posiadaé ww,
dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow
tych badan bgdg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie speiniajg tych wymagan beda
odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonaweg w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane
na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty
bedg oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnoscei:
dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,
dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,
terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszezegblnych elementow robét,
przebieg robét, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera,
daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powadu,
zgloszenia i daty odbiordw robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, czgdciowych i ostatecznych odbioréw robet,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawey,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,
dane dotyczace czynnodcei geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcic wykonywania robét,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,
dane dotyczace jako$ci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badaf z podaniem. kto je
przeprowadzat,

*  wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z pedaniem, kto je przeprowadzal,

¥ inne istotne informacje o przebiegu robot,
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone Inzynierowi do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajgciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie

jest jednak strong umowy i nie ma uprawniet do wydawania polecen Wykonawey robét.
(2) Rejestr obmiardéw
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Rejestr obmiardw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiary

wykonanych robot przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiardw.



(3) Dokumenty laboratoryjne

. ’Dzienniki laborator_yjne, deklarac_jt_a zgodnodei lub certyfikaty zgodnosei materiatéw, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawey beda gromadzone w formie uzgodnionej w prdgramie

zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robgt. Winny by¢ udostepnione na kazde zvczenie
Inzyniera, ’

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego, -

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilng-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dok.ur.nex']ly b?dowy bz;df; przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej

prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja projektowg i ST, w
Jjednostkach ustalonych w kosztorysic. Obmiaru rohét dokonuje Wykonawca po pisemnym pov@iadonﬁieniu anynier,a 6
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w slepym kosztorysie Jub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcey od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pi$mie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z

CZf?Sl()_éCi@ wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreélania ilo$ci rob6t i materialgw

Diugosei i odlegtosci pomiedzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowej.
Jesli ST w%gs’ciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako diugod¢ pomnozona
przez sredni przekroj. llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie_ qrzqdzenia i Sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonaweg. Jezeli urzgdzenia te lub sprz¢t wymagaja badan
atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedy przez
Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnognym wymaganiom ST Bedzie

utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciggly zachowanie dokladnosei Wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku
wystgpowania diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajgeych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia beda wykonane w Sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni ]ut;
objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkjcami umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw. W razie braku_ miejsca

szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zalgcznika do rejestru obmiaréw, kidrego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem. )

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosei od ustelen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, .
b) odbicrowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,



d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryeiu

Qdbidr robot zanikajaeych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jlosci i jakoscei wykonywanych robdt, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Qdbidr robat zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot .Odbioru robét
dokonuje Inzynier .Gotowosé dangj czgsci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
Jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poZniej jednak niz w ciggu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera, Jakosé i ilogé robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawicrajacych komplet wynikéw badan laborateryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér cze$ciowy

Odbidr czgdciowy polega na acenie jlodci i jakosei wykonanych czesei robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robGt. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilodci, jakosdei i wartosei,
Catkowite zakofczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.Odbior ostateczny robét nastapi w

dokumentéw, o ktérych mowa w punkcic 8.4.2.0dbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgeego w obecnodci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokument6w, wynikéw badar i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z

poprawkowych. W przypadkach niewykonania Wyznaczonych robét poprawkowych lub rabét uzupelniajgcych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykoficzeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakogé wykonywanych rob6t w poszezegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymagane; dokumentacja projektowg i ST 2 uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartosé wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét Jest protokét odbiory ostatecznego robot
sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

I. dokumentacj¢ projektowy podstawowy z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzgdzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiardw {oryginaty),

3. wyniki pomiardw kontrolnych oraz badar i oznaczes laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZ1,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikdw badan i pomiargw zalgezonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z ST j PZ],

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robst towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej,

gazowej, oswictlenia itp.) oraz protokoty odbiory i przekazania tych robot wlascicielom urzgdzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbiory ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bgdy zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania robgt poprawkowych i robat uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze

ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 »Odbidr ostateczny robot”,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarows ustalong dla danej

pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartogc (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu,



Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla te] roboty w ST i w dokumentagji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét bgda obejmowag:

¥  robocizng bezposrednia wraz z lowarzyszacymi kosztami,

¥ wartosé zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

*

wartos¢ pracy sprzetu wraz z lowarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

*  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkgw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okre$lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robdt,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenistwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukeje tymczasowe; nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowarn i drenazu,
(f) tymczasowq przebudowe urzgdzen obcych,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw | organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiate,
(b) utrzymanie plynnogci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materialdw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz .U z2013r., poz. 1409).

2. Ustawa z dnia 2] marca 1985 1. o drogach publicznych (Dz. U z 2004r. Nr204, poz. 2086 z poin. Zm.),
3. Instrukcja DP-T14 z pozniejszymi zmianami wydana przez GDDP w Warszawie

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

Ustawa z dnia 9 lipca 2003 r. o gwarancji zaplaty za roboty budowlane (Dz. U. Nr 180, poz. 1758)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62. poz. 627 z pozniejszymi zZmianami).
Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne (Dz. U, Nr | I5, poz. 1229 z poniejszymi zmianam,

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 147, poz. 1229,z poZniejszymi zmianami).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr G2, poz. 881)

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. Nr 1686, poz. 1360).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. 0 ochronie przyrody (Dz. U. Nr 92, poz. §80).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w s
budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie 0go
pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzegnia 2001 ¢ w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podcz
innych urzgdzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz. U. Nr 118, poz. 1263),
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia § sierpnia 2005 w sprawie bhp przy pracach zwigzanych znarazeniem na halas Jub
drgania mechaniczne (Dz. U. Nr 157, poz. 1318).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r, sprawie dziennika budowy. montazu j rozbiorki
ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczensiwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U, Nr 198, poz. 2042).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegblowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz szczegdlowego zakresu rodzajow roba budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (DZ. U. Nr
151, poz. 1256)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 . W sprawie szczegdlowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robst budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz. U, Nr 202, poz. 2072).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewngtrznych | Administra
wode oraz drog pozarowych (Dz. U, Nr 121, poz. 1139).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie s
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U, Nr 198, poz. 2041).

prawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
Inych przepisow bezpieczenstwa i higieny

as eksploatacji maszyn i

Jtablicy informacyjnej oraz

cji z dnia 16 czerwea 2003 1. w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w

posobow deklarowania zgodnosci wyrabéw budowlanych oraz
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D.01.02.01 KARCZOWANIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) wykonania i odbioru robat $§ wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z usunigciem pni i krzakéw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniy i realizacji robot wymienionych
pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robat zwigzanych z:

e Karczowaniem pni

1.4. Informacja o terenie budowy
Teren budowy stanowi geodezyjnic wydzielony pas drogowy.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochrona $rodowiska

Przed p_rzyste;.pieniem (‘IO rob.ét _inwestor zawiadomi wszystkich whascicieli przylegiych posesji o utrudnieniach w ruchu oraz
oznaku_].c odpmek drogi w rejonie prowadzonych robot. Roboty prowadzi¢ w linjach okreslajacych zakres opracowania.
Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono istniejace uzbrojenie podziemne. Przy

zblizeniu §i¢ do kabli i linii energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociaggowych roboty ziemne prowadzi¢ recznie w
uzgodnieniu z gestorami sieci.

Catosc [’Ob(")t plrowadzié‘pod n:.adzorem 0soby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowaé zgodnie z projektem na czas prowadzenia robot w uzgodnieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy przed przystapieniem do robét Jest zobowiazany sporzadzi¢ plan

bezpieczefistwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
(Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzystaé z zasad BHP podanych dla poszezegdlnych robét w rozporzgdzeniu

Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ winformacje dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”. Obowigzkiem

wykonawcy jest zapewnienie przejécia dla leszych i dojazdu do poses;ji. Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty

zastosowane w projekcie nie wptyng negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami

podanymi w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania 0gblne” pkt 1.4.

1.7. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 3.

3.2. Sprzgt do usuwania pni i krzakéw

Do wykonywania robét zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow nalezy stosowaé:
*  pily mechaniczne,
*  koparki,
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogotlne wymagania dotyczce transportu podano w ST.D. 00.00.00 »Wymagania ogolne” pki 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na skladowisko Jub miegjsce przeznaczone do
spalenia

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robgot
Ogélne zasady wykonania rob6t podano w ST.D. 00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z pni i krzakow
Roboty zwigzane z usunigciem pni i krzakéw obejmuja wycigcie i wykarczowanie | wywiezienie pni, karpiny i galezi poza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatodci po wykarczowaniu.

5.3. Zniszczenie pozostalosei po usunietej roflinnosei
Spos6b zniszczenia pozostatosci po usuniete] roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST |ub wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét padano w ST.D, 00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu pni i krzakéw

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnogci usunigcia rodlinnoscei, wykarczowania korzeni i zasypania
dotow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST.D. 00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka ocbmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usunigciem pni i krzakow jest: dla krzakow -
hektar

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robgt
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST..D. ¢0.00.00 »Wymagania ogéine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogobline ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST.[D.00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena wykonania
robét obejmuje:
*  wycigcie i wykarczowanie pni i krzakow,
wywiezienie pni i galezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na korg drzewna, wzglednie spalenie na miejscu
pozostatosci po wykarczowaniu,
*  uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robét.

*

1. PRZEPISY ZWIAZANE
*  Przepis BHP przy wycince
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D.02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogélne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania wykopéw i nasypow

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specy fikacji okreslaja wymagania dla robét ziemnych
przewidzianych do wykonania wg lokalizacji zgodnej z Dokumentacjg Projektows wykopéw i
nasypow . Roboty w zakresie wykopéw obejmujg réwniez rozbiérki korpuséw ziemnych
istniejacych odcinkéw drog w niezbednym zakresie.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosei i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
ToOwWow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokogé wykopu - réznica rzednej terenu i rz¢dnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokogé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysokogé Jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokosé przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktdrego glebokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop Sredni - wykop, ktérego glebokogé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktérego gtebokosé przekracza 3 m.

1.4.10. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcija
nawierzchni do gleboko$ci przemarzania.

L.4.11. Podioze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej

spodu budowli, w ktérej wiasciwosci gruntu maja wplyw na projektowanie, wykonanie |
eksploatacje budowli.

1.4.12. Skarpa — zewngtrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztalcie i
nachyleniu dostosowanym do wiasciwosei gruntu 1 lokalnych uwarunkowan.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa robat
drogowych.
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1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone poza pasem robdt
drogowych.

1.4.15. Odkiad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w

cza.sie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac
zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.16. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielkodé charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu
okreslona wg wzoru: ’

gdzie:

Pa - B8e¢stos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 (9]

(Mg/m?),

Dug = .maksymalna gesto$¢ objetosciowa  szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;

?EAO%HI?) z PN-B-04481:1988 [2], stuzgca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych,
g/m°).

;3

1:4.17.' Wskaznik réznoziamistodei - wielkodé charakteryzujaca zageszczalnogé gruntow
niespoistych, okre$lona wg wzoru:

d
E
FEP
10

gdzie:

dsy - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dip - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkosé charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu
okre$lona wg wzoru: ’

o =i
E1
gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z

PN-S-02205:1998 [4],

E2 - modut odksztatcenia gruntu 0znaczony w powtdrnym obciazeniu badanei :
PN-$-02205:1998 [4]. ¥ azeniu badanej warstwy zgodnie z

1.4.20. szostaie_qkre§lenia podgtawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagani’a d(_)tyczqce robét podano w D-M.00.00.00 »Wymagania ogélne”pkt. 1.5.
Wykonawca 1f0b0t Jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnogé
z Dokumentacjg Projektowa , Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogblne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w
D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Ogoélne zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny byé¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow lub zasypek wykopdw. Grunty nie przydatne do
budowy nasypéw mogg by¢ wywiezione poza plac budowy .

Wskaznik réznoziarnistosci ,,U” gruntéw uzytych do budowy nasypéw powinien wynosi¢ co
najmniej 3. Grunty o mniejszym wskazniku réznoziarnistosci mozna zastosowaé warunkowo , jezeli
wstgpne proby na odeinku probnym wykazg mozliwosé uzyskania wymaganego zageszczenia.

2.3. Grunty na trasie robét

Zasadnicze podtoze powierzchni terenu tworzg grunty organiczne (gleba) oraz spoiste (piaski
gliniaste 1 gliny piaszczyste) w stanie twardoplastycznym i plastycznym stanowigce nosne podtoze
budowlane, G2 i G3.

Grunty organiczne nie nadajg si¢ do budowy i przewiduje si¢ wywiezienie ich na odklad. Grunty
spoiste plastyczne po osuszeniu i uszlachetnieniu popiotami , cementem, wapnem lub innym

gruntem niespoistym mozna wykorzystaé do budowy dolnych warstw nasypow w miejscach
suchych 1 zabezpieczonych przed zalewaniem.

Do goérnych warstw nasypow nalezy stosowaé grunty przepuszczalne G1 z dokopu .

Podtoze pod w-wy konstrukeyjne przewidziano do wzmocnienia - stabilizacja podtoza spoiwem na
gt. 20cm wg. SSTnr D.04.05.01 wzmocnienie podloza.

2.4. Ocena warunkéw gruntowych w trakcie robét

Niezaleznie od przedstawionej przydatnoéci gruntéw do budowy nasypéw Wykonawca
ma obowigzek zapewnienia biezacej kontroli i oceny warunkdéw gruntowych w  trakcie
wykonywania wykopdw przez doswiadczonego geotechnika, celem potwierdzenia przydatnodci
wydobywanych gruntéw do budowy nasypow, badZ tez usunigeia tego gruntu z podioza i
przewiezienia na odklad.

2.5.Wymagania odno$nie stosowanych gruntéw na warstwy nasypow

Gorng warstwe nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 m a w miejscach wykopow w-we min. 20cm
stanowigcg wa-we mrozoochronng nalezy wykonaé z gruntéw przepuszezalnych G1 | o wskazniku

, - ; _—
wodoprzepuszczalnosci Kio2 6 x 10 =~ m/s { wskazniku réznoziarnistosci U > 5.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M.00.00.00. »Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Do wykonania wykopéw i przemieszezenia gruntu moze by¢ stosowany sprzet:

koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,
- koparko — spycharki,

- koparko — fadowarki,

spycharki gasienicowe,
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- tadowarki,

- rowniarki samojezdne
lub inny sprz¢t akceptowany przez Inzyniera.

3.3. Sprzet do zageszczania

Sprzet uzywany do zaggszczania powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na wilaciwosci gruntu, zaréwno w miejscach jego naturalnego zalegania,
jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania,

Do zaggszczania nasypdw nalezy uzywaé :

— walce ogumione,

— walce i plyty wibracyjne,

— ubijaki mechaniczne.

Doboér sprzetu zaggszezajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczane] warstwy oraz od
warunkéw wodnych i wilgotnosci zageszczane; Warstwy.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczgce transportu podano w D-M.00.00.00. »Wym. ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport gruntu

Wybor srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu  z  uwzglednieniem wymogdw
bezpieczefistwa zaréwno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach

publicznych $rodki transportu powinny spelniaé wymagania podane w D-M.00.00.00. »Wymagania
ogblne™.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogblne zasady wykpnania robét podano w D-M.00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 5.
SpOS('?b wykonanl‘a skarp  wykopu powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w  catym
okresic prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego

uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigeia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowe;j
obcigza Wykonawce.

5.2. Wykonanie wykopéw
5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robdt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz ze wszystkimi
zmianami, zatwierdzonymi przez Inzyniera, przeprowadzone zostang rozbidrki. Przed rozpoczeciem
robot Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdj gciu warstwy humusu.

5.2.2. Odwodnienie wykopdow

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postgpowaé w kierunku
podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i
nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu.
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Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i 2%
w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednié ewentualny wpltyw kolejnosei i
sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robét na spetnienie wymagan

dotyczgcych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

5.2.3. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnoscei gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetniaé wymagania
dotyczgce minimalnej wartosci 1 wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartodci wskaznika zageszczenia w_wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych
Minimalna wartosé I, dla:
Strefa
korpusu _ .
kategoria ruchu | kategoria ruchu
KR3-KR5 KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 1,00 1,00
15-25 cm
Na gl@bokosm.od 15—?5 dq 1,00 0,97
50 cm od powierzchni robét
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie speiniajg wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescié do wartosci T
- podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okre§lone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggnigte przez
bezposrednie zageszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia
gruntu podfoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych warto§ci wskaznika zageszczenia.
Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia
do akceptacji Inzynierowi.

5.2.5. Dokiadnos¢ wykonywania wykopdw

Doktadno$¢ wykonania robét ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co 50 m.

Dopuszcza sig nastepujace tolerancje:

— wymiary wykopu w planie nie moga rézni¢ si¢ od projektowanego wykopu o wigcej niz + 10
cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman,

— roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 1 1—
3cm.

5.2.6. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosé warstwy gruntu (nakladu)
powyzej rzgdnych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra lub przed wykonaniem wzmocnienia
podioza.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch
pojazddéw, ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkOw obcigza Wykonawcg robét ziemnych.
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5.3. Wykonanie nasypow

5.3.1. Przygotowanie podtoza w obrebie podstawy nasypu

Przed przystgpieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty
przygotowawcze, okreslone w Dokumentaciji Projektowej oraz w ST D.01.01.01., D.01.02.01.,
D.01.02.02., D.01.02.04.

5.3.1.1. Wycigcie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wieksze niz 1:5 nalezy,
dla zabezpieczenia przed zsuwaniem si¢ nasypu, wykona¢é w zboczu stopnie o spadku
gornej powierzchni, wynoszgcym okoto 4 % + 1 % i szerokosci od 0,5do1,0m.

5.3.1.2. Zageszczenie gruntu i nosnosé w podtozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zaggszezenia gruntdw rodzimych, zalegajacych w
strefie podtoza nasypu, do glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu.

Wartodci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 2 winny by¢ osiggniete przez bezposrednie
ulepszenie gruntu podtoza spoiwem.

Tablica 2. Minimalne warto§ci wskaznika zageszezenia dla podloza nasypéw do glebokosci 0,5
m od powierzchni terenu

_ Minimalna warto$¢ I dla:
Nasypy o wysokosci,
m
kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR5 KRI1-KR2
do 2 0,97 0,97
ponad 2 0,95 0,95

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$nosé warstwy gruntu wzmocnionego podtoza nasypu na podstawie
pomiaru wtornego modutu odksztalcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.2. Wybér gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow

Wybér gruntdéw i materialéw do wykonania nasypow powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem
zasad podanych w pkt 2.

5.3.3. Zasady wykonania
5.3.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podtuznego, ktére okreslono w Dokumentacji Projektowe;j, z

uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawezasu przez Inzyniera. Po
zdjeciu humusu i wstepnym wyrdéwnaniu podioza nalezy wykona¢ jego wzmocnienie na gh.25cm
za pomocg Spoiw, przy uzyciu zestawu do mieszania gruntu. Nie dopuszcza sie wykonania
mieszania przy uZyciu sprzetu rolmiczego. Na tak wzmocnionym podtozu, po uzyskaniu
wytrzymatosci min. 0,5Mpa mozna przystapi¢ do formowania nasypow a w miejscu wykopow i
punktéw zerowych wykonania w-wy mrozoochronnej gr.20cm.
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W celu zapewnienia stateczno$ci nasypu 1 jego réwnomiernego osiadania nalezy przestrzegaé

nastepujgcych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywaé metodg warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw.
Nasypy powinny by¢ wznoszone réwnomiernie na catej szerokosci.

b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju
gruntu 1 sprzgtu uzywanego do zageszezania. Przystapienie do  wbudowania kolejnej
warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego
wykonania warstwy poprzednie;.

c) Grunty o réznych wlasciwosdciach nalezy wbudowywaé w oddzielnych warstwach,
o jednakowej grubosci na calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywag
w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwy gruntu matlo

przepuszczalnego (o wspdiczynniku kg < 5 x IO'S nvs) ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4
% + 1 %. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy
nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochyleniem.
Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e) Jezeli w okresie zimowym nastgpuje przerwa W wykonywaniu nasypu, a gobrna
powierzchnia jest wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki poprzeczne powinny byé
uksztaltowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastosowaniem $cieku.
Takie uksztaltowanie gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych
powierzchni poslizgu
W gruncie tworzacym nasyp.

f) Gorng warstwe nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 m oraz w-we morozoochronna w wykopach
i punktach zerowych nalezy wykonaé z gruntdw przepuszczalnych , o wskazniku
wodoprzepuszezalnosci K102 6 x 10 = m/s i wskazniku réznoziarnistosei U > 5.

g) Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych dolne warstwy nasypu, o grubosci co najmniej
0,5 m powyzej najwyzszego poziomu wody, nalezy wykonaé z gruntu przepuszczalnego.

h) Grunt przywieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp.

Inzynier moze dopusci¢ czasowe skiadowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia
przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istniejgcego nasypu nalezy wykonywaé w jego skarpie stopnie o szerokosci i
pochyleniu zgodnie ze szczegdtem zamieszczonym w Dokumentacji Projektowej.

Wycigeie stopni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwéch przylegtych czesci nasypu
wykonanych z gruntéw o roéznych whasciwosciach lub w rdznym czasie.

5.3.3.3. Wykonywanie nasypéw w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypéw nalezy przerwag, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza wartose dopuszczalng,
to znaczy jest wigksza od wilgotnogci optymalnej o wiecej niz 10 % jej wartogci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno ukladaé nastgpnej warstwy gruntu.
Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie
z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszezegolne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakonczeniu robét ziemnych powinny by¢ réwne i mieé spadki potrzebne
do prawidlowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaé nie zaggszczone] warstwy do dnia nastepnego.

Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w

stanie osuszy¢ jej i zageécié w czasie zaakceptowanym przez InZyniera, to moze on nakazaé
Wykonawcy usunigcie wadliwej warstwy.
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5.3.3.4. Wykonywanie nasypdw w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w temperaturze, przy ktérej nie jest mozliwe
osiggniecie w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow.

Nie dopuszcza si¢ wbudowania w nasyp gruntéw zamarznigtych Iub gruntéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

W czasie duzych opadéw $niegu wykonywanie nasypéw powinno by¢ przerwane. Przed
wznowieniem prac nalezy usunaé $nieg z powierzchni WZN0SZONego nasypu.

Jezeli warstwa niezaggszczonego gruntu zamarzla, to nie nalezy jej przed rozmarznieciem
zageszczac ani ukiadac na niej nastepnych warstw.

5.3.4. Zaggszczenie gruntu

5.3.4.1. Ogolne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem
sprzgtu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkdéw.
Rozlozone warstwy gruntu nalezy zageszczaé od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2. Grubo$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przejs¢ maszyny zageszczajacej zaleca sie

okresli¢ doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadami podanymi
w pkt 5.3.4.5.

5.3.4.3. Wilgotno$¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja:
a) w gruntach niespoistych +2%

b) w gruntach malo i $rednio spoistych +0%,-2%

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzac laboratoryjnie, z czestotliwoscig okreslong w
punktach 6.3.216.3.3.

5.3.4.4. Wymagania dotyczace zageszczenia

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, zageszczenie warstwy nalezy okreslaé
za pomocg oznaczenia wskaznika zageszczenia lub pordwnania pierwotnego i wtornego
modutu odksztatcenia.

Kontrole = zaggszczenia na  podstawie poréwnania pierwotnego i wtornego  modutu
odksztatcenia, okre$lonych zgodnie z norma PN-5-02205:1998, nalezy stosowaé tylko dla gruntéow
gruboziarnistych, dla ktérych nie jest mozliwe okreslenie wskaznika zageszczenia I, wedtug BN-
77/8931-12 [9].

Wskaznik zageszczenia gruntow w nasypach, okreslony wedlug normy BN-77/8931-12 [9];
powinien na calej szerokosci korpusu spetniaé wymagania podane w tablicy 3.

Tablica 3. Minimalne wartosci wskaznika zaggszezenia gruntu w nasypach

Minimalna warto$¢ I, dla:
Strefa

korpusu

kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR35 KR1-KR2

Gorna warstwa o grubosei 20 cm 1,00 1,00
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Nizej lezace warstwy nasypu do
giebokosci od powierzchni robét
ziemnych:

- 0,2do12m 1,00 0,97

Warstwy nasypu na glebokosci
od powierzchni robdt ziemnych
ponizej:

= l.2m 0,97 0,95

Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zaggszczenia gruntéw, dla ktérych trudne jest
pomierzenie wskaznika zageszczenia, przyjmuje sie wartoé¢ wskaznika odksztateenia Io okreglonego
zgodnie z normg PN-S-02205:1998.

Wskaznik odksztatcenia nie powinien byé wiekszy niz:
a) dla zwiréw, pospolek i piaskow

— 2,2 przy wymaganej wartosci Is > 1,0,

— 2,5 przy wymaganej wartosci Is < 1,0,
Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnogci optymalnej i powtérnie zagescic.
Jezeli powtdérne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.
Wykonawca powinien usunaé warstwe i wbudowaé nowy materiat, o ile Inzynier nie zezwoli
na ponowienie proby prawidlowego zageszczenia warstwy.

5.3.4.5. Doktadno$¢ wykonywania nasypow

Przy wykonywania nasypéw obowigzujg nastepujgce wymagania:

— szerokos¢ nasypu nie moze réznié sie od szerokodci projektowanej o wiecej niz + 10 cm
a krawedzie korony nie powinny mieé wyraznych zataman,

— rzgdne robdt ziemnych w stosunku do projektowanych nie mogg przekraczaé + 1 cm
1—3 cm,

— pochylenie poprzeczne gornej powierzchni nasypu z tolerancja + 1 % w stosunku do projektu,

— pochylenia skarp nasypow nie mogg réznié si¢ od projektowanych o wigcej niz + 10 % ich
wartosci wyrazonej tangensem kata,

— wybrzuszenia i wkledniecia skarpy nie mogg by¢ wigksze niz 10 cm przy pomiarze tatg 3 m,

— spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzgdnych wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wigkszych niz — 3 cm lub + 1 cm.

Styk qWéCh przylegtych czesci nasypu wykonanych z réznorodnych gruntéw wykonaé przy pomocy

stopni.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w D-M.00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt. 6.

6.2. Kontrola wykonania wykop6w

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji pkt.5.2 oraz w Dokumentacji Projektowe;.

W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrdcié na :

a) odspajanie gruntéw w sposéb nie pogarszaj acy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykop6w w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) dokiadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

e) zaggszczenie gdmej strefy korpusu w wykopie wedhig wymagar okreslonych w pkt 5.2.3.

6.3. Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypéw

6.3.1. Rodzaje badan i pomiaréw

Sprawdzenie wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji i w dokumentacji projektowe].

Szczegbdlng uwage nalezy zwrdcié na:

a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidlowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu,

c) badania zageszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu,

e) odwodnienie nasypu.

6.3.2. Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow /

Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach

pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego

zrédia, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3000 m3. W kazdym badania nalezy okregli¢ nastepujace

wiasciwosci:

— skiad granulometryczny, wg PN-B-04481:1988,

— zawartos¢ czgsci organicznych, wg PN-B-04481:1 988,

— wilgotno$¢ naturalng, wg PN-B-04481 :1988,

— wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gestosé objgtosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-
04481:1988,

— granicg ptynnosci, wg PN-B-04481:1988,

— kapilarno$c bierng, wg PN-B-04493:1960,

— wskaznik piaskowy, wg PN-EN 933-8.

6.3.3. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegblnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu:

a) prawidlowosci rozmieszczenia gruntéw o roznych wlasciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kazdej warstwy,

c) grubq§¢ kgzdej warstwy 1 jej wilgotnosci przy zageszezaniu: badania nalezy przeprowadzié¢ nie
rzadziej niz jeden raz na 1000 m? warstwy,

d) przestrzegania ograniczen okreslonych w punktach 5.3.3.4 i 5.3.3.5, dotyczacych whbudowania
gruntéw w okresie deszczéw i mrozéw.



Specyfikacja Techniczna D.02.00.0]

6.3.4. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu

Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci
wartosci wskaznika zageszezenia [s lub stosunku moduléw odksztalcenia z wartodciami okreslonymi

w punktach 5.3.1.21 5.3.4.4. Do biezacej kontroli zageszezenia dopuszeza sie aparaty izotopowe,
Oznaczenie wskaznika zaggszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-
12, oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug normy PN-S-02205:1998.

Zaggszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz:

~ Jeden raz w dwdch punktach na 1000 m? warstwy, w przypadku okreslenia wartosci Is,

— jeden raz w dwoéch punktach na 2000 m?2 warstwy, w przypadku okreslenia pierwotnego
1 wtérnego modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zageszczenia robot Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentéw
laboratoryjnych. Prawidiowo$é zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podioza pod nasypem
powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu (nalezy przeprowadzi¢ min. co 100 mb) obejmuja kontrole:
— prawidlowosci wykonania skarp,

— szerokos¢ korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosei z wymaganiami

dotyczacymi pochylen i dokfadnosci wykonania skarp, okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j i
SST.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na pordwnaniu szerokosci korony korpusu na
poziomie  wykonywanej  warstwy nasypu z szerokoscig wynikajaca  z  wymiaréw
geometrycznych korpusu, okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostke obmiarows jest:
a) 1m? (metr szedcienny) wykonania robét w wykopach,
b) 1 m? (metr sze$cienny) wykonania rob6t w nasypach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje. si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, daty wyniki pozytywne
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania 0golne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena 1 m?* wykonania robét ziemnych w wykopach obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, w tym obmiar terenu po zdjeciu warstwy humusu,
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—  oznakowanie i zabezpieczenie robét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek oraz rozplatnowanie urobku na
odkladzie, a takze ew. oplaty za sktadowanie gruntu na odktadzie,

- organizacja i utrzymanie miejsc przeznaczonych na odkiady,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu i skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w ST,

- wykonanie, a nastepne rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacje terenu.

- doprowadzenie gruntu do wilgotnosci optymalnej za pomocg nawilzenia lub osuszenia w
sposoéb naturalny lub chemiczny

b) Cena 1 m® wykonania robét ziemnych w nasypach obejmuje:

- oznakowanie i zabezpieczenie robét,

- prace pomiarowe,

- schodkowanie skarpy istniejacego nasypu

- wbudowanie gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, warstwami wraz z zageszczeniem
zgodnie z wymaganiami ST,

- wbudowanie gruntu przywiezionego warstwami wraz z zaggszczeniem zgodnie z
wymaganiami ST

- profilowanie powierzchni nasypu rowéw i skarp z nadaniem im spadkéw i pochyleri zgodnie
z Dokumentacjg Projektows i ST,

- odwodnienie terenu w czasie trwania robot,

- koszty pozyskania gruntu z dokopéw,

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- odspojenie gruntu w dokopie,

- transport gruntu z dokopu na miejsce wbudowania w nasypie,

- dowoz wody,

- wbudowanie gruntu uzyskanego z dokopu, warstwami wraz z zageszczeniem zgodnie
z wymaganiami ST,

- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkéw i pochylen zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg i ST,

- wyprofilowanie skarp dokopu,

- przeprowadzenie wymaganych przez ST badan laboratoryjnych, dotyczacych wiasciwosei
wbudowanych gruntéw i wskaznika zageszezenia poszezegolnych warstw nasypu.

- doprowadzenie gruntu do wbudowania w nasyp oraz podioza do wilgotnosci optymalnej za
pomocg nawilzenia lub osuszenia w sposéb naturalny lub chemiczny
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02205

2. PN-B-04481

3. PN-B-04493

4. PN-EN 933-8
5. BN-64/8931-02

6. BN-75/8931-03

7. BN-77/8931-12
8. BN-76/8950-03

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;.

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

Drogi  samochodowe. QOznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie piyta.

Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntow do celéw drogowych
1lotniskowych.

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu

Badania hydrologiczne. Obliczanie wspétezynnika filtracji gruntéw sypkich
na podstawie uziarnienia i porowatosci.

10.2. Inne dokumenty

1. Normy i materialy wyszczegélnione w PN-S-02205.
2. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i P6isztywnych, IBDiM 1997,
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW / WYKOPY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) wykonania i odbioru robét 54 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru wykopow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét | obejmuja wykonanie wykopow w gruncie kat.
I-1II, w tym:

e Roboty ziemne wykonane koparkami pedsiebiernymi o poj. tyzki 0.25 m3 (tadowarkg) w grkatlll z
transportem urobku samochadami samowyladowczymi na odleglost do 2 km.

° Roboty ziemne wykonane koparkami podsigbiernymi o poj. tyzki 0.60 m3 w grkatl-1l z
transportem urobku samochodami samowytadowczymi na odlegtoéé do 1 km.

o Wykopy wykonywane koparkami przedsigbiernymi 0.15 m3 na odklad w gruncie kat.lI-11

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy. Wzdiuz drogi zlokalizowane jest oraz krzyzuje sie z droga

nastepujace uzbrojenie: linie energetyczne napowictrzne, kable telefoniczne, sie¢ wodociggowa. Droga przebiega przez
tereny rolnicze o zabudowie zagrodowej.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochrona §rodowiska

Przed przystgpieniem do robdt inwestor zawiadomi wszystkich wlascicieli przyleglych posesji o utrudnieniach w ruchu oraz
oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych robét, Roboty prowadzi¢ w liniach okreslajacych zakres opracowania.
Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w skiad dokumentacji naniesiono istniejace uzbrojenie podziemne. Przy

zblizeniu sig do kabli i linii energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociggowych roboty ziemne prowadzic rgcznie w
uzgodnieniu z gestorami sieci.

Calos¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzyé uprawnionemu geodecie,
Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowaé zgodnie z projektem na czas prowadzenia robdt w uzgodnieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy przed przystgpieniem do robot Jest zobowigzany sporzadzié plan

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
(Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,.bioz” nalezy skorzystaé z zasad BHP podanych dla poszezegdlnych robét w rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r, w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt
budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ »informacje dotyczacy bezpieczefistwa i ochrony zdrowia”. Obowiazkiem
wykonawcey jest zapewnienie przejécia dla pieszych i dojazdu do posesji. Technologia robét i ich rodzaj oraz materialy
zastosowane w projekcie nie wplyng negatywnie na $rodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.7. Ogblne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robgt podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podzialu gruntéw i innych materialéw na kategorie pod wzgledem trudnodci ich odspajania podano w ST

D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne wartodcei gestosci objetosciowe] gruntéw i materialow w
stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01, pkt 2, tablica 1.
3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST D-02.00.01 pke 3.
4. TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczgce transportu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROROT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogdlne zasady prowadzenia robot podano w ST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznosé w calym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodzefi, wynikajacych z nieprawidiowege uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od
dokumentacji projektowej obciaza Wykonawcee robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu przydatnogci do budowy
nasypow byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od pOowyZzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera,

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych  gruntéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okolo 0,5 metra powyzej projektowanych
rzednych robét ziemnych.

S5.2. Wymagania dotyczgce zageszczenia

Zaggszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetniaé wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (1,), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszezenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Minimalna
wartoscé I
dla:
Strefa Autostrad innych drég
Korpusu i drog ruch ciezki
ekspresowych i bardzo ciezki
Gérna warstwa o grubogci 20 cm 1,03 1,00
Na gigbokosci od 20 do 50 cm od powierzchni O
robét ziemnych 1,00 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spehniaja wymaganego wskaznika zageszczenia, to
przed utozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je doggscié do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartodci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagniete przez bezposrednie
zaggszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie s3 okreslone w ST, proponuje

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim Jedynie ruch maszyn
wykonujgeych tg czynno$¢ budowlang. Moze odbywa¢ si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktdre nie spowodujg
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzeni powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obcigza Wykonaweg robét ziemnych,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robst

Ogolne zasady kontroli jakosci robat podano w ST D-02.00.01 pki 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopdw

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szezegdlng uwage nalesy zwrécic na:
a) odspajanie gruntéw w sposdb nie pogarszajgcy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznogci skarp,
¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robdt i po ich zakofczeniu,
d) dokfadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),
e) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wediug wymagan okreslonych w punkeie 5.2,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.00.01 pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdine zasady odbioru robot podano w ST D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogobline ustalenia dotyczgee podstawy platno$ci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopow w gruntach [-V kategorii obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

¥ oznakowanie robdt,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

zaggszezenie powierzchni wykopu |

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie ,

wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

3*

(]

O X ¥ R X x

Spis przepiséw zwigzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW / NASYPY

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikaciji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru Robét zwigzanych z wykonaniem nasypow.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji Rob6t wymienionych w phkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST majg zastosowanie przy wykonywaniu nasypéw na terenie
objetym zakresem z pkt. 1.1.

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wysokos¢ nasypu - r6znica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych
W 0Si nasypu.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone poza pasem
robdt drogowych.

1.4.3. Wshkainik zageszczenia gruntu - wielkosé charakteryzujgca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wedlug wzoru:

gdzie:
Pa - gestos¢ objetosciowa szkielety zaggszczonego gruntu [Mg/m?],

Pu4 - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosdci
optymalnej, okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3],

stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie
znorma BN-77/8931-12 [10] [Mg/m?].

Pozostate okre$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 »Wymagania ogélne”.

1.5.  Ogélne wymagania dotyczace Robét

Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 » Wymagania oglne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych Robét oraz za ich
zgodnos¢ z Dokumentacjg Proj ektowa, ST oraz poleceniami InZzyniera.
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2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogélne dotyczace materialéw

Wymagania ogélne dotyczace materiatow podano w ST D.M.00.00.00 » Wymagania
ogblne™.

2.2. Materialy do budowy nasypéw

Do wznoszenia nasypoéw nalezy stosowaé wylacznie grunty i materiaty przydatne do tego

celu, tzn. takie, ktére spelniajg szczegotowe wymagania zawarte w normie PN-S-02205 [11]
1 sg akceptowane przez Inzyniera.

Akceptacja powinna nastepowaé na biezaco, w czasie trwania robot ziemnych,
na podstawie przedktadanych przez Wykonawce wynikow badan laboratoryjnych.

W przypadku stosowania materialéw o ograniczonej przydatnosci, Wykonawca
ma  obowiazek uwzglednienia  wszystkich  zastrzezen dotyczgcych  technologii

1 dopuszczonych miejsc wbudowania tych materialéw, okreslonych w normie PN-S-02205
[11] (Tablica 2).

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, albo nie
uwzgledni zastrzezen dotyczacych materialéw o ograniczonej przydatnosei, okreslonych w ST
lub przez Inzyniera, to wszelkie takie czgsci nasypu zostang przez Wykonawce na jego koszt
usunigte 1 wykonane powtérnie z materialéw o odpowiednich wlasciwosciach.

2.2.1. Grunty uzyskane z wykopow
Zgodnie z Dokumentacjg Projektows i ST D.02.01.01 grunty uzyskane z wykopéw

na trasie drogi nie powinny by¢ wykorzystane do budowy nasypow.

2.2.2. Grunty uzyskane z dokopdw

Zgodnie z Dokumentacja Projektows, grunt niewysadzinowy kat.I<1l do wykonania
nasypoéw nalezy uzyskaé z dokopu. Grunty niewysadzinowe z dokopu powinny posiadaé
nastgpujgce wiasciwosci podane w normie PN-S-02205 [11]:

a) zawarto$¢ czastek wg PN-B-04481:

- 20,075 mm - < 15%,

- 20,02 mm - < 3%,
b) kapilarnos¢ bierna /Hi/ wg PN-B-04493 < 1,0 m
¢) wskaznik piaskowy /WP/ wg BN-64/8931-01 > 35.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

3.2.  Sprzet do wykonania nasypéw

Do wykonania nasypéw nalezy stosowac:
- koparki, spycharki, réwniarki samojezdne,
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- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,
- plyty wibracyjne.

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kt6ry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu, zarowno w miejscu jego naturalnego
zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania,

Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i uzyskac akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

4.2.  Transport przy wykonywaniu nasypow

Wybér $rodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odlegtosci transportu.

Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do wbudowania gruntu. Wykonawea zaproponuje i uzasadni typ sprzetu
przejezdzajacego przez obiekty inzynierskie i uzyska akceptacje Inzyniera. Wykonawca
przewidzi i utozy warstwe ochronna zabezpieczajaca izolacje na obiektach.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robot,
uwzgledniajgce warunki, w jakich prowadzone bgda Roboty przy wykonywaniu nasypow.

5.2. Wykonanie nasypéw
3.2.1. Przygotowanie podiota

Przed przystapieniem do budowy nasypow nalezy w obrebie ich podstawy zakoriczy¢
roboty przygotowawcze okre$lone w ST D.01 .01.01, D.01.02.02, D.01.02.04.

5.2.2. Wybdr gruntow do wykonania nasypow

Wybor gruntéw do wykonania nasypéw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad
2 pkt. 2.2,

5.2.3. Zasady wykonania nasypéw
5.2.3.1. Ogdlne zasady wykonywania nasypéw

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu

podiuznego, zgodnie z Dokumentacja Projektows i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi
przez Inzyniera.
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W celu zapewnienia statecznogci nasypéw i ich réwnomiernego osiadania nalezy
przestrzegac nastepujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywaé metodg warstwowg z gruntow przydatnych do budowy
nasypow. Nasypy powinny by¢ wznoszone réwnomiernie na catej szerokosci.

b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna byé odpowiednio dobrana w zaleznosci
od rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do zaggszczania. Przystapienie do ukladania
kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidlowego
wykonania warstwy poprzedniej.

c) Grunty o rbéznych wiasciwodciach nalezy uktadaé w oddzielnych warstwach,
o jednakowej grubosci na calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywag
w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy ukfadaé poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego ze spadkiem gérne; powierzchni okolo 4% + 1%. Uksztalttowanie
powierzchni warstwy powinno uniemozliwiaé¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e) Gorne warstwy nasypu o grubosci co najmniej 0,50 m nalezy wykonaé z gruntow
niewysadzinowych, o wskazniku réznoziarnistosci nie mniejszym niz 5 i wspélezynniku
filtracji ki0=6x10? m/s, w razie braku takiego gruntu nalezy gémg warstwe ulepszy¢
spoiwem (cementem, wapnem lub aktywnymi popiotami).

5.2.3.2. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzaniu istniejacego nasypu nalezy wykonywa¢ w jego skarpie po zdjeciu
humusu stopnie o szerokosci do 1,00 m. Spadek gdérnej powierzehni stopni powinien wynosié
4% £ 1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy

Wycigcie stopni obowigzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwéch przylegtych czesci
nasypu, wykonywanych z gruntéw o réznych whasciwosciach lub w réznym czasie.

5.2.3.3. Wykonywanie nasypéw w niekorzystnych warunkach atmosferycznych

W okresie deszczow i mrozow, nasypy zaleca si¢ wykonywaé jedynie z gruntow
1 materialéw przydatnych bez zastrzezen wg tablicy 2 zawartej w PN-S-02205 [1 13

Nie nalezy wbudowywaé gruntéw o nadmiernej wilgotnosci (W>Wep), zamarznietych albo
przemieszanych ze $niegiem lub lodem.

5.2.4. Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy zageszezanego gruntu oraz wybdr sprzetu i liczba przejs¢ sprzetu
7apeszczajgeego, powinna byé  ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie przed
przystapieniem do wykonywania nasypéw. Poletko doswiadezalne dla prébnego zageszczenia
gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby.

5.2.5. Zageszczanie gruntu

Kazda warstwa gruntu powinna by¢ zageszczona jak najszybeiej po jej roztozeniu
z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujgcych

warunkow. Kolejng warstwe gruntu mozna nakladaé: po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametréw juz utozonej warstwy.
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Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczania (Is) oraz modulu odksztalcenia E

w nasypie
(gr. spoisty) (gr. niespoisty)
Strefa korpusu Is E2 [MPaj Is E2 [MPa]
KRI KR1 KR1 KR1I
Gorna warstwa o grubodci 20 cm 1,00 60 1,00 60
Nize] lezgce warstwy nasypu do glebokosci od
powierzchni robét ziemnych od 20cm do 120 em 0,57 50 0,91 e
Warstwy nasypu na g%@boko.s.c:l.od powierzchni robot 0.95 40 0.95 30
ziemnych ponizej 120cm ]

Wykonawea zaproponuje typ sprzgtu do zageszczania nasypow w rejonie obiektow
1 uzyska akceptacje Inzyniera.

5.2.6. Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie zaggszezania powinna byé dostosowana
do metody zageszczania i rodzaju stosowanego sprzgtu. Decydujagcym  kryterium jest
mozliwos$¢ zaggszczenia gruntu do wymaganego poziomu no$nosci.

W przypadku zageszczania walcami statycznymi, wilgotno$é powinna by¢ zblizona
do optymalnej, oznaczonej na podstawie proby normalnej metoda I i 1T wg PN-B-04481 [3].
Odchylenie od wilgotnosci optymalnej nie powmno przekraczaé +2% (dla gruntow
niespoistych). W przypadku uzycia sprzgtu wibracyjnego zalecana jest wilgotno$¢ mniejsza
od optymalnej, ustalona na podstawie wstepnych préb. Urzadzeniamj wibracyjnymi grunty
niespoiste mozna zageszczaé takze w stanie powietrzno - suchym, o ile wstgpne proby dadza
pozytywne wyniki.

Jezeli wilgotno$é gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o wartoéé wieksza
od podanych odchyles, to grunt nalezy osuszy¢é w sposob naturalny lub ulepszyé przez
zastosowanie dodatku spoiw. Sposéb osuszenia gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez

Inzyniera. Jezeli zachodzi taka potrzeba, to zaleca si¢ zwigkszenie wilgotnosci gruntu przez
zraszanie wodg.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogélne kontroli jakosci Robé6t
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 » Wymagania ogolne”.

6.2. Sprawdzenie jako§ci wykonania nasypow

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypdw polega na kontrolowaniu zgodnoéci
z wymaganiami okreslonymi w pkt. 2.2 oraz 5.2 n/n ST i w Dokumentacji Projektowe;.

Szczegblng uwage nalezy zwrécié na:
a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypdw,
b) badanie prawidtowosci wykonania poszezegdlnych warstw nasypu,
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c) badanie zageszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiaréw

Czgstotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu podaje Tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$é oraz zakres baday i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badari i pomiaréw

/| Pomiar szerokosci korpusu
ziemnego

2 | Pomiar rzednych Pomiar tasmg, szablonem, tata o dhigosci 3 m
powierzchni korpusu i poziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
ziemnego prostych, w punktach giéwnych tuku, co 100 m na

3| Pomiar pochylenia skarp tukach o R > 100 m co 50 m na fukach o R < 100 m

4 | Pomiar réwnosci oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci

powierzchni korpusu

5 __| Pomiar réwnofci skarp
6 | Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych

rowu
7 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszezenia okreslac dla kazde] ufozone;
warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m’
nasypu, dowolna metoda badania zaakceptowana przez
Inzyniera ]

6.3.2. Doktadnosé wykonania nasypow

Przy wykonywaniu nasypow obowigzuja nastepujgce wymagania:

- odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi projektowanej nie moze
by¢ wigksze niz + 10 cm,

- rdznica rzgdnych korony korpusu ziemnego w stosunku do projektowanych rzednych
rob6t ziemnych nie moze przekraczaé +1 cm j -3 cm,

- szerokos¢ korony (korpusu ziemnego) nie moze r6znié¢ sie od szerokosci projektowanej
0 wigeej niz + 10 cm, a krawedzie korony nie powinny mieé wyraznych zataman,

- nierébwnodci powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata dlugodci 3 m nie moga
przekraczaé +3 cm,

- pochylenie poprzeczne powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sie o wigcej niz + 0,5 %
pochylenia projektowanego,

- pochylenie skarp nasypu nie moze réznié si¢ od pochylenia projektowanego o wiecej niz
10 % jego wartodci (wyrazonego tangensem kata),

- spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzgdnych wysoko$ciowych, nie moze dawaé wigkszych réznic w stosunku do rzednych
projektowanych niz +1 cm i -3 cm,

- maksymalna glebokos$¢ lokalnych wkle$nie¢ na powierzchni skarp nasypu nie moze
przekraczaé £10 ¢cm przy pomiarze tatg 3-metrows,
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- wskaznik zageszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z zatozonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Wymagania ogélne dotyczgce obmiaru Robot

Wymagania ogélne dotyczace obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00 »Wymagania
0gollne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg Robot zwigzanych z wykonaniem nasypow jest / m’ (metr
szescienny) wykonanych robét w nasypach na podstawie pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogélne zasady odbioru Robét
Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogoblne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 »Wymagania
ogblne”.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za I w’ wykonanych nasypow nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru
i oceny jakosci Robdt, w oparciu o wyniki pomiardw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Robét obejmuje:
- Wytyczenie i prace pomiarowe,
- koszty pozyskania gruntu z dokopéw,
- odspojenie gruntu w dokopie,
- transport gruntu z dokopu na miejsce wbudowania w nasypie,
- dowoz wody,
- wbudowanie gruntu uzyskanego z dokopu, warstwami wraz z zaggszczeniem,
- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkow i pochylen zgodnie z rys. i ST,
- zageszczenie nasypow walcami samojezdnymi statycznymi, ogumionymi,
- wyprofilowanie skarp,
- rekultywacje terenu przylegltego do drogi,
- odwodnienie terenu robdt,

- wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, (do transportu gruntu),

- przeprowadzenie wymaganych przez Specyfikacje badan laboratoryjnych, dotyczacych
wiasciwosei wbudowanych gruntéw i wskaznika zaggszezenia poszcezegblnych warstw
nasypu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88/B-0448 1  Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

3. PN-8-02205.1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcania nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie phyt.

10.2. Inne dokumenty

5. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drog szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drég
1 Mostéw, Warszawa, 1978

6. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Pétsztywnych - IBDiM, 1997
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D.04.01.01.
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZA GESZCZENIEM PODEOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Prlzedn-_liotem niniejgej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (ST) s wymagania dotyczgce
wykonania i edbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza gruntowego

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu | realizacji robot wymieni

onych w
pkt.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem koryta
wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza do:

- doIsz1.0 pod warstwe podbudowy Jjezdni, zjazdy
1.4. Informacja o terenie budowy
Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochrona érodowiska

Przed przystgpieniem do robét inwestor zawiadomi wszystkich wiascicieli przyleghych posesji o utrudnieniach w ruchu oraz
oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych robét. Roboty prowadzié w liniach okreslajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono istniejace uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu sig do kabli i linii energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociggowych
uzgodnieniu z gestorami sieci.

Calo$t rob6t prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢ uprawnionemu geodecie,
Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowaé zgodnie z projektem na czas prowadzenia robét w uzgodnieniu z
inwestorem. Wykonawca robdt — Kierownik budowy przed przystapieniem do robet Jest zobowigzany sporzadzic plan
bezpieczeristwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003
(Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,bioz” nalezy skorzystaé z zasad BHP podanych dla poszezegolnych robdt w rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz401) oraz uwzglednié informacje dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.
Obowiazkiem wykonawcy jest zapewnienie przejécia dia pieszych i dojazdu do posesji. Technologia rob
materialy zastosowane w projekcie nie wplyng negatywnie na srodowisko.

roboty ziemne prowadzi¢ recznie w

T.

0t i ich rodzaj oraz

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4,

1.7. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t

Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania 0golne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pki 3.
3.2. Sprzet do wykonania robgt

Wykonawea przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac sie mozliwogcig
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
*  rowniarck lub spycharek uniwersalnych z ukognie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié¢ wykonanie koryta i
profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
*  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
*  walcOw statycznych, wibracyjnych lub phyt wibracyjnych.
Stosowany sprzgt nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podloza,
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4, TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogéine” pkt 4..
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogédlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogélne™ pkt 5.
5.2. Warunki przystgpienia do robét

Wykonawca powinien przystapié do wykonania koryta oraz profilowania i zageszezenia podloza bezposrednio
przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zaggszczania podiozajest mozliwe wyigcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane,

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé¢ w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszezenje palikéw lub szpilek powinno umozliwiag naciggnigcie sznurkédw lub linek
do wytyczenia robdt w odstgpach nie wiekszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzgtu, a w szcezegblnosei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty
i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokosé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposéb wykonania musi byé¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w migjsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podioza nalezy wykonaé¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4,

5.4. Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszezeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5
cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spefniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokosé zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy
grunt spelnigjacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysoko$ciowych i zagescié warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszezenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Scigty grunt powinien byg wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezpodrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapic do jego zageszczania, Zageszezanie podioza nalezy
kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (1,)

Minimalna
wartos¢
dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drég
Korpusu ekspresowych Ruch cigzki
i bardzo ciezki

Gérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00
Na glgbokosci od 20 do 50 ¢cm od powierzchni
podioza 1,00 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgey podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen ptytowych, Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut

odksztalcenia podtoza wedtug BN-64/8531-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien
przekraczaé 2,2,

Wilgotnos¢ gruntu pocioza podczas Zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie Koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i Zageszezeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.
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Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszezeniem podtoza nastapi przerwa w robotach |
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukiadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez roztozenie folii lub w inny spassb zaakceptowany przez Inzyniera,

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszenju.

Po osuszeniu podioza Inzynier ocenj Jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawecy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podane w ST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw

Czgstotliwod¢ oraz zakres badaf ; pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica 2,

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badar | pomiardéw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza
Lp. Wyszczegélr.:ienic badan Minimaln{i cz¢s_t0t1iwos‘c’
i pomiardw badan i pomiardw
I | Szerokos¢ koryta 10 razy na | km
2 | Réwnos¢ podhuzna ¢0 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne * 10 razy na 1 km

€0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

Uksztattowanie osi w planie | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
6 | drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 | Rzedne wysokosciowe

7 | Zageszezenie,  wilgotnoéé | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
gruntu podloza niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gléwnych tukow poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm j
-5cm,

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podltuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [4].

Nierbwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowg tata.
Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancja +
0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokodciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigce] niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskainik zaggszezenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢
mnigjszy od podanego w tablicy 1.
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Jesli jako kryterium dobrego zZageszcezenia stosuje sig poréwnanie warto$ci moduléw odksztalcenia, to wartoéé

stosunku widrnego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢
wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszezania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podloza powinna
by¢ réwna wilgotnodci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%,

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okrelonych w punkeie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie | powtdrne zageszezenie.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ~Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta,
8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentagja projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezelj wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnoéci

Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogélne”™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m’ koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasyp,
profilowanie dna koryta [ub podioza,

zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

L I

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane, Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochadowe. Oznaczanie modulu odksztaicenia nawierzchni podatnych
i podioza przez obcigzenie ptyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem ilata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanic wskaznika zageszczenia gruntu



D.04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYWA. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (ST) sa wymagania ogolne dotyczgce wykonania i

odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie z transportem
do miejsca wbudowania -

1.2. Zakres stosowania ST

SEcclyﬁkacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu | realizacji robot wymienionych w
i

P1).3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej spf:cyﬁkacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbuddéw z

kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-96102:1997

Podbudowg z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji

projektowej, jako podbudowe pomocniczg i pedbudowe zasadniczg wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i plsztywnych [31]. ’

1.4. Informacja o terenie budowy.
Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochrona §rodowiska

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca oznakuje odeinek drogi w rejonie prowadzonych robét. Roboty prowadzi¢ w
liniach okreslajgcych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w skiad dokumentacji naniesiono istniejace i zaprojektowane uzbrojenie
podziemne. Przy zblizeniu sie do projektowanych j wezesniej wykonanych kabli energetycznych oswietleniowych kanalizacji
deszczowej i kanatu technologicznego - roboty ziemne prowadzié recznie. , )
Catos¢ rob6t prowadzic¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzyé uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowaé zgodnie z projektem na czas prowadzenia robdt w uzgodnieniu z inwestorem.
Wykonaweca rob6t — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowigzany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i
ochron%(ts)zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120
poz.1126). ’
Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzystaé z zasad BHP podanych dla poszczegéinych robét w rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
(Dz. U. Nr fl?, poz.401) oraz uwzgledni¢ winformacje dotyczacy bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”. Obowigzkiem
wykonawcy jest zapewnienie przejicia dla pieszych i przejazdu dla pojazdéw ratowniczych. Technologia robét i ich rodzaj
oraz materiaty zastosowane w projekeie nie wplyng negatywnie na srodowisko. .

1.6. Okre§lenia podstawowe

1.6.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci
kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu. ’
1.6.2. PO_zosta%e okreslenia podstawowe 54 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz 2 definicjami
podanymi W §T D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w ST dotyczacych poszezegolnych rodzajow podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie: ’
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego cementem Jjako warstwa mrozoodporna,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
1.7. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1. Ogblne wymagania dotyczgce materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiaiéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w ST D-00.00.00 »Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw
Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST dotyczacych
poszczegblnych rodzajow podbudéw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego cementem,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziam'ien.ia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna lezeé migdzy krzywymi granicznymi pél
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1,

Rysunek I. Pole dobrego uziamicnia_kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowg zasadniczg (86rng warstwe) lub podbudowg jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna b
do gornej krzywej granicznej uziarnienia na s
2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasdciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

y¢ ciggta i nie moze przebiegaé od dolne;j
asiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna

8ok pezka sita, mm

Pozostaje ra sicie, %

krzywej granicznej uziarnienia
kruszywa nie moze przekraczaé

Tablica 1.
Wymagania
o Kruszywa Kruszywa famane 5, .
Lp Wyszezegolnienie nstraln Zuzel Badania
' wlhasciwosci Podbudowa wedhug
Zasadni- | Pomoc | Zasadni- | Pomoc- Zasadni- | Pomoc-
cza -nicza cza nicza cza nicza
1 | Zawartosc ziarn mniejszych niz 0,075 mm, od2 od?2 od?2 od 2 od 2 od2 |PN-B-06714-15 [3]
% (m/m) do 10 do 12 do 10 do |2 do 10 do 12
TP = o Y -
2 gfiwartosc nadziarna, % (m/m), nie wigcej 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714-15 [3]
3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wigcej niz 35 45 35 40 - =
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych,
%(m/m), nie wigcej niz 1 1 1 1 1 | PN-B-04481 [1]
5 | Wskaznik piaskowy po pigcio-krotnym
zaggszezeniu metodg I lub IT wg PN-B- od %/% do gd §/g od E/% do | od §’% do i . | BN-64/8931-01 [26]
04481, % °
6 | Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita po peinej liczbie 35 45 35 50 40 50
obrotéw, nie wigcej niz PN-B-06714-42 [12]
b) $cieralnos¢ czgsciowa po 1/5 pelnej liczby 30 40 30 35 30 35
obrotdw, nie wigcej niz
7 | Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wiccej niz 25 4 3 s 6 g PN-B-06714-18 [6]
8 | Mrozoodpornose, ubytek masy po 25 PN-B-06714-19[7]
cyklach zamrazania, %(m/m), nie wiecej niz 5 10 5 10 5 10
9 . : : PN-B-06714-37 [10
Rozpad lfrzer_nlar}o\zl\r_y i zelazawy tacznie, % PN-B-06714-39 {1 ljl
(m/m), nie wiecej niz 9 . : - 1 3
10 | Zawartos¢ zwigzkdw siarki w przeliczeniu na
S0s, %(m/m), nie wigcej niz 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714-28 [9]
I | Wskaznik noénosci wnos mieszanki kruszywa,
%, nie mniejszy niz:
a) przy zageszezeniu Is 2 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-8-06102[21]
h) nrzv zaseszezenin Is 2 1.03 120 3 120 - 120 =




2.3.3. Material na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsgczajacy stosuje sig:
— Zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4. Material na warstweg odcinajac
Na warstwg odcinajacg stosuje sie:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
— mial wg PN-B-11112 [15],
— geowlokning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5. Materiaty do ulepszania wiasciwosci kruszyw
Do ulepszania wiasciwosci kruszyw stosuje sie:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17),
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-5-96035 [23),
— 2uzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sig stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania kruszywa i
po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac¢ zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6. Woda
Nalezy stosowac wode wg PN-B-32250 [20].
3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogéblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wodg. Mieszarki powinny zapewni¢
wytworzenie jednorodne]j mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) réwniarek albo ukiadarek do rozkladania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszezania. W miejscach trudno dostepnych powinny

by¢ stosowane zageszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.
4, TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczgee transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podanc w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu w  warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywaé si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialow powinien odbywat si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podioze pod podbudowe powinno spetniac wymagania okreslone w ST D-04.01.01 »Koryto wraz z profilowaniem i
zaggszczeniem podtoza” i ST D-02.00.00 »Roboty ziemne”.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw Iub linek do wytyczenia
rob6t w odstgpach nie wiekszych niz co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie
wytwarzania mieszanki przez mieszanic poszczegtlnych frakcji na drodze. Mieszanka Po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o Jjednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé
po zaggszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$é pojedynczo ukiadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po
zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposab zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkéw i
rzgdnych wysoko$ciowych. Jezeli podbudowa skiada sig z wigee] niz jedne; warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé
wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapié po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢  mieszanki  kruszywa podezas  zaggszczania powinna odpowiada¢  wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 11). Material nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jesel] wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o
20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiemnie wymieszana. W
przypadku, gdy wilgotnos$é mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszyc,



Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu  poziomowi
wskaznika nos$nosci podbudowy we tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny (nie dotyczy tej budowy)

Jezeli w ST przewidziano koniecznogé wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem
robot, Wykonawca powinien wykonac odcinek prébny w celu;
— stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkiadania i zaggszezania kruszywa  jest wihasciwy,
- okredlenia grubodci warstwy materiatu w stanie luZznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy po

zaggszezeniu,

— okreslenia liczby przejéé sprzetu zaggszezajgeego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawea powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzgtu do mieszania, rozkladania i
zaggszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania podbudowy. )

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m”.

Odcinek probny powinien byé zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera,

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonaweca bgdzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotows podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcee robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robét

Ogblne zasady kontroli jakodci robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robgt

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w cely akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwodci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST,
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badari i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwosc ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czgstotliwos¢ badan

ok , o ; X Maksymalna powierzchnia podbudowy
Lp. Wyszezegolnienie badan M{nlma]na _Ilczba badan na przy-padajaca na jedno badanie (mz)
dziennej dzialce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnos$é mieszanki 2 600

3 | Zaggszezenie warstwy 10 probek na 10000 m*

_ dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmiani
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt2.3.2 a kazdej parti kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w sposdb
losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé na biezaco przekazywane Inzynierowi.
6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnogci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszezenie kazdej warstwy powinno odbywac sig az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zaggszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie abcigzen
plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 mz, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E2 do pierwotnego modutu odksztateenia £1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

£,
E,

g 2.2

6.3.5. Wiadciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé oceng wszystkich wiadciwosci okre$lonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposab losowy w obecnodci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.



Tablica 3. Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegélnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$é pomiargw

1 | Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | R6wnosé podiuzna w spostb ciagly planografem albo co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu

3 | Réwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne*’ 10 razy na [ km

5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 | Uksztattowanie osi w planie*’ co 100 m

7 | Grubes¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dzialce robocze], lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziei niz raz na 2000 m*

8 | Nosnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m

- modut odksztalcenia co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach giéwnych tukéw
poziomych.
6.4.2. Szerokosc¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznié sie od szerokogei projektowanej o wigeej niz +10 em, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokodé podbudowy powinna byé wicksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.
6.4.3. Réwno$¢ podbudowy
Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg.
Nierownosci podbudowy nie moga przekraczad:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg

+ 0,5 %.
6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy
Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +
1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy | ulepszonego podioza
O3 podbudowy w planie nie moze byt przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza
Grubos¢ podbudawy nie moze sig réznié od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%,
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 (29] powinno by¢ zgodne z podanym w
tablicy 4. Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Wskaznik L
z kruszywa o wskazniku | zageszczenia Is nie Maksymalne ugiccie Minimalny modul odksztalcenia mierzony plyta o srednicy
i - i . sprgzyste pod kotem, mm 30 em. MPa
Wnos lie mniejszym mniejszy niz >
niz, % 40 kN 50 kN | od pierwszego obcigzenia Ei | od drugiego obcigzenia F2

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyrownane i powtérnie
zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na whasny koszt poszerzyé podbudowe przez spuichnienie warstwy na
peing grubos¢ do potowy szerokosei pasa ruchu, dolozenie materialy i powldrne zageszezenie.



6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosei, Wykonaweca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokost,
zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupehione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane | ponownie
ZAEESZCZONne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych roboét nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nosé podbudowy

Jezeli nosnoéé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do
zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wiedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wynikio z niewlasciwego wykonania robét przez Wykonawee podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m’ (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 8.Roboty uznaje sie za zgodne z
dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daly wyniki pozytywne.
Odbior robét w zakresie potracen za wady bedzie dokonywany zgodnie z instrukcjg DP-T14, z p6Zniejszymi zmianami, wydana
przez GDDP w Warszawie.
9. PODSTAWA PLATNQSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnogci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnodci objetych ceng jednostkowa 1 m’ podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2 PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosei
6.  PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie mrozoodpomosci metodg bezpogrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartotci zanieczyszezen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanic zawartogci siarki metoda bromowa
10.  PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12, PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnodci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
15.  PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
16.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzehni drogowych. Piasek
17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19.  PN-B-30020 Wapno
20.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw
21. PN-5-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznic
22, PN-S5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
23.  PN-5-96035 Popioly lotne
24, BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni drogowych
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduty odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obcigzenic plyty
28.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe, Pomiar réwnosci nawierzehni planografem i tatg
29.  BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugieé podatnych ugigciomicrzem belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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D.05.01.03 NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n ST sg Wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét Zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni zwirowe; poboczy

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczg zasad prowadzenia i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kruszywa tamanego
- nawierzchnia z kruszywa tamanego C50/30 frakeji  0/31,5mm stabilizowanego
mechanicznie wg PN-96102:1997 do Is = 1.0 7 transportem do miejsca wbudowania

1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Wymagania ogélne dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 » Wymagania ogélne”,

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogélne dotyczgce materiatow
Wymagania ogolne dotyczace materialéw podano w ST D.M.00.00.00.

2.2. Materialy do wykonania nawierzchn;i

Materialem do wykonania nawierzchni z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
powinna by¢ mieszanka kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm, z zawartoscig 50% ziaren
przekruszonych pochodzacych z przekruszenia kamieni narzutowych, otoczakéw badz skaty

litej, spelniajaca wymagania n/n ST. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny.

Mieszanka zwirowa powinna micé optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki
powinna miesci¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki ZWIrOWej powinno spelniaé wymagania normy
PN-EN 13043:2004 [2], a ponadto wskaznik piaskowy wg PN-EN 933-8:2001 [3]
dla mieszanki o uziarnieniu:

od 0 do 20 mm, WP powinien wynosic¢ od 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.
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Tablica 1. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowej

Rzedne krgywych granicznych uziarnienia

Wymiary Przechodzi przez sito, % wag.
oczek p iod nawxerzchmal warstwa dolna nawierzchni
kwadm?towyc h je nowarstwo’wa ub dwuwarstwowej
sita warstwa gorna
nawierzchni
dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
Rysunek 1.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,» Wymagania ogélne”.

3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni Zwirowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzehni zwirowej powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
~koparek 1 tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,

-spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (phugi, brony, kultywatory) do spulchniania,
rozktadania, profilowania,

-sprz¢tu  rolniczego (glebogryzarki, plugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optymalne;j,

—przewoznych zbiomnikéw na wode do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych
w urzgdzenia do réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

~walcow statycznych trdjkotowych lub dwukotowych, lekkich i Srednich,
—~walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania ogélne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00
» Wymagania og6lne”.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robét
Ogdlne zasady wykonywania Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 » Wymagania ogélne”.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchnie Zwirowg powinno spetniaé wymagania okreslone
w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszezeniem podloza”,

5.3. Wykonanie nawierzchni zwirowej

5.3.1. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki iwirowej

Mieszanka zwirowa powinna byé rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu réwniarki. Grubo$¢ roziozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu osiggnieto grubodé projektowang okreslona w punkcie 1.3,

Mieszanka po rozlozeniu powinna by¢ zageszczona przejéciami walca statycznego
gladkiego. Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie
od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi, czgiciowo nakladajgcymi sie
w kierunku jej osi. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczad
od dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podtuznymi czesciowo nakladaj gcymi si¢, w kierunku
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jej gérmej krawedzi. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia
podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest on okreslony, do osiagniecia wskaznika
zaggszezenia nie mniejszego niz 0,08 zageszezenia maksymalnego, okreslonego wedhig
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] [1]1 BN-77/8931-12 [5].

Wilgotnos¢ mieszanki ZWirowej w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej. W przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wiece] niz 2% od
wilgotnosci optymalnej, mieszanke nalezy osuszyé w sposéb zaakceptowany przez InZyniera,
a w przypadku gdy jest nizsza o wigcej niz 2% - zwilzy¢ okreslong ilogcia wody. Wilgotnosé
mozna bada¢ dowolng metodg (zaleca si¢ piknometr polowy lub powietrzny).

5.4. Utrzymanie nawierzchni Zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana.
W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbac, aby byla ona stale wilgotna,
Zraszajac jg wodg ze zbiornikow przewoznych.

Nawierzchnia powinna byé réwnomiernie zajezdzana (doggszezana) przez samochody
na calej jej szerokosci, w okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przekiadanie ruchu
na rozne pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajgce si¢ wklesniecia po okresie pielegnacji wyréwnuje sie kruszywem
po uprzednim wzruszeniu nawierzchni za pomocg oskardow. Wezesne wyrdwnanie wklesnied
zapobiega powstawaniu wybojow. Jezeli mimo tych zabiegéw tworza sie wyboje, uszkodzone
miejsca nalezy wyciaé pionowo i usungé, dosypaé $wiezej mieszanki zwirowej, wyprofilowad
i zagesci¢ wibratorem ptytowym lub recznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robgt podano w SST D-M-00.00.00 » Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw

przeznaczonych do produkeji mieszanki zwirowej 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi
do akceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwo$ci nawierzchni Zwirowej
6.3.1. Wyszczegélnienie badari

- Réwnosé podtuzna

. Ré6wnosé poprzeczna
- Spadki poprzeczne

- Szerokosé

- Grubosc

- Zageszczenie

6.3.2. Réwnosé nawierzchni

Nieréwnosci podhuzne nawierzchni nalezy mierzyé latg 4-metrows, zgodnie z normg
BN-68/8931-04 [4]. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows tatg. Nierownosci
nawierzchni nie powinny przekraczaé¢ 15 mm.
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6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i fukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg projektows z tolerancjg + 0,5%.

6.3.6. Szerokosé nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz
-5cmi+10 cm.

6.3.7. Grubosé warstw

Grubos¢ warstw nalezy sprawdzacé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie
szerokodei nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowane; grubodci nie powinny
przekraczaé + 1 cm.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robhot
Ogoélne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni ZWIrowej
zjazdu indywidualnego oraz pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania 0gdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg proj ektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 n? nawierzchni zwirowej zjazdu indywidualnego oraz pobocza obejmuje:

—prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,

—spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem wodg podloza gruntowego lub
warstwy odsgczajacej,

-dostarczenie materiatow,

—dostarczenie 1 wbudowanie mieszanki Zwirowej,

-wyréwnanie do wymaganego profilu,

-zaggszezenie poszczegdlnych warstw,

—przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-EN Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwales
13043:2004 stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych
do ruchu
3. PN-EN Badania geometrycznych whasciwosci kruszyw Czes¢ 8: Ocena zawartosci
933-8:2001 drobnych czgstek Badanie wskaznika piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni pl

anografem i tatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.



