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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacfirécznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych YGDRB)
wymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t zydanych z rozbidrk elementéw drogv ramach realizacji zadania
okreslonego w STWIORB D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE pHt.1.

1.2.Zakres stosowania STWIORB

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i i@db Robét Budowlanych (STWIORB) stanawiczesé
Dokumentoéw Przetargowych i Kontraktowych i rigige stosowaw zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpuekcil.
STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.3.Zakres robo6t objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t o#lenych w Dokumentacji Projektowej
(plan sytuacyjny i przedmiar rob6t) zwanych z rozbiork
* nawierzchni z ptyt drogowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiinji
podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolpét 1.4.

1.5.0go6Ine wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWiIORB D-M-00.00.00 "Wymagargaloe" pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1.0g6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, paav STWIORB D-M-00.00.00
"Wymagania ogoélne" pkt 2

3. SPRZET

3.1.0golne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogo6lpkt 3.

3.2.Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementdéw drdg, ogrodaev maze by wykorzystany sprt podany poriej,
lub inny zaakceptowany przezzymiera:

* spycharki,

* taczki,

» fadowarki,

» zurawie samochodowe,
e samochody gizarowe,

e zrywarki,

o frezarki,

« mioty pneumatyczne,

* pity mechaniczne,

« koparki.
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4. TRANSPORT

4.1.0gdblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wynragagdlne" pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbioérki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0blne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB @®B0.00 "Wymagania ogélne" pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamy pkt
1.3, zgodnie z dokumentagprojektove (plan sytuacyjny i przedmiar rob6t), STWIORB lusk&zanych przez kyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjventaryzacyjnej rozbiorkowej, Wykonawca ma obgmek
sporzdzenia takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékamy przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okény w STWIORB lub przez lryniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowania edmych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie gtaje wlasndciag Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okétone
w STWIORB lub wskazane przezzymiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z STWIORB st&§ wtasndcia Wykonawcy. powinny b§ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw dragajdupce sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumergacj
projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny btymczasowo zabezpieczone. W szczeginpalezy zapobiec
gromadzeniu giw nich wody opadowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jak&ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagangdime" pkt 6.

6.2.Kontrola jako sci robot rozbiorkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplétowykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych dadmmego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrofize przepustow
powinno spetnié odpowiednie wymagania oktene w STWIORB D-02.00.00 "Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M30M0 "Wymagania ogélne" pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég i ogrodagest:
« dla nawierzchni - f(metr kwadratowy),
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO0 "Wymagania ogolne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0g0dlIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolpét 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Ceny winny obejmowa pozyskanie utrzymanie i likwidagjsktadowisk, koszty utylizacji zgodnie z prawem oty
srodowiska o ile materialy nie¢tda nadawaly si do ponownego wbudowania oraz koszty zastosowamiteratow i
sprztu pomocniczego koniecznych do prawidtowego wykamaobot zgodnie z przgfa technologi wykonania.

W cenie jednostki obmiarowej nale uwzgkdni¢ wartas¢ materiatdbw pochodgych z rozbiérki, ktére przechogia
wlasnag¢ Wykonawcy.

Ceny jednostkowe robét obejmuje oprécz kosztoweyywymienionych:

(a) dla rozbiérki warstw nawierzchni jestrfmetr kwadratowy):

* wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

» koszt zapewnienia niezbnych czynnikéw produkciji,

e demonta ptyt drogowych,

e ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiorki

« zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki Zanggcemu,
e wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozhiérki,

Materiaty nadajce s¢ do ponownego wbudowania jak plyty drogowe plerzewidzié do wykorzystania przez
Zamawiajcego na innych budowach we wskazanych przez niggjseach.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Nie wystpuja.
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