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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej Specyfikacfirécznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych Y&DRB)
wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zyaanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw
wysokaiciowych w terenie réwninnymw ramach realizacji zadania okienego w STWIORB D-M-00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i i@db Robét Budowlanych (STWIORB) stanawiczesé
Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i riglge stosowé& w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpueakcil.
STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne".

1.3.Zakres robo6t objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia rob6t agénych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej — plan sytuacyjny
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysokdgciowych
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@iowych wchoda:

(a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okavego punktow gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

(b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
(c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

(d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

(e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob

utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy -punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe qrazzitkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostale oki&enia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 "Wyagania ogéine" pkt 1.4.

1.5.0go6Ine wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagargalae" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania padan STWIORB D-M-00.00.00
"Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny érfieednic
0d 0,15 do 0,20 midlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istnigej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

"Swiadki" powinny mi¢ ditugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
3. SPRZET

3.1.0golne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolpkt 3.

3.2.Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naley stosowd nastpujacy sprz:t:

» teodolity lub tachimetry,

* niwelatory,

» dalmierze,

+ odbiorniki GNNS,

* tyczki,

o faty,

» tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1.0géblne wymagania dotycace transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wynragagolne" pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D®B0.00 "Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z Rozpadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia

9 listopada 2011 r. w sprawie standardéw technicznyykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i
wysokaciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikijgh pomiaréw do psstwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego /Dz. U. nr 263 poz. 1572/.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje lokalizac
i wspoirzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i pomiary
geodezyjne niezfuine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawinzyniera o wszelkich letdach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczycheBYy te powinny by usunéte na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #dig sie od rzdnych okrélonych

w dokumentacji projektowej, to powinien powiadénd tym lrzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynijzg

z ré&znic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostan wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim
przypadku obeizag Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpyy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i pungigrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia ofagce
w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatzmwinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatz& czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygeo zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek

zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dszdgo prowadzenia robot, to zostamne odtworzone na koszt
Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét naig do obowzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tragypunktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowizane do punktdéw pomocniczych, podmych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odledgibpomigdzy punktami gidbwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyioS00
metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim poma by odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalawy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istniejych budowlach wzdutrasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery roboazalery zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wsib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taly doktadndcig, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km. stosuic niwelacg podwdéjry w nawgzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
repera i jego rnej.

5.4.Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy naty wykona& w oparciu o dokumentagijprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, chomej
w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziejao 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejmsiyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenbyt wieksze
niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canptizostatych drdg. Bdne niwelety punktdéw osi trasy nale
wyznaczy z dokladnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Usgnoie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robétapage odpowiednimi palami po obu stronach osi, snézonych
poza granig robot.

5.5.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypéw i wykopdéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagjrojektovg oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagatkwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypéw i wykopow naly stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naje
stosowa w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych ni 1 metr. Odlegh&t

miedzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owaej. Odlegidécé ta,

co najmniej powinna odpowiad@dstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
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Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwiaé¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektovs.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagangdme" pkt 6.

6.2. Kontrola jako §ci prac pomiarowych

Kontrole jakdci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys&diowych naley prowadzé wg
ogolnych zasad okénych w standardach technicznych i wytycznych mécdnych widciwego Grodka Dokumentacii
Geodezyjnej i Kartograficzne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M30MO0 "Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO0 "Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2.Sposdbb odbioru roboét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie g@sfe na podstawie szkicOw i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefre Wykonawca przedktadazynierowi.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

Wszystkie elementy robdt, ktdre wykaguadstpstwa od postanowieST, powinny by doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodém z ST, a po przeprowadzeniu badapomiaréw mog by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji Inyniera.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania og0lpét 9.
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9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

* roboty przygotowawcze

» zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,

» koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,

e wyznaczenie punktow giéwnych osi trasy,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie reperéw roboczych,

» wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

» wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robét, zgodnie z dokumentagjrojektowvs,

e zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

* wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykena uzna za potrzebne.

e koszty grodkéw geodezyjnych.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

[1] Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011iwsprawie standardow
technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw agyinych i wysokéciowych oraz opracowywania i
przekazywania wynikéw tych pomiarow dofisavowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Danr
263 poz.1572.

[2] Ustawa z dnia 17.05.1989 r. Prawo geodezyjne ogaaficzne tj. Dz. U 2019 poz. 975.

[3] Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 9 listopada 201imsprawie standardow
technicznych wykonania geodezyjnych pomiaréw gegidgzh pomiaréw sytuacyjnych i wysoédowych
oraz opracowania i przekazywania wynikdw tych paduwa do pastwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego.

[4] Rozporadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dniadlutego 2012 r. w sprawie osnéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych.

[5] Rozporadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia2llutego 2013 r. w sprawie bazy danych
geodezyjnych ewidencji sieci uzbrojenia terenuyl#emych obiektow topograficznych oraz mapy zasamji

[6] Wytyczne techniczne wdaiwych asrodkéw dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.
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