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1. SPECYFIKACJA OGOLNA ST 00.00.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikaciji Technicznej

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan wspdlinych dla poszczegdinych wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot zwigzanych z:

Budowa toru do jazdy na rolkach i rowerach na terenie osiedla Glinki-Rupienica na terenie
dziatki nr 1/ 33 obreb 154 przy ul. Gniewkowskiej w Bydgoszczy.

1.2. Zakres stosowania ST

Jako czes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych Specyfikacje techniczne nalezy odczytywac i
rozumieé w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robdt, przekazywania polecen i inngj korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem, Wykonawca i Projektantem.

1.3.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.3.3. Konstrukcja nawierzchni ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.3.4. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstr. nawierzchni.
1.3.5. Ksiega obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dok. robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.3.6. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i préb zwigzanych z ocenajako$ci materiatow oraz robot.

1.3.7. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z Dokumentacja
projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.3.8. Nawierzchnia « warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.3.9. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na pltaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.3.10. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnose wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - Z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi Zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.3.11. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.
1.3.12. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.3.13. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentaciji projektowej.
1.3.14. Rysunki - czgs¢ Dokumentaciji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke [
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.3.15. Zadanie budowlane - czg$c przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebna catosc
konstrukcyjng lub technologiczng zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkceji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa
modernizacjg utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementu.

1.4. Ogé6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
projektowg ST i poleceniami Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w term. okreslonym w Warunkach Szczegotowych Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
punktow gtéwnych oraz reperéw, Dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji projektowe; i
komplet ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera nizej wymienione rysunki i dokumenty:
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a./ Dokumentacja projektowa zataczona do dokumentéw przetargowych:

W skiad dokumentéw przetargowych wchodzg n.w. zatgezniki dokumentacii projektowe;:
- Przedmiar robot

- Specyfikacje Techniczne

b./ Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:
I.  Czesé opisowa
Il. Czesé rysunkowa

Specyfikacje techniczne

Il. Czesé kosztorysowa - kosztorys inwestorski

c¢./ Dokumentacija Projektowa, ktéra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej
Dokumentacja projektowa sporzgdzona przez Wykonawce powinna zawieraé uzgodnienia ze

1.5.1. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia Terenu budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu
az do zakoriczenia i odbioru koricowego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia dodatkowe,
wynikajace ze sposobu prowadzenia robét, uzgodnione z odpowiednim zarzgdem drogi i organem

W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezaco.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera. Fakt

inZynierem oraz przez um ieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktérych tresc bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
Cene kontraktowa.

1.5.2. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robot Wykonawca bedzie:

a.l utrzymywacé Teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;j,

b./ ponosié wszelkie koszty zwigzane z zabezpieczeniem gruntéw po korytowaniu,

c./ podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm

szczegolny wzglad na: )

1./ Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych 2J $rodki
ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- Zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany pizez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osodb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia
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Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sig uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwose zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien
otizymaé zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.
Wykonawca bgdzie wspOtpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

1.5.5. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.6. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy transporcie
materiatéw | wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposéb ciagty bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obciazenie osiowe nie beda
dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy W obrebie Terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.
1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Padczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie kontraktowej.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy | urzgdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno byc
prowadzone w taki sposoéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczat Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i migjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposob ciagly bedzie informowag¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnos$ne dokumenty.
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2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialéw

Przed rozpoczeciem robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
zrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badar w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonegqo zrodia w Sposob ciggty spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejsco ch

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i migjsc pozyskania piasku i zwiru
bedaformowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na Terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad odpowiednio do
wymagarn Kontraktu lub wskazarn Inzyniera.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace maganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom Zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Wykonawce i zatwierdzonym przez Inzyniera. Jesli Inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie pizyjeciem | niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, Zachowaty swojg jakosé | wiasciwosé do robét |
byly dostepne do kontroli przez inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z inzynierem lub poza Terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania Jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét.

Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robaét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania Jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$é wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu

usuniete z Terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie
Zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg projektowg
wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie WysokosSCi
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji projektowe
lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
robot zostana jesii wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnoéci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentaciji projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie pizez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu pizez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Wykonawca montujacy urzadzenia: . powinien posiadac autoryzacje producenta tychze
urzadzen.

Powinien wykazac si¢ posiadaniem kart technicznych oraz certyfikatow producentow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozonajakos¢ robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwoéé sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewnic wykonanie rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane uizgdzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwosc udziatu w
pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio
opisane i oznakowane, W sposdb zaakceptowany przez Inzyniera

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego W ST stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan
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Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badar niezwiocznie po ich
otrzymaniu.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadaé atest okreslajacy w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badar beda dostarczone pizez
Wykonawce Inzynierowi.

Materiaty posiadajgce atesty | urzgdzenia - wazne legalizacje mogg byé badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wiasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia
zostang odrzucone.

6.6. Dokumenty budo

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosé za prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczerstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku budowy bedzie Opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,

zalgcznika i opatrzone

datg i podpisem Wykonawey i Inzyniera.

Do Dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacgiji projektowej,

- Uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robét,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robst zanikajgcych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i koricowych
odbioréw robdt,

- Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdinym w zwigzku z warunkami Klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji projektowe;j,

- dane dotyczace Czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegoinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika budowy bedg przedtozone
inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika budowy Wykonawca podpisuje z Zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robdt,

(2) Dokumenty laboratoryjne

(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
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a./zgtoszenie robot,

b./protokoty przekazania Terenu budowy,
c./protokoty z odbioréw robot
d./protokoty z narad i ustalen,
e./korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacja
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym slepym kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, €O najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) W
ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Biedne dane zostang poprawione wg instrukciji
Inzyniera na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedgobmieizone poziomo
wzdiuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych robét nie wymagajg tego
inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj.

lloéci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3.Urzadzenia | sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany W czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
$wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane W dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub korncowym odbiorem robdt, a takze w przypadku
wystepowania

diuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ W czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatgcznika do Ksiegi obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.Rodzaie odbioréw robot

W zaleznoséci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbiory,
dokonywanym przez Inzyniera pizy udziale Wykonawcy.

a.Jodbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b.Jodbiorowi czesciowemu,

c.Jodbiorowi ostatecznemu,

d.Jodbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ule ajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych | ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany W czasie umozliwiajgcym wykonanie
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ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier,

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i
Jjednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie poznigj
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
inzyniera.

Jakosc i ilosé robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacija projektowa ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidér czesSciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego
robét dokonuije sie Wg zasad jak przy odbiorze koncowym robét.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosc¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na piSmie o tym takcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakoriczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie

robot z dokumentacija projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robadt komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robaét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, kom isja
Przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartosé wykonywanych robét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2 szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
Zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczer laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, oéwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wiascicielom
urzgdzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzagji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedag
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét Zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
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Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot".

2. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW CPV: 45111100-9

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolne] specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z rozbiorka nawierzchni z masy asfaltowej.
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1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowane] jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach migjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbidrka;
- nawierzchni z masy asfaltowe;

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe $3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymiw ST 00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00.

2.0 MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robaot zwigzanych z rozbiérka elementéw drég, ogrodzen i przepustéw moze byc
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

= samochody ciezarowe,

- zrywarki,

o mioty pneumatyczne,

B frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.00.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST 00.00.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaciji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier
moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony przewidziany
odzysk materiatéw.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywac mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spetnic¢
warunki okreslone w ST 00.00.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sig wlasnosciag Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okresione w SST Iub wskazane przez Inzyniera,

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stajg sie wiasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate Po rozbidrce elementéw drég, ogrodzen i przepustow znajdujace sie w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegadlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST 00.00.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 00.00.
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6.2. Kontrola jakoéci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtornego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST 00.00.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorka elementdéw drog i ogrodzen jest:

- dla nawierzchni i chodnika - m2 (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy piatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje: a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

< wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

= rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

- uporzadkowanie terenu rozbidrki.

3. ROBOTY W ZAKRESIE OCZYSZCZANIA TERENU - CPV 45.11.12.13-4

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacii technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem terenu

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie robot zwigzanych z oczyszczeniem terenu

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sgzgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z SIWZ i
poleceniami Zamawiajacego.

1.6. Sprzet

Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu ] . moga by¢ wykonywane recznie
lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

1.7. Wykonanie robot

1. Wykoszenie terenu gdzie wystepuje darn . 2. Usuniecie kamieni i innych materiatow . 3.
Wyréwnanie nierownosci w podtozu materiatem rodzimym — ziemig urodzajng .
1.7.2. Wykonanie podtoza.

1

nawierzchnia toru

przyjeto wykop na 30cm

- beton watowany RCC C 20 /25 —gr. 12 cm

- warstwa wyrownawcza z KtSM 0/31,5 —gr. 10 cm

doprowadzone do noénosci na gérze warstwy m.in. 120 Mpa

- podsypka zwirowa 1s=0,98 gr. 15,00cm

-istniejgce warstwy gruntu doprowadzone do no$nosci

na gorze warstwy m.in. 80 Mpa

2
nawierzchnia toru
przyjeto wykop na 50cm
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- beton watowany RCC C 20 /25 — gr. 12 cm

- warstwa wyréwnawcza z KESM 0/31,5 — gr. 10 cm
doprowadzone do nognosci na gorze warstwy m.in. 120 Mpa
- podsypka zwirowa Is=0,98 gr. 35,00cm

-istniejgce warstwy gruntu doprowadzone do nosnosci

na gérze warstwy m.in. 80 Mpa

3

trawniki - nawierzchnie biologicznie czynne

- ziemia zyzna 3-8cm pozyskana z wykopow,
- grunt rodzimy przeorany glebogryzarkg

4
trawniki - nawierzchnie biologicznie czynne

- ziemia 2zyzna 3-13cm pozyskana z wykopdw,
- grunt rodzimy przeorany glebogryzarkg

5

trawniki - nawierzchnie biologicznie czynne

- ziemia zyzna 3-18cm pozyskana z wykopdw,
- grunt rodzimy przeorany glebogryzarkg

6

nawierzchnia toru

przyjeto wykop na 50cm

- beton watowany RCC C 20 /25 — ar.12cm

- warstwa wyréwnawcza z KLSM 0/31,5 — gr. 10 cm
doprowadzone do no$nosci na gorze warstwy m.in. 120 Mpa
- podsypka zwirowa Is=0,98 gr.45,00cm

-istniejgce warstwy gruntu doprowadzone do nos$nosci

na gorze warstwy m.in. 80 Mpa

1.8. Sprzet. Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.

1.9. Transport

Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

1.11. Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem zastosowanych
materiatow i dokladnosci wykonania.

1.13. Odbiér robot

Odbioru robét dokonuje si¢ na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robét zgodnie z
umows .

1.14.Podstawa ptatnosci Roboty rozliczane ryczattowo .

4. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH CPV 45100000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru wykopéw w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacy podstawe opracowania szczegotowe;
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewddzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych OST

nr strony 13



Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmujg wykonanie wykopow W gruntach nieskalistych.

1.4, Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST 00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00.

2. Materiaty (grunty)

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podioze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [12]
powinien charakteryzowac sie grupa noénosci G1. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do inngj
grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja
projektowg i SST.

3. Sprzet

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczgce sprzetu okreslono w ST 00.00.

4, Transport

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST 00.00.

5. wykonanie robot

5.1, Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robé6t podano w ST 00.00.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$é w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podciecia lub innych odstepstw od dokumentaciji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposoéb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odstgpstwo
od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga
zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkiad. O ile Inzynier dopuéci czasowe skiadowanie odspojonych gruntéw, nalezy
je odpowiednio zabezpieczyC przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i no$nosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot
ziemnych

Minimalna wartos¢ |s dla:
Strefa innych drég
Autostrad i drog
korpusu kategoria
kategoria ruchu
ekspresowych
ruchu KR1-
KR3-KR6
KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na gtebokosci od 20 do 50 cm |1,00 1,00 97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie speiniaja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescié do wartosci Is, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartoéci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggniete przez
bezposrednie zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
~astosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji
Inzynierowi. .

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnosc warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
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powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.
Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynno$é budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzer powierzchni robot ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robét ziemnych.
6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robét podano w ST 00.00.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw
Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrécié na;
a) sposéb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
b) zapewnienie statecznoéci skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
€) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.
7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m3 (metr szescienny) wykonanego wykopu.
8. odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podanoc w ST 00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m3 wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujgce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
- zageszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badarn laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacije terenu.

5. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA CPV
45100000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem
podioza gruntowego w ramach budowy boiska wielofunkcyjnego.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni przy realizacji budowy

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymiw ST 00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

OgdIne wymagania dotyczgce robét podano w ST 00.00.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
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Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- koparek podsigbiernych,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na whasciwosci gruntu podtoza.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyczace transportu materiatow podano w ST 00.00. Wybér srodkéw transportowych oraz
metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu, jego objetosci , sposobu odspojenia i
zatadunku oraz od odlegtosci sprzetu stosowanego do urabiania gruntu. Zwiekszenie odlegtosci
transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na
pi$mie przez Inspektora Nadzoru.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéblne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.
5.2. Warunki przystgpienia do robét
Wykonawca powinien przystgpic do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza
bezposérednio przed rozpoczeciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Woczesniejgze
przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza, jest mozliwe wytacznie za
zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesnie]
przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposo6b
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac
naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.
Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywacé recznie, gdy jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad w miejsce wskazane
przez Inspektora Nadzoru.
Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymiw pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zageszczanie podioza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza jezeli powyzszy
warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchnia¢ podioze na gtebokoséci zaakceptowana przez Inspektora nadzoru,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania
wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1. Do profilowania podtoza nalezy stosowac
rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
zaakceptowany przez inspektora nadzoru .
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia. Zaggszczenie nalezy
kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy niz, 1,00.
W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okreslic
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wediug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotnosé gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
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tolerancjg od

-20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i Zagegszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i Zageszczeniem podioza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukiadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczyé podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane | Zageszczone podfoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw.

Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodine zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST 00.00.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza
Lp. Wyszczegdlnienie badar i pomiaréw

Minimalna czestotliwo$é badan i pomiaréw 1 Szerokosé koryta Co 50,0 m

2 Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu 3 Rownosé poprzeczna co 50,0 m

4 Spadki poprzeczne *) co 50,0 m

5 Rzedne wysokosciowe co 20 m

6 Uksztattowanie osi w planie co 20 m

7 Zageszczenie, wilgotnosé gruntu podtoza

W 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pom iary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gtéwnych tukéw poziom ych

6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10cmi-5cm.

6.2.3. R6wnosé koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podfoza nalezy mierzyé 4-metrowa fatg zgodnie z norma
BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg. Nierownosci nie moga przekraczaé 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg +0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm. 6.2.7.
Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy niz 1,00

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sig poréwnanie wartosci modutéw odksztalcenia, to
wartos¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnosé w czasie Zageszczania nalezy badad wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé gruntu
podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
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Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punkiu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i
rozplantowaniem, zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na
odkiad lub nasyp, profilowanie dna koryta lub podtoza, zageszczenie, utrzymanie koryta lub podtoza,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

6. PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE CPV 45100000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe; specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogoine dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie w ramach budowy boiska wielofunkcyjnego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji budowy boiska wielofunkcyjnego.

1.3. Zakres rob6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21]

Podbudowe z Kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuije sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i podbudowe zasadniczg wg Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe Sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definicjami podanymi w ST 00.00. oraz w ST dotyczacych poszczegoélnych
rodzajéw podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST 00.00.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczacych poszczegolnych rodzajow podbudow:
2.3. Wymagania dla materiatow
2 3.1. Uziarnienie kruszywaKrzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 [3]
powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gorna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg 1-3
kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérne; krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna
kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny speinia¢ wymagania okreslone w tablicy 1. Tablica 1.

Wymagania _]
Kruszywa Kruszywa i
Lp. | Wyszczegoinienie nmwzabl'ne ‘%aman? Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wediug
zasad |pomo |zasad [pomo |zasa pomo
-nicza [c- -hicza | c- d- c-
nicza nicza |nicz |nicza
8

1 |Zawarlo&c ziam mnigjszych |od 2 |od 2 od2 |od2 (odZ[od2 [PN-BO6714

niz 0.075 mm, % (m/m) 40 10 |do12 |do 10 [do12 |do |do 12 -15 (3]
10

2 Zawarlose nadziama, % PN-B-06714
(mim), nie wiecej nix ; 12 : 10 5 18 -15[3]

3 Zawarlost ziam PN-B-06714
nieforemnych 35 45 135 f40 |- | -16[4]
%{m/m), nie wigcej niz

4 Zawartos€ zanieczyszozen
organicznych, %{m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-8-04481 [1]
pigcio-krotnym zageszezeniv |do 70 do 70 |do70 |do70 |- - -01 [26]
metods | lub # wg PN-B-

04481, %

6 | Scieralnesé w bebnie Los
Angeles
a) Scieralnose cakkowita po |35 45 35 50 40 |50 PN-B-06714
petngj ticzbie obrotow, nie -42 [12]
wiecej niz 30 40 30 35 30 (35
b) cieralnosé czesciowa po
15 petnej liczby obrotow, nie
wigcejniz

7 | Nasigkliwosé, %(m/m). me PN-B-08714
wigce] iz 25 |4 3 > B & [Ee 6]

& | Mrozocdpornosé, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 -19(n
zamraza-
nia, %{m/m). nie wiecej niz

9 Rozpad krzemianowy | zela- Sg»ﬁg]&ﬁ #
zawy facznie. % (m/m). nie |- - - - 1 3 PN-B0G714
wiecej niz -39 [11]

10 | Zawarto$t zwiazkdw siarki w
przsliczeniu na SO, 1 1 1 1 2 |a 22‘&{’57”
Ye(m/m), nie wiecej niz

11 | Wskaznik nosnosci Whos
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz: 80 80 a0 80 80 |80 PN-S5-06102
a) przy zageszczeniu lg 3 [21]

1.00 120 |- 120 |- 120 |-
b) przy zageszczeniy Ig ?
1.03




2 3.3. Materiat na warstwe odsaczajaca
Na warstwe odsgczajgcg stosuje sie:
swir | mieszanke wg PN-B-11111 [14],
piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4. Materiat na warstwe odcinajaca
Na warstwe odcinajaca stosuje sie:
piasek wg PN-B-11113 [18],
miat wg PN-B-11112 [15],
geowidkning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5. Materiaty do ulepszania wiasciwosci Kruszyw
Do ulepszania wiasciwosci kruszyw stosuje sig:
cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
wapno wg PN-B-30020 [1 9],
popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sig stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajgcego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6. Woda
Nalezy stosowac wodeg wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podanow ST 00.00.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki
powinny zapewnic¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) rowniarek albo ukiadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W migjscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatow powinien odbywac sig zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.

5.2. Przygotowanie podioza

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzic wzorem:

£S5

w ktérym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajgcej, w milimetrach,

d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach. Jezeli
warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podiozu utozy¢ warstwe odcinajaca lub

odpowiednio dobrang geowtokning. Ochronne whasciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnych
czgstek gruntu, wyznacza sie z warunku:
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w ktérym:

d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,

090 - umowna $rednica poréw geowtckniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca sie
na geowtokninie w ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru 090 powinna by¢ podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny byé wczesnigj
przygotowane.Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny sposab zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiac¢ naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzac w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych
frakcji na drodze. Mieszanka Po wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i Zagegszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$é¢ po zageszezeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo

Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzednigj warstwy przez
Inzyniera.
Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas Zageszczania powinna odpowiadad wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wediug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda I1). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaé Osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong
iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymainej o 10% Jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyé.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika nonosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
5.5, Odcinek probny
Jezeli w SST przewidziano koniecznos$¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robét, Wykonawca powinien wykonaé odcinek prébny w celu:
A stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i Zageszczania kruszywa jest
wiasciwy,
okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubosci warstwy po Zageszczeniu,
okreslenia liczby przejsé Sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzyc takich materiatéw oraz sprzetu do mieszania,
rozktadania i zageszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania podbudowy. Powierzchnia odcinka
probnego powinna wynosié¢ od 400 do 800 m2.
Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez
Inzyniera,
5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepne; warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robét.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodine zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. 6.3. Badania
w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosc¢ oraz zakres badan i pomiaréw. Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy
2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwost badan
Minimaina gﬂiﬁiﬁ;
Lp. |Wyszczegolnienie badan gcz?::nzjadan na | bodbud ggy_
; przy-padajgca
dziatce ;
robocze| e Jeﬁm 2
badanie (m")
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnosé mieszanki 2 600
3 Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m’
; . dla kazdej partii kruszywa i przy
4 Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 232 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobierac
w sposob losowy, Z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezgco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnoéé mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wediug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sig az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprzec na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz
raz na 5000 m2, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

£ 22

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2. Probki
do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce W sposob losowy w obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy
3.Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie
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Lp. Wyszezegéinienie badar i pomiarow Minimalna czestotliwosé pomiardw

1 Szerokosé podbudowy 10 razy na 1 km
w sposob ciagly planografem albo co 20 m fatg na

2 Réwnost podiuzna kazdym pasie ruchu
3 Réwnost poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*’ 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokodciowe 00 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie® 0 100 m

7 Grubos¢ pedbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazde] dzialce robocze], lecz nie
rzadzie| niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

8 Nosnost podbudowy:
- modut odksztalcenia C0 najmnie) w dwoch przekrojach na kazde 1000 m

- ugiecie sprezyste ce najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach giéwnych tukéw poziomych.
6.4.2. Szerokosé podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznié sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm. Na
Jezdniach bez kraweznikow szerokosc podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wartogé wskazang w dokumentacji projektowe.
6.4.3. Rownosd podbudowy
Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nieréwnosci podbudowy nie mogg
przekraczaé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows, z
tolerancjg + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5
cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza
Grubo$¢ podbudowy nie moze sie rozni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
dla podbudowy zasadnicze] * 10%,
dla podbudowy pomocniczej +10%. -15%.
6.4.8. Nosnosé podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byé zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

magane cechy podbudowy

Podbudowa
Minimalny modut odksztatcenia
z kruszywa o [Wskaznik
Maksymalne ugiecie sprezyste
mierzony piytg o $rednicy 30 cm
wskazniku zageszczenia
pod kotem, mm

MPa

Wnos$ nie IS nie

mniejszym mniejszy niz

niz, % 40 kN 0O kN od pierwszego jod drugiego
obcigzenia E1 bcigzenia E2
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60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane
i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szerokosé podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢
podbudoweg przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie
materiatu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gtebokosc, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wilagciwosciach, wyréwnane i ponownie Zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnosé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej noSnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wynikio z niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkag obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdline ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST 00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnoséci objetych cena jednostkowa 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST

7. PODBUDOWY Z KRUSZYW LAMANYCH CPV 45100000-8

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania szczegotowe
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie przy realizacji budowy
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
realizacji budowy '
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej

warstw zageszczonej

mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosna nawierzchni :
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1.4.2 Pozostate okreslenia podstawowe $3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatow
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna byé mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spetniajgca wymagania ninigjszej
specyfikacji. Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki iflub zwiru z dodatkiem
kruszywa tamanego, spetniajgca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo tamane moze
pochodzi¢ z przekruszenia ziaren zwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.
Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatéw

2.341, Uziarnienie kruszywa

2.3.2. Whasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spefnia¢ wymagania okreslone w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
3. SPRZET
Wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”
4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine”
5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”
5.2. Przygotowanie podioza
Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne”
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzac zgodnie z ustaleniami podanymi w ST .Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogéine”
Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy
WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli
S8T, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozkiadania i Zageszczania mieszanki podano w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne”
9.5. Odcinek prébny
O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykonaé odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”
5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogéine”
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiarow kontrolnych w czasie robdt podano w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdine”
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoine”
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
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Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdline ustalenia dotyczace podstawy ptatno$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zageszczenie roztozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

8. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA PLACOW REKREACJI - CPV

45.11.27.23-9 MONTAZ | WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI - CPV
45.22.38.00-4

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania szczegdlowe dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z ksztaitowaniem placow rekreacji oraz montaz i wznoszenie
gotowych konstrukcji .
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robot zwigzanych z ksztattowaniem psich toalet oraz montazem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji .
1.3.1 Montaz matej architektury
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i poleceniami
Zamawiajgcego .
1.6. Mata architektura
Kosz na $mieci betonowy
Pojemno$¢ min. 35 1—1 szt
Urzadzenie musi posiadac:
- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjgciem w kolorze i opisem.
Stojaki na rowery szt 6
Wymiary urzadzenia: minimaine wymiary urzgdzenia 0,80x0,06x0,70 m,
wymiary podane na wizualizacji nalezy traktowac jako minimalne
Urzadzenie zgodne z normag PN-EN 1176
specyfikacja techniczna
—  elementy konstrukcyjne ze stali
— elementy stalowe ocynkowane
—  urzadzenie montowane do podtoza na state
—  stojak dwustronny
—  stojak montowany w rozstawie cO 50cm
Tablica informacyjna i regulamin szt 1
Wymiary urzgdzenia min.: 0,61x0,05x2,00 m,
Na urzadzenie wykonawca jest zobowiazany wystawi¢ deklaracjg na zgodnoéé z norma PN-EN 1176
specyfikacja techniczna
konstrukeja z rury fi 48,3/2,9mm i fi 30x2,0mm oraz preta fi 16mm
konstrukcja stalowa cynkowana ogniowo i malowana proszkowo
tablica wykonana z blachy 700x495x2,00
prezentowana tre$¢ na tablicy w konsultacji z Rada Osiedla Glinki
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tablica dwustronna
na tablicy musi znalez¢ sig informacja iz tor jest zaprojektowany do predkosci projektowej
20km/h
Urzgdzenie musi posiadaé:
karte techniczng danego urzadzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.
tawka betonowa z listwami z tworzywa sztucznego
— Nie wymagajacymi konserwacji, malowania czy impregnacji — 7 szt.
Dane techniczne:
wymiary (dfug. x szer. x wys.) [m]; 1,50 x 0,60 x 0,80
Opis techniczny:
nogi tawki wykonane z betonu C25/30
siedzisko i oparcie wykonane w catosci z ekologicznego materiatu barwionego w masie (w catym
przekroju) - polistyren spieniony pochodzacy w 100% z recyklingu,
listwy o przekroju 120 x 37 mm w kolorze zielonym badz brgzowym - materiat nie wymagajacy
konserwaciji, malowania i impregnagji
tawki wkopywane w ziemie minimum na 40 cm
tawka ksztattem i kolorem przypominajgca juz zainstalowane na terenie wokét boiska do siatkwki
Urzgdzenie musi posiadaé:
- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.
1.7. Sprzet
Roboty zwigzane o _ montazem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji mogg byé wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.
1.8. Transport
Materiaty na budowe = - powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu,
zeby uniknaé uszkodzen, trwatych odksztalcer oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
1.8. Wykonanie robét
1.9.1. Zamontowanie elementéw matej architektury
Montaz - wykopanie dotkéw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplantowanie
nadmiaru ziemi | osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.
1.10.Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z umowa pod wzgledem zastosowanych
materiatow i doktadnosci wykonania.
1.11.0bmiar robot.
Jednostkami obmiaru sa:
Elementy mate; architektury — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzgdzen
1.12.0dbiér robst
Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot z SIWZ i
umowa.
1.13.Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.

9. WYKONANIE | ODBIOR ROBOT NAWIERZCHNIE Z BETONU WALOWANEGO kod
cpv 44114000-2

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z betonu cementowego
wykonywanych w technologii betonu watowanego

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 0.0.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robét w tech nologii betonu watowanego dla budowy
drogi powiatowej oraz paséw do skretu w prawo dla kategorii ruchu KR5 z betonu klasy C35/45 grub 20
cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Beton zwykly - beton o gestosci w stanie suchym wiekszej niz 2000 kg/m3, ale nie
przekraczajgcej 2600 kg/m3 wykonany z cementu, wody, kruszywa mineralnego o frakcjach
piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkéw mineralnych i domieszek chemicznych.
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1.4.2. Beton watowany (BW), (z ang. RCC — Roller Compacted Concrete) — mieszanka betonowa o
optymalnej wilgotnosci — zblizone do wilgotnosci naturalnej gruntu, wyznaczanej zmodyfikowana
metodg Proctora.

143 Mieszanka betonowa - catkowicie wymieszane sktadniki betonu, ktore sg jeszcze w stanie
umozliwiajgcym zageszczanie wybrana metoda.

1.4.4. Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy Cxx/yy np. betonu klasy C20/25,

30 - wytrzymato$¢ charakterystyczna na sciskanie w MPa okreslana w 28 dniu dojrzewania (o ile w
zamowieniu/umowie nie wskazano inaczej) na probkach walcowych o srednicy 150mm i wysokosci
300mm,

37 - wytrzymatos¢ charakterystyczna na sciskanie w MPa okreslana w 28 dniu dojrzewania (o ile w
zaméwieniu/umowie nie wskazano inaczej) na probkach szesciennych o boku 150mm

1.4.5. Preparaty powlokowe - produkty ciekle stuzace do pielegnacji $wiezego betonu. Naniesione na
jego powierzchnig, wytwarzajg powtoke pielegnacyjng, zabezpieczajaca powierzchnie betonu przed
odparowaniem wody.

1 4.6. Szczelina skurczowa petna - szczelina dzielaca piyty betonowe na catej grubosci i umozliwiajgca
tylko kurczenie sig piyt.

1.47. Szczelina skurczowa pozorna - szczelina dzielaca plyty betonowe na czesci gornej ich grubosci i
umozliwiajaca tylko kurczenie sig ptyt.

1.4.8. Masa zalewowa na gorgco - mieszanina skiadajaca sie z asfaltu drogowego, modyfikowanego
dodatkiem kauczuku lub zywic syntetycznych, wypeiniaczy i innych dodatkdw uszlachetniajgcych,
przeznaczona do wypeiniania szczelin nawierzchni na goraco.

1.4.9. Masa zalewowa na zimno - mieszanina Zywic syntetycznych, jedno- lub dwusktadnikowych,
zawierajgca konieczne dodatki uszlachetniajgce i wypetniajgce, przeznaczona do wypeiniania szczelin
na zimno.

1.4.10. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami

i z definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogéine”

2. MATERIALY

2.1. Cement

Cementy uzywane do drogowych nawierzchni betonowych zgodnie z wymaganiami PN-EN 197-1 w
klasie wytrzymatosci min 32,5

2.2. Kruszywo

Kruszywa uzywane do wytwarzania mieszanki betonowej wg PN-EN 12620

2.3. Woda

Zarowno do wytwarzania mieszanki betonowej jak i ewentualnie do pielegnacji wykonanej nawierzchni
nalezy stosowa¢ wode odpowiadajaca wymaganiom normy PN-EN 1008-2004.

2.4. Domieszki

Domieszki powinny by¢ zgodne z normg PN-EN 934-2

2.5. Dodatki

Do betonu watowanego nadaja sie dodatki typu | lub typu Il. Uzupetniajg one frakcje drobne < 0,25 mm.
Pomagajg wspolnie uzyskac odpowiedni stopien zaggszczenia mieszanki betonowej w uktadanej
warstwie

oraz zamkniecie powierzchni betonu.

Zaleca sie uzywac nastepujgcych dodatkow:

- popiot lotny krzemionkowy —wg normy PN-EN 450-1:2012

- pyt krzemionkowy —wg normy PN-EN 13263-1 + A1

- mielony granulowany zuzel wielkopiecowy - wg normy PN-EN 15167-1:2007

2.6. Masy zalewowe

Do wypetniania szczelin w nawierzchniach betonowych nalezy stosowa¢ specjalne masy zalewowe,
wbudowywane na gorgco lub na zimno, posiadajace aprobate techniczna. Dopuszcza sie masy
zalewowe

wg PN-EN 14188-1:2010.

Do pielegnacji nawierzchni betonowych moga by¢ stosowane:

- preparaty powtokowe wedtug aprobat technicznych,

- wickniny,

- folie z tworzyw sztucznych,

- piasek i woda.

2.7. Mieszanka betonowa

Wykonana zgodnie z PN-EN 206

Charakterystyczne parametry:

_minimalna klasa wytrzymatosci na $ciskanie C35/45

-minimalna wytrzymato$¢ na zginanie wg PN-EN 12390-5:2001 > 5.5MPa
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-klasa konsystencji dla betonu watowanego S1, zgodnie z PN-EN 206

-stosunek wodno — cementowy < 0.45

W przypadku koniecznosci opoznienia wigzania mieszanki betonowej (np. wydiuzony czas transportu
lub roztadunku) nalezy zastosowaé domieszki opézniajace wigzanie.

Uzyte materiaty powinny byé¢ zgodne z aktualnymi normami i przepisami obowigzujgcymi w
budownictwie .

3. BPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania nawierzchni betonowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni betonowej w technologii betonu watowanego
powinien

wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

-mieszarek stacjonarnych lub mobilnych do wytwarzania mieszanki betonowej zapewniajacej
wytworzenie jednorodnej mieszanki,

-uktadarki do betonu watowanego,

-walcow samojezdnych wibracyjnych stalowych lub stalowo — gumowych

-zageszczarek ptytowych lub matych walcéw wibracyjnych o sterowaniu recznym do zageszczania

w miejscach trudno dostepnych.

-przecinarek mechanicznych recznych lub wozkowych do ciecia nawierzchni betonu,

-zamiatarki mechanicznej lub sprzetu do zamiatania recznego,

-samochodow samowytadowczych do transportu mieszanki betonowej.

Mieszanka moze by¢ dostarczana przez podwykonawce — firme produkujaca beton.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw

Cement luzem nalezy przewozié cementowozami, natomiast workowany mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu, w sposéb zabezpieczony przed zawilgoceniem.

Kruszywo nalezy przewozié dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.

Masy zalewowe | preparaty powtokowe nalezy przewozié zgodnie z warunkami podanymi w
swiadectwach dopuszczenia do transportu.

Ogdlne zasady transportu mieszanki betonowe;j.

Mieszanke betonowa nalezy transportowac $rodkami nie powodujacymi :

-naruszenia jednorodnosci masy,

-zmian w skiadzie w stosunku do stanu poczatkowego ( bezposrednio po wymieszaniu ).

W przypadku mieszanek betonowych ukladanych w technologii betonu watowanego, mieszanke
betonowg

nalezy transportowaé¢ samochodami samowytadowczymi wyposazonymi w plandeki przekrywajgce.
llos¢ srodkéw transportowych nalezy tak dobra¢ aby zapewnic wymagang szybkos$¢ betonowania

z uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu wigzania betonu oraz koniecznej rezerwy w przypadku
awarii.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robot

Nawierzchnia betonowa nie powinna by¢ wykonywana w tem peraturach nizszych niz 50C i nie
wyzszych niz 300C. Przestrzeganie tych przedziatéw temperatur zapewnia prawidtowy przebieg
hydratacji cementu i twardnienia betonu, co gwarantuje uzyskanie wymaganej wytrzymatosci i trwatosci
nawierzchni.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podtozem nawierzchni betonowej jest podbudowa, ktora musi by¢ doprowadzona do odpowiednigj
nosnosci.

Podbudowe moze stanowié: chudy beton, grunt stabilizowany cementem, kruszywo stabilizowane
mechanicznie lub istniejaca nawierzchnia bitumiczna.

Podbudowa powinna byé przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST dla
poszczegdinych rodzajéw podbudéw.

Powierzchnia podtoza powinna by¢ réwna, ustabilizowana, nosna, bez kolein i ubytkow. Powierzchnia
nie powinna posiada¢ luznych materiatéw tj. piasek, ziemia oraz rozluznione kruszywo. Nalezy zwrocié
uwage by podtoze, na ktérym bedzie uktadana nawierzchnia betonowa, nie absorbowato wody z
mieszanki betonowej. W razie potrzeby nalezy je zwilzy¢ woda.

Przygotowanie podbudowy powinno zawieraé

-Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie, ktére nalezy uznac za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla
kazdej warstwy konstrukeyjnej podbudowy (warunek ten nie dotyczy przypadku gdy E2>160 MPa)
-oczyszczenie mechaniczne lub reczne z ziemi, piasku oraz luznych materiatéw istniejace;
nawierzchni, w przypadku istniejgcych nawierzchni wykorzystanych jako podbudowy nalezy uwzglednié¢
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-uzupetnienie ubytkéw w nawierzchni oraz wykonanie ewentualnych poszerzen krawedzi o petnej
konstrukcji

-zwilzenie woda powierzchni do uktadania mieszanki betonowej — w razie potrzeby.

5.3. Wytwarzanie mieszanki betonowej

Mieszanke betonowa o $cisle okreslonym skladzie zawartym w recepcie laboratoryjnej, nalezy
wytwarzac¢ w mieszarkach stacjonarnych lub mobilnych, gwarantujacych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w sposob zabezpieczony przed segregacjg i utratg wody.

5.4. Wbudowywanie mieszanki betonowej

Wbudowywanie mieszanki betonowej w technologii betonu watowanego moze odbywac sie z uzyciem
rozkiadarki do budowy nawierzchni bitumicznych.

Whbudowywanie mieszanki betonowej nalezy wykonywa¢ mechanicznie, przy zastosowaniu
odpowiedniego

sprzetu, zapewniajgcego réwnomierne roziozenie mieszanki oraz zachowanie jej jednorodnosci.
Dopuszcza sig reczne wbudowywanie mieszanki betonowej, przy uktadaniu matych powierzchni,

o nieregularnych ksztattach.

5.4.3. Whudowywanie rozktadarkg do betonu w technologii betonu watowanego.

Mieszanka betonowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka do betonu watowanego wyposazong w
uktad z automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z przyjgtymi
zatozeniami. Zespot wibratoréw uktadarki powinien by¢ wyregulowany w ten sposob, by zageszczenie
wstepne masy betonowej byto réwnomierne na catej szerokosci i grubosci wbudowywanego betonu.
Zageszczanie zasadnicze mieszanki powinno odbywac sig bezzwiocznie po wbudowaniu mieszanki za
pomoca walca stalowego lub stalowo — gumowego.

Ruch uktadarki powinien by¢ ptynny, bez zatrzyman, co zabezpiecza przed powstawaniem nieréwnosci.
W przypadku nieplanowanej przerwy w betonowaniu, nalezy na nawierzchni wykonac szczeling
robocza.

Zageszczanie nalezy rozpoczat od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia utozone
warstwy nie powinien by¢ mniejszy niz 98,0%

Krawedzie powinny by¢ zageszczone i rowno obciete nozem walca lub pita mechaniczna.
Powierzchnia utozonej mieszanki musi by¢ rowna i zamknieta. Skrapianie wodg przed i po
zageszczeniu, zacieranie szczotkg w celu tatwiejszego zamknigcia powierzchni betonu lub dodatkowe
pokrywanie powierzchni zaprawa cementows jest niedopuszczalne.

5.5. Pielegnacja nawierzchni

Dla zabezpieczenia swiezego betonu nawierzchni przed skutkami szybkiego odparowania wody, jako
metode najbardziej skuteczng i najmniej pracochtonng nalezy stosowaé pielegnacje powiokowa.
Preparat powtokowy nalezy natryskiwa¢ mozliwie szybko po zakonczeniu wbudowywania i
zageszczenia betonu, lecz nie pozniej niz 60 minut od zakonczenia zageszczania. llos¢ natryskiwanego
preparatu powinna by¢ zgodna z ustaleniami SST. Preparatem powlokowym nalezy rowniez pokry¢
boczne powierzchnie piyt.

W przypadkach stonecznej, wietrznej i suchej pogody (wilgotnos¢ powietrza ponizej 80%) powierzchnia
betonu powinna by¢ - mimo naniesienia preparatu powiokowego - dodatkowo skrapiania woda.

W uzasadnionych przypadkach dopuszcza sie stosowanie pielegnacji polegajacej na przykryciu
nawierzchni cienka warstwa piasku, o grubosci co najmniej 5 cm, utrzymywanego stale w stanie
wilgotnym przez 7 do 10 dni.

Stosowanie innych $rodkow do pielegnacii nawierzchni (np. przykrywanie folig, wilgotnymi tkaninami
technicznymi itp.) wymagda kazdorazowej zgody Inzyniera.

5.6. Wykonanie szczelin

Szczeliny skurczowe pozorne nalezy wykonac poprzecznie do osi drogi w odlegtosci 5 — 7 mb.
Szczeliny skurczowe pozorne poprzeczne nalezy wykonywac przez nacinanie stwardniatego betonu
tarczowymi pitami mechanicznymi na gtebokosc 1/3 grubosci piyty. Nacinanie szczelin powinno by¢
wykonane tarcza grubosci min. 2 mm.

Dopuszcza sie - po uzyskaniu zgody Inwestora - wykonywanie szczelin innymi metodami, jak np.
wwibrowywanie wkfadek z drewna lub tworzywa, formowanie szczelin przy uzyciu noza wibracyjnego
itd. Po uzyskaniu zgody Inwestora mozna zrezygnowac z wykonywania szczelin.

5.7. Wypetnienie szczelin masami zalewowymi

Przed przystgpieniem do wypetniania szczelin, musza by¢ one doktadnie oczyszczone z
zanieczyszczen obeych, pozostatosci po cieciu betonu itp. Pionowe &ciany szczelin muszg by¢ suche,
czyste, nie wykazywac pozostatosci pylastych.

Szczeliny mozna wypetnia¢ na goraco lub zimo masami trwale plastycznymi z uzyciem preparatu
gruntujgcego oraz kordu.

Wypetnianie szczelin wolno wykonywac przy bezdeszczowej, mozliwie bezwietrznej pogodzie.
Nawierzchnia, po oczyszczeniu szczelin wewnatrz, powinna by¢ oczyszczona (zamieciona) po obu
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stronach szczeliny. Wypelnianie szczelin nalezy wykonywaé $cisle wedtug zalecen producenta uzytego
materiatu.

5.8. Wymagania dla betonu watowanego

Tablica 1 Wymagania dla betonu nawierzchniowego

Whasciwosci

Lp. projektowanego betonu Wymagania Metoda badania
nawierzchniowego
Klasa wytrzymatosci na
1 Sciskanie wg PN-EN 206- min. C20/25 PN-EN 12390-3
1
Wytrzymatosé betonu na
2 zginanie w 28dniu 556 PN-EN 12390-5
twardnienia ($rednia z
trzech probek),nie nizsza
niz:
Wytrzymatosé betonu na
rozcigganie przy
3 roztupywaniu w 28 dniu 35 PN-EN 12390-6

twardnienia ($rednia z
trzech prébek
szesciennych),

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zakres i czestotliwosé badan

Tablica 2 Zakres i czestotliwosé badan

Lp. Materiat Badana cecha Czestotliwosé Badanie wg
f;f:ﬁg\é’;::;"' Gestosé 1 raz dziennie PN-EN 12390-6
objetosciowa
Wytrzymatosé na Seria = po 3 prébki,
i : z
1 sglszl;aglr:aiac:h dziennej dziatki PN-EN 12390-3
P robocze;
1 belka
400x100x100 mm
Wytrzymatosé na dzienng dziatke
betonu na roboczg, g
= zginanie po 28 Z pierwszego dnia PN-EN 12390-5
dniach produkcji betonu,
- Z kazdych 50 000
m2
Badania
funkcjonalne na
wykonanej
nawierzchni
Beton ;(;asa wytrzymatosci Seria = 3 prébki
3 g%:::ikrlcone) Sciskanie wg PN-EN ;;azdych 50 000  PN-EN 12390-3
13877-2
Seria = 3 probki
- Z kazdych 50 000
m2
Gestosé - Jedna seria z PN-EN 12390-7
odcinka
jezdni o dtugosci do
3km

Wytrzymatosé na
rozcigganie
przy roztupywaniu

Seria = 3 probki

dla calej realizacji T NEN 12390-6
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Cechy

geometryczne i
uzytkowe wykonanej
nawierzchni
4 Szer_okosc . co 25 mb Miara
nawierzchni
; - . (tata i klin) 9mm
5 Rownosé podiuzna  co 25 mb dla 90% pomiarow
Réwnose (tata i Klin) ) 9mm
g poprzeczna g2 mp dla 90% pomiarow
7 Gruk_:osc . co 25 mb miara
nawierzchni
8 Spraw_dzente 3 razy w 3 gk
szczelin szczelinach

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Obioru dokonuje Inzynier - przedstawiciel Zamawiajacego na podstawie wynikdw pomiaréw wg pkt. 6,
biezgcej kontroli robot oraz ewentualnych uzupetniajacych pomiarow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obm iarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni betonowej obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-dostarczenie materiatow,

-wyprodukowanie mieszanki betonowej,

-transport mieszanki na miejsce wbudowania,

-oczyszczenie i przygotowanie podtoza,

-utozenie warstwy nawierzchni wraz z jej pielegnacja,

-wyciecie poprzecznych szczelin skurczowych pozornych,

-przeprowadzenie obmiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1:2012. Cement - Czesc 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementéw
powszechnego uzytku {oryg.)

PN-EN 12620+A1:2010. Kruszywa do betonu

PN-EN 1008:2004. Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu
PN-EN 206 Beton - Wymagania, wiagciwosci, produkcja i zgodnosc

PN-EN 12390-3:2009 Badania betonu. Czesé 3. Wytrzymatosc na sciskanie probek do badania
PN-EN 12390-5:2009 Badania betonu. Czesé 5. Wytrzymatose na zginanie probek do badania
PN-EN 13877-1:2007. Nawierzchnie drogowe. Czgsc 1: Materiaty

BN-74/6771-04. Drogi samochodowe. Masa zalewowa

PN-EN 934-2+A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Czesé 2: Domieszki do betonu.
Definicje, wymagania, zgodnosc¢, znakowanie i etykietowanie (oryg.)
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