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1. WSTEP
1.1.PODSTAWA OPRACOWANIA

Przedmiotowe opracowanie zostato wykonane na zlecenie TBI BUDOWNICTWO Specht Krystian.

1.2.CEL  ZAKRES PRACY

Celem opracowania jest wykonanie projektu sygnalizacji $wietinej na przejsciu dla pieszych przez
DW218 w miejscowosci Bojano. Projekt zostat wykonany w ramach zadania ,Budowy sygnalizacii
Swietlnej na przejsciu dla pieszych przez DW218 przy szkole w Bojanie”

1.3.MATERIALY WYJSCIOWE

Materiaty wyjsciowe wykorzystane do niniejszego opracowania:

mapy w skali 1:500;

inwentaryzacja terenowa;

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 23 wrze$nia 2003 roku w
sprawie szczegdtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach (Dziennik Ustaw Nr 177
poz. 1729);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 roku w sprawie szczego6towych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (dziennik Ustaw z dnia 23 grudnia
2003 roku Nr 220 poz. 2181).

2. CHARAKTERYSTYKA STANU ISTNIEJACEGO DROGI  RUCHU NA DRODZE
Droga Wojewodzka 218:

Przekrdj 1+2;

Szerokos¢ jezdni okoto 7m;

Ruch pieszy i rowerowy odbywa dedykowang infrastrukturg po potudniowej stronie pasa
drogowego;

Teren zabudowany



3. STAN PROJEKTOWANY
3.1.SYGNALIZACJA SWIETLNA — ZALOZENIA OGOLNE.

W ramach zadania przewiduje sie¢ budowe sygnalizacji swietlnej na przejsciu dla pieszych przez
DW218 przy szkole w Bojanie . Sygnalizacja dla pieszych powstaje w zwigzku z konieczno$cig poprawy
bezpieczenstwa dzieci uczeszczajacych na podmiotowym przejsciu. W ramach zadania przewiduje sie
dodatkowo implementacje systemu dyscyplinujacego kierowcow (,Czerwone za kare) jadacych w ciggu
DW218. Lokalizacja masztow i osprzetu sygnalizacyjnego, rozmieszczenie projektowanych masztow,
sygnalizatorow oraz lokalizacje detekcji przedstawiono w opracowaniu na rys. 2. Zestawienie
elementdw sygnalizacji, przedstawiono w opracowaniu w zatacznikach nr 1-5.

3.2.CZASY MIEDZYZIELONE.

Obliczone czasy miedzyzielone, spetniajg wymogi Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23
grudnia 2003(z pdzniejszymi zmianami) w sprawie szczegdtowych warunkdéw technicznych jakim
powinny odpowiadaC znaki i sygnaty drogowe. Strumienie ruchu zostaty pokazane na rysunku 3.
Obliczenia przedstawiono na rysunku 1/13. Macierz minimalnych czaséw miedzyzielonych
przedstawiono w czesci rysunkowej — rys. 3/13.

3.3.UKLAD FAZ | PROGRAMY SYGNALIZACJI SWIETLNYCH.

Program wej$ciowy

Program wejsciowy jest automatyczng sekwencjq startowa, w sktad ktorej wchodzi kolejno:
o 180s sygnatu zottego migajacego na grupach kotowych,
e 5s sygnatu zottego dla grup kotowych oraz sygnatu czerwonego lub braku sygnatu dla
pozostatych grup,
e 5s sygnatu czerwonego (lub odpowiednika oznaczajacego zakaz wjazdu)
e Graficzna prezentacja sekwenciji startowej pokazana zostata na rysunku 8/13.
Program wyj$ciowy

Program wyjéciowy jest automatyczng sekwencjg koricowa. W momencie otrzymania sygnatu o
zakonczeniu programu, nastepuje zakorczenie obecnie realizowanego programu. Nastepnie odliczany
jest sygnat czerwony przez 5s, po czym sygnalizacja przechodzi w tryb z6tty migajacy na minimum
180s.

Program koricowy zostat pokazany na rysunku 9/13.

Programy sygnalizaciji.

Sygnalizacja bedzie pracowa¢ w uktadzie dwéch faz ruchu. Faza F1 obstuguje wloty DW218. Faza
F2, obstuguje przejscie dla pieszych przez DW218. Faza RED jest fazg wywotywang w przypadku
wykrycia przekroczenia predkosci przez pojazdy jadace wzdtuz DW218. Na rysunku 12 i 13
przedstawiono logike sterownia wraz z jej parametrami celem zaprezentowania funkcjonalno$ci ktéra
bedzie realizowana przez sygnalizacje.
Warunki przej$¢ do faz, przedstawiono w zataczniku nr 7.

Przewiduje sie wprowadzenie dwoch programu sygnalizacji $wietinej pracujacych jako acykliczne
wzbudzane wyposazone w system ,czerwone za kare”



Na rysunku nr. 10/13 — 11/13 przedstawiono nastepujace diagramu programow:
e P1-Tc=80 [s] program referencyjny dla okreséw pozaszczytowych;

e P2-Tc=100 [s] program referencyjny dla okreséw szczytow komunikacyjnych;

Harmonogram pracy sygnalizacji pokazany zostat na rys. 7/13.

Minimalne i maksymalne dtugosci sygnatu zielonego dla okreslonej grupy przedstawiono
w zatgczniku nr 5.

3.4.STEROWNIK SYGNALIZACJI SWIETLNEJ

Sterownik sygnalizacji $wietlnej bedzie spetniat funkcjonalnosci okre$lone w ,Szczegdtowych
warunkach technicznych dla znakow i sygnalizatorow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach — zatgcznik nr 1-4 do rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003r. — (Dz.U. nr 220 poz. 2181 z dn. 23 grudnia 2003).

Dla przedmiotowego skrzyzowania przewiduje si¢ montaz nowego sterownika sygnalizacji Swietlnej.
Sterownik bedzie posiadat ponizszg konfiguracje:

llo$¢ grup sygnalizacyjnych min. 4
llo$¢ obstugiwanych petli indukcyjnych min. 4
llos¢ obstugiwanych stref min. 2
videodetekcji/termowizyjnych/radaréw

llo$¢ obstugiwanych przyciskdéw min. 4
llo$¢ obstugiwanych sygnatow ze zwrotnicy -
llo$¢ obstugiwanych transmisji standw detektora/grupy -

3.5.SYGNALIZATORY AKUSTYCZNE

Sygnalizatory dla pieszych nalezy wyposazy¢ w sygnalizatory akustyczne nadajace sygnat
dzwiekowy w momencie wyswietlania sygnatu zielonego. Sygnalizatory majg za zadanie wspomaoc
osoby niewidome i ociemniate w korzystaniu z przejscia dla pieszych.

Harmonogram dziatania sygnatu akustycznego przedstawiono ponizej:

e 05:00-21:00
Nalezy zapewni¢ mozliwos¢ tatwej zmiany ww. harmonogramu z poziomu sterownika sygnalizacji
Swietlne;.

3.6.NATEZENIE RUCHU

Pomiary ruchu drogowego wykonano w dniu 12.01.2023 r. Kartodiagramy prezentujace rozptywy
pojazddéw w poszczegdlnych szczytach przedstawiono ponizej:
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Kartodiagram natezenia ruchu w szczycie porannym
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Kartodiagram natezenia ruchu w szczycie popotudniowym

3.7.0BLICZENIA PRZEPUSTOWOSCI

Wyniki obliczenn przepustowosci dla programu P2 o cyklu 100s dla szczytu popotudniowego
wykazaty iz zaprojektowany programy sygnalizacji zapewnig bardzo dobrg obstuge uzytkownikow

ruchu.
Grupa Natezenie ruchu [E/h] Diugos¢ sygnatu Diugos¢ cyklu | Natezenie | Przepustowo$¢ | Stopien
sygnatowa zielonego [s] [s] nasycenia [P/h] obcigzenia
[Phh] [%]
1K1 414 76 100 1700 1292 32
2K2 395 76 100 1700 1292 30

W obu szczytach komunikacyjnych zaprojektowany program zapewni PSR | na wlotach DW218.
Stopien obcigzenia wlotow w oscyluje od 30 do 32 %. Oznacza to ze skrzyzowanie bedzie posiadato
znaczace rezerwy przepustowosci pozwalajgc na zadowalajacg obstuge na kilka lat od oddania

sygnalizacji do uzytkowania.

4. ORGANIZACJARUCHU

Oznakowanie pionowe

ID Nazwa Stan Dt./Pow/Szt.
1 A-29 Projektowane 2 szt
2 D-6 Zmiana lokalizaciji 2 szt
3 T-27 Zmiana lokalizaciji 2 szt

Znaki D-6 z tabliczkg T-27 nalezy zamontowac¢ na masztach sygnalizacji Swietinej.

5.  TERMIN WPROWADZENIA ORGAZNIACJI RUCHU

Przewidywany termin wprowadzenia organizacji ruchu:
e |V Kwartat 2024 r.




6. DODATKOWE USTALENIA

Na etapie uruchomienia sygnalizacji $wietinej nalezy skalibrowa¢ funkcjonowanie radaréw w zakresie
uruchomienia systemu ,czerwone za kare”. Jako prog uruchomienia systemu nalezy przyja¢ predko$¢
+10km/h do obowigzujacej na danym wlocie.

Opracowat:
mgr inz. Marcin Zawisza
Inz. Pawet Stefczyk



Zat. 1 Zestawienie grup sygnalizacyjnych

Lp. [ Nazwa Rodzaj grupy Sygnalizatory Detekcja Przyciski Uwagi
1. 1K1 Kotowa 1Ka, 1Kb Pla, P1b - -
2. 2K2 Kotowa 2Ka, 2Kb P2a P2b - -
3. 3P1 Kotowa 3Pa, 3Pb - - -
4, 4pP2 Piesza 4Pa, 4Pb - - -




Zal. 2 Zestawienie sygnalizatoréw

Sygnalizator Typ sygnalizatora | Lp. Naz_wa Gr_upa . Stan Liczb,a Rozmiar Ekran Uwagi
sygnalizatora | sygnalizacyjna komor| [mm] |kontrastowy

@@@@@ 1. 1Ka 1K1 Projektowany| 3 300 nie -
@D@G@ s 2. 1Kb 1K1 Projektowany| 3 300 tak -
3. 2Ka 2K2 Projektowany| 3 300 nie -

@@@@@ 4. 2Kb 2K2 Projektowany| 3 300 tak -
7. 3Pa 3P1 Projektowany| 2 200 nie -

@@@@ S5 8. 3Pb 3P1 Projektowany| 2 200 nie -
@@@@ ) 9. 4Pa 4P2 Projektowany| 2 200 nie -
10. 4Pb 4p2 Projektowany| 2 200 nie -




Zal. 3 Zestawienie detektoréw

Petle indukcyjne

Lp. Nazwa | Grupa svg. Stan Typ detektora Ksztatt Wymiar Odlegto$¢ od LWZ [m] Funkcia Uwagi
1 Pla 1K1 Projektowany| petla samochodowa | Prostokat 1,5m x 10m Wydtuzanie -
2. P1b Projektowany| petla samochodowa | Kwadrat 1,5m x 1,5m 33 Wydtuzanie/Liczenie -
3. P2a 2K2 Projektowany| petla samochodowa | Prostokat 1,5m x 10m 12 Wydtuzanie -
4. P2b Projektowany| petla samochodowa | Kwadrat 1,5mx1,5m 33 Wydtuzanie/Liczenie -
Detektory wirtualne
1. RED1 1K1 [Projektowany] Radar - - [ 60 Czerwone za kare -
2. RED2 2K2 | Projektowany] Radar - - [ 60 Czerwone za kare -




Zat. 4 Zestawienie przyciskow

Lp. Nazwa Stan Grupa
1. DP3a | Projektowany 3P1
2. DP3b | Projektowany
2. DP4a | Projektowany 4P2

DP4b | Projektowany




Zal. 5 Tabela czaséw minimalnych dla grup sygnalizacyjnych

Lp. Nazwa Droga [m] Pr[erﬁgsc Obliczone Gmin [s] | Przyjete Gmin [s]
1. 1K1 10
2. 2K2 10
4. 3P1* 12 1,0 12,00 12
5. 4p2* 12 1,0 12,00 12

* uwzgledniono droge pomiedzy zewnetrznymi krawedziami jezdni




Zat. 6 Strumienie ruchu

Grupa Relacja Predkos¢ ewakuacji Predkos¢ Dtugosé Komentarz predkos¢
[m/s] dojazdu [m/s] pojazdu [m] dojazdu
1K1 Prosto 11,1 13,88 10 -
2K2 Prosto 11,1 13,88 10 -
4P1 Pieszy 14 - 0 -
5P2 Pieszy 14 - 0 -




Zat. 7 Warunki logiczne przejs¢ miedzy fazami

Faza obecna | Faza docelowa | Priorytet Zadanie grupy/detektora Przejscie miedzyfazowe Grupa wydtuzajgca
A
FAZA 1 F,'A:zAiARéD ; (3P1 v 4P2) V((§|IEE|3Dll\>I|§EEDDQZ) (3P1 v 4P2)) é 1K1 v 2K2
[ FAZA2 ] FAZA1 [ 1 Zawsze 2 Stata
[ FAZARED ] FAZA1 [ 1 Zawsze 4 Stata
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Projektant:

mgr inz. Marcin Zawisza

Podpis:

=4

Projektant:

inz. Pawel Stericzyk

aa

1713 DW218 - PDP przy szkole w Bojanie Numer Skrzyzowania: 2111
Parametry CMZ
Obliczenia 20.09.2022 / 48500
Procedua o Hiczen Instrukcja polska
Prdko & ewakuadi pieszych | 14 (mis)
Prdko & ewakuagi oweréw |40 (m/s)+2.0(ms)>woho <
Brak promienia skretu!
Min malry czas miedzyzielony | PizyrajmniejO s
Prog zaokm|gleria 0.01
Czas dojécia dla pieszych i owerzystow =0 ¢
Ewakuujgcy sie¢ | Kod- Dojezdzajacy) Kod{ Droga | Pojazd-| Ve | td Droga|Vvd |Te Czas{ Wymagany Dodatek Wybrany
poto k pasa poto k pasa ewakuj digos¢| (E) doja- | (D) z6ted CMZ bez | +/- czas
rwchu E) (E) | ruchu (D) (D) | adji (E [m/s] | [s] zdu (D) [m/s] | [s] dodatku [s] migdzyzZel.
de [m] dd [m] SIS 5]
1K1 W 1]3P1 D1 7.4 10,00 f1,1 .57 0,0 ,00 3 4,57 0 5
2K2 W 1]4P2 D1 7.4 10,00 f1,1 .57 0,0 ,00 3 4,57 0 5
3P1 E1|1K1 W1l 49 0,00 | 1,4 B.50 24 1139 (.17 0 2,33 0 3
4P2 E1|2K2 W1| 46 0,00 | 1.4 B.29 25 139 [1,18 0 2,11 0 3
Tytut: Obliczenia czaséw miedzyzielonych Data: 01.2023
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Pod)
Projektant: mgr inz. Marcin Zawisza

p\s‘%/////

Projektant: inz. Pawet Stenczyk I %\L

TRAFFIC

2/13

| DW218 - PDP przy szkole w Bojanie

Numer Skrzyzowania: 2111

P oz omo: poto kkonezgoy ruch

Pionowo: potok mzpoczynajecy rich

1K | 2K | 3P | 4P

1 2 1 2

1K1 XX

2K2 XX

3P1 || XX

4P2 XX

Tytui:

Macierz konfliktow

Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4
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Pod)
Projektant: mgr inz. Marcin Zawisza

p\s‘%/////

Projektant: inz. Pawet Stenczyk I %\L

TRAFFIC

3/13

| DW218 - PDP przy szkole w Bojanie

Numer Skrzyzowania: 2111

P oz omo: poto kkonezgoy ruch

Pionowo: potok mzpoczynajey rich

1K | 2K | 3P | 4P
1 2 1 2
1K1 5
2K2 5
3P1 3
4P2 3
Tytut: Macierz czaséw miedzyzielonych Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4
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. _ Podpis:
Projektant mgr inz. Marcin Zawisza fy///
Projektant: inz. Pawet Stenczyk l v@‘ﬂk\,ﬁ

TRAFFIC

4/13 | DW218 - PDP przy szkole w Bojanie | Numer Skrzyzowania: 2111
F1 F2 RED
1K1
¢ 3P1
—
2K2 4P2
Tytut: Fazy ruchu Data: 01.2023
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: 5 Podpis:
Projektant mgr inz. Marcin Zawisza fy///
Projektant: inz. Pawet Stenczyk I /ﬁ&\ﬁ

TRAFFIC

5/13 | DW218 - PDP przy szkole w Bojanie Numer Skrzyzowania: 2111
F1
2: F2, F1
4: RED, F1
3:F1,RED
RED
Tytut: Uktad faz Data: 01.2023
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. _ Podpis:
Projektant mgr inz. Marcin Zawisza fy///
Projektant: inz. Pawet Stenczyk l v@‘ﬂk\,ﬁ

TRAFFIC
6/13 | DW218 - PDP przy szkole w Bojanie | Numer Skrzyzowania: 2111
Nr. 1, Przedziat czasu =17 s Nr. 2, Przedziat czasu =12 s
od fazy F1 do fazy F2 od fazy F2 do fazy F1
GS | F1A| F1E 0 10 17 GS | F1A| F1E 0 10
|IIIIIIII INNNEN] IIIIIIII|II
1K1 —| 0 1K1 7| — -
2k2| | o0 b k2| 7| - A |
3P1| 5| | 3P1| —| 0
4P2| 5| - __‘5 .y 4P2| | 0 0
—frrr e '
IIIII TTTT[T
0 10 17 0 10
Nr. 3, Przedziat czasu=4 s Nr. 4, Przedziat czasu=6 s
od fazy F1 do fazy RED od fazy RED do fazy F1
GS | F1A| F1E 0 GS | F1A| F1E 0
|III
k1| —| ol L& k1| 1] —| U
xe| —| o B4 k2| 1| —|
3P1| —| — 3P1| —| —
4P2| | 4P2| |
0 0
Zielony Zotty Czerwony Czerwony+Z6@jelony migajacy
Tytut: Przejscia miedzyfazowe Data: 01.2023

=
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. _ Podpis:
Projektant: mgr inz. Marcin Zawisza %//

Projektant: inz. Pawet Stenczyk %\L

TRAFFIC

7/13 | DW218 - PDP przy szkole w Bojanie Numer Skrzyzowania: 2111

Lista dzienna: 1

Pn| Wt| Srt Cz| Pt| So| SBoz Nd| DSw| DSp| Instalowanie Komentarz

wamy X| X | X| X|X 01.01.2023, 00:0( Roboczy

Program sygnalizacji | Od |do |VA| OV IV | TK1 |TK2 TK3 TK4 Komentarz
01: P1 00:00 07:0¢ Wt.| Wt Wt.| Dojazd OFF domysinie| OFF domydnie| OFF domydinig

02: P2 07:00 08:0¢ Wt.| Wt Wt.| Dojazd OFF domysinie| OFF domydnie| OFF domydinig

01: P1 08:00 14:00 Wt.| Wt Wt.| Dojazd OFF domysinie| OFF domydnie| OFF domydinig

02: P2 14:00) 17:0¢ Wt.| Wt Wi.| Dojazd OFF domy$lnie| OFF domydiniej OFF domy dnie;

01: P1 17:00] 24:0¢ Wt.| Wt| Wi.| Dojazd OFF domy$élnie| OFF domydinie] OFF domy dnie;

Lista dzienna: 2

Pn| Wt| Srt Cz| Pt| So| SBoz Nd| DSw| DSp| Instalowanie Komentarz

wamy X X 01.01.2023, 00:0¢ Weened
Program sygnalizacji | Od |do |VA| OV IV | TK1 |TK2 TK3 TK4 Komentarz
01: P1 00:00 24:00 Wt.| Wt Wt.| Dojazd OFF domysinie| OFF domydnie| OFF domydinig

Tytui; Harmonogram pracy sygnalizacji Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4 Copyright © 1995-2023 GEVAS software GmbH &




: 5 Podpis:
Projektant mgr inz. Marcin Zawisza fy///
Projektant: inz. Pawet Stenczyk I /ﬁ&\ﬁ

TRAFFIC

8/13 | DW218 - PDP przy szkole w Bojanie Numer Skrzyzowania: 2111
GS | F1A|F1E|B1R|E1R|A1A| A1E 0 10 20 3034

|IIII|IIII (EENEENENEENEN] IIII|IIII
1k1] 20| —| 5] 28] —| o ] 28l
2k2| 29| —| 5| 28] —| o - 34 |
3p1| 10| 22| o] 10| —| o L &
4P2| 10| 22| o] 10| —| o© oLz |

| | | |
TTTT IIII|IIII|IIII|IIII|IIII TTT

0 10 20 3034

Zielon 26t Czerwony Czerwony+Z6tt Brak  Zélty migajacFielony migajac
y y y y y y migaja y migajacy

|
Tytut: Program startowy Data: 01.2023

=
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. _ Podpis:
Projektant mgr inz. Marcin Zawisza fy///
Projektant: inz. Pawet Stenczyk l v@‘ﬂk\,ﬁ

TRAFFIC

9/13 | DW218 - PDP przy szkole w Bojanie Numer Skrzyzowania: 2111
GS | FIA| F1E|B1R|E1R|A1A| A1E 0 10
|IIII|IIII 11]
1K1] —| 5| 8] 13] 13] — o
2K2| - 5 8 13| 13| --- - -—|
3P1| | - - 13| 13| ---
4P2| | | | 13| 13| -
0 10
Zielony Zotty Czerwony _-“B-r;-k“_ Zétty migajacy
[ I I I I |
Tytut: Program koncowy Data: 01.2023
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: 5 Podpis:
Projektant mgr inz. Marcin Zawisza fy///
Projektant: inz. Pawet Stenczyk I /ﬁ&\ﬁ

TRAFFIC

10/13 | DW218 - PDP przy szkole w Bojanie | Numer Skrzyzowania: 2111

Gs |F1A| F1E| Foa| F2E|FDG| O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Il|||‘l||||‘|||||‘l||||‘I||||‘ll|||‘l||||‘|||||Ell||‘I||||‘Il|||‘l||||=||||‘I||||‘Ii|||l|||| 1111 1111 1111 ||||d|
1K1| 100| 76| —| —| 786 76 1 -
sl 1ol 7ol =1 | 7 ([ [ [ [ [ [ | 16\ I N O O A ™ 104
3p1| 81| 93| 93| o7| 16 & %
aP2| 81| 93| 93| 97| 16 o | 16‘ s |
TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTTT TTT TTTT ||||‘I||||k||||‘||||||

0 10 20 30 40 50 60 70 80 a0 100

1 0d 76

Zielony Zotty Czerwony

Czerwony+Zétty  Zielony migajacy Punkt przefaczenia=71

1
Tytut: Program sygnalizacji P2 100s Data: 01.2023
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: 5 Podpis:
Projektant mgr inz. Marcin Zawisza fy///
Projektant: inz. Pawet Stenczyk I /ﬁ&\ﬁ

TRAFFIC

11/13 | DW218 - PDP przy szkole w Bojanie | Numer Skrzyzowania: 2111
Gs |F1a| F1E| F2a| F2E|FDG| O 10 20 30 40 50 60 70 80
IIIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIII|IIIIIlIIIlIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|
k1| 80| 58] —| —| 56| |lemmlmmmms 5
sy Ty e s T o S | y
31| 61| 73| 73| 77| 16 5 %
4P2| 61| 73| 73| 77| 16 o | 16‘ % |
TTTTTTTT [T T TT I T[T TTT [T TTT [ TTTT[TTTT[TTTT[TTTT TTTTTTTT IIII‘IIIII‘IIIII"IIII'
0 10 20 30 40 50 60 70 80
— - e
\ExrasramborsiE=55 1 od 73
—_— [10d 56
Zielony Zotty Czerwony
Czerwony+Zétty  Zielony migajacy Punkt przefaczenia=51
[ I I I I |
Tytut: Program sygnalizacji P1 80s Data: 01.2023
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Projektant:

mgr inz. Marcin Zawisza

Podpis:

.l

Projektant:

inz. Pawet Stericzyk

aa

TRAFFIC

12/13

DW218 - PDP przy szkole w Bojanie

Numer Skrzyzowania: 2111

Warunek logiczny

Nazwa &Warunek logiczny

Komentarz

L1 | a(RED1).oder.a(RED2)

Wykrycie przekroczenia predko$d

L2 a(DP3a).oder.a(DP3b).oder.a(DP4a).oder.a(DP4b)

Zadarie gup 3P1Iub3P2

L11 (ZD(P1a)>1.und.ZD(P1b)>3.und.ZD(P2a)>1.und.ZD(P2b)>3).oder.tgr(1K1)>=tgrmax(1KKpniec popytu grupy 1K1 i 2K2

Minimalne / Maksymalne-Czasy
Zmienna P1 P2 P11 P12 P23 | P24 Komentarz

grmax(1K1) p6 |6 0 0 |0 | M&symalnadiugost fazy F1

Reset pojedynczych wymagan
Zmienna [Grupa sygnalizacyjne | T| | Komentarz
a(DP3a) 3P1 |0 Kasowarie zgdaniagrupy 31
a(DP3b) 3P1 |0 Kasowarie zgdaniagrupy 31
a(DP4a) 4P2 |0 Kasowarie zadaniagrupy 4P2
a(DP4b) 4P2 |0 Kasowarie zadaniagrupy 4P2

Tytut: Parametry logiki openTRELAN Data: 01.2023

CROSSIG Wersja 6.4

Copyright © 1995-2023 GEVAS software GmbH

=




TRAFFIC

Projektant:

mgr inz. Marcin Zawisza L://%/
/

Podpis:

Projektant: inz. Pawet Stericzyk

Fe-

13/13 | DW218 - PDP przy szkole w Bojanie

Numer Skrzyzowania: 2111

stkt(1)

T 1[F1-F2]0 3[F1-reb]o
dpue = 17 dpue =4

1]F1-F2]0

dpue= 10 FAZA F2

( FAZARED )

( FAZAF2 )

stkt(1)

( FAZAF2 )

2[F2-F1]o

dpue =12

( FAZAF1 )

stkt(1)

( FAZARED )

wart(d=3)

4[RED-F1]0
dpue =6

( FAZAF1 )

Funkcje warunkéw logicznych:

A(x) - sprawdznie zgtoszenia przycisku dla pieszych x

B(x) - sprawdzenie zajetosci detektora x

ZD(x) - sprawdzenie czasu zwolenia detektora x

TGR(x) - sprawdzenie czasu trwania sygnatu zielonego grupy x
Mx - znacznik logiczny x

wart(d=x) - pauza x sekund

Tytut: Logika sterowania

Data: 01.2023
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