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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajgcego.
Wymiana urzadzen i elementéw instalacji w kottowniach oraz weztach 21 BLT w
Swidwinie w ramach przygotowania do sezonu grzewczego 2022/2023
Zamawiajacy:
21. BAZA LOTNICTWA TAKTYCZNEGO
78 — 301 Swidwin
1.2. Informacje o terenie budowy
Terenem prowadzonych robét sg wskazane urzgdzenia w pomieszczeniach
kottowni nr 30, 33, 54 oraz weztéw nr 3, 22, 71, 80, 90 — usytuowanych w
kompleksach wojskowych przy ul. Pofczynskiej 32 w Swidwinie.
1.3. Przedmiot i zakres robét.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna zwigzana jest w wykonaniem nizej
wymienionych robot z materiatami o parametrach rownowaznych oraz nie gorszych
niz te przedstawione w ST:

1) Kottownia nr 30
a) uzupetnienie dozownika do ochrony antytykorozyjnej uktadu kotta parowego,
regulacja dozowania preparatu i uruchomienie uktadu — 25 kg preparatu
2) Kottownia nr 33
a) pompa obiegowa np. LFP Grundfos 50 POT 120 — 1 szt.
- demontaz uszkodzonej pompy
- montaz nowej pompy obiegowej
- regulacja i i uruchomienie pompy
b) pompa np. LFP PCOW25/4 — 1 szt
- demontaz uszkodzonej pompy
- montaz nowej pompy
- regulacja i i uruchomienie pompy
3) Kottownia nr 54
a) zawor regulacyjny DN 100 wraz z sitownikiem, przetgcznikiem pomocniczym i
potencjometrem np. Siemens — 1 szt.
- demontaz nieszczelnego zaworu regulacyjnego DN 100
- montaz nowego zaworu DN 100
- regulacja z szafg sterowniczg, uruchomienie
b) zawor regulacyjny DN 20 wraz z sitownikiem, przetgcznikiem pomocniczym i
potencjometrem np. Siemens — 1 szt.
- demontaz nieszczelnego zaworu regulacyjnego DN 20
- montaz nowego zaworu DN 20
- regulacja z szafg sterowniczg, uruchomienie
c) termometr kontaktowy np. Fi 160 WIKA TGS 73.160 — 1 szt.
- demontaz termometru
- montaz termometru
- konfiguracja z szafg sterowniczg i uruchomienie
d) pompa stabilizacyjna np. typ CR 4-60 A.F.A BUBE — 2 szt
- demontaz nieszczelnych pomp
- montaz nowych pomp obiegowych
- regulacja i i uruchomienie pomp




4)

4) Wezet nr 3
a) zawor bezpieczenstwa cwu np. Armak typu SI 2501 25— 1 szt.
- demontaz nieszczelnego zaworu
- montaz nowego zaworu
- uruchomienie zaworu
b) zawdr regulacyjny c.w.u. DN 125 z sitownikiem, przetgcznikiem pomocniczym
i potencjometrem np. Siemens:
- demontaz nieszczelnego zaworu regulacyjnego DN 125
- montaz nowego zaworu DN 125
- regulacja z szafg sterowniczg, uruchomienie
c) zawor regulacyjny c.w.u. DN 80 z sitownikiem, przetgcznikiem pomocniczym i
potencjometrem np. Siemens
- demontaz nieszczelnego zaworu regulacyjnego DN 80
- montaz nowego zaworu DN 80
- regulacja z szafg sterowniczg, uruchomienie
5) Wezet nr 22
a) zawor kotnierzowy przy pompach c.o. DN 80,PN16/115 mm — 1 szt.
- demontaz nieszczelnego zaworu
- montaz nowego zaworu
- uruchomienie zaworu
b) zawor zwrotny DN 75 przy pompach c.o. — 1 szt.
- demontaz nieszczelnego zaworu
- montaz nowego zaworu
- uruchomienie zaworu
6) wezet nr 71
a) zawor bezpieczenstwa 6 bar DN 20 — 1 szt.
- demontaz nieszczelnego zaworu
- montaz nowego zaworu
- uruchomienie zaworu
7) Wezet 80
a) pompa cyrkulacji np. Stam-z nova (WILO) — 1 szt.
- demontaz nieszczelnej pompy
- montaz nowej pompy
- regulacja i i uruchomienie pompy
8) Wezet nr 90
a) sitownik np. Siemens — 1 szt.
- demontaz uszkodzonego sitownika
- montaz nowego sitownika
- regulacja ze sterownikiem i uruchomienie
Roboty towarzyszgce i prace tymczasowe — wliczone w koszt ustugi
przygotowanie miejsca robot w celu ograniczenia przestojow przedmiotowych
robat;
transportowanie narzedzi, materiatéw, elementéw oraz wszelkiego sprzetu
pomochniczego do wykonania robét;
sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania robot — proby techniczne;



- usuwanie wad i usterek oraz naprawa uszkodzen powstatych w czasie
wykonywania robot

- wykonanie niezbednych zabezpieczenh bhp na stanowiskach roboczych oraz
wywieszenie znakéw informacyjno-ostrzegawczych w obrebie prowadzonych prac;

- transport elementéw z demontazu do miejsca sktadowania, zgodnie z
odpowiednimi przepisami — w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego na terenie
21 BLT w Swidwinie

- utrzymanie czystosci w miejscu wykonywania robét - a po ich zakonczeniu
doprowadzenie do nalezytego porzadku.

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje rob6t zgodnie ze specyfikacjg
techniczna.
Roboty montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne
i przemystowe”, Polskimi Normami, oraz innymi przepisami dotyczgcymi
przedmiotowej instalaciji.
1.4. Oznaczeniarobét wedtug CPV - nazwy i kody
1) Instalacje centralnego ogrzewania (45332000-3)
a) grupa robot: 453 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych
b) klasa robét: 4533 — Hydraulika i roboty sanitarne
c) kategoria robot: 45332 — Instalacje centralnego ogrzewania
1.5. Organizacja robét, przekazanie placu budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonywania robot zgodne z obowigzujgcymi
przepisami i normami obejmujgcymi zakres zadania oraz na warunkach okreslonych
w niniejszej specyfikacji technicznej - w tym do wykonywania polecen osoby
petnigcej nadzor ze strony Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do realizacji umowy Wykonawca zobowigzany jest do
pisemnego zgtoszenia (do Dowddcy 21.BLT) potrzeb w zakresie wydania
upowaznien /przepustek i identyfikatoréw/ do wstepu na teren jednostki.
Zamawiajgcy przekaze wykonawcy teren robdot na zasadach i w terminie, ktéry
zostanie okreslony w umowie wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi.

Przedstawiciel Zamawiajgcego okresli wymogi i zasady wejscia pracownikow i
wjazdu pojazdéw oraz sprzetu Wykonawcy na teren kompleksu wojskowego oraz
zasady pracy zwigzane zapewnieniem ruchu ciggtego obiektéw.

Wykonawca zobowigzany jest do wspotdziatania i dostosowania sie do stawianych
przez Zamawiajgcego wymogow w tym zakresie oraz odpowiada za przestrzeganie
przez swoich pracownikdw wewnetrznych przepisow dotyczgcych ochrony obiektu.
Wykonawca zapewni kierowanie robotami budowlanymi przez osobe posiadajgcg
wazne swiadectwo kwalifikacyjne do remontdéw sieci i instalacji cieplnych wraz z
urzgdzeniami pomocniczymi.

Kierownik robot zobowigzany jest do wykonywania rob6t na warunkach
okreSlonych w niniejszej specyfikacji oraz wykonywania polecen nadzoru
inwestorskiego realizacji robét — w szczegdlnosci dotyczgcych bezpiecznego
wykonania robot, sposobu i kolejnosci ich wykonania oraz zabezpieczenia mienia
zamawiajgcego.



Dane okreslone w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdw i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z ST i wptynie to
na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty bedg niezwtocznie
zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.6. Zabezpieczenie intereséw oséb trzech.

Wykonawca odpowiedzialny jest za przestrzeganie obowigzujgcych przepisow oraz
winien zapewni¢ ochrone wilasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca
odpowiedzialny jest za naruszenie interesow o0sob trzecich oraz za szkody
wyrzgdzone w mieniu publicznym i prywatnym, w trakcie realizacji zaméwienia.
Jezeli, w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robaot lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie
witasnosci prywatnej lub publicznej, to wykonawca na swdj koszt, naprawi lub
odtworzy uszkodzong wtasnosc.

1.7. Ochrona srodowiska.

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow dotyczgcych ochrony
srodowiska, podczas prowadzonych robét. Bedzie unika¢ szkodliwych dziatan,
szczegolnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikbw. Powstajgce w trakcie
wykonywania robot, odpady nalezy usuwac i gromadzi¢ w sposob ograniczajgcy ich
rozrzut i pylenie. Stosowany sprzet nie moze powodowaé zniszczen w srodowisku
naturalnym.

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie.
Podczas realizacji robot wykonawca winien przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz przeciwpozarowych.

W szczegolnosci wykonawca ma obowigzek nie zagraza¢ innym osobom w zwigzku
z prowadzonymi przez siebie pracami.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Materiaty tatwopalne bedg sktadane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za wszystkie straty spowodowane przez pracownikow wykonawcy.

1.9. Zabezpieczenie i oznakowanie terenu robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prawidtowe zabezpieczenie i oznakowanie
terenu robot w obszarze prowadzonych prac.

Wykonawca zobowigzany jest uzgodni¢ trasy drég komunikacyjnych dla dostaw
materiatéw na teren budowy i do rejonu robo6t oraz sposoby ich zabezpieczenia.
Wszelkie zmiany w ograniczeniach ruchu na jezdniach i chodnikach nalezy z
odpowiednim wyprzedzeniem uzgadnia¢ z Zamawiajgcym.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW MONTOWANYCH

2.1.

2.2.

URZADZEN

Wymagania ogolne

Przy wykonywaniu rob6t demontazowo-montazowych mogg by¢ stosowane
wytaczenie urzgdzenia odpowiadajgce wymaganiom zawartym w dokumentach
odniesienia - normach, aprobatach technicznych, instrukcjach producentéw.

Na kazde zadanie Zamawiajgcego (Nadzorujgcego) Wykonawca
obowigzany jest okaza¢ w stosunku do wskazanych materiatow: certyfikat na znak
bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z obowigzujgca
norma lub aprobatg techniczna.

Wszystkie materiaty i urzgdzenia uzyte do wykonania zadania muszg
posiada¢ Swiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie, a
przy ich stosowaniu muszg by¢ spetnione zasady okreslone w zatgcznikach do
tych dokumentow.

Wymagania szczegoétowe

Parametry materiatdw nalezy traktowac¢ jako wskazane. Do wykonania
robot nalezy stosowaé materiaty o parametrach rownowaznych oraz nie gorszych
niz te przedstawione w ST.

1) Kottownia nr 30:

a) preparat np. EPUROCET - 25 kg:
- produkt wytwarzany zgodnie =z zaleceniami F.D.A (Food &Drug
Administration) §173.310, przeznaczony do ochrony antytykorozyjnej i
antyosadowej uktadow kottow parowych, w ktérych para ma bezposredni
kontakt z produktami spozywczymi, z wyjgtkiem mileka i produktow mleko
pochodnych

2) Kottownia nr 33:

a) pompa obiegowa np .LFP 50 POT — 1 szt.

- zasilanie 3 x 380V 50Hz

- pobér pradu 0,47A do 1,75A

- max moc 265 W do 940 W

- max podnoszenie max 12m, wydajnos¢ max 33m/h
b) pompa obiegowa np. LFP typ PCOW25 — 1 szt.

- wydajnos¢ max- 50L/min

- wysoko$¢ podnoszenia max 4m / 0,4bar

- zasilanie 230V

- Srednica kroccow 1" Srubunek

- przeznaczenie Do C.O.

- moc silnika 1 bieg 28W

- moc silnika 2 bieg 44W

- moc silnika 3 bieg 63W

- rozstaw 180mm

- max temp. wody 1100C

3) Kottownia nr 54:

a) zawor regulacyjny DN 100 wraz z sitownikiem, przetgcznikiem pomocniczym i
potencjometrem np. Siemens:
- hapiecie pracy: 24 [V] AC



- pobdr mocy: 120 [VA]
- zakres roboczy: 0...10 [V] DC
- sygnat sterujacy: 0...10 [V] DC, 4...20 [mA]
- czas pozycjonowania: 2 [s]
- sprezyna powrotna: A->AB zamkniety
b) zawor regulacyjny DN 20 wraz z sitownikiem, przetgcznikiem pomocniczym i
potencjometrem np. Siemens:
- napiecie zasilania 230 V AC sygnat sterujgcy 3-stawny
- sita nominalna 700 N
- skok 20 mm- forma ztgcza 1, czujnik gtadki (bez gwintu) wymiary 8x200mm
- sposOb montazu termometru z kapilarg: wspornik aluminiowy
c) termometr kontaktowy np. Wika TGS 73.160
- tarcza o srednicy 160mm
- zakres temperatury na foto 0°C...+150°C ( teraz katalogowo 0°C...+160°C )
- rozdzielczo$¢: 2°C
- styki 821.11 (dwie wskazowki nastawne 1xNO + 1xNO)
- kapilara 6mb
- forma ztgcza 1, czujnik gtadki (bez gwintu) wymiary 8x200mm
- sposob montazu termometru z kapilarg: wspornik aluminiowy
d) pompa stabilizacyjna np. Grundfostyp CR 4-60 — 2 szt.
- predkos$¢ pompy2900 obr/min
- przeptyw znamionowy 6 m3/h
- wysokos$¢ podnoszenia 36.8 m
- liczba wirnikow 6
- wirniki 6
- niski poziom NPSH Nie
- kod uszczelnienia watu BUBE
4) Wezet nr 3
a) zawor bezpieczenstwa cwu np. Armak typu SI 2501 25:
- siedlisko:X39CrMo17-1
- kadtub: EN-GJL-250
- grzyb:X39CrNiMo17-1
- dzwon: EN-GJS-400-15
- kotpak: EN-GJL-250
- trzpieh: X20Cr13- kapilara 6mb
- forma ztgcza 1, czujnik gtadki (bez gwintu) wymiary 8x200mm
- Sposo6b montazu termometru z kapilarg: wspornik aluminiowy
- wymagany odbiér UDT
b) zawor regulacyjny c.w.u. DN 125 z sitownikiem, przetgcznikiem pomocniczym
I potencjometrem np. Siemens:
- skok do DN100: 20 mm, od DN100: 40 mm
- temperatura czynnika -10...150 °C
- charakterystyka zaworu: kanat regulacyjny: statoprocentowa ,
kanat regulacyjny: kvs 250/400 liniowa ,
- obejscie: liniowa
- zakres pomiarowy DN 15...25: >50 , DN 32...150: >100



- dopuszczalne ci$nienie robocze: 1600 kPa
- klasa PN: PN 16
c) zawor regulacyjny c.w.u. DN 80 z sitownikiem, przetgcznikiem pomocniczym i
potencjometrem np. Siemens
- skok do DN80: 20 mm, DN100: 40 mm
- temperatura czynnika -10...130 °C
- charakterystyka zaworu: statoprocentowa
- zakres pomiarowy DN 25: >50 , DN 40...100: >100
- dopuszczalne cisnienie robocze 600 kPa
- klasa PN: PN 16
5) Wezet nr 22
a) zawor kotnierzowy przy pompach c.o
- Srednica: DN 80
- kotnierz, sruby: PN16
- dlugos¢ L: 115 mm
b) zawor zwrotny
- srednica: DN 75
6) Wezet nr 71
a) zawor bezpieczenstwa 6 bar DN 20 np. Afriso
- ciSnienie otwarcia zaworu: 6 bar
- przytacza: Rp%a"x Rp1"
- maksymalna moc instalacji wg UDT: 123.5 kW
- maksymalna moc instalacji wg TUV: 100 kW
7) Wezet nr 80
a) pompa cyrkulacji - stam-z nova np. WILO
- max. przeptyw 0,4,
- wys. podnoszenia 0,3,
- max cisnienie robocze 10 bAR
8) Wezet nr 90
a) sitownik do zaworu regulacyjnego
- sitownik 400N 5,5 mm , 24V

. Wymagania zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy,

skltadowaniem i kontrolg jakosci

Wyroby powinny by¢ transportowane, sktadowane i przechowywane
zgodnie z wymaganiami producenta, okreslonymi w wytycznych i instrukcjach
producenta dotyczgcych stosowania wyrobu. Wykonawca zobowigzany jest do
kazdego wyrobu dostarczonego na teren budowy posiada¢ wazny certyfikat lub
deklaracje zgodnosci.

Dostarczone na teren budowy wyroby powinny posiadac karty katalogowe
wyrobu, albo wytyczne lub instrukcje dotyczgce stosowania wyrobu. Wyroby z
ograniczonym terminem przydatnosci do stosowania powinny mie¢ oznaczony
termin, w jakim mozna je stosowacé bez wptywu na jakosc robét budowlanych.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez
Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym
przez Zamawiajgcego. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i
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niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac sie z
jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Kontrolne badania jakosci wyrobdw nalezy przeprowadza¢ zgodnie z
wymaganiami odpowiednich norm lub aprobat technicznych, instrukcji i
wytycznych producenta.

. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Wykonawca moze uzywac sprzetu i maszyn powszechnie stosowanych przy
wykonywaniu robot budowlanych bedgcych przedmiotem zamowienia, ktore
zagwarantujg nalezytg jakos¢ wykonywanych prac.

. Wymagania dotyczace srodkow transportu

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania srodkow transportowych, ktore nie
bedg powodowac uszkodzen transportowanych materiatow.

Transport na terenie jednostki odbywac sie bedzie po istniejgcych drogach
wewnetrznych w kompleksie.

. Wymagania dotyczace wykonania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz
za jakosc¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot.

Armatura winna odpowiada¢ warunkom pracy ( ciSnienie, temperatura )
instalacji, w ktorej jest zamontowana. Przed zainstalowaniem nalezy z armatury
usungc¢ zaslepki i ewentualne zanieczyszczenia.

Armature nalezy instalowaC zapewniajgc kierunek przeptywu czynnika zgodnie
Z 0znaczeniem na armaturze.

Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Robé6t Budowlano — Montazowych, obowigzujgcymi przepisami i normami
oraz wytycznymi wykonawstwa producentéw zastosowanych materiatow i
urzgdzen oraz uzyskanymi Warunkami Technicznymi.

Kontrola jakosci robét — badania odbiorcze

Kontrolne badania wifasciwosci wyrobdéw nalezy przeprowadzaé zgodnie
z wymaganiami odpowiednich norm dotyczgcych tych wyrobdéw Iub innych
dokumentow odniesienia, dotgczonych przez producenta do wyrobu (aprobaty
techniczne, instrukcje i wytyczne stosowania wyrobu). Kontrola jakosci materiatow
polega na sprawdzeniu zgodnosci wybranych wifasciwosci wyrobow z
dokumentami odniesienia (normami, aprobatami technicznymi).

Kontrole jakosci wykonanych robot przeprowadza sie na podstawie
odpowiednich norm, aprobat technicznych lub instrukcji i wytycznych producenta
dotyczacych stosowania wyrobu. Badanie gotowych elementéw powinno m.in.
obejmowac: sprawdzenie wymiarow, wykonczenia powierzchni, zabezpieczenia
antykorozyjnego, potgczeh konstrukcyjnych, prawidtowego dziatania czesci
ruchomych.

Odbiér koncowy

Przedmiotem odbioru kohcowego robdt bedzie bezusterkowe wykonanie robét
objetych zamdwieniem. Zamawiajgcy dokona odbioru koncowego zgodnie
z warunkami okreslonymi w umowie. Odbioru dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajgcego, W obecnosci przedstawicieli wykonawcy oraz przy udziale
przedstawicieli  uzytkownika. @ Dokonanie  odbioru bedzie potwierdzone




sporzgdzeniem protokotu odbioru robé6t z ewentualnym okresleniem wad i usterek
do usuniecia przez wykonawce. Komisja moze przerwac czynnosci zwigzane
z odbiorem robdt, jezeli stwierdzi, ze roboty budowlane nie zostaty wykonane
w catosci lub zostaty wykonane w sposob wadliwy, ktdry uniemozliwia prawidtowe
uzytkowanie obiektu oraz w przypadku, gdy wykonawca nie przedtozy wszystkich
wymaganych dokumentow - atesty, certyfikaty, protokoty badan i sprawdzen.

9. Warunki gwarancji

9.1.

9.2.
9.3.

9.4.
9.5.

9.6.

9.7.

9.8.

Wykonawca na przedmiot umowy udziela gwarancji jakosci, ktora obejmuje
wymienione urzgdzenia

Gwarancja jakosci nie moze by¢ krotsza niz 12 miesiecy .

Okres gwarancji jest rowny okresowi gwarancji udzielonej przez producentow
poszczegolnych elementow sprzetu bedgcych przedmiotem wymiany.
Wykonawca przedktada Zamawiajgcemu karte gwarancyjng urzgdzen.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ z tytutu rekojmi na zasadach ogolnych za
wady fizyczne i prawne zamodwienia.

Odbidr przedmiotu umowy w zakresie naprawy gwarancyjnej bedzie dokonany
przez Zamawiajgcego w jego siedzibie w miejscu przez niego wskazanym na
podstawie protokotu odbioru podpisanego zgodnie i bez zastrzezen przez obie
strony niniejszej umowy. Protokot odbioru stanowi zatgcznik do niniejszej umowy.
Zamawiajgcy po stwierdzeniu wad montowanych urzgdzeniach powiadomi
niezwtocznie Wkonawce.

Wykonawca uwzgledni reklamacje Zamawiajgcego w terminie 7 dni liczac od
daty zgtoszenia. W tym terminie Wykonawca zobowigzuje sie do ustalenie wad,
ich przyczyn, czasu usuniecia wad oraz terminu odbioru kotta przez
Zamawiajgcego.

10. Sposoéb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Roboty tymczasowe i towarzyszgce zwigzane z wykonaniem robot budowlanych
nalezy ujg¢é w cenie robot podstawowych lub uwzgledni¢ ich warto$¢ w kosztach
ogolnych. Roboty tymczasowe i towarzyszace, jakie moga wystapi¢ w trakcie
realizacji zamoéwienia, a ich wykonanie bedzie konieczne do nalezytego
wykonania zamowienia, wykonawca bedzie zobowigzany wykonaé¢ na wtasny
koszt i ryzyko. Do prac towarzyszacych zaliczono wywo6z urzgdzen pochodzgcych
z demontazu w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego na terenie 21 BLT w
Swidwinie.

11. Przepisy zwiazane z robotami

Wykonawca jest zobowigzany znaé przepisy prawne wydane zaroéwno
przez wtadze panstwowe jak iresortowe oraz inne regulacje prawne iwytyczne
zwigzane z prowadzonymi pracami (z ustugg) i ponosi petng odpowiedzialnosé
za ich przestrzeganie.

Wszystkie roboty nalezy wykonywacC zgodnie z obowigzujgcymi normami,
normatywami i warunkami technicznymi. Do obowigzkow Wykonawcy w tym
zakresie, nalezy w szczegolnosci przestrzeganie zasad okreslonych aktach
normatywnych oraz zatrudnienie pracownikdw posiadajgcych niezbedne
uprawnienia, wyksztatcenie oraz doswiadczenie zawodowe.
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