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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji
Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania i odbioru robdt rozbidrkowych dla
inwestycji Rozbudowa Oddziatu Leczniczo-Rehabilitacyjnego w Grebaninie o nowy budynek wraz z
tacznikiem i zagospodarowaniem terenu.

Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV).
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument pod Zamdéwienie Publiczne przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Roboty rozbidrkowe — roboty budowlane majgce na celu demontaz elementéw wchodzgcych w sktad
istniejgcego obiektu budowlanego.
Odpady — kazda substancja lub przedmiot, ktdrych posiadacz pozbywa sie, zamierza pozby¢ lub do ich
pozbycia jest obowigzany.

1.4. Zakres robét objetych specyfikacja
Rozbidrka obejmuje:

e Rozbidrke istniejgcych obiektow kubaturowych i wycinka drzew kolidujgcych z planowang

inwestycja.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robét, ich zgodno$é z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w
,Wymaganiach ogdlnych” Specyfikacji 00.01.
2. MATERIALY
W zakresie objetym niniejszg specyfikacjg materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Roboty zwigzane z rozbidrky bedg wykonywane recznie i mechanicznie.
W realizacji zadania przewiduje sie uzycie nastepujgcych urzadzen:
- mtoty wyburzeniowe pneumatyczne i mechaniczne,
- drobny sprzet pomocniczy,
- sprzet transportowy i zatadunkowy do usuniecia odpaddéw z terenu rozbiérki.

3.2. Warunki stosowania sprzetu
Caty sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i oswietleniem. Wykonawca powinien postugiwac sie
sprzetem zapewniajgcym  spetnienie  wymogdéw jakosciowych, ilosciowych i wymogoéw
bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robdt sprzet nie moze powodowac uszkodzen
pozostatych, nierozbieranych elementow.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko i jakos¢ wykonywanych robaét.
Przypomina sie o ograniczeniach w stosowaniu urzadzen o wysokim poziomie hatasu. Urzadzenia
takie, jak hydrauliczne mtoty do kruszenia, moga by¢ uzywane tylko przy spetnieniu okreslonych
warunkow.
Sprzet i narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane i obstugiwane zgodnie
z instrukcjg producenta oraz spetnia¢ wymagania okreslone w przepisach dotyczacych systemu oceny
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zgodnosci. Powinny by¢ utrzymywane w stanie zapewniajagcym ich sprawne dziatanie, stosowane do
prac, do jakich zostaty przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone osoby.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatéw

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatéw z rozbidrek musi odbywac sie z zachowaniem
wszelkich srodkéw ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujgcych przy robotach rozbiérkowych.
Nalezy zwrécic¢ szczegblna uwage na zabezpieczenie wszystkich elementéw o ostrych krawedziach,
mogacych powodowac uszkodzenie ciata.

5. ROBOTY ROZBIORKOWE
5.1. Wymagania dotyczgce wykonania robét rozbiorkowych
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST 00.01 ,,Wymagania ogdlne".
Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw budowlanych, w
stosunku do ktérych zostato to przewidziane w dokumentac;ji projektowej.
Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy
NIE WOLNO:

e recznie przemieszczad i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajacej ustalone normy

e obstugiwaé urzagdzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen

o zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn

Roboty rozbidrkowe nalezy:

e prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie

e prowadzi¢ mechanicznie, przy zastosowaniu specjalistycznego sprzetu,

e prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona stateczno$¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby
usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub
przewrdcenia sie innego fragmentu konstrukcji

e elementy zelbetowe nalezy rozbijaé za pomocg narzedzi pneumatycznych, przecinajgc
zbrojenie palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali

o elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym

e znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzgdzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniami

Przy wykonywaniu robét rozbiérkowych nalezy:

e uzywacd tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo
oprawionych

e utrzymywac w porzadku miejsce pracy, nie rozrzucac narzedzi stuzgcych do rozbidrki

e przy obalaniu obiektu sposobami zmechanizowanymi zatrudnionych pracownikéw i maszyny
nalezy

e usungc poza strefe niebezpieczng

e konieczne jest stosowanie sSrodkéw ochrony indywidualnej

e W razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania robdt wiekszych ilosci pytu, pracownikéw
nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne

e W czasie trwania robdt wszyscy pracownicy powinni stale pracowac¢ w hetmach

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych
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o bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym

e 0o problemach prowadzenia robét nalezy niezwtocznie zawiadomic¢ przetozonego

e w razie sytuacji awaryjnej stwarzajgcej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowac
zrozumiaty i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowg

o kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy
pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek

Organizacja robot

— Teren, na ktédrym prowadzone sg prace rozbiérkowe, powinien by¢ ogrodzony i oznakowany
w taki sposdb aby na teren budowy nie weszty osoby niezatrudnione do rozbidrki.

— Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci, nalezy
przestrzegac przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach rozbiérkowych, a w
szczegblnosci:

= stosowac odpowiednie narzedzia i sprzet;

= stosowac urzadzenia zabezpieczajace i ochronne;
= stosowac srodki zabezpieczajgce pracownikow;

=  zapewnic bezpieczenstwo publiczne.

— Usuniecie wszelkich odpaddéw, gruzu, konstrukcji stalowych, materiatéw bitumicznych,
drewna i innych nalezy wykonac zgodnie z przepisami o ochronie $rodowiska.

— W trakcie ogledzin nie stwierdzono zastosowania materiatéw zawierajgcych azbest. Mozliwe
jest jednak w trakcie wykonywania robdét demontazowych odkrycie elementéw
zawierajgcych azbest. Zwraca sie szczegdlng uwage, ze elementy takie moze demontowad
tylko firma posiadajgca odpowiednie uprawnienia. Zdemontowane elementy wymagajg
utylizacji przez firme posiadajgcg odpowiednie uprawnienia, zgodnie z odrebnymi
przepisami.

— W trakcie robdt rozbiérkowych na teren budowy nie mogg wchodzi¢ osoby trzecie.
Pracownicy nowoprzyjeci, powinni zosta¢ zaznajomieni z terenem i odpowiednio
przeszkoleni. Prace nalezy organizowac w taki sposdb aby kazdy pracownik wykonywat swoje
obowigzki w jak najmniejszym obszarze, bez koniecznosci przemieszczania sie po catym
obiekcie.

5.2. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robdt rozbidrkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.

5.3. Rozbidrka urzadzen i instalacji

Do rozbidrki urzadzen i instalacji elektrycznej, c.0., wodociggowej, kanalizacyjnej, mozna przystgpié
dopiero po stwierdzeniu, ze wszystkie te instalacje zostaty odtgczone od sieci przez pracownikéw
wiasciwych instytucji oraz, ze dokonano odpowiedniego wpisu do dziennika rozbiérki. Demontaz
instalacji powinni wykonywac robotnicy odpowiednich specjalnosci. Rozbiérke nalezy rozpoczaé od
demontazu armatury, aparatéw, grzejnikdw, umywalek, misek klozetowych itp., a nastepnie przejs¢
do demontazu przewoddw. Rozbieranie instalacji elektrycznych rozpoczyna sie rdéwniez od
demontazu oprawek, wytgcznikéw itp., urzadzen instalacji elektrycznych, a nastepnie zdejmuje
przewody. Rozbiérke urzadzen do ponownego montazu wykonac ze szczegdlna ostroznosciag. Zaleca
sie, aby demontaz i ponowny montaz byt wykonany przez autoryzowane serwisy producentéw.
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Nalezy wszystkie elementy delikatne zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem na czas transportu i
sktadowania do czasu ponownego zamontowania.

5.4. Doprowadzenie placu budowy do porzadku
- Po zakonczeniu robdt rozbidrkowych, Wykonawca winien oczysci¢ catg strefe objetg robotami oraz
tereny okoliczne.
- Wykonawca winien oczysci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkdéw, na ktérych osiadt pyt
wytworzony w trakcie robdt rozbiérkowych.
- Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na okolicznych
terenach.
- Z tego tytutu, Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wtasny koszt
wszystkich szkdd znanych w momencie odbioru robét.

5.5. Wywadz gruzu i innych elementéw pochodzacych z rozbidrki
Gruz i inne elementy pochodzace z rozbiérek bedg wywozone w miare postepowania robédt
rozbiérkowych. Gruz i inne elementy pochodzace z rozbidrek beda tadowane na samochody
ciezarowe dojezdzajgce do obiektu na terenie budowy i wywozone na autoryzowane wysypiska.
Papa bedzie wywozona w miare postepowania robdt rozbiérkowych. Papa bedzie tadowana na
samochody ciezarowe dojezdzajgce do obiektu na terenie budowy i wywozony na autoryzowane
wysypiska i utylizowana.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robét podlega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robét rozbiérkowych,
przeprowadzonych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi oraz projektem budowlanym.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robdt podano w ST 00.01 “Wymagania ogdlne".
Obmiar robdt okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llos¢ robdt oblicza sie wedtug sporzadzonych pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w
ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptac;i
Inspektora nadzoru i muszg posiadac wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiaru - jak w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST ,Wymagania ogdlne".

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Odbiér nalezy dokonac zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano -

Montazowych.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacjg odniesienia jest:
1. Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamdwienia dla przedmiotowego zadania,

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Strona | 5
Roboty rozbiérkowe — ST 01.01



umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robét
zatwierdzona przez Zamawiajgcego dokumentacja wykonawcza ww. zadania
normy

vk wN

aprobaty techniczne
6. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

Najwazniejsze normy i dokumenty:

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - Tekst jednolity Dz.U.2003.169.1650 (R) Ogdlne
przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.

Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania robdt budowlanych — Dz.U. nr 47 poz.
401z2003r.

Prawo budowlane — Dz.U nr 207 poz. 2016 z 2003 r.

Ustawa o odpadach — Dz.U nr 62 poz. 628 z 2001 r. z pdzn. zmianami

Dz.U.2002.74.686 (R) Lista rodzajéw odpaddw, ktdre posiadacz odpadéw moze przekazywac
osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, nie bedacymi przedsiebiorcami, do
wykorzystania na ich wtasne potrzeby. Zatacznik do rozporzadzenia Ministra Srodowiska z
dnia 28 maja 2002 r. (poz. 686)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24.09.1998r. Dz.U. Nr
126, poz. 839 w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadowienia obiektéw
budowlanych.

Ustawa z dnia 15.02.1962 r. o ochronie débr kultury i muzeach Dz.U./1999 Nr 158 pdz. 1150.
Ustawa z dnia 3.02.1995 r. o ochronie gruntéw rolnych Dz.U Nr 16 pdz 78 z pdzniejszymi
zmianami

Ustawa z dnia 27.04.2001 Prawo ochrony srodowiska Dz. U. nr 62 poz. 627.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy

od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do

odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych

opatentowanych urzadzen lub metod.
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