PRZEDMIAR ROBOT DO KOSZTORYSU OFERTOWEGO

Obiekt Montaz automatycznego systemu parkingowego na terenie Specjalistycznego Szpitala
im.E.Szczeklika w Tarnowie

Lokalizacja 33-100 Tarnéw
ul.Szpitalna 13

Zamawiajacy Specjalistyczny Szpital im.E.Szczeklika w Tarnowie

Biuro kosztorysowe Obstuga Inwestycji Budowlanych mgr inz.Andrzej Woéjcicki
33-100 Tarnéw ul.Szpitalna 37/3

Sporzadzit

Tarnéw, 15.11.2024



Rodos 8.0.0 [7741] Strona 2/4

Charakterystyka obiektu
Montaz automatycznego systemu parkingowego na terenie Specjalistycznego Szpitala im.E.Szczeklika w Tarnowie

1.Podstawa opracowania:

* Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego,obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz planowanych
kosztow robot budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno- uzytkowym (Dz.U. poz.2458)

* Projekt techniczny na wykonanie zadania pt:"Montaz automatycznego systemu parkingowego na terenie

Specjalistycznego

Szpitala im.E.Szczeklika w Tarnowie
* Ogledziny terenu z ustaleniem zakresu robot objetych kosztorysem

2.0goblna charakterystyka obiektu:
System parkingowy do kontroli wjazdy/wyjazdu na teren parkingu oraz pobieranie optat za parkowanie

3.Podstawowe dane techniczne:
Glowne zatozenia, opis funkcjonalny oraz specyfikacja urzadzen zostaty okreslone w projekcie technicznym

4.Charakterystyka robot :
Roboty wykonywane begda na podstawie projektu i przedmiaru robot
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Tabela przedmiaru robot

Montaz automatycznego systemu parkingowego na terenie Specjalistycznego Szpitala im.E.Szczeklika w Tarnowie
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kpl

Nr | Podstawa | NrST |Opis robot Jm Tlos¢
1. Wyspa parkingowa
1 Kalkulacja Wykonanie wyspy parkingowej - roboty budowlane w/g projektu
indywidualna
kpl 1
2 Kalkulacja Okablowanie zasilajace i komunikacyjne
indywidualna
kpl 1
3 Kalkulacja Petla indukcyjna
indywidualna
kpl 1
2. Dostawa i montaz urzadzen systemu parkingowego
4 Kalkulacja Szybki szlaban parkingowy z dekoderem petli indukcyjnej
indywidualna
kpl 2
5 Kalkulacja Parkingowy terminal wjazdowy z drukarka biletow parkingowych w technologii QR
indywidualna
kpl 1
6 Kalkulacja Parkingowy terminal wjazdowy ze skanerem biletow parkingowych w technologii QR
indywidualna
kpl 1
7 Kalkulacja Kamery do odczytu tablic rejestracyjnych zintegrowane z systemem parkingowym
indywidualna
kpl 2
8 Kalkulacja Petle indukcyjne montowane w jezdni
indywidualna
kpl 4
9 Kalkulacja Kasa automatycznie obstugujaca ptatnosci gotowkowe i bezgotowkowe
indywidualna
kpl 1
10 | Kalkulacja Serwer parkingowy
indywidualna
kpl 1
11 | Kalkulacja Stanowisko zarzadzania z funkcja kasy r¢cznej
indywidualna
kpl 1
12 | Kalkulacja Stanowiesko walidacji biletow parkingowych (SOR)
indywidualna
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Spis dzialéw przedmiaru robot
Montaz automatycznego systemu parkingowego na terenie Specjalistycznego Szpitala im.E.Szczeklika w Tarnowie
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Nr |Opis

—_

.| Wyspa parkingowa

N

.|Dostawa i montaz urzadzen systemu parkingowego
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