SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
i
ODBIORU ROBOT

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogodine
dotyczgce wykonania i odbioru robét

Utwardzenie nawierzchni dziatki 6/113 obreb 3019
ul RUGIANSKA ( dolinka ) w SZCZECINIE

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i umowy przy zlecaniu i
realizacji robét.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspdlne dla roboét
objetych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegolnych asortymentow robot
drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.2.. Plac utwardzony wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z poleceniami
Inspektora.

1.5.1. Przekazanie terenu robot

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren robot
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robat.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu robét

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajgc w ten sposéb bezpieczenhstwo pojazddw i pieszych.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inspektora.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.

1.5.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony Srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

o utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,



o podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i
norm dotyczgcych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:
srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekédw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

1.5.5. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedgcych witascicielami tych
urzagdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania robot.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséow dotyczgcych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
umownej.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakohczenia robét przez Inspektora.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia, szczegdtowe informacje dotyczgce
proponowanego zrédta zamawiania ( dostawy) jak réwniez odpowiednie $Swiadectwa, certyfikaty,
atesty potwierdzajgce jakos¢ zakupionych materiatéw. . Zatwierdzenie partii materiatdow z danego
zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

2.2. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wkasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg
zlokalizowane w obrebie terenu budowy.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. wania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robo6t i wlasciwosci przewozonych materiatow. Wykonawca
bedzie usuwa¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatébw i wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ oraz poleceniami
Inspektora.

Zakres robot obejmuje:

e Mechaniczne wykonanie koryta na catej szerokosci jezdni i chodnikéw w gruncie kat. I-IV
gtebokosci 30 cm

o Warstwy odsgczajgce z piasku w korycie i na poszerzeniach, wykonanie i zageszczanie
reczne - grubos¢ warstwy po zageszczeniu 10 cm

¢ Rowki pod krawezniki i tawy kraweznikowe

e tawa pod krawezniki betonowa z oporem

o Krawezniki betonowe wtopione

¢ Podbudowa z kruszywa tamanego

o Nawierzchnie z plyt wielootworowych - wykonanie podsypki piaskowej gr 5 cm
e Nawierzchnie z ptyt wielootworowych azurowe 40x60x10 - budowa

o Wypetnienie otworéw azurowych w ptytach

o Wywiezienie gruzu

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usuniete przez
Wykonawce na wtasny koszt,

Decyzje Inspektora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robét bedg oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy;,

6. kontrola jakosci robét

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagng¢
zatozong jakos¢ robdét. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci
materiatow.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

o certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

o deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy. W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadaC te dokumenty, okreslajgce w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez
producenta. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Nie dotyczy.
(2) Ksigzka obmiarow

nie dotyczy : wynagrodzenie ryczattowe



(3 ) Pozostate dokumenty robét

Do dokumentow robét zalicza sie nastepujace dokumenty:
o protokoty przekazania terenu budowy,
o protokoty odbioru robat,
e protokoty z narad i ustalen,
o korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw robot

Dokumenty robot beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow robét spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty robot bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?
jako dlugosé pomnozona przez sredni przekro;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

o odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

e odbiorowi cze$ciowemu,

e odbiorowi ostatecznemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie iloéci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbior  czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. Odbioru robét
dokonuje Inspektor.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora.



Odbior ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest protokdt odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

o deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdow zgodnie z SST

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wtascicielom urzadzen, jezeli wystepujg

e geodezyjng inwentaryzacje po wykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu (o ile charakter
robét tego wymaga),

o kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji po wykonawczej (o
ile charakter robét tego wymaga).

Termin wykonania robét poprawkowych i robo6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie ryczattowe
10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2020r., poz. 1333 z pdzniej-
szymi zmianami).

e Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
Z pozniejszymi zmianami)

SZCZEGOtOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE ]
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét dotyczacych profilowania i zageszczenia podtoza.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
profilowaniem i zageszczeniem podtoza.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-00.00.00. "Przepisy ogdlne".

1,5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot .



2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonywania roboét nalezy stosowac rowniarki samojezdne lub spycharki uniwersalne z
ukosnie ustawionym lemieszem, a w razie potrzeby rowniez sprzet do recznego prowadzenia robét
ziemnych. Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ wykonanie profilowania podtoza z zastosowaniem
zwyktej spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny. Do
zageszczenia podtoza nalezy uzy¢ walcéw oraz ewentualnie w miejscach trudno dostepnych
innego sprzetu zageszczajgcego, zapewniajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika
zageszczenia..

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 WYKONANIE KORYTA

Poniewaz nawierzchnia bedzie wykonywana na przygotowanym podiozu, to jego potozenie
powinno zosta¢ wytyczone. Rodzaj sprzetu, a w szczegdélnosci jego moc nalezy dostosowaé do
rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia. W przypadku
gruntéw spoistych nalezy stosowac ciezsze typy réwniarek oraz spycharki uniwersalne. Jezeli
doktadno$¢ mechanicznego wykonania koryta tego wymaga ostateczne profilowanie nalezy
wykonac recznie.

5.1 PROFILOWANIE PODLOZA

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢é oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usungé btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu. Zaleca sie,
aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podioza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokosc
zaakceptowang przez Inspektora przed przystgpieniem do profilowania oczyszczonego podioza
jego powierzchnie nalezy dogeséci¢ 3 - 4 przejsciami $redniego walca stalowego.. Do profilowania
podtoza nalezy stosowaé rowniarki.

5.2 ZAGESZCZENIE PODLOZA

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego dogeszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nierownosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce
Minimalng wartos¢ wskaznika zageszczenia podano w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (ls)

Minimalna wartos¢ Is dla:
Kat. ruchu KR 2

Strefa korpusu

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00

Na gtebokosci od 20-50 cm od 0,97

powierzchni korony robét ziemnych
W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzeh ptytowych.
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2. Pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podtoza nalezy okreslic wg PN-S-02205 zatgcznik B (normatywny).
Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20 % do +10 %.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 BADANIA W CZASIE ROBOT
6.1.1 CZESTOTLIWOSC ORAZ ZAKRES BADAN | POMIAROW
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego wyprofilowanego podtoza
‘ Lp. ‘Wyszczeg(’)lnienie badan i pomiaréw|  Minimalna czestotliwo$é badan i pomiaréw




1 [Szerokosc koryta 10 razy na 1 km
2 |Réwnosc¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 |R6wnosc¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczne 10 razy na 1l km
5 |Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 |Uksztattowanie osi w planie co 100 m
7 |Zageszczenie, wilgotnosé gruntu w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
podtoza rzadziej niz raz na 600 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonac w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.1.2 ZAGESZCZENIE PROFILOWANEGO PODtOZA

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien byé
mniejszy od podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie
poréwnanie wartosci modutdw odksztatcenia, to wartosé stosunku wtérnego do pierwotnego
modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205 zatgcznik B ( normatywny) nie
powinna by¢ wieksza od 2,2. Pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza nalezy okresli¢ wg
PN-S-02205 Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-EN-1097-5:2001.
Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od —20 % do +
10 %.

6.2 ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ODCINKAMI PROFILOWANEGO
PODLOZA

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej

10 cm, wyrownanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia

wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7 OBMIAR ROBOT

Obmiaru wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonuje sie na budowie w metrach

kwadratowych (m?).

8 ODBIOR ROBOT

Odbior wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonywany jest na zasadach odbioru robét

zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym

wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie ryczattowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1NORMY
1. PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
2. PN-EN 1097- Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czes¢ 5:
5:2001 Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z
wentylacja.
3. PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i
okreslenia.
4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
Zatgcznik B.
5. PN-EN 1997- Eurokod 7 — Projektowanie geotechniczne — Cze$¢ 2: Rozpoznanie i
2:2009 badanie podtoza gruntowego.

6. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
ustawieniem kraweznikéw betonowych z odzysku zakwalifikowanych do powtdérnego wbudowania
100 x 10 x 25 cm.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe z odzysku - prefabrykowane belki betonowe ograniczajgce chodniki
dla pieszych, pasy dzielgce, wyspy kierujgce oraz nawierzchnie drogowe uzyskane z rozbiorki
zakwalifikowane do powtérnego wbudowania.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg
Przetargowg i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sa:
krawezniki betonowe 10x25 ,
piasek na podsypke i do zapraw,
cement do podsypki i zapraw,
woda,

Ksztatt kraweznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchyiki wymiaréw kraweznikow betonowych podano w tablicy 2.
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Rys. 1. Wymiarowanie kraweznikéw

Tablica 1. Wymiary kraweznikéw betonowych
Typ Rodzaj Wymiary kraweznikéw, cm
kraweznika | kraweznika b h C d r

U a 100 10 25 min. 3 min. 12 1.0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1

I 8




b, h 3

2.1.1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 , nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikow betonowych

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodzen wielko$é wad [
uszkodzen
Gatunek |Gatunek 2
1

Wklestosé lub wypukiosé powierzchni kraweznikow | 2 3

w mm

Szczerby i | ograniczajgcych  powierzchnie

. - L niedopuszczalne
uszkodzenia gorne (scieralne), mm

krawedzi i narozy

ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugosé, mm, max 20 40
- gtebokos¢, mm, max 6 10

2.1.2. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedtug typow, rodzajéw, odmian, gatunkéw i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy ukfada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dlugos¢ min. 5 cm wieksza niz szerokos¢
kraweznika.

2.2. Materiaty na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712, a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien byé cementem portlandzkim
klasy nie mniejszej niz ,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 .

3. SPRZET
3.1.Sprzet

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport kraweznikéw

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukfada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza sciany srodka transportowego wiecej niz
1/3 wysokosci tej warstwy.



4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa
powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Ustawienie kraweznikéw betonowych

5.1.1. Zasady ustawiania kraweznikéw

Zewnetrzna sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika
obsypana piaskiem, zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie
ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

5.1.2. Ustawienie kraweznikdéw na tawie betonowej

Ustawianie kraweznikow na fawie betonowej wykonuje sie na podsypce cementowo-piaskowej 0
grubosci 5 cm po zageszczeniu.

5.1.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetié zwirem,
piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowg, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin
kraweznikbw zaprawg cementowo-piaskowg stosuje sie wytacznie do kraweznikéw ustawionych
na tawie betonowe;.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawg nalezy oczys$cic i zmy¢ woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystgpieniem do robét
Badania kraweznikéw

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdw
przeznaczonych do budowy chodnika i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do akceptacii

6.2. Badania w czasie roboét

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikdw w poziomie ktére wynosi [1 1 cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny kraweznika, ktére wynosi [0 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kraweznika,

¢) rownos$c¢ gornej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przytozenie w dwoéch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnig
kraweznika i przytozong tatg nie moze przekraczac¢ 1 cm,

d) doktadno$¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie
na petng gtebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru roboét

Roboty uznaje sie za wykonane jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
wykonanie podsypki



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie ryczattowe

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06251 Roboty betonowe i Zzelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech

geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

SZCZEGOtOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

LAWY BETONOWE
1. WSTEP

1.1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem taw betonowych zwyktych i z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. tawa betonowa — betonowa warstwa nosna stuzgca do umocnienia kraweznika oraz
przenoszgca obcigzenie kraweznika na grunt.
1.4.2. Opor — beton na zewnetrznej stronie kraweznika

2. MATERIALY
2.1. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac¢ beton klasy B 25 wg PN-B-06250. Do
wykonania betonu nalezy uzy¢:

cementu portlandzkiego marki 25 wg PN-B-30000 lub portlandzkiego z dodatkami wg PN-B-30001,
lub hutniczego wg PN-B-30005, kruszywa spetniajgcego wymagania normy PN-B-06712;
uziarnienie kruszywa wchodzgcego w sktad mieszanki betonowej powinno byc¢ tak dobrane, aby
mieszanka nie wykazywata maksymalng zageszczalno$¢ i urabialnosc przy minimalnym zuzyciu
wody cementu i wody, wody wg PN-B-32250, mozna uzy¢ dodatkow lub domieszek wedtug zasad
wymienionych w PN-B-06250 i posiadajgcych aprobate techniczng IBDiM.

3. SPRZET
3.1. Sprzet

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu,
wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatéw

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa
powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowg nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien
odbywa¢ sie w warunkach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniem bebnow i beczek.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem
w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.2. Wykonanie taw

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowac szalowanie. Szalunki z desek grubosci 25 -32 mm powinny by¢ wykonane pod
tawy i opory. Betonowanie taw nalezy wykonywac¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym
nalezy stosowa¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione masg zalewowg. Po ustawieniu
kraweznikow zatozy¢ szalunki z desek i wykonac¢ opér z betonu B-25. Wysokos¢ oporu powinna
wynosi¢ min. 10 cm.

6. Kontrola jakosci robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdw
przeznaczonych do wykonania taw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do
akceptaciji.

6.1. Badania w czasie robot
6.2. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdzac¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi 2 cm.

6.3. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:
a) Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy.
Tolerancje wymiarow wynoszg:
- dla wysokosci 10% wysokosci projektowane;,
- dla szerokosci 10% szerokosci projektowane;.
b) Réwnosé¢ gornej powierzchni taw.
Rownosé gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m tawy, trzymetrowe;j taty.
Przes$wit pomiedzy gbérng powierzchnig tawy i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm.
c) Zageszczenie taw.
Zageszczenie faw bada sie w dwodch przekrojach na kazde 100 m.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od kierunku nie moze przekracza¢ 2 cm na kazde 100 m
wykonanej tawy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m* wykonanej fawy betonowe;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Roboty uznaje sie za wykonane jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

wynagrodzenie ryczattowe

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykly
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe



PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i
ocena zgodnosci
PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

PODBUDOWA Z KRUSZYWA Lt AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1.WSEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie .

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego jako podbudowy zasadniczej dolnej i gérnej konstrukcji.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.3.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zgeszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.3.3. Ulepszone podtoze — warstwa lub zespdt warstw lezacych pod konstrukcjg nawierzchni
drogowej w przypadku, gdy podtoze gruntowe (grunt rodzimy lub nasypowy) nie spetnia warunku
nos$nosci i/lub mrozoodpornosci.

2.MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszczeh obcych i bez
domieszek gliny.

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ sie w
odpowiednich krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami

] Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartodcia (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewu przez sito (mm), Je(m/m)
mezwigzana | {,5 1 2 4 56 | 8 | 112 ]| 16 | 224 {315
0/31,5 +5 | £5 | 27 | 8 - |28 - 8
0/45 +5 | £5 | 27 - £8 | - +8 - +8
/63 - +5 | 45 | 7 - | &8 - 38 £ 8
3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

Rowniarki lub uktadarki do roztozenia mieszanki.

Za zgodg Inspektora Nadzoru do rozktadania mieszanki na drogach o ruchu mniejszym od
ciezkiego mozna dopusci¢ spycharki

Walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne,

Ptyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszczania w miejscach trudno dostepnych



4 TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem. Transport pozostatych materiatdw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych. Nie nalezy lokalizowa¢ sktadu materiatbw na czas budowy na terenach
niebedgcych w zarzgdzie Gminy Miasto Szczecin

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Koryto pod podbudowe tluczniowa

Nalezy wykona¢ koryto o wymiarach uzgodnionych z Inspektorem. Szeroko$¢ koryta nalezy
jednoznacznie wytyczyé przy uzyciu szpilek lub palikéw i sznurka. Po wykonaniu koryta o
gtebokosci dostosowanej do poziomu istniejgcego w bezposrednim sgsiedztwie prowadzonych
robét lub ustalonej z Inspektorem gtebokosci, nalezy usunagé wszelkie zanieczyszczenia, a
nastepnie wykona¢ profilowanie w celu nadania wymaganych spadkéw poprzecznych i
podiuznych. Bezposrednio po wyprofilowaniu nalezy zagesci¢ podtoze. Zageszczenie nalezy
kontynuowa¢ do czasu osiggniecia wskaznika zageszczenia |s nie mniejszego niz 0, 97
okreslonego zgodnie z normg BN-77/8931-12 lub osiggniecia przy zastosowaniu metody obcigzenh
ptytowych (z uzyciem ptyty o 30cm), stosunku wtérnego modutu odksztatcenia E- 4o pierwotnego
modutu odksztatcenia E1 nie wiekszego niz 2,2.Wilgotnos¢ gruntu podczas zageszczania podtoza
powinna odpowiadac¢ wilgotnoéci optymalnej okreslonej wg normy PN-B-04481,

5.2.Wytwarzanie mieszanki

Mieszanke kruszywa o Scisle okre$lonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$c¢
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.3.Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci. Grubosé
pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 25cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by¢ rozlozona w sposéb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych.

6. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT

6.1.Badania przed przystapieniem do robét

Uziarnienie mieszanki powinno, aby zgodne z SST Proébki nalezy pobieraé w sposob losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ a wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug Prochora,
zgodnie z PN-B-04481: 1988 (metoda Il), z tolerancjg +10% -20%.

6.3.Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw,

Czestotliwosé zakres pomiaréw cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 2.

Szeroko$¢ podbudowy ‘10 razy na odc. drogi
Spadki poprzeczne 10 razy na odc. drogi

Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy zgodnie z decyzjg Inspektora Nadzoru.

Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar
i ocena grubosi warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8, ODBIOR ROBOT



Roboty uznaje sie za zgodne z ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie ryczattowe

10.PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

PN-EN-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania prébek, badanie

i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji
betonu..

PN-EN 1097-2:2000 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabianie

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Obstuga geodezyjna

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczagce obstugi geodezyjnej
przy sporzgdzeniu operatu geodezyjnego powykonawczego

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wyznaczenie w terenie placu
pod utwardzenie nawierzchni oraz sporzgdzenie operatu powykonawczego .

1.3.1. Zakres robét obejmuje odtworzenie w terenie:

a) wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasyi punktéw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i

oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

1.3.2.0dtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdét pomiarowych, zwigzanych z wyznaczenie placu i  punktéw
wysokosciowych wchodza:

a) pomiar wysokosciowy w osi i winnych charakterystycznych miejscach trasy,

b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

c) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscach charakterystycznych,

1.4.1. Punkty gtéwne - punkty zatamania osi, punkty kierunkowe

1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe
nadane zgodnie z Ustawe z dnia 17.05.1989r. "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z
pézniejszymi zmianami z zakresu geodezji i kartografii, upowazniona przez Wykonawce,
do kierowania pracami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach dotyczacych
realizacji zamowienia.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot



Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ,Wymagania ogdélne”. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$s¢ z  SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1 Rodzaje materiatéw
Materiatami  stosowanymi  przy wyznaczaniu osi granicy i roboczych punktéw
wysokosciowych wg zasad niniejszej sa:
a) paliki drewniane o srednicy 5 do 8cm i dtugosci 0,3 do 0,6m,
b) stupki betonowe,
c) farba chlorokauczukowa,
d) dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5Smm i
dtugosci 5 do 8cm

3. SPRZET
3.1.Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i  punktéw wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
a) teodolity lub tachimetry,
b) niwelatory,
c) dalmierze,
d) tyczki,
e) faty,
f) tasmy stalowe, szpilki.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Punkty gtéwne trasy i punkty posrednie muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w
sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczeh w
czasie trwania robat.

5.2. Wyznaczenie punktéw giéwnych osi i punktéw wysokosciowych

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem remontu drogi.
Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach
wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.3. Wyznaczenie powierzchni placu

Os$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z doktadnoscia do 1cm

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi uktadania nawierzchni
odtworzenia chodnikéw , zjazdéw. na powierzchni terenu oraz w miejscach wymagajgcych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podanow ,Wymagania ogélne”.

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

7. OBMIAR ROBOT



Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ,Wymagania ogdélne”. Jednostkg obmiarowg jest m
(metr)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ,Wymagania ogodine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie ryczattowe

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOtOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

NAWIERZCHNIE Z ELEMENTOW PREFABRYKOWANYCH
ptyty wielootworowe o wymiarach
60x40x10 typu MEBA

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z ptyt
betonowych wielootworowych

1.1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z elementéw prefabrykowanych, stosowanych w budownictwie
drogowym, petnigcych role:

nawierzchni ulic, placéw i parkingéw, ST dotyczy nawierzchni wykonywanych z ptyt drogowych
betonowych wielootworowych,

1.2. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia z elementow prefabrykowanych - nawierzchnia z ptyt drogowych betonowych i
zelbetowych, przeznaczona jest dla ruchu lub postoju pojazdéw samochodowych

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni z elementoéw prefabrykowanych sa:
e plyty wielootworowe
e piasek na podsypke i do zamulania spoin,
o Zwir frakcji 2-8 mm do wypetnienia otworéw w ptytach
e woda.

2.2. Ptyty betonowe i zelbetowe

Piyty drogowe, stosowane do wykonania tymczasowych nawierzchni powinny odpowiadac
wymaganiom BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/02.

2.2.1. Typy, rodzaje i odmiany ptyt

W zaleznosci od konstrukcji i przeznaczenia rozréznia sie nastepujgce typy ptyt drogowych:
betonowe wielootworowe — typu MEBA



2.2.2.Ksztatt i wymiary ptyt Zelbetowych

Najczesciej stosowane wymiary ptyt zelbetowych:
60x40x10 — wielootworowe

2.2.3. Wyglad zewnetrzny

Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej,
zgodne z wymaganiami. Krawedzie ptyt powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych i zelbetowych nie
powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt zelbetowych

Dopuszczalna wielkos¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 | Gatunek 2
Wklestosé lub wypuktosé powierzchni gornej, 3 4
wichrowatos¢ powierzchni i krawedzi, mm
uszkodzenia
krawedzi i narozy dlugosé, mm, max 20 30
gteboko$¢, mm, max 5 7

2.2.4. Sktadowanie

Piyty betonowe i zelbetowe mogg by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu
wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podkfadek i przektadek, utozonych w pionie jedna
nad druga.

2.3. Piasek na podsypke, zamulania spoin. Zwir 2-8mm do wypetnienia otworéw w ptytach

Piasek na podsypke oraz do zamulania spoin powinien spetnia¢ wymagania PN-B-11113
Zwir do wypetnienia otworéw w plytach frakcji 2-8 mm.

2.4. Woda

Woda uzywana przy wykonywaniu zageszczenia podsypki i do zamulania nawierzchni moze by¢
studzienna lub z wodociggu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementow
prefabrykowanych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
e zurawi samochodowych lub samojezdnych,
walcow ogumionych,
rowniarek,
wibratorow ptytowych,
ubijakow,
zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT

4.1 Piyty drogowe betonowe i zelbetowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Ptyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportowego wiecej niz
1/3 wysokosci tej warstwy.

4.1.2. Transport piasku i zwiru

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych go
przed zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami kruszyw. Podczas
transportu piasek powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podtoza

Jezeli w podtozu wystepujg grunty watpliwe badz wysadzinowe, nawierzchnie z ptyt nalezy
uktadac¢ na podsypce piaskowe;.

5.2. Wykonanie podtoza

Zageszczenie poditoza w Kkorycie nalezy przeprowadza¢ bezposrednio po jego wykonaniu.
Zageszczenie nalezy wykonywac przy zachowaniu optymalnej wilgotnosci, az do osiggniecia
wskaznika zageszczenia Is =0,97

5.3. Wykonanie nawierzchni z ptyt betonowych

Przy uktadaniu tymczasowej nawierzchni z ptyt betonowych, nalezy stosowac¢ wypetnienie spoin
przez wypetnienie otworéw zwirem na petng grubosc¢ ptyty (zasypywanie otwordw).Uktadanie
nawierzchni z ptyt zelbetowych na uprzednio przygotowanym podiozu moze sie odbywaé
bezposrednio ze Srodkéw transportowych lub z miejsca sktadowania,

Piyty Zelbetowe nalezy uktadaé tak, aby catg swojg powierzchnig przylegaty do podioza
Powierzchnie ptyt nie powinny wystawaé lub by¢ zagtebione wzgledem siebie wiecej niz 4 mm.

5.4. Wypetnienie spoin

Szeroko$c¢ spoin miedzy ptytami nie powinna by¢ wigksza niz 10 mm.

Piasek uzyty do wypetniania spoin przez zamulenie, powinien zawiera¢ od 3 do 8 % frakcji
mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinno by¢ wykonane na petng grubosc¢ ptyt.

Otwory w ptytach wypetnia¢ zwirem frakcji 2-8 mm na petng grubos¢ ptyt

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonania podsypkKi
Kontrola utozonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zgodnosci z pkt 5.2 ST.

6.2. Kontrola wykonania nawierzchni z ptyt zelbetowych

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
organoleptycznie w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz dopuszczalnych odchytek
wymieni - na podstawie ogledzin i pomiaréw,

6.3. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazaé wiekszych odchylen w zakresie cech
geometrycznych tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych niz te, ktére podano
w tablicy .

Tablica . Dopuszczalne odchylenia dla tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych

Dopuszczalne odchylenia
Cechy nawierzchni Nawierzchnia z piyt Nawierzchnia z piyt
betonowych zelbetowych

Szerokos$¢, cm +5 +101i -5
Spadek poprzeczny, % +0,5 +0,5
Rzedne nawierzchni, cm +11i-2 +1i-2
Odc_hylenie' 0Si +5 +10
nawierzchni
w planie, cm
Grubos¢ podsypki, cm +1,5 3

6.4. Ocena wynikéw badan

Wszystkie materiaty muszg spetnia¢ wymagania podane w punkcie 2.



Wszystkie elementy robot, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien SST powinny zostac
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z elementéw
prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z wymaganiami , jezeli wszystkie pomiary i badania, z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczattowe.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych; piasek

2. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

Opracowat Mirostaw Bratek






