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Przedmiar robét

| o€ |Krot. Jedn.

Podstawa nakiadu, opis pozycji, wyliczenie ilo§ci robét
1 Organizacja ruchu - oznakowanie pionowe i poziome
1.1 Kalkulacja wiasna
Wykonanie kompletu oznakowania poziomego docelowo zgodnie z zatwierdzonym projektem organizaciji ruchu
1 = 1,000000
1,00, 1,00| |kpt

1.2 Kalkulacja wlasna
Wykonanie kompletu oznakowania pionowego docelowo zgodnie z zatwierdzonym projektem organizaciji ruchu
1 = 1,000000
1,00, 1,00

kpl




