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SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

Nk

ST 00.00
Wymagania ogolne

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Specytikacja techniczna ST 00.00 — ,, Wymagania ogolne”, odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszezegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostana
wykonane w ramach :

OPRACOWANIA PROJEKTU BUDOWLANO-
WYKONAWCZEGO NA ZADANIE
,BUDOWA SIECI ELEKTROENERGETYCZNEJ
KABLOWEJ NN 0,4 KV OSWIETLENIA DROGOWEGO
NA TERENIE GMINY GRODKOW
W MIEJSCOWOSCI MIKOLAJOWA?”,

1.2. Zakres stosowania ST.

Jako czes¢ Dokumentéow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczytywac i rozumie¢ w zleceniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

ST.00.00. Wymagania ogolne.

ST.IE.11. Budowa o$wietlenia drogowego

(CPV -45316110-9, 45316100-6, 45316000-5 )
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1.4. Okreslenia podstawowe .

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco :
1.4.5. Dziennik budowy

— opatrzony pieczgcia zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inspektorem nadzoru, Wykonawca i Projektantem.
1.4.7. Budowa

— wykonywanie obiektu budowlanego w okreSlonym miejscu, a takze odbudowa,
rozbudowa,  nadbudowa, przebudowa oraz modernizacja obiektu budowlanego.
1.4.8. Kierownik budowy

— osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.9. Roboty budowlane

— budowa, a takze prace polegajace na montazu rozbidrce lub remoncie obiektu
budowlanego.
1.4.11. Teren budowy

— przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzeniag zaplecza
budowy.
1.4.12. Ksi¢ga obmiaru

— akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami shuzacy do
wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zalgcznikow; wpisy w ksiedze obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru.
1.4.13. Materialy

— wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
1.4.14. Dokumentacja budowy
— pozwolenie na budowe wraz z zalgczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokotly
materialow koncowych i czgsciowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu,
operaty geodezyjne i ksiazka obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu —
takze dziennik montazu.
1.4.15. Dokumentacja powykonawcza
— dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz
geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
1.4.16. Aprobata techniczna
— pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania w
budownictwie.
1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢
— zgodnos¢ wykonywania robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie
zostal okre§lony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robot budowlanych.
1.4.18. Polecenia Inspektora nadzoru
— wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie pisemne;j,
dotyczace sposobu realizacji robd6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.19. Projektant
- uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
1.4.20. Pozwolenie na budowe
— decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie
robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.
1.4.21. Rysunki
— cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.
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1.4.22, Slepy kosztorys
~ wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
1.5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Zamawiajacy w terminie okre§lonym w przekaze Wykonawcey teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje 1 wspotrzedne punktow
glownych obiektu oraz reperow, Dziennik budowy i Ksigge obmiaru robot oraz 1 egzemplarz
Dokumentacji Projektowej i jeden komplet ST.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa.
Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
1.5.2.1.Dokumentacja Projektowa zalaczona do dokumentow przetargowych:
1.5.2.1.1. Opisy techniczne,
1.5.2.1.2. Rysunki.
Rysunki zawarte w Dokumentacjach Przetargowych pozwalaja na okreslenie lokalizacji i
charakteru robot, i sa wystarczajace do ich wykonania.
Dokumentacja zawiera:

1. Opis techniczny

2. Obliczenia techniczne

3. Rysunki
1.4.3. Zgodnos$¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST.
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe przekazane przez Inspektora
Nadzoru wymagania dlaWykonawcy stanowia cz¢s¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione

cho¢by w jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej

Dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje nastepujaca

kolejnosc ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne
2) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszezen w Dokumentach Kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich
poprawek.
W przypadku rozbieznosei opis wymiaréw wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkow .
Wszystkie wykonane roboty i materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami,a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego podziatu tolerancji.
W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacjg Projektowa Iub
ST, i wplynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy .
W czasie trwania budowy Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace oraz dojazd do placu budowy. Wykonawca zapewni stale
warunki widoczno$ci w dzieni i w nocy tych znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwie$ci przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w cene kontraktowa.
1.4.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni i za urzadzenia podziemne, w czasie
trwania budowy.
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Wykonawca zobowiazany jest umies¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktore majg by¢ wykonane w zakresie polozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomié Inspektora nadzoru, wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowane wladze i bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja zaplacie i sa uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

1.4.7. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie urzadzenia i materiaty uzywane
do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora
nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas do momentu odbioru koficowego.

1.4.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz prezpisy i wytyczne, ktore saw jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.
Wykonanwca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne stosowne dokumenty.

2. Materialy

2.1 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem , zachowaly swoja jakosé 1 whasciwosé do
robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektor nadzorua.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania tylko takiego sprzetu , ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey
lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami dotyczacymi ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowani.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transporu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasnosei przewozonych materialow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.
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5. Wykonanie robot.
Ogolne zasady wykonania robot.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za przeprowadzenie robot zgodnie z Kontraktem oraz za jakosc¢
stosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw roboét zgodnie z wymiarami i1 rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostana , jesli wymaga¢ bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawceeg na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokoscei przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawey od odpowiedzialnosei za ich dokladnose.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki
badan materialow irobot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, dos§wiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwestie.
Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.
6. Kontrola jakosci robot.
6.1. Zasady kontroli jakosci robot.
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zalozong jakos¢ robot. Wykonawea jest odpowiedzialny za pelng pelng kontrole robot i jakosci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.
6.2 Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektor nadzorua o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akeceptacji przez Inspektora nadzoru.
6.3 Atesty jakosci materialow
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy
ich pelng zgodnosé z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materiatlow dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe beda posiadac atesty wydane przez producenta. Jesli zostanie stwierdzona
niezgodnosc¢ ich wlasciwosci z ST to takie materialy zostana odrzucone.
6.4. Dokumenty budowy.
6.4.1. Dziennik budowy.
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy begda dokonywane na bierzaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu , z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne , dokonywane trwalg technika, w porzadku chronologicznym , bezposrednio jeden po
drugim , bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawey i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnoscei:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
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- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot zanikowych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i
koncowych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami
klimatycznymi,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- wyniki prob poszezegolnych elementow budowli z podaniem , kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Whpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
6.4.2. Ksiega obmiaru.
Ksigega obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w wycenionym slepym kosztorysie i wpisuje do ksiegi obmiaru.
6.4.3. Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ oprocz wymienionych w punktach 6.8.1. do 6.8.3. nast¢pujace
dokumenty :

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokotly odbioru robét,

e) protokotly z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.
6.4.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
7. Obmiar robot.
7.1.0golne zasady obmiaru robét.
Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym $lepym kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiaru.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wedlug konstrukcji Inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z cz¢stoscia wymagana przez Wykonawce lub
Inspektora nadzoru.
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7.2. Zasady okreSlania ilo$ci robét i materialow.

Dtugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robot. Obmiar robot
zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

8. Odbior robot.

8.1.Rodzaje odbiorow roboét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy :

a) odbiorowi robot zanikowych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze$ciowemu,

c) odbiorowi koncowemu

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2.0dbior robot zanikowych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikowych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Podczas odbioru robét zanikowych nalezy sprawdzié:

e typ i przekrdj kabla,

e sposob ulozenia kabla, a w szezegolnosci: gleboko$é zakopania, rodzaj gruntu, sposob
wykonania skrzyzowan i zblizen z innymi urzadzeniami podziemnymi, sposob
przykrycia linii kablowej, sposdb wykonania przepustow, sposob oznakowania linii
kablowej, sposéb wykonania zapasow kabla,

Odbior robot zanikowych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowosc¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawcea wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektor nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pézniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektor nadzoru.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbior czeSciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje sie wedlug zasad jak przy odbiorze koficowym robot.

8.4.0dbior koncowy robot.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pis$mie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.5

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektor nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i ST.
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W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikowych i ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robot
uzupehniajacych i poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych roboét
poprawkowych lub robot uzupetniajacych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin
odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszezegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.
8.5.Dokumenty do odbioru koncowego robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru
koncowego robot sporzadzony wedlug ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikowych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- dzienniki budowy i ksiegi obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych,

- atesty jakosciowe wbudowanych materialow,

- powykonawczg dokumentacje geodezyjna obiektu,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku gdy wedlug komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru konicowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru koficowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.6.0dbior ostateczny.
Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.
ST.IE.11.
Budowa oswietlenia drogowego.
1. Wstep.
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
budowy oswietlenia drogowego w miejscowosci Mikotajowa.
1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot i obejmujg :
budowe oswietlenia drogowego miejscowosci Mikolajowa
2. Materialy.
Materiatami i urzadzeniami stosowanymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa i zasadami
niniejszej umowy do wykonania instalacji o§wietlernia drogowego sa :
1. Bednarka walcowana na goraco30x3 mm
2 Folia z PCW techniczna o gr. 0,3-0,4mm
3. Fundament B-51
4. Kabel YAKXS 0.6/1kV 4x35mm?2
5 konstrukcje mocujace
6. lampa oswietleniowa kompletna typu [ZYLUM 1 / 5399 / 20 LEDs 700mA NW 740
45,5W / Light Exhauster
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7. Opaska kablowa OKi - ocechowana

8. Oslona rurowa gietka do kabli DVK fi 75 mm

9. Przewod YDY 500V 3x2,5mm?2

10. Shup aluminiowy anodowany SAL-70G

11. Wazelina techniczna niskotopliwa N (TN)

12. wysiegniki aluminiowe anodowane typu WR-2/1/0,95/5
13. Ztacze oswietl. zewn. shup. IZK 1-bezp.

14 materialy pomocnicze

3.Sprzet.

1., ciggnik kotowy

® N LW

koparko-spycharka na podwoziu ciggnika kotowego 0.15 m3
podno$nik montazowy samochodowy hydrauliczny
przyczepa dhuzycowa

przyczepa do przewozenia kabli

spawarka

srodek transportowy

3. zuraw samochodowy

Roboty instalacyjne moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu Sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru. Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca
powinien dysponowac Sprzetem sprawnym technicznie.

4. Transport.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogolne”.

5.Wykonanie robot.

5.1. Ogoélne wymagania wykonania robét.

Ogolne wymagania dotyczace robot Podano w ST.00.00.

5.2. Wykonanie instalacji o$wietlenia drogowego.

Przed przystapieniem do robot zasadniczych nalezy zlokalizowac i oznaczy¢ kolizje
z istniejgeym i projektowanym uzbrojeniem terenu,

Zlokalizowane kolizje zabezpieczy¢ i oznakowaé, zas roboty w ich obrebie
wykonywaé recznie

Wszystkie prace nalezy wykonywac zgodnie z odpowiednimi PN/E, SEP oraz
zgodnie z obowiazujacymi przepisami bhp.

W miejscu wskazanym na mapie sytuacyjno-wysokosciowej zabudowa¢ stupy
oswietleniowe aluminiowe z wysiegnikiem i oprawa oswietleniowa:

o Obwaod ze stupa nr 54
*  Oswietlenie drogi
e Shup SAL-70G
Wysiegnik WR-2/1/0,95/5
Fundament B-51
Kat nachylenia 5°
Oprawa [ZYLUM 1 /5399 /20 LEDs 700mA NW 740
45,5W / Light Exhauster
e Posadowienie zgodnie z Rys.1/E ,
Pomiedzy zabudowanymi slupami oswietleniowymi ulozy¢ linie kablowa kablem
typu YAKXS 4x35 mm® o tacznej diugosci [Jlif mb 277
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Dhugos¢ wykopu pod kabel wynosi 491 mb

e Na dnie wykopu w ziemi rodzimej utozy¢ bednarke ocynkowang 30x3 mm i
przysypac ziemia z wykopu

e Projektowane oswietlenie zasili¢c zgodnie z warunkami zasilania.

e Na shupie przylagczanym zabudowac¢ odgromniki typu SE30.166 oraz rozlacznik
RSA-0/1 z wktadka WT-00/gF 10A

e W zlaczach stupowych zastosowac zabezpieczenia topikowe Bi Wts 4A.

e Shuipy oswietleniowe nalezy zabezpieczy¢ poprzez malowanie powloka
antyplakatowg 1 antygraffiti o wysokosci do 2,5m od nawierzchni terenu w
technologii trwalego zabezpieczenia (np. ,,HLG System” lub inna o rownowaznych
wlasciwosciach). Nad powloka zabezpieczajaca, na wysokosei 2,5m. Wykonawca
powinien nanie$¢ na stup numer eksploatacyjny — ustalony na etapie realizacji w
UM Grodkow.

e  Wykonac polaczenia elektryczne zgodnie z Rys.2/E.

e Na kablach, co 10 m, oraz z obu stron nalozy¢ oznaczniki kablowe zawierajace:
nazwe uzytkownika kabla, napiecie znamionowe, typ kabla, rok ulozenia. Ponadto
na wszystkie koncowki kabli nalozy¢ oznaczniki kierunkowe kabli zawierajace:
nazwe uzytkownika kabla, napigcie znamionowe, typ kabla, rok ulozenia, kierunek
utozenia kabla skad — dokad, dlugos¢ kabla oraz nazwe firmy uktadajacej kabel.

e Wszystkie elementy taczone poprzez skrgcanie zabezpieczy¢ smarem.

e Pod droga i wjazdami wykonac¢ przejscie metoda przewiertu sterowanego lub
przecisku z zastosowaniem rury ochronnej DVK lub SRS o $rednicy 110 mm na
glebokosei 1,2 m

e Rury na calej dlugosci ukladaé¢ na warstwie piasku lub ziemi pozbawionej
zanieczyszczen w celu zabezpieczenia przed ugniataniem

e Roboty elektryczne nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami bhp.

e Zmierzona rezystancja uziomow nie moze przekracza¢ wartosci 10 Q przy stupie
oswietleniowym stosujac przeliczniki rezystywnoscei gruntu.

e Wszelkie prace wykona¢ zgodnie z zalaczonymi uzgodnieniami oraz zawartymi
uwagami i wytycznymi:

o Uzgodnienie UM Grodkow
o Uzgodnienie ZDP w Brzegu
o Uzgodnienie TNT TAURON

e Kable nalezy uktada¢ w rurze AROTA na dnie wykopu na warstwie ziemi
pozbawionej kamieni oraz innych zanieczyszezen mogacych spowodowac
uszkodzenie kabla.

e Ulozony kabel nalezy zasypa¢ warstwa ziemi rodzimej 25 cm i ulozy¢ folie
niebieska na catej dlugosci wykopu.

e Glgbokos¢ utozenia kabla mierzona od powierzchni nie powinna by¢ mniejsza niz
70 em.

e Na kablach, co 10 m, oraz z obu stron nalozy¢ oznaczniki kablowe zawierajace:

nazwe uzytkownika kabla, napiecie znamionowe, typ kabla, rok ulozenia. Ponadto

na wszystkie koncoéwki kabli nalozyé oznaczniki kierunkowe kabli zawierajace:
nazwe¢ uzytkownika kabla, napigcie znamionowe, typ kabla, rok ulozenia, kierunek
ulozenia kabla skad — dokad, dlugo$é kabla oraz nazwe firmy ukladajacej kabel.

Przy ukladaniu kabli obowigzuje norma N-SEP E-004.

Przy kazdej shupie nalezy zostawi¢ zapas kabla o dtugosci okoto 1,0 metra.

Kabel przed zasypaniem nalezy zglosi¢ do odbioru robét zanikowych

Wykonane roboty winny zosta¢ zinwentaryzowane geodezyjnie powykonawczo

przez uprawnionego geodete.

e Podczas prowadzenia robét ziemnych nalezy stosowac zabezpieczenia dla osob
trzecich.

e Zajecie pasa drogowego uzgodni¢ z wlasciwym wiascicielem drogi.

e o o o

Budowa sieci elektroenergetycznej kablowej nN 0,4 k1" oswietlenia drogowego w miejscowosci Mikolajowa Strona 10



e Roboty elektryczne nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami PBUE
oraz normami.

o Charakterystyka instalacji:

e Zasilanie z istniejacego stupa nN nr 54

Obwaod oswietlenia drogowego

o Rodzaj obiektu: linia kablowa oswietlenia nN

F.aczna dlugos¢ linii kablowej — 286 mb
Dhugosc¢ wykopu pod kabel — 250 mb
Poczatek linii: zaciski pradowe na shupie nr 54/14/0
Koniec linii: shup nr 54/20/0
Oprawy o$wietleniowe IZYLUM 1/ 5399 /20 LEDs 700mA NW
740 45,5W / Light Exhauster- 6 szt..
Stup aluminiowy anodowany SAL-70G — 6 kpl.
Wysiegnik WR-2/1/0,95/5 — 6 szt.
Fundament B-51 — 6 kpl.
Sterowanie programatorem astronomicznym
Typ kabla : YAKXS 4x35 mm’
PARAMETRY TECHNICZNE OPRAWY DROGOWEJ W

TECHNOLOGII LED

0 0 0o

0 0 0oO0

PARAMETRY KONSTRUKCYJNE

e Material korpusu: Wysokoci$nieniowy odlew aluminiowy malowany proszkowo na wybrany
kolor z ogolnodostepnej palety

e Wnetrze komory optycznej, komory elektrycznej oraz elementy oprawy (np. pokrywa, uchwyt
montazowy) zabezpieczone przed korozja powloka lakiernicza.

e Material klosza: Plaskie hartowane szklo

e Stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne: IK09

e Szczelnos$é komory optycznej [P66

e Szczelnosé komory elektrycznej [P66

e Wymagany jest raport z badan szczelno$ci pochodzacy z akredytowanego laboratorium

e Oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt stanowigcy integralna czes¢ oprawy oraz
pozwalajacy na montaz zarowno na wysiggniku jak i bezposrednio na stupie. Kat nachylenia
oprawy jest mozliwy w zakresie: od -10° do 30° (montaz bezposredni) lub od -45° do 30°
(montaz na wysiegniku). Zmiana sposobu montazu odbywa si¢ bez koniecznosci zdejmowania
oprawy

e Uchwyt montazowy wykonany z tego samego materialu co korpus oprawy oraz malowany
proszkowo na ten sam kolor

e FElementy mocujace oprawe na stupie, wysiegniku ($ruby, podkiadki) oraz klamry zamykajace
muszg by¢ wykonane ze stali nierdzewne;
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e Dostep do komory osprzetu elekirycznego bez uzycia narzedzi za klipsow/zatrzaskow. Oprawa
posiada dedykowane zawiasy chroniace pokrywe osprzetu przed upadkiem

e Zakres temperatury otoczenia podczas pracy oprawy: od -40°C do +50°C

e Max. masa oprawy 4,9%kg

e Ze wzgledow estetycznych i dla ujednolicenia wygladu instalacji oswietleniowej wymaga sig,
aby oprawy danego rodzaju (np. drogowe) o réznych mocach posiadaly jednakowy ksztalt
(jedna rodzina opraw).

PARAMETRY ELEKTRYCZNE I FUNKCJONALNOSC

e Moc maksymalna uwzgledniajace wszystkie straty — 45,5W,

e Oprawa wykonana w [ lub II klasie ochronnosci elektrycznej, znamionowe napigcie zasilania
220-240V/50-60 Hz, wspotczynnik mocy oprawy min. 0,93 dla znamionowego obcigzenia.

¢ Beznarzedziowe podlaczenie oprawy do sieci zasilajace;j.

e Oprawa wyposazona w zabezpieczenie przed przepigciami 10kV i dioda sygnalizujaca
prawidlowe dzialanie (przed zasilaczem)

e Uklad zasilajacy umozliwiajacy zaprogramowanie co najmniej 5-ciu stopni autonomicznej
redukcji mocy i strumienia $Swietlnego bez zewnetrznego sygnalu sterujgcego, zgodnie z
ustalonym wczes$niej harmonogramem

e Oprawa wyposazona w etykiete z kodem QR wraz z dodatkowa naklejka do umieszczenia np.
we wnece shupowej i/lub na projekcie. Dostep do aplikacji z poziomu komputera i urzadzen
przenosnych (smartphone, tablet, laptop itp.), zabezpieczony loginem i hastem. Aplikacja
pozwala na przypisanie kont dla administratora i dodatkowych sub-kont dla wykonawcow i
instalatorow. Kod QR poprzez uzycie dedykowanej aplikacji umozliwia uzyskanie pelnej
charakterystyki oprawy i dostep do informacji takich jak:

o parametry fotometryczne, elektryczne oraz mechaniczne

o dokumentacja oprawy, instrukcja montazu

o instrukcja serwisowania w  przypadku nieprawidlowego dzialania oprawy
o$wietleniowe;j

o lista czgsci zamiennych wraz z kodami producenta

PARAMETRY OSWIETLENIOWE I POTWIERDZENIA

Rodzaj zrodia swiatta ~-LED

Minimalny strumien swietlny panelu LED- 6900Im,

Budowa oprawy pozwala na wymiang ukfadu optycznego oraz modutu zasilajacego

Wymiana elementéw ukladu optycznego bez koniecznosci wykonywania polaczen lutowanych

Oprawa wyposazona w system regulacji cisnienia wewnatrz oprawy, zapobiegajacy zjawisku

kondensacji pary wodnej w komorze elektryczne;j

e Oprawa wyposazona w system optymalnego odprowadzenia ciepla (termiczne rozdzielenie
pomigdzy ukladem zasilajacym, a uktadem optycznym)

e Oprawa wykonana w technologii LED, bryla fotometryczna ksztaltowana za pomoca plaskiej
wielosoczewkowej matrycy LED

e Temperatura barwowa zrodetl Swiatla: 4000K +10%

e Kazda z soczewek matrycy emituje taka sama krzywa $wiatlosci, a catkowity strumien oprawy
jest suma strumieni poszczegolnych soczewek

e Oprawy musza speinia¢ wymagania normy EN 62471 ,Bezpieczenstwo fotobiologiczne lamp i
systemow lampowych”

e Utrzymanie strumienia $§wietlnego w czasie: 95% (zgodnie z [ES LM-80 - TM-21)

e Wartosci wskaznika udzialu $wiatla wysylanego ku gérze (ULOR) nie wieksza niz okreslona w
Rozporzadzeniu WE nr 245/2009

e Oprawa musi by¢ oznakowana znakiem CE oraz posiada¢ deklaracje zgodnosci

e Oprawa musi posiada¢ aktualny certyfikat akredytowanego osrodka badawczego

potwierdzajacy wykonanie wyrobu zgodnie z Normami zharmonizowanymi z Dyrektywa LVD

(PN-EN 60598-1/PN-EN 60598-2-3) oraz zachowanie rezimow produkeji i jej powtarzalnosci,

zgodnie z Typem 5 wg ISO/IEC 17067 - certyfikat ENEC lub rownowazny
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e Oprawa musi posiada¢ aktualny certyfikat akredytowanego os$rodka badawczego
potwierdzajacy wiarygodno$¢ podawanych przez producenta parametréow funkcjonalnych
deklarowanych w momencie wprowadzenia wyrobu do obrotu, takich jak: napiecie zasilania,
klasa ochronnosci elektirycznej, pobierana moc, skuteczno$é $wietlna, temperatura
barwowa, strumien swietlny - certyfikat ENEC+ lub rownowazny

e Dostgpnosc¢ plikow fotometrycznych (np. format. Ldt, .les). Pliki zamieszczone na stronie
internetowej producenta lub dystrybutora pozwalajace wykona¢ sprawdzajace obliczenia
fotometryezne w ogolnodostepnych oswietleniowych programach komputerowych (np. Dialux,

Relux)

PRZYKEADOWE ZDJECIA, WYMIARY I KRZYWA FOTOMETRYCZNA

= =

A

w . =

AXBXC (mm ) - 587x94x294

e Shup aluminiowy anodowany — powloka 25um

e Shupy aluminiowe anodowane cylindryczno-stozkowe o wysokosei 7 m
z wysiggnikiem o dlugosci0,95m, kat nachylenia wysiggnika 5 stopni. Ksztatt stupa
oraz wysiegnika przedstawiony na zalgczonych do dokumentacji rysunkach
technicznych. Wysoko$§¢é zawieszenia oprawy7m. Stup i wysiegnik anodowany na
kolor inox potwierdzony z inwestorem na bazie wzornikow kolorow anodowania
producenta. Srednica stupa przy podstawie minimum fi 146 podstawa shipa
o wymiarach 260x 260, rozstaw $rub 200 x 200, co zapewnia stabilno$¢ calej
konstrukeji. Stup i wysiggnik zabezpieczony technologia anodowania o minimalne;j
grubos$ci powloki anodowej w zakresie od 20 do 25 mikronéw. Stup powinien
posiadac deklaracje whasciwosci uzytkowych sygnowana znakiem CE wystawiona
przez producenta. Minimalny okres gwarancji producenta na shup 5 lat
z mozliwo$cig wydtuzenia do 20 lat.

e Zywotno$¢ slupa min 45 lat - potwierdzi¢ aprobata techniczng wystawiona
przez zewnetrzng jednostka badawcza.

e Shupy posadowi¢ na fundamentach betonowych prefabrykowanych producenta
slupow badz fundamentach przez niego sugerowanych, stosowanie innych rozwiazan
moze wplywac na utrat¢ gwarancji na cala konstrukcje.

Przykladowy wizerunek slupa i wysi¢gnika
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Stupy musza spetnia¢ wymagania wytrzymalosciowe dla strefy wiatrowej i kategorii
terenu. Do wyposazenia dolagczony powinien byé komplet ocynkowany elementow zlacznych
stupa (nakretki, podktadki, ostony na nakretki z tworzywa sztucznego , kluczyk imbusowy). Stupy
majg posiadac certyfikat bezpieczenstwa biernego w klasie NE2.

e Fundamenty

Na inwestycj¢ nalezy stosowa¢ fundamenty betonowe wykonany z betonu. Konce srubowe
cynkowane ogniowo zabezpieczone dodatkowo koszulka termokurczliwg. Powierzchnia
fundamentu pokryta srodkiem impregnujacym. Fundament sugerowane przez producenta stupow
badz jego produkcji. Stosowanie innych rozwiazan nie moze wplywac na utrate gwarancji calej
konstrukeji.
Dane techniczne:

* beton klasy C25/30 wg normy EN 206-1,

* kosz zbrojeniowy wykonany ze stali B500,

« konce $rubowe cynkowane ogniowo,

» w fundamentach betonowych do stupow i masztéw aluminiowych zastosowano tulejki

termokurczliwe zaloZzone na koncach srubowych w miejscu osadzenia podstawy shupa, co

stanowi dodatkowe zabezpieczenie konca §rubowego przed powstaniem ogniwa

korozyjnego

* otwory boczne i otwor pionowy do wprowadzania kabli zasilajacych,

* powierzchnia zewnetrzna pokryta srodkiem impregnujacym (hydroizolacyjna emulsja

bitumiczna).

Przykladowy wizerunek fundamentu
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6. Kontrola jakoSci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ze szcegdlnym uwzglednieniem
wytycznych Dokumentacji Projektowej. Wszystkie Materiaty do wykonania musza odpowiadac
wymaganiom Dokumentacji Projektowej i ST.

7. Obmiar robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ”"Wymagania ogolne™ .
Jednostka obmiaru sa :
- kpl
- szt
- m
- m2
8.0dbidr robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST "Wymagania ogolne”. Odbior robot nalezy dokonac
zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano-Montazowych.
9.Podstawa platnoSci.

Ogolne wymagania dotyczace platnosci Podano w ST "Wymagania ogolne .
Platnos¢ za wykonanie sieci oswietleniowej nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacja
Projektowa na podstawie obmiaru robot, atestow produktow materialow oraz oceny jakosci
wykonywanych robot.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykonac instalacje obejmujace:

9.1. Sie¢ o$wietlenia drogowego w miejscowosci: Mikolajowa
- wykonaé kablem YAKXS 4x35 mm’
jako punkty swietlne zastosowa¢ shupy aluminiowe anodowane (wg opisu w PB)
- zastosowac oprawy ledowe LED (wg opisu w/w)
- Kable uktada¢ w rurach ochronnych
Cena wykonania robot obejmuje :
e prace przygotowawcze i pomiarowe,
opracowanie harmonogramu robat,
wyznaczenie miejsc robot,
oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot,
przygotowanie podloza i innych miejsc robot,
wykonanie poszczegolnych elementow robot zgodnie z niniejsza specyfikacija,
posprzatanie terenu robot,
zaladowanie i odtransportowanie materialow odpadowych na sktadowisko ,
uruchomienie instalacji,
przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych dla poszczegolnych robot.
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Cena uwzglednia rowniez odpady i ubytki materialowe.

10.Przepis
>

>

5

vV

y zwigzane.

Norma SEP N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona
przeciwporazeniowa

Norma SEP N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-EN 1997-1:2008 Eurokod 7 - Projektowanie geotechniczne - Czesé 1: Zasady
ogolne

PN-B-06050:1999 Geotechnika -- Roboty ziemne -- Wymagania ogolne
PN-CEN/TR 13201-2:2016-02 Oswietlenie drog - Czes¢ 1: Wytyczne wyboru klas
os$wietlenia.

PN-EN 13201-2:2016-03 Os$wietlenie drog -- Czesé 2: Wymagania eksploatacyjne.
PN-EN13201-3:2016-03 Oswietlenie drog - Czeséé 3: Obliczenia parametrow
oswietleniowych.

PN-EN 13201-4:2016-03 Os$wietlenie drog — Czeéé 4: Metody pomiaru efektywnosci
oswietlenia.

PN-EN 13201-5:2016-03 Oswietlenie drog — Czgs¢ 5: Wskazniki efektywnosci
energetycznej.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE Wyd. 1980 r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 marca 2013 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach energetycznych (Dz. U. z 2013r.
poz.492 ze zmianami).

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych Czegsé V
Instalacje elektryczne 1973 r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 8 pazdziernika 1990 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé urzadzenia elektroenergetyczne
w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. (Dz. U. 1990 nr 81 poz. 473. akt prawny
uchylony przez Ustawe Prawo budowlane i dotychczas nie zastapiony, lecz
merytorycznie nadal aktualny.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U.
2003 nr 47 poz. 401 ze zmianami).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (t. j. Dz. U. z 2016 r., poz.290 ze
zmianami).

Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Prawo energetyczne (t. j. Dz. U. z 2017 r., poz.
220).

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2013 r., poz. 21 ze zmianami).
Ustawa z dnia 21 marcal985 r. o drogach publicznych ( t.j. Dz. U. z 2016 r., poz.
1440).

Ustawa z dnia 10 kwietnia 2003r. o szczegolnych zasadach przygotowania i realizacji
inwestycji w zakresie drog publicznych (t. j. Dz. U. z 2015 poz. 2031 ze zmianami).
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (t. j. Dz. U. z 2013r.,
poz.1232 ze zmianami).

Normy czynnosciowe i przedmiotowe PN/E, PN-EN, PN-IEC dotyczace sieci,
instalacji i urzadzen elektrycznych

Ustawa o wyrobach budowlanych.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych
Instrukcje Producenta montowanych urzadzen.
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