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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot,
prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn.. ,Zmiana sposobu
uzytkowania z przebudowa budynku produkcyjnego na lokale do prowadzenia dzialalnoS$ci
wraz z kolorystyka elewacji i zagospodarowaniem terenu, dz. nr geod. 11761 1177, obr. 5, ul.
Ustugowa 10, Stargard” zgodnie z zakresem rob6t przedstawionym w Projekcie Budowlanym i
przedmiarze robot.

Podstawg opracowania niniejszej SST sa Projekty Budowlane, przepisy obowiazujacego prawa,
normy i zasady sztuki budowlane;.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowlanego i przedmiaru robdt jako pomocnicza
dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizacji rob6t — rusztowania — ,,Zmiana sposobu
uzytkowania z przebudowa budynku produkcyjnego na lokale do prowadzenia dzialalnosci
wraz z kolorystyka elewacji i zagospodarowaniem terenu, dz. nr geod. 1176 i 1177, obr. 5, ul.
Uslugowa 10, Stargard”.

1.3. Zakres robot objetych SST

Dane zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt montazowych i
demontazowych rusztowan niezbednych do wykonania rob6t murowych, konstrukcji rusztowan i
rozbiorek .

1.4. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Zgodnie ze specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 “Wymagania ogolne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze Specytfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce Zgodnie
ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.3. Zgodnos¢ Robdt z Dokumentacja Projektowa i ST
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

1.4.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania roboét
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.



1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Wspolny Stownik Zamowien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

Dzial

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000-7

Roboty budowlane

452.00000-9

Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich cze¢$ci oraz roboty
w zakresie inzynierii Igdowej i wodnej

4526.0000-7

Roboty w zakresie wykonywania
pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne
podobne roboty specjalistyczne

45262100-2

Roboty przy wnoszeniu rusztowan

45262110-2

Demontaz rusztowan

45262120-8

Wznoszenie rusztowan

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.




2. MATERIALY
2.1. Materialy podstawowe
Elementy konstrukcji rusztowan zgodne z zapotrzebowaniem lub dokumentacja projektowsa
Materiaty faczace : Sruby, ztgczki systemowe zgodne z zapotrzebowaniem lub z dokumentacja
projektows

2.2. Pozostale Materialy
Zgodnie z Dokumentacja techniczng, zestawieniem materiatow zawartym w Przedmiarze Robot

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzet, ktory moze by¢ uzyty do wykonywania robét (podstawowy)
Wykonawca przystepujacy do prac powinien posiadaé nastgpujacy sprzet i narzedzia:
Srodek transportowy
Wyciag

3.3. Pozostaly sprzet i sprzet zamienny
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

4 TRANSPORT

4.1. Stal, elementy stalowe, inne elementy

Elementy stalowe nalezy przewozi¢ $srodkami transportu przystosowanymi do przewozu tego
rodzaju materiatow. Przewozone elementy stalowe nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem ze
srodka transportu oraz przed przesuwaniem i ewentualnym spowodowaniem szkod u oséb
trzecich.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
przedmiarem robot, wymaganiami ST i SST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub wskazaniami na pis$mie przez Inspektora nadzoru.



Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostang, jezeli wymagac bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce Na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalniaja
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe;j
iw ST, atakze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni
wyniki badan materiatéw, dos§wiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.2. Montaz konstrukcji

5.2.1. Wymagania ogolne

Rusztowania systemowe powinny by¢ montowane zgodnie z dokumentacja projektowg z
elementow poddanych przez producenta badaniom na zgodno$¢ z wymaganiami konstrukcyjnymi
1 materiatowymi, okre§lonymi w kryteriach oceny wyrobow pod wzgledem bezpieczenstwa.

5.2.2. Prace montazowe
Montaz rusztowan, ich eksploatacja i demontaz powinny by¢ wykonywane zgodnie z instrukcja
producenta albo projektem indywidualnym. Osoby zatrudnione przy montazu i demontazu
rusztowan oraz monterzy ruchomych podestdow roboczych powinni posiada¢ wymagane
uprawnienia. Uzytkowanie rusztowania jest dopuszczalne po dokonaniu jego odbioru przez
kierownika budowy lub uprawniong osobe.
Odbidr rusztowania potwierdza si¢ wpisem w dzienniku budowy lub w protokdle odbioru
technicznego.
Na rusztowaniu lub ruchomym podescie roboczym powinna by¢ umieszczona tablica
okreslajgca: wykonawce montazu rusztowania z podaniem imienia o nazwiska albo nazwy oraz
numeru telefonu; dopuszczalne obcigzenie pomostow i konstrukcji rusztowania lub ruchomego
podestu roboczego.
Odlegtos¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od pionu komunikacyjnego rusztowania nie
powinna by¢ wigksza niz 20 m, a mi¢dzy pionami nie wigksza niz 40 m.
Liczbe 1 rozmieszczenie zakotwien rusztowania oraz wielkos¢ sity kotwigcej nalezy okresli¢ w
projekcie rusztowania lub dokumentacji producenta.
Sktadowa pozioma jednego zamocowania nie powinna by¢ mniejsza niz 2.5 kN.
Rusztowania i ruchome podesty robocze powinny:
posiada¢ pomost o powierzchni roboczej wystarczajacej dla 0so6b wykonujacych roboty oraz
do sktadowania narzg¢dzi i niezbednej ilo$ci materiatow,
posiadac stabilng konstrukcje dostosowang do przeniesienia obcigzen,
zapewni¢ bezpieczng komunikacje i swobodny dostep do stanowisk pracy,
posiada¢ porecz ochronng, o ktorej mowa w $15 ust.2 Dz.U.nr 47/2003,

5.3. Montaz gotowych elementow dostarczanych na budowe



Montaz elementéw gotowych dostarczanych na budowe wykonaé zgodnie z zaleceniami
producenta wyrobu oraz Inspektora Nadzoru

5.4. Instalacje
Montaz instalacji zwigzanych z konstrukcjami stalowymi ( instalacja : uziemiajaca, odgromowa )

wykona¢ zgodnie z projektem budowlanym branzowym, =zaleceniami Zamawiajacego,

producentéw wyrobow oraz Inspektora Nadzoru

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

6.1.1. Program Zapewnienia Jakosci
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

6.1.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

6.1.3. Badania i pomiary

Konstrukcja rusztowania nie powinna wystawac poza najwyzej potozona lini¢ kotew wiecej niz 3
m, a pomost roboczy umieszcza si¢ nie wyzej niz 1.5m ponad tg linig.

W przypadku odsunigcia rusztowania od §ciany ponad 0.2m, nalezy stosowac balustrady od strony
tej Sciany.

Pozostale - zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogolne”.

6.1.4. Raporty z badan
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze Specytikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze Specytikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

b) Rejestr obmiaréw



Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

c) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

d) Pozostale dokumenty
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

e) Przechowywanie dokumentow budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2.Kontrola, pomiary i badania
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Zasady okreslania iloSci robdt i materialow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:
odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
odbior czesciowy
odbidr ostateczny
odbidr pogwarancyjny

8.2. Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

8.3. Odbior cze¢sciowy
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.



8.4. Odbior ostateczny robot rozbiérkowych
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania og6lne”.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Nie wystepuje przy wykonywaniu robot rozbidorkowych.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogo6lne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dziennik Ustaw nr 47/2003
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.



