SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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WYKOP POD EAWY W GRUNCIE NIESPOISTYM
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonywania i odbioru robét
rozbiérkowych i przygotowawczych w zwiazku z rozbiérka kiladki dla pieszych nad torami PKP linii
Kutno-Pita (linia nr 18, w km 91,863) w Aleksandrowie Kujawskim , w sasiedztwie przejazdu
kolejowego w ul. Dworcowej

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje Techniczne stanowia cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania wykopow wraz z umocnieniem dla
obiektéw mostowych i obejmuja:

e wykonanie wykopdw - mechanicznie w gruncie kat. III,

e wykonanie wykopdw - recznie w gruncie kat. III,

e zlozenie gruntu na odklad tymczasowy,

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Fundament konstrukcji mostowej - element konstrukcji wspoélpracujacy z gruntem
przekazujacy wszelkie obcigzenia z konstrukcji mostu na grunt

1.4.2. Glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.

1.4.3. Wykop $redni — wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4. Wykop gleboki - wykop o glebokoSci przekraczajacej 3 m.

1.4.5. Pozostate okreSlenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi

normami i ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjq Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogo6lne"
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w STWiIiORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2. Sposob zagospodarowania materiatow
z rozbidrki opisano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.4.
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2.2. Umocnienie $cian wykopu

Do umocnienia wykopu, w razie potrzeby stosowac bale drewniane lub typowe elementy stalowe
umocnienia §cian.

Grunt wydobyty (uzyskany) z wykopu nalezy ztozy¢ w poblizu budowy na odktad tymczasowy lub
odwiez¢ na sktadowisko materiatéw. Celem okreslenia przydatnosci do ponownego uzycia jako zasypki

nalezy przeprowadzi¢ badania zgodne z PN i STWiORB.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzet wykorzystywany do robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania wykopéw powinien mie¢ do dyspozycji nastepujacy

sprzet:

e koparki do wykonywania wykopow glebokich,

e sprzet do recznego wykonywania ptytkich wykopow szerokoprzestrzennych,

e 7uraw samochodowy,

e sprzet do transportu pomocniczego.

e pompy mechaniczne do odwodnienia wykopow.
Sprzet uzywany do robét ziemnych musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdélne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw do wykonania robét

Transport mas ziemnych pojazdami samowytadowczymi.
Transport po budowie powinien odbywac sie po odpowiednio przygotowanych drogach
dojazdowych.
Materialy przewidziane ustaleniami niniejszej ST do wykonania robot przewozone beda
samowyladowczymi Srodkami transportu.
Ukopany grunt powinien by¢ bezzwlocznie przetransportowany na miejsce wskazane przez
Inzyniera lub na odk}ad stuzacy nastepnie do zasypania niezabudowanych wykopow.
W przypadku przygotowania odkladow gruntow przeznaczonych do zasypywania, odleglos¢
podnoza skarpy odkladu od gérnej krawedzi wykopu powinna wynosic:
e na gruntach przepuszczalnych - nie mniej niz 3,0 m,
e na gruntach nieprzepuszczalnych - nie mniej niz 5,0 m.
Zaladunek, transport, roztadunek i skladowanie materiatbw do zasypywania wykopéw powinny
odbywac sie tak, aby zabezpieczy¢ grunt przed zanieczyszczeniem i utrata wymaganych wiasciwosci.
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Wyboru srodkow transportowych nalezy dokona¢ na podstawie analizy nastepujacych

czynnikow:

e objetosci mas ziemnych,

e odlegtosci transportu,

e szybkosci i pojemnosci Srodkéw transportowych,

e uksztaltowania terenu,

e wydajno$ci maszyn odspajajacych grunt,

e pory roku i warunkéw atmosferycznych,

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zakres wykonywanych robot

Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie ze szczeg6tlowymi wymaganiami technicznymi
wykonania oraz wymaganiami w zakresie wykonania i badania przy odbiorze okreSlonymi przez normy
PN-B-06050:1999.

Przed przystgpieniem do robo6t ziemnych Wykonawca robot powinien przeja¢ od Inzyniera
punkty state i charakterystyczne, tworzace uklad odniesienia lokalnych pomiaréw sytuacyjnych
i wysokosciowych zgodnie z D.01.01.01.

State punkty pomiarowe powinny byc¢ tak usytuowane, wykonane i zabezpieczone, Zeby nie
nastgpito ich uszkodzenie lub zniszczenie przez wode, mroz, roboty budowlane itp.

Ochrona przyjetych punktow statlych nalezy do Wykonawcy robét. W przypadku zniszczenia
punktow pomiarowych nalezy je odtworzyc.

Wytyczenie wykopéw pod elementy obiektu mostowego winno by¢ wykonane na podstawie osi
glownych obiektu przez wyspecjalizowanego geodete.

Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone zgodnie z przygotowanym przez Wykonawce
i zaakceptowanym przez Inzyniera harmonogramem robot.

Ze wzgledu na mozliwo$¢ wystepowania niezinwentaryzowanych urzadzen podziemnych,
Wykonawca powinien uzyska¢ od Inzyniera aktualne podklady geodezyjne z naniesionymi
urzadzeniami podziemnymi.

Zabezpieczenie Scian wykopu w sposob odpowiadajacy wystepujagcym warunkom gruntowym
w wykopie:

e przy pomocy S$cianki szczelnej stalowej;
e poprzez odpowiednie uksztatltowanie skarp;
e lub w inny sposéb odpowiadajacy wystepujacym warunkom gruntowym w wykopie.

5.3. Wykonywanie wykopow

Kolejnos¢ robot na podstawie Dokumentacji Projektowej i harmonogramu robot.

Przed przystagpieniem do wykonywania wykopow Inzynier moze nakaza¢ wykonanie recznych
przekopoéw probnych.

Grunty z wykopu nalezy przetransportowaé i spryzmowa¢ w miejscu na terenie budowy

wskazanym przez Inzyniera lub odwiez¢ na sktadowisko Wykonawcy. Grunt moze by¢ wykorzystany
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do zasypania wykopow, po uprzednim zaakceptowaniu przez Inzyniera. Nadmiar gruntu nalezy odwiez¢
na sktadowisko Wykonawcy lub na odktad.
5.4. Odwodnienie wykopow

Roboty ziemne powinny by¢ wykonywane w takiej kolejnosci, zeby bylo zapewnione latwe i
szybkie odprowadzenie wod gruntowych i opadowych w kazdej fazie robot.

Wykonane urzadzenia odwadniajgce nie powinny powodowac niekorzystnego nawodnienia gruntow
w innych miejscach wykonywanych robot ziemnych ani powodowac szkdd na terenach sgsiednich.

Wykopy powinny by¢ chronione przed niekontrolowanym naplywem do nich wod pochodzacych z
opadow atmosferycznych. W tym celu powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkami
umozliwiajacymi tatwy odptyw wody poza teren robot. Od strony spadku terenu powinny by¢ wykonane,
W razie potrzeby, rowy.

Niedopuszczalne jest pompowanie wody gruntowej bezposrednio z dotéw fundamentowych w
gruntach sypkich drobnoziarnistych.

5.3. Zabezpieczenia $cian wykopow

Sciany wykopow nalezy tak ksztattowaé lub obudowywa¢, aby nie nastapito obsuniecie sie gruntu,
nalezy przy tym uwzglednia¢ wszystkie oddzialywania i wptywy, ktore moglyby naruszaé statecznosc
gruntu. Statecznos$¢ powinna by¢ zachowana przez caty okres planowanych robot.

W wykopach o §cianach podpartych lub rozpartych nalezy przestrzegac, zeby:

e gorne krawedzie brusow stalowych wystawaly na wysokos¢ 10 + 20 cm ponad teren,
e rozpory mialy trwalte zabezpieczenie przed opadnigciem w dot,
e krawedzie wykopu byly zabezpieczone, w przypadku przewidywanego ruchu przy wykopie lub

W zasiegu pracy zurawi,

e w wykopie rozpartym byly wykonane awaryjne dogodne wyjscia w odlegtosciach co 30 m.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Tolerancja wykonywania wykopow

Wymiary wykopow w planie oraz rzedne dna powinny by¢ wykonane z zatozong doktadnoscia
w stosunku do rzednych projektowanych.

7. OBMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
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W niniejszym przedmiocie opracowania nie obowigzuje obmiar robo6t. Podstawa rozliczenia
robot jest kwota ryczattowa, okreSlona na etapie przetargu, wynikajaca ze STWiORB i przedmiaru
robot. Kwota ryczaltowa jest ostateczna i nie podlegajaca negocjacjom, a tym samym zmianom Dlatego
tez Wykonawca na etapie sktadania oferty winien uwzgledni¢ koszty bezposrednie zwigzane z realizacja
robot i wkalkulowa¢ w cene ryczattowa koszty pozostale, a tym samym niezbedne do prawidlowej
realizacji przedmiotu zamdwienia.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.1. Kontrola i badania przy odbiorze

Powinny by¢ przeprowadzone nastepujace kontrole i badania:

a) sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa i ewentualnymi zmianami naniesionymi

w trakcie budowy przez Inzyniera,

b) sprawdzenie wykonanych wykopéw.

Na podstawie wynikdw badan nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru robot.

Jezeli wszystkie badania daly wyniki dodatnie, wykonane roboty ziemne nalezy uzna¢ za zgodne
z wymaganiami PN-B-06050:1999. Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za niezgodne z wymaganiami norm. W takiej sytuacji Wykonawca obowiazany jest doprowadzi¢
roboty ziemne do zgodnos$ci z norma i Dokumentacjq Projektowq i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

Podstawa ptatnosci robét budowlanych jest ryczat, skalkulowany przez Wykonawce na podstawie
Specyfikacji Technicznej oraz wizji lokalnej — na etapie przygotowania oferty. Ryczatt uwzglednia wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na prawidlowe wykonanie przedmiotu zaméwienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy
PN-B-02479:1998 Geotechnika. Dokumentowanie geotechniczne. Zasady ogolne.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.
PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar.
PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania.
10.2. Polskle Normy - oparte na EN, ISO
1. PN-EN 932-1:1999 Badanie podstawowych wlasciwosci kruszyw. Czes¢ 1: Metody pobierania
probek.
2. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie skladu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

\'.O\.U‘P.W!\’t‘
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10.3. Polskie Normy — wycofane lub zastapione
1. PN-66/B-06714 Kruszywa mineralne. Kruszywa kamienne, budowlane. Badania techniczne.

2. PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne.
10.4. Normy Branzowe

1. BN-75/8931-03 Pobieranie probek gruntow do celow drogowych. Rodzaje badan.
10.5. Pozostale przepisy
ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU I GOSPODARKI MORSKIEJ z dnia 30 maja 2000
r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie 1 ich
usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r.)
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