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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonywania i
odbioru robot rozbiérkowych i przygotowawczych w zwiazku z rozbiorka kladki dla pieszych nad
torami PKP linii Kutno-Pita (linia nr 18, w km 91,863) w Aleksandrowie Kujawskim , w sasiedztwie
przejazdu kolejowego w ul. Dworcowe;j

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje Techniczne stanowia cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt rozbidorkowych
i obejmuja:

e demontaz stalowych oston trakcyjnych,

e demontaz stalowych oddymnic,

e demontaz poreczy stalowych, mostowych przy pomocy palnika acetylenowego,

e demontaz stalowych stupow z oczepami,

e demontaz stalowych dZzwigaréw biegéw schodowych ze stezeniami,

e demontaz stalowych belek ustroju nosnego,

e demontaz i zaladunek elementéw mostowych - prefabrykaty ,pomostu, stopnie i spoczniki,

e burzenie przy pomocy mlotow pneumatycznych (rozbiérka mechaniczna) elementow
zelbetowych - stop fundamentowych o grubosci ponad 40 cm.

e wywiezienie elementéw stalowych z terenu rozbiorki (transport na sktadowisko Wykonawcy z
mechanicznym zatadunkiem i roztadunkiem)

e wywiezienie elementéw prefabrykatéw z terenu rozbiérki (transport na skladowisko
Wykonawcy z mechanicznym zatadunkiem i roztadunkiem)

e wywiezienie gruzu z terenu rozbidrki (transport na skladowisko Wykonawcy z mechanicznym
zatadunkiem i roztadunkiem)

Uwaga: Sposob zagospodarowania materialéw z rozbiorki opisano w STWiORB DM.00.00.00

» Wymagania ogolne” pkt 2.4.

1.4. Okreslenia podstawowe

OkreSlenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami i STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢
z Dokumentacja Projektowq i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robot

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

STWiORB - D.01.02.03
-3-



2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2. Sposob zagospodarowania materiatow
z rozbidrki opisano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.4.

3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne”
pkt 3.

3.2. Sprzet wykorzystywany do robot rozbiorkowych

Do wykonywania robét rozbiérkowych nalezy stosowac¢ nastepujacy sprzet:

e Palniki tlenowo-acetylenowe do ciecia poreczy.

e Pily mechaniczne do ciecia poreczy.

e Mioty pneumatyczne (wraz ze sprezarka powietrzng przewozna, spalinowa) - do rozkruszenia
betonu rozbieranych elementow.

e Samochody wywrotki o no$nosci 100+160 kN do przewiezienia elementéw rozbiérkowych na
sktadowisko.

e Dzwig samochodowy — do demontazu konstrukcji stalowej

e lLadowarka samobiezna.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Do przewiezienia elementéw rozbiérkowych oraz pokruszonych czesSci ustroju nosnego
na sktadowisko zastosowa¢ samochody dluzycowe, wywrotki lub samochody skrzyniowe o dlugosci
przestrzeni fadunkowej odpowiedniej do przewozonych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 5.
5.2. Projekt rozbiorki

Roboty rozbiorkowe beda prowadzone po zamknieciu ruchu pieszego na ktadce.

Szczegblowy projekt technologiczny rozbiorki elementéw obiektu mostowego lub budowlanego
wraz z harmonogramem rob6t Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie na podstawie kolejnosci
robot okreSlonej Dokumentacji Projektowej. Ww. projekt nalezy uzgodni¢ z odpowiednia jednostka
PKP oraz Administratorem kladki.
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Zalozona przez Wykonawce rozbidrki technologia demontazu elementéw ustroju nosnego i
podp6r powinna uwzglednia¢ obecny stan konstrukcji oraz konieczno$¢ zastosowania bezpiecznej
metody rozbiorki.

Projekt technologiczny rozbiorki powinien okresla¢ kolejno$¢ i sposob demontazu
poszczegblnych elementéw, drogi technologiczne dla sprzetu i rusztowania pomocnicze.

Na podstawie projektu technologicznego rozbiorki oraz harmonogramu robdt nalezy opracowac
technologie ruchowo-przewozowa pociggow oraz w porozumieniu z PLK (spétka PKP SA.)
tymczasowy rozklad jazdy pociagow, uwzgledniajacy konieczne ograniczenia ruchu pociagéw.

Projekt rozbiorki kladki oraz pozostate niezbedne projekty nalezy uzgodni¢ z odpowiednia
jednostka drogowa (Zamawiajagcym - ZDM) oraz przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru
do zaakceptowania.

Projekty rozbiorki kladki oraz pozostale projekty zawierajace elementy kolizyjne z PKP SA.
nalezy wuzgodni¢ z odpowiednimi stuzbami PKP oraz przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru
do zaakceptowania.

Przed przystapieniem do rozbidrki ktadki nalezy zabezpieczy¢ torowisko pod ktadka.

5.3. Zakres wykonywanych robot

Wykonanie rozbiorki elementéw obiektu mostowego lub budowlanego Wykonawca winien
przeprowadza¢ na podstawie ww. Projektu technologicznego rozbiorki.
5.3.1. Demontaz stalowych poreczy, oddymnic i oston trakcyjnych.

Demontaz poreczy, oddymnic i oston trakcyjnych przeprowadzi¢ rgcznie z uzyciem palnikow
acetylenowych lub pit do cigcia metalu.

5.3.2. Demontaz prefabrykatéw pomostu, stopni i spocznikéw

Prefabrykaty pomostu ktadki oraz prefabrykaty stopni i spocznikéw zdemontowac po ich
oddzieleniu od konstrukcji no$nej ktadki lub schodéw. Spoiny aczace prefabrykaty z konstrukcja nosna
wypali¢ palnikami acetylenowymi, pitami mechanicznymi lub innymi urzadzeniami mechanicznymi.

Demontaz prefabrykatow wykona¢ zurawiami. Zaleca si¢ zaladowanie prefabrykatow
bezposrednio po demontazu na $rodki transportu.

5.3.3. Demontaz dzwigarow stalowych.

Demontaz stalowej konstrukcji ktadki 1 schodéw przeprowadzi¢ na podstawie Projektu
technologicznego rozbiodrki opracowanego przez Wykonawceg. Stalowe dzwigary demontowaé przy
pomocy zurawia samochodowego.

Przed przystgpieniem do demontazu dzwigardw moze konieczne by¢ podparcie konstrukcji na
klatkach stalowych.

5.3.4. Rozbiorka fundamentow betonowych.
Zelbetowe elementy - fundamenty rozebraé mlotami pneumatycznymi o wymiennych ostrzach. Ciecie
zbrojenia recznie z uzyciem palnikow acetylenowych lub pit do cigcia metalu. Roboty rozbiorkowe

prowadzi¢ w sposob, ktory nie wptynie na duze ograniczenia ruchu pociggdw.
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5.4. Wykonanie rusztowan pomocniczych oraz ostonowych.

Do wykonania robot na wysokosci wykona¢ rusztowania z klatek lub podwieszone. Miejsca
rozbiorek nad ciggami komunikacyjnymi nalezy ostoni¢, wykonujac odpowiednie elementy ostonowe
podwieszane do obiektu lub mocowane do specjalnie wykonanych rusztowan.
5.5. Transport materialéw z rozbiorki.
Materialy rozbiorkowe po posortowaniu nalezy przewiez¢ odpowiednimi $rodkami transportu na
sktadowisko Wykonawcy, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru z zachowaniem przepiséw
dotyczacych ochrony srodowiska i gospodarki odpadami.
5.6. Rekultywacja terenu.

Po wykonaniu robot rozbiorkowych nalezy uprzatna¢ teren oraz wykona¢ rekultywacje terenu.

Projekt rekultywacji oraz zagospodarowania terenu winien opracowa¢ Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac rozbiorkowych

Kontroli jakosci robét podlega zgodnos¢ wykonanych rob6t z Dokumentacja Projektowa oraz
ustaleniami STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

W niniejszym przedmiocie opracowania nie obowigzuje obmiar robo6t. Podstawa rozliczenia
robot jest kwota ryczatltowa, okreslona na etapie przetargu, wynikajaca ze STWiORB i przedmiaru
robot. Kwota ryczattowa jest ostateczng i nie podlegajgca negocjacjom, a tym samym zmianom Dlatego
tez Wykonawca na etapie sktadania oferty winien uwzglednic¢ koszty bezposrednie zwigzane z realizacja
robot i wkalkulowa¢ w cene ryczattowa koszty pozostale, a tym samym niezbedne do prawidlowej
realizacji przedmiotu zaméwienia.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.
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Podstawa ptatnosci robét budowlanych jest ryczatt, skalkulowany przez Wykonawce na podstawie
Specyfikacji Technicznej oraz wizji lokalnej — na etapie przygotowania oferty. Ryczatt uwzglednia wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace sie na prawidlowe wykonanie przedmiotu zaméwienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62 z 2001 roku poz. 628 ze
zmianami).
2. Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym. Zatacznik nr 1 do zarzadzenia

Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia
06.06.1990 r.
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