Warunki techniczne wykonania przepompowni z pompami zatapialnymi i prze-
pompowni — tloczni — branza elektryczna, automatyki i pomiaréw (AKP) oraz
przekazu do Komputerowego Systemu Nadzoru Technologicznego.

ZALACZNIK NR 4 do opracowania Aquanet SA pt.: ,,Projektowanie, wykonawstwo sieci wodocig-
gowych i kanalizacyjnych oraz przytaczy. Wymagania ogdlne.

I Zasilanie, sterowanie, sygnalizacja i pomiary.

1. Pompownia sieciowa musi by¢ zasilana w energi¢ elektryczng z dwdch zrodet (podsta-
wowego i rezerwowego). Zasilaniem podstawowym powinno by¢ zrédlo z energetyki
zawodowej (stacja MST znajdujaca si¢ najblizej projektowanego obiektu).

Warianty zasilania:

wariant 1 — drugie niezalezne zrodto z energetyki zawodowej pracujace w uktadzie SZR z
zasilaniem podstawowym,

wariant 2 — dla pompowni sieciowej o mocy zapotrzebowanej wigkszej od 15 kW agregat
pradotworczy stacjonarny, przygotowany do wspolpracy z uktadem SZR w
przypadku niemozliwosci zapewnienia zasilania rezerwowego z energetyki za-
wodowej. Nalezy zainstalowa¢ go w pomieszczeniu oddzielonym od pozostatej
aparatury elektrycznej i elektronicznej. Proponujemy zastosowaé agregaty pra-
dotworcze nowej generacji przystosowane do automatycznej wspolpracy z siecig
1 zapewniajace duza niezawodnos$¢ dziatania. Warunki jego instalacji uzgodnié z
AQUANET,

wariant 3 — dla pompowni sieciowej 0 mocy zapotrzebowanej do 15 kW - agregat prado-
tworczy przewozny, w obudowie dzwigkoszczelnej. Przewidzie¢ dodatkowe
gniazdo trdjfazowe umozliwiajace jego podlaczenie oraz przetacznik ,,Zasilanie
podstawowe / Agregat”. Agregat nie wchodzi w zakres inwestycji.

UWAGA: szafki przylaczowo-pomiarowe (SPP) - dla obiektéow zakwalifikowanych do
grupy przylaczeniowej IV i V - nalezy lokalizowa¢ w granicy dzialki.
Szczegolowe warunki zasilania pompowni sieciowej projektant musi uzgodnic z
dzialem Centralny System Zarzadzania CSZ Spétki AQUANET.
Bezwzglednym warunkiem opiniowania projektow elektrycznych dla réznego
rodzaju obiektow zasilanych energia elektryczna jest posiadanie warunkow

przylaczenia do sieci Enea Operator Sp. z o. o. tylko i wylacznie dla danego
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obiektu. W przypadku wskazywania warunkow przylaczenia dla caloSci osie-
dla (np. budynki mieszkalne, linie oSwietleniowe oraz przepompownia Scie-
kow) taki projekt bedzie odsylany do poprawy w celu uzyskania osobnych wa-
runkow przylaczenia tylko dla przepompowni Sciekow lub innych obiektow
wod-kan.. Obiekty powyzej mocy przylaczeniowej 40 kW na napieciu 0,4 kV
lub wszystkie obiekty na napieciu zasilania 15 KV muszg posiada¢ uklady do

kompensacji mocy biernej.

2. Nowoprojektowane uktady sterowania przepompowniami lub tloczniami $ciekdéw nale-
zy wyposazy¢ w uktad monitorujacy zuzycie energii elektrycznej w postaci analizatora
parametrow sieci elektrycznej. Przekaz danych z ukladu monitorujacego po taczu
transmisyjnym RS485 lub Ethernet z wykorzystaniem protokotu MODBUS RTU lub
MODBUS TCP/IP.

3. Przewidzie¢ w pracy przepompowni nastepujace poziomy zwierciadet $ciekow: mak-
symalny awaryjny, maksymalny czynny, minimalny czynny, minimalny awaryjny (za-
bezpieczenie przed suchobiegiem). Zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem powinno
dziata¢ w uktadzie sterowania rgcznego i automatycznego.

4. W uktadach sterowania pomp stosowac zabezpieczenie przed zanikiem fazy i1 blgdnym
kierunkiem wirowania pola.

5. W przepompowniach i tloczniach z wariantem zasilania 2, w przypadku zastosowania
energoelektronicznych urzadzen tagodnego rozruchu — softstarterow — zastosowac soft-
startery z w petni sterowanymi 3 fazami.

6. Szafke sterowniczg wyposazy¢ w oswietlenie wlaczane automatycznie w momencie
otwarcia szafki.

7. Do pomiaru poziomOw oraz w sterowaniu pracg przepompowni/ttoczni $ciekéw w
uktadzie automatyki zastosowac sond¢ hydrostatyczng. Dla detekcji poziomow max.
awaryjne i min. awaryjne w przypadku klasycznych pompowni z czerpnig $ciekow i
pompami zatapialnymi zainstalowaé niezalezne plywakowe sygnalizatory poziomu
sciekow (gruszki) natomiast w przypadku ttoczni $ciekdw zastosowac uktad oparty o
programowalny dwuprogowy miernik petli pradowej wspotpracujacy z druga niezalez-
ng sonda hydrostatyczng. Detekcje poziomoéw awaryjnych minimalnych i maksymal-
nych oraz sterowanie oparte na tych sygnalizacjach nalezy realizowa¢ na przekaznikach

bez posrednictwa sterownika PLC.
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8. Nalezy przewidzie¢ nizej wyszczego6lnione sposoby sterowania przepompownia lub
tlocznig Sciekow wybierane za pomocg przetacznika rodzaju pracy:

0 - sterowanie wylaczone,

1- sterowanie reczne miejscowe przyciskami dla wszelkiego rodzaju prob urzadzen
przepompowni,

2- sterowanie automatyczne realizowane bgdzie od poziomow zaprogramowanych w
sterowniku przy zastosowaniu ciggtego analogowego pomiaru poziomu. W przy-
padku uszkodzenia (awarii) sterownika lub sondy pomiarowej uktad sterowania
przechodzi w tryb tzw. sterowania awaryjnego zrealizowany z wykorzystaniem:

- niezaleznych sygnalizatoréw poziomu (gruszek) usytuowanych na poziomie mi-
nimum awaryjnego (zabezpieczenie przed suchobiegiem) oraz maksimum awaryj-
nego
- w przypadku ttoczni Sciekow sygnatdéw poziom minimum awaryjnego i poziom
maksimum awaryjnego uzyskanych w oparciu o programowalny dwuprogowy
miernikéw petli pradowej wspdlpracujacy z druga niezalezng sondg hydrostatyczng.
Uktad taki pozwala na kilkudniowa samoczynng prace przepompowni lub tloczni
sciekow do chwili usunigcia awarii aparatury automatyki.

9. Algorytm sterowania przepompownig sciekow:

- poziom maksymalny awaryjny - sygnalizacji o stanie awaryjnym optyczna i w sys-
temie SCADA,

- poziom pracy réwnoleglej — wiaczenie pompy drugiej pod warunkiem dopuszczenia
do pracy rownolegltej pomp przez branz¢ technologiczng oraz ze wzgledu na warunki
zasilania elektrycznego przepompowni.

- poziom maksymalny czynny - wlaczenie pompy pierwszej,

- poziom minimalny czynny - wylaczenie pompy lub pomp,

- poziom minimalny awaryjny — zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem — nastgpu-
je blokada pracy pomp i wiaczenie sygnalizacji o stanie awaryjnym (optyczna i W Sys-
temie SCADA),

- praca agregatOw pompowych przemienna.

W przypadku blokady pracy réwnoleglej pomp, w sterowaniu automatycznym, réwniez

awaryjnym, zapewni¢ przetaczanie pomp przy pracy jednej pompy przez czas dtuzszy

niz nastawa (w sterowniku PLC i przekazniku czasowym) maksymalnego, ciagltego

czasu pracy pompy. Ostateczne parametry algorytmu sterowania uzgodni¢ z Wydziatem
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11.

12.
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Eksploatacji Sieci Wodno-Kanalizacyjnej AQUANET SA w trakcie rozruchu przepom-
powni.

W przypadku zastosowania uktadow rozruchowych (softstarty, falowniki) nalezy wy-
prowadzi¢ z tych urzadzen (z wyj$¢ przekaznikowych) sygnalizacj¢ pracy i awarii. Styk
sygnalizacji pracy nalezy wykorzystywaé¢ do wizualizacji stanu pracy agregatow pom-
powych (system SCADA, elewacja szafy) natomiast styk sygnalizacji awarii podtaczaé
w zbiorczy tancuch gotowosci (awarii) agregatu pompowego.

Obwody sterowania dla trybu automatycznego-awaryjnego nalezy zasila¢ z indywidu-
alnego zasilacza 24 V DC wyposazonego w sygnat 24V DC lub styk beznapi¢ciowy
sygnalizujacy stan napigcia wyjsciowego zasilacza. Sygnalizacja stanu napigcia wyj-
sciowego przekazana do systemu SCADA i HML

Urzadzenia i aparatura automatyki musza by¢ zasilane przez zasilacz awaryjny (zasilacz
buforowy), aby zapewni¢ bezprzerwowe zasilanie w czasie przelaczania z zasilania
podstawowego na rezerwowe oraz zapewnié przestanie do dyspozytorni informacji o

zaniku napiecia zasilajacego przepompowni¢ lub ttocznig Sciekow.

13. Na elewacji szafki sterowniczej przewidziec:

a) sygnalizacje optyczng (lampki sygnalizacyjne diodowe) niezalezng od sterownika:

— pracy agregatow pompowych,

— awarii agregatow pompowych,

— zawilgocenia silnikow pomp - opcjonalnie,

— pracy i awarii dodatkowych urzadzen (mieszadta, pompki dozujace, dmuchawy,
sprezarki, itp.),

— poziomu minimum awaryjnego,

— poziomu maksimum awaryjnego.

b) ciagly pomiar poziomu realizowany na sygnale 4...20mA (dla przepompowni $cie-
kéw),

c) liczniki godzin pracy agregatow pompowych.

d) ciggly pomiar pradow agregatoéw pompowych (dopuszczalny jest pomiar pradu w
jednej fazie)

e) panel operatorski podtagczony do sterownika PLC. Nalezy stosowac panele operator-
skie z kolorowym, graficznym ekranem dotykowym. Panele powinny by¢ tego sa-

mego producenta, co PLC, z ktorymi wspotpracuja.
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14

15.

16.

17.

18.

19.

20

Projektowanie, wykonawstwo sieci wodociagowych i kanalizacyjnych oraz przytaczy. Wymagania ogolne.

. Przepompownig¢ gtéwna, (jezeli wspolpracuje ona z innymi przepompowniami) nalezy

wyposazy¢ w ciggly pomiar przeptywu oraz uktad zliczania ilosci pompowanych $cie-
kow. W celu zapewnienia zgodnos$ci licznikow przepompowanych $cickow w przepty-
womierzu i sterowniku PLC zastosowa¢ przekaz danych z przeptywomierza do sterow-
nika PLC po taczu transmisyjnym (protok6t MODBUS RTU lub MODBUS TCP/IP),
Przewidzie¢ sygnat blokady pracy dla przepompowni ttoczacej $cieki do przepompowni
gléwnej w przypadku awarii tej ostatnie;.

Nalezy stosowaé wskazniki ptywakowe do $ciekow, sondy hydrostatyczne z duza, od-
kryta membrang separujaca o zwigkszonej grubosci, zakres od 0-4m, dt. przewodu 20m
w tym 5Sm w ostonie teflonowej dla zanurzenia w $ciekach oraz przeptywomierze elek-
tromagnetyczne. Wskazniki ptywakowe przymocowa¢ do tancucha obcigzonego cig-
zarkiem. Sondy hydrostatyczne przymocowa¢ do tancucha bez cigzarka i montowaé w
komorze czerpnej w rurze ostonowej na catej wysokosci komory czerpnej. Podwiesze-
nie tancuchow nalezy zrealizowac, tak aby byly w zasiegu reki z poziomu wlazu bez
schodzenia do komory czerpnej.

W AQUANET przyjeto jako standard, dla uktadow zwigzanych z obstugg sieci kanali-
zacyjnej, sterowniki PLC firmy Schneider Electric z rodziny Modicon TM221CE... (z
portem Ethernetowym) i modutem wejs¢ analogowych 4-20 mA rodziny TM3 lub row-
nowazne, panele operatorskie firmy Schneider Electric HMIGTO 1310, wskazniki pty-
wakowe SARLIN SL10, SL20 lub MICROBEST MAC3 lub rownowazne, sondy hydro-
statyczne APLISENS SG25S Iub rownowazne, przeptywomierze elektromagnetyczne z
grupy Siemens, ABB Iub roéwnowazne, programowalny miernik dwuprogowy
APLISENS PMS 920 lub rownowazny.

Nalezy stosowaé anteny zewngtrzne zabezpieczone przed aktami wandalizmu. W
projekcie nalezy zawrze¢ zapis: ,,Celem uzyskania jak najlepszych parametrow taczno-
$ci nalezy dokona¢ doboru rodzaju anteny oraz jej lokalizacji na etapie uruchamiania.”
Przewidzie¢ nastepujace sposoby zalaczania o§wietlenia terenu (jezeli o§wietlenie jest
wymagane):

- automatyczne (wylacznik zmierzchowy lub astronomiczny zegar sterujacy),

- reczne.

. Pomiar poziomu w zbiorniku koagulantu

a) Do mierzenia poziomu w zbiorniku koagulantu nalezy zastosowac radarowe prze-

tworniki poziomu z wyjsciem 4 + 20 mA, zasilany napigciem 24V DC. Sygnat ana-
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c)

d)
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logowy poziomu podtagczy¢ do modutu wejs¢ analogowych sterownika PLC, ekra-

nowanym kablem ziemnym (dotyczy to rowniez innych kabli z sygnatem analogo-

wym). Ekran uziemi¢ w szafie ze sterownikiem PLC. Miernik poziomu o stopniu

ochrony min. IP67 musi by¢ przystosowany do warunkéw zewnetrznych.

Biezacy poziom w zbiorniku koagulantu nalezy podawa¢ w cm (skalowanie w ste-

rowniku PLC) i prezentowa¢ lokalnie na ekranie panela HMI oraz na ekranie stano-

wiska KSNT.

Na podstawie biezacego pomiaru poziomu koagulantu nalezy wyliczy¢ w sterowniku

PLC, ile m®koagulantu znajduje sie aktualnie w zbiorniku, z ktérego realnie mozna

skorzysta¢. Objetos¢ t¢ nalezy prezentowac lokalnie na ekranie panela HMI oraz na

ekranie stanowiska KSNT nad przepompowniami.

Dodatkowo, na podstawie pomiaru poziomu nalezy zdefiniowa¢ dwa komunikaty

prezentowane lokalnie na ekranie panela HMI oraz na ekranie stanowiska KSNT nad

przepompowniami:

1. Ostrzezenie o niskim poziomie koagulantu — aktywny po obnizeniu poziomu
koagulantu ponizej progu ostrzezenia ustawianego lokalnie z poziomu panela
HMI lub zdalnie z poziomu komputerowego stanowiska KSNT.
2. Alarm o niskim poziomie koagulantu — aktywny po obnizeniu poziomu koa-

gulantu ponizej progu alarmowego ustawianego lokalnie z poziomu panela
HMI lub zdalnie z poziomu komputerowego stanowiska KSNT.

Mechaniczny pomiar poziomu pozostaje bez zmian.

18. Sterowanie pompa koagulantu

a)

b)

Zalaczanie pompy koagulantu nastgpi natychmiast po starcie pompy $ciekowej (obo-
jetnie ktorej), bez wzgledu na wybrany tryb sterowania przepompownia.

Wylaczenie pompy koagulantu nastapi z opdznieniem po zatrzymaniu pompy $cie-
kowej. Wartos¢ opdznienia [w sek.] zatrzymania pompy koagulantu wzgledem pomp
sciekowych mozna ustawi¢ lokalnie z poziomu panela HMI lub zdalnie z poziomu
komputerowego stanowiska KSNT.

Wydajnos$¢ pompy koagulantu begdzie uzalezniona od aktualnego przeptywu $cie-
kéw. Sterownik PLC ma sterowacé czestotliwo$ciag pracy falownika. Dawka koagu-
lantu [w ml/m®] bedzie ustawiana lokalnie z poziomu panela HMI lub zdalnie z po-

ziomu stanowiska KSNT. Po zatrzymaniu si¢ pomp(y) $ciekowych, pompa koagu-
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lantu ma pracowaé jeszcze z wydajnoscia 15 ml/m? przez okreslony czas np. 5-10

sek.

d) Na podstawie aktualnej predko$ci falownika oraz na podstawie charakterystyki pom-
py nalezy oszacowac aktualny przeplyw koagulantu. Sygnat predkosci falownika na-
lezy podtaczy¢ do wejscia analogowego PLC. Informacje maja by¢ prezentowane
lokalnie na ekranie panela HMI oraz na ekranie stanowiska KSNT.

e) Nalezy przyjac, ze skok pompy bedzie ustawiony przez caty czas na 100%.

f) Pompe¢ koagulantu nalezy zabezpieczy¢ przed suchobiegiem. Informacje o niskim

poziomie nalezy wprowadzi¢ na wejscie sterownika PLC.

19. Montaz przeptywomierza.

Zastosowanie przeptywomierza kazdorazowo uzgodni¢ z Dziatem Eksploatacji Sieci Wod-
Kan Aguanet.

Czujnik przeptywomierza elektromagnetycznego musi by¢ montowany w sposob i w miej-
scu gwarantujgcym:

a) ciagle wypetnienie czujnika przeptywomierza przez medium podczas pracy pomp
oraz podczas ich postoju. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na miejsce montazu za-
wordw odpowietrzajaco/napowietrzajacych, na rurociggu ttocznym, w stosunku do
czujnika przeptywomierza.

b) brak zawirowan medium (zachowanie wymaganych przez producenta przeptywo-

mierza odcinkow prostych rurociagu przed i za czujnikiem).

II. Wykaz sygnalow przekazywanych do KSNT.
Nalezy przewidzie¢ przekaz do KSNT nastgpujacych sygnatéw:

- sygnalizacj¢ awarii zasilania podstawowego

- sygnalizacje awarii zasilania rezerwowego (dla wariantu 1 zasilania)

- sygnalizacje pracy i awarii agregatow pompowych.

- pracy i awarii dodatkowych urzadzen (mieszadta, pompki dozujace, dmuchawy, spre-
zarki, itp.),

- w przypadku zastosowania energoelektronicznych urzadzen tagodnego rozruchu — soft-
starterow — w sygnalizacji pracy 1 awarii agregatow pompowych uwzgledni¢ sygnaliza-
cj¢ pracy i awarii softstarterow

- sygnalizacj¢ zawilgocenia lub nieszczelnosci pomp, (jesli pompy sa fabrycznie wyposa-

zone w takie zabezpieczenie),
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sygnalizacje rodzaju sterowania AUTO/RECZNE,

sygnalizacje¢ przejscia z zasilania podstawowego na rezerwowe,

sygnalizacje pracy i awarii agregatu pragdotworczego stacjonarnego,

sygnalizacje¢ poziomu minimum awaryjnego (z oddzielnego czujnika),

sygnalizacje poziomu maksimum awaryjnego (z oddzielnego czujnika),

sygnalizacje otwarcia: drzwi szafki zasilajaco-sterowniczej, drzwi pomieszczenia, ko-
mor czerpnych, komory przeptywomierza, kontenera sprezarki (jezeli wystepuja na
obiekcie)

ciggly pomiar poziomu zwierciadta $ciekow,

przepltyw chwilowy $ciekow (zastosowanie urzadzenia pomiarowego 0 ile jest wyma-
gany przez Dziat Eksploatacji Sieci Wod-Kan),

przeplyw sumaryczny Sciekow (o ile jest wymagany przez Wydziat Eksploatacji Sieci
Wod-Kan),

czasy pracy pomp naliczane w sterowniku PLC przepompowni lub ttoczni,

ciaggly pomiar poziomu zbiornika koagulantu

aktualny przeptyw koagulantu (wyliczony)

sygnalizacje pracy i awarii pompy dawkujacej koagulant.

pomiary z analizatora parametrow sieci elektrycznej

pomiary i sygnalizacje z uktadu SZR

pomiary i sygnalizacje z agregatu pradotworczego (m.in. poziom paliwa w zbiorniku)
pomiary i sygnalizacje z falownikow

sygnalizacje awarii zasilacza 24V zasilajacego uktady sterowania dla trybu pracy auto-

matycznej-awaryjnej

Komputerowy System Nadzoru Technologicznego (KSNT).

Komputerowy System Nadzoru Technologicznego Poznanskiego Systemu Kanalizacyjnego

(PSK) obejmuje obiekty sieci kanalizacyjnej m. Poznania oraz sasiednich gmin. Nadzorowi

podlegaja obiekty o roznym stopniu komplikacji . Sg to:

a) przepompownie Sciekow
b) tlocznie $ciekow
c) stacje zlewne

d) komory przelewoéw burzowych
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e) komory rozdziatu Sciekow
f) syfony
g) punkty pomiarowe

h) deszczomierze

System KSNT zawiera 10 szt. komputeréw w strukturze sieciowe;.
W sktad KSNT wchodza:
e Centrum Transmisyjne 1 (CT1) — lokalizacja: Centralna Oczyszczalnia Sciekow (COS)
e Centrum Transmisyjne 2 (CT2) — lokalizacja: COS
e Centrum Transmisyjne 3 (CT3) — lokalizacja: COS
e Centrum Transmisyjne 4 (CT4) — lokalizacja: COS
e Stanowisko Bazy Danych 1 — lokalizacja: COS
e Stanowisko Bazy Danych 2 — lokalizacja: COS
e Serwer plikow — lokalizacja: COS
e Sieciowe Stanowisko Dyspozytorskie (SSD) — lokalizacja: CD Garbary
e Stacja Kliencka 1 (SK1) — lokalizacja: zewnetrzny uzytkownik systemu
e Stacja Kliencka 2 (SK2) — lokalizacja: zewnetrzny uzytkownik systemu
Dane do serwerow KSNT, trafiajg z rozproszone;j sieci sterownikow PLC nadzorujacych po-
szczegollne obiekty PSK. W obrgbie KSNT dane ze sterownikow PLC przekazywane sg przy
wykorzystaniu jednego z dwoch dostepnych w danej lokalizacji mediow:
a) modem GSM (sie¢ telefonii komorkowej)

b) sie¢ teleinformatyczna Spotki Aquanet

Sterowniki PLC w sposob ciagly nadzoruja parametry pracy obiektow. Raz na godzing opro-
gramowanie nadzorujace odpytuje poszczegdlne obiekty o biezacy zestaw danych. Dane trafia-
jace do KSNT sg na biezaco synchronizowane z baza danych KSNT.
Transmisja danych odbywa si¢ w nast¢pujacych trybach:
a) co okreslony czas (co godzing) KSNT nawigzuje tacznos¢ z obiektem i sprawdza jego
stan
b) w dowolnym momencie tgcznos¢ moze nawigzac operator
¢) dla stanow awaryjnych inicjowane jest potgczenie z KSNT przekazujgc stan przepom-
powni wraz ze stanem awaryjnym

System SCADA oparty jest na oprogramowaniu Control Maestro.
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IV. Transmisja danych.

Do transmisji danych mi¢dzy przepompowniami lub ttoczniami $ciekéw a Komputerowym
Systemem Nadzoru Technologicznego (KSNT) w centrum zarzadzania transmisjg nalezy wy-
korzysta¢ modemy GSM z transmisjg GPRS. W AQUANET przyjeto jako standard modem
przemystowy pieciozakresowy Modem IP MOXA OnCell G3151-HSPA lub rownowazny.
Transmisja danych z przepompowni lub ttoczni §ciekdw do KSNT powinna odbywac¢ si¢ w
nastepujacych trybach:

- cyklicznie, co godzing, KSNT nawigzuje tacznos$¢ z przepompownig lub tlocznig i
sprawdza jej stan pracy. Parametry technologiczne 1 stany pracy urzadzen moga by¢
wizualizowane na ekranach monitorow SSD, SK1, SK2,

- w dowolnym momencie, taczno$¢ z przepompownia lub tlocznig $ciekéw moze na-
wiazaé operator z SSD, SK1, SK2 1 odczyta¢ na wizualizacji objete transmisjg pa-
rametry technologiczne i stany pracy urzadzen,

- w przypadku powstania stanu awaryjnego w przepompowni lub ttoczni $ciekow, zo-
stanie zainicjowane potgczenie z KSNT. Operator zobaczy na monitorze stan pracy
przepompowni lub ttoczni wraz ze stanem awaryjnym, ktory to polaczenie wywotat.

Na Rys. 1 przedstawiono schemat blokowy preferowanego w Aquanet ukladu transmisji da-

nych dla przepompowni z pompami zatapialnymi i przepompowni-ttoczni $ciekow.
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Rys. 1. Preferowana konfiguracja urzadzen transmisji danych

V.  Uwagi.
1. W projekcie nalezy doda¢ uwage:

,,Oprogramowanie sterownika musi zachowa¢ zawartos$¢ rejestrow w sterowniku do
zdalnego odczytu przez modem transmisji identyczng, jak w juz zrealizowanych dla
gminy przepompowniach lub tloczniach $ciekow” (do wgladu w Centralnym Systemie
Zarzadzania CSZ, Gtowny Automatyk CSZ-GA).

2. Przed przekazaniem przepompowni (ttoczni) do eksploatacji Wykonawca musi dostar-
czy¢ Serwisowi Automatyki Aquanet (dzial SA) oprogramowanie sterownika PLC i pa-
nela operatorskiego (aplikacje) w wersji otwartej do edycji z nazwami symbolicznymi
zmiennych.

3. Projektowang aparature elektryczng i AKP nalezy na roboczo uzgodni¢ z Centralnym
Systemie Zarzadzania CSZ, Glowny Energetyk CSZ-GE AQUANET SA przed jej wy-

specyfikowaniem w projekcie.
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