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ST.00 - 00 CPV 45000000-7 WYMAGANIA OGOLNE - Roboty budowlane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t w obiektach budowlanych.

1.2. Zakres stosowania SST

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mieé¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych robét i konstrukceji drugorzednych o niewielkim znaczeniu,
dla ktoérych istnieje pewno$é, ze podstawowe wymagania beda spelnione przy
zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad
sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujag wymagania ogdlne, wspolne dla robot
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegétowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) wydanymi przez OWEOB ,,Promocja”.

Zakres prac rozbiérkowych i przygotowawczych:

* usunigcie z istniejacej nawierzchni granulatu EPDM oraz piasku kwarcowego wraz z ich
utylizacja,

* rozebranie istniejgcej nawierzchni trawy syntetycznej i utylizacja,

« rozebranie nawierzchni poliuretanowej i utylizacja

+ demontaz 2 bramek pitkarskich,

+ demontaz siatki pitkochwytow,

* demontaz uszkodzonych elementow trybun,

« czyszczenie profili stalowych tablic do koszykowki, trybun, bramy i furtki,
* uzupeknienie i wyréwnanie podbudowy,

* usuniecie uszkodzonych obrzezy w czasie zrywania wierzchniej warstwy boiska do pitki noznej
oraz boiska wielofunkcyjnego.

Zakres prac modernizacyjnych;

* Uzupehienie i wyrownanie podbudowy

« Wykonanie nawierzchni z trawy syntetycznej

« Wykonanie nawierzchni poliuretanowej
 Czyszczenie i malowanie elementow stalowych
« Dostawa i montaz wyposazenia boisk.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Ilekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. budynku — nalezy przez to rozumieé taki obiekt budowlany, ktory jest trwale
zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod budowlanych oraz
posiada fundamenty i dach.

1.4.2. remoncie — nalezy przez to rozumieé¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie
budowlanym robot budowlanych polegajgcych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a
niestanowigcych biezacej konserwacji.

1.4.3. terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
remontowe wraz z przestrzenig zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.



1.4.4. dokumentacji budowy — projekt wykonawczy remontu , protokoty odbiorow
czeSciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu,
dziennik remontu (budowy ).

1.4.5. dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy
Zz naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét.

1.4.6. aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumieé pozytywnag oceng¢ techniczng
wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.7. wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumieé¢ wyrdob w rozumieniu przepisow
o0 ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposéb trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako
wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym polaczeniu
stanowiacym integralng calos¢ uzytkows.

1.4.8. kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona
do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

1.4.9. poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumieé¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.10. projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawna lub fizyczng
bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.11. inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie
wyksztalcenie techniczne i praktyke zawodowag oraz uprawnienia budowlane,
wykonujgca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktérej inwestor powierza
nadz6ér nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na
budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilo$ci wykonanych robot, bierze udziat w
sprawdzianach i odbiorach robét zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.4.12. normach europejskich — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet
Standaryzacji (CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej
(CENELEC) jako ,,standardy europejskie (EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”,
zgodnie z ogdélnymi zasadami dziatania tych organizacji.

1.4.13. przedmiarze robo6t — to zestawienie przewidzianych do wykonania robot
podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdétlowym opisem
lub wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegdblowy opis, oraz wskazanie
szczegoltowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych, z
wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu robot remontowych

Zamawiajacy, w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
rob6ét remontowych wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dokumentacje projektowa i Specyfikacje techniczng.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawieraé opis, czgsS¢ graficzng, obliczenia i
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy,
uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:

dostarczong przez Zamawiajacego,

sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowsg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowia zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w
cho¢by jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos$¢ ich waznosci wymieniona w ,,Ogbélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw 1lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznos$ci podane na rysunku wielkosci
liczbowe wymiaréw sa wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac
zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z
dokumentacjg projektowa lub SST i majg wplyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu
budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy robdt remontowych
rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu rob6t remontowych

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robdt remontowych urzadzen
technologicznych w okresie trwania realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, W tym: ogrodzenia, porg¢cze, o$§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng¢ umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
podejmowacé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwoséci dla oséb lub wlasnos$ci spotecznej, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem pytami lub substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sSprz¢t przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni
terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i wurzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen 0si pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy
transporcie gruzu.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnos$ci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w  warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robé6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materiatow do robot remontowych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegdélowe informacje dotyczace,
zamawiania lub wydobywania materialbw 1 odpowiednie aprobaty techniczne Ilub
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia cigglych badan okre$lonych w SST w
celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zrodla spelniaja
wymagania SST w czasie postepu robot.

Pozostale materialy budowlane powinny spelnia¢ wymagania jakosciowe okres$lone
Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Szczegdétowych
Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do roboét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowalty swoja jakos¢
i wlasciwos$¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdbw bedg uzgodnioneh z Inspektorem nadzoru.
2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania réznych
rodzajow materialdbw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie
organizacji robo6t, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowacé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony
srodowiska i1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w
terminie przewidzianym w umowie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpoczeciem robdt wykonawca opracuje:

projekt zagospodarowania placu robot remontowych, ktory powinien sktadac sie z czesSci
opisowej i graficznej,

plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (PLAN BI1OZ),

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu projektem organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.



5.2.1. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i
elementow robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

5.2.2. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pozniej niz W czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania rob6t w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako$ci

Do obowigzkéw Wykonawcey nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on
zamierzony sposéb wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, ST. Program
zapewnienia jakos$ci winien zawierac:

organizacje wykonania rob6t, w tym termin i sposob prowadzenia robot,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem roboét,

plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

wykaz zespoloéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢é wykonania poszczegolnych
elementoéw robot,

system (spos6éb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig
wykonywanych robét,

wyposazenie W sprzet | urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium

6.2. Zasady kontroli jako$ci rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robdt i stosowanych
materialow.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé  Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych, sprzetu, pracy personelu.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z
rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,

posiadaja deklaracje zgodnos$ci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub aprobatag
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi SST.
znajdujg sie¢ w wykazie wyroboéw, 0 ktéorym mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998
r. (Dz. U. 98/99).

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.4. Dokumenty rob6t remontowych

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach 1-3,
nastepujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy

b) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

c) protokoty odbioru robot,

d) protokoty z narad i ustalen

e) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Przechowywanie dokumentéw robot remontowych

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zZyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t

Przy umowie ryczaltowej nie ma obowigzku prowadzenia obmiaru robot. Obmiar
robot bedzie przeprowadzany tylko w kwestiach spornych.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy



Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru rob6t musi
zyskaé akceptacje Zamawiajacego. Jezeli sprzet wymaga badan atestujagcych to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacyjne.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi instalacji i urzadzen technicznych,

¢) odbiorowi cze$ciowemu,

d) odbiorowi koncowemu,

e) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

f) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbidr robédt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robét oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbiér roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego
postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czegsci robot do odbioru zgltasza wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowg, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr cze$ciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie dla zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.
8.4. Odbidér koncowy

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbioér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowo$¢ do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidor koncowy robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt 1 przyjecia
dokumentoéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru konncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdéw badan 1 pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjg projektowag i SST.
W toku odbioru koncowego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych,
zwlaszcza

W zakresie wykonania robot uzupehiajgcych i robot poprawkowych.

W  przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych 1lub robot
uzupetniajagcych w poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacjg
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru koncowego robét, sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:



dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy 2z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe 2z dokumentow umowy 1 ew.
uzupelniajace lub zamienne),

protokoty odbiorow robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

protokoty odbioréw czesciowych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty
na znak bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajagce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupeilniajacych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresu r¢kojmi i gwarancji

Odbidér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad, ktére ujawniag sie¢ w okresie rekojmi
i gwarancji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne:

Zgodnie z ofertg i zawartg umowa.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogdélne Specyfikacji Technicznej

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Umowy 1 Wymagan Ogdlnych zawartych
w Specyfikacji Technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a
w szczegodlnosci w kosztorysie.

9.3. Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze Wykonawcy sklada si¢ z niezbednych instalacji, urzadzen, biur, placow
skladowych oraz drog dojazdowych 1 wewnetrznych potrzebnych do realizacji
wymienionych Roboét.

Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane
z uzytkowaniem

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo budowlane (Dz.U. z 2023 r. poz. 682)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2004 nr 92 poz.
881)

Warunki Kontraktu

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz planu BIOZ z 26.06.2003r. (Dz.U. 2003 nr 120 poz. 1126r)
10.2. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemow
oceny zgodnos$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE
(Dz.U. 2002 nr 209 poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okres$lenia
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz.
U. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U.2003 Nr 47, poz. 401).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. U.2003 Nr 120, poz. 1126).



Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. — w sprawie
szczegdlowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz.U. 2021 poz. 2454).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobow
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U.2004 Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r.— zmieniajace
rozporzadzenie W sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej
oraz ogloszenia zamawiajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, (tom 1, I,
1, 1V, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003.
Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Os$rodek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.

ST_01 CPV 71355000-1-ROBOTY POMIAROWE
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wyznaczenia
punktow wysokosciowych w zwiagzku z remontem boiska Orlik do pitki noznej i boiska
wielofunkcyjnego przy Szkole Podstawowej nr 1 ul. Jasna 11 Zyrardow
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy
wyznaczeni sytuacyjno- wysokosciowym boiska i obejmuja:
- roboty pomiarowe sytuacyjno- wysoko$ciowe w terenie réwninnym ha powierzchni
Boisko do pitki noznej 1860,0 m?
Boisko wielofunkcyjne 613,11 m?
1.4. OkreS$lenia podstawowe
1.4.1. Okres$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi normami oraz
Dokumentacjg Projektowa.
1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe
nadane zgodnie z Ustawe z dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z
poOzniejszymi zmianami z zakresu geodezji i Kkartografii, upowazniona przez
Wykonawce,, do kierowania pracami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach
dotyczacych realizacji zamowienia.
1.4.3. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i
przekazana zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa
z dnia 21 lutego 1995 r.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot
podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. Materiaty
Materiatami  stosowanymi przy wyznaczaniu o0si trasy i roboczych punktow
wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa:
- paliki drewniane o $rednicy 5 + 8 cm i dtugosci 0,5 +~ 1,5 m,
- stupki betonowe,
- farba chlorokauczukowa.
3. Sprzet
Roboty zwiazane ze stabilizacja i oznaczeniem punktéw gléwnych oraz roboczych
punktéw wysokosciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z
wytyczeniem oraz okres$leniem wysoko$ciowym powyzszych elementow wykonywane
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beda specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot
(teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki, taty, taSmy stalowe).

Sprzet pomiarowy powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnos$ci pomiaru.
4. Transport

Materiaty (paliki drewniane oraz slupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdblne warunki wykonania robo6t

Ogoblne warunki dotyczace wykonania rob6t podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogélne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIiK.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow gltéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu
o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdltowego wytyczenia robdt. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow i

reper6w roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego. Wszystkie
roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréow przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe i gtéwne
muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$lajgce ich charakterystyke i1 potozenie.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych.

5.3. Sprawdzenie wyznaczania punktéw gtéwnych i punktow wysokos$ciowych

Punkty te powinny by¢ zastabilizowane przy uzyciu palikow drewnianych lub stupkow
betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych. Repery robocze nalezy zatozy¢
poza granicami robo6t. Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takag doktadnoscia, aby
$§redni btad niwelacji po wyré6wnaniu byt mniejszy od 4 mm/ km, stosujac niwelacje
podwodjna w nawigzaniu do reperow panstwowych.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonego boiska w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm. Rzedne wysokosciowe nalezy wyznaczy¢
z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okre$lonych w Dokumentacji Projektowej.
5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi boiska na
powierzchni terenu. Do wyznaczania krawedzi nalezy stosowaé paliki lub wiechy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdblne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST.00 - 00 ,,Wymagania ogdlne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru roboét jest 1 m2 (metr kwadratowy) robot pomiarowych przy
wyznaczeniu boiska. Ogoélne zasady obmiaru robét podano w ST.00-00 ,,Wymagania
ogdlne™.

8. Odbidér robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbioér robdot zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. Podstawa ptatnosci

Ogdblne wymagania dotyczace ptatnos$ci podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

- wyznaczenie punktéw gtownych i punktéw wysokosciowych,

- uzupetnienie dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,
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- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. Przepisy zwiazane i standardy

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z
pozniejszymi zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych. Instrukcja
techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIiK-1979. Instrukcja techniczna G-
1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK - 1978. Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa
osnowa pozioma, GUGIK - 1983. Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i
wysokos$ciowe, GUGIK - 1979. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK
-1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK — 1983

ST_02 CPV 45111300-1- Roboty rozbiérkowe
1. Wstep
1.1. Nazwa zamowienia.
Specyfikacja techniczna ST-01 ,,Roboty rozbiorkowe” odnosi sie¢ do wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét rozbiérkowych i demontazowych
1.2. Przedmiot i zakres stosowania Specyfikacji Technicznej (ST)
Specyfikacja Techniczna jest cze¢$ciag Dokumentacji Przetargowej w odniesieniu do
zlecenia wykonania zadania opisanego w pkt.1.1.
Szczegblowy zakres robot rozbidorkowych w dokumentacji projektowej oraz wg.ST.00
— 00 WYMAGANIA OGOLNE
Wywo6z i utylizacja elementéw z rozbiorki
1.3. Wyszczegodlnienie i Opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
Roboty towarzyszace
Zabezpieczenie i oznakowanie terenu rozbidrki.
Wszystkie prace rozbidorkowe wykonywaé¢ pod nadzorem technicznym. W razie
stwierdzenia nieprawidlowosci wstrzymac roboty i powiadomi¢ nadzor budowy.
1.4. Informacje o terenie budowy i zagospodarowaniu placu budowy
Nalezy uzgodni¢ sposéb i miejsce sktadowania materiatéow z rozbiorki.
Wielkosci poszczegbdlnych miejsc skltadowania nalezy dostosowaé do rzeczywistej
ilosci sktadowanego materiatu.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w ST.00-00 ”Wymagania ogdlne™
Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania zgodnie ze Specyfikacjag
Techniczng, poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca bedzie wykonywal roboty zgodnie z przyjetymi do stosowania normami,
instrukcjami, przepisami.
2.0.MATERIALY
Materiaty pochodzace z rozbiorki — do utylizacji zgodnie z Ustawg.
3.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN
Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST.00-00 ,,Wymagania
ogdlne”
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera( Inspektora
Nadzoru). Zgodnie z technologig zalozong w Dokumentacji Technicznej do wykonywania
robot rozbidrkowych proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu :
- mloty udarowe , szlifierki katowe pita spalinowa do cig¢cia drewna
- zageszczarka wibracyjna spalinowa
- koparko-spycharka, tadowarka kolowa
- ubijak spalinowy, sprezarka powietrzna spalinowa
4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ”Warunki ogdlne ,,
5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogdblne warunki wykonania robot.
Ogoblne warunki wykonania rob6t podano w ST.00-00 ,,Warunki ogdlne”
Przed przystapieniem do wykonywania robot rozbiéorkowych nalezy wykonaé :
- wszelkie niezbedne zabezpieczenia
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- wygrodzenia stref bezpieczenstwa

- wygrodzenie i oznaczenie miejsc sktadowania gruzu.

5.2. Zakres wykonania Robot.

5.2.1. Demontaz elementéw przewidzianych do rozbiorki

Na podstawie Dokumentacji Projektowej nalezy wyznaczy¢ elementy przewidziane do
rozebrania.

Roboty prowadzi¢ recznie lub przy pomocy urzadzen mechanicznych i narzedzi
pneumatycznych.

Do czasu zakonczenia rob6t wszystkie elementy przewidziane do ponownego montazu
zabezpieczy¢ i sktadowaé w miejscu ustalonym z uzytkownikiem i Inspektorem nadzoru.
5.2.2. Wywoz i utylizacja odpadow

Materialty z rozbidérki powinny zostaé wywiezione przez Wykonawca na wysypisko
odpaddéw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST-00.00 ,,Warunki ogolne”

Biezgca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie rozbieranych elementow oraz
zgodnos$¢ z obowigzujacymi przepisami.

Z utylizacji odpadéw nalezy posiada¢ karty przekazania odpadow zgodnie =z
wymogami ustawy.

7.0 OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru Robét podano w ST.00-00 ,,Warunki ogdlne”

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru Robét.

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST.00-00 ,,Warunki ogdlne™.
Roboty wymienione w ST-01.00 nie podlegaja zasadom odbioru robé6t zanikowych.
9.0 ROZLICZENIE ROBOT

9.1 Ustalenia ogodlne.

Ogdblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00-00 ,,Warunki ogdlne”

10.0 DOKUMENTY ODNIESIENIA.

. podano w ST.00-00 ,,Warunki ogblne™

ST_03 CPV 45111200-0ROBOTY ZIEMNE
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét ziemnych w ramach remontu boiska do pitki noznej 1 boiska
wielofunkcyjnego
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t przy wyznaczeniu
sytuacyjno- wysokosciowym boiska o wymiarach 30x62 m i 19,1x32,1 m wraz z
uszkodzonymi obrzezami boiska z trawy syntetycznej i nawierzchni poliuretanowej i
obejmuja:
- usunigcie polegajace na wyrdéwnaniu i usunieciu zanieczyszczonej warstwy kruszywa
istniejacej warstwy wyrownujacej
- wykonanie uzupelnienia nowej warstwy wyréwnawczej
1.4. Okres$lenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST.00-00 ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja
Projektowa ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w
ST. 00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. Materiaty
kliniec (4-31,5 mm) o wskazniku piaskowym >50% i zawartosci pylow <5%
3. Sprzet
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Ogodlne wym. dotyczace sprzetu podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne'". Roboty ziemne
nalezy prowadzi¢ recznie Oraz przy uzyciu nastepujgcego sprzetu mechanicznego: -
koparka,

- spycharka,

- ubijak do zageszczania,

- zageszczarka,

Sprzet powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony
zostanie przez Zamawiajacego.

4. Transport

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST.00-00
»,Wymagania ogolne” . Do przewozu wszelkich materiatdow sypkich i zbrylonych jak
ziemia, piasek, pospotka stosowane bedag samochody samowytadowcze -wywrotki. Uzyte
srodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie. Transport powinien by¢ jak okreslono w
specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Zamawiajacego

5. Wykonanie robdét

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Ogolne warunki dotyczace wykonania robét podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogodlne”.
5.2. Zasady wykonywania robot ziemnych

Przed przystapieniem do wykonywania wykopoéw nalezy: zapoznac si¢ z planem sytuacyjno
wysokosciowym i naniesionymi na nim konturami i wymiarami istniejacych i
projektowanych budynkéw 1 budowli, wynikami badan geotechnicznych gruntu,
rozmieszczeniem projektowanych nasypow i skarp ziemnych, wyznaczy¢ zarysy robot
ziemnych na gruncie poprzez trwale oznaczenie w terenie potozenia wszystkich
charakterystycznych punktoéw przekroju podtuznego i przekrojow poprzecznych, zaro6wno
wykopow jak i nasypow , potozenia ich osi geometrycznych, szerokosci korony, wysokosci
nasypow | glebokosci wykopow, zarysy skarp, punktéw ich przeciecia z powierzchniag
terenu.

Do wyznaczania zarysOw robd6t ziemnych poshigiwacé si¢ instrumentami geodezyjnymi
takimi jak: teodolit , niwelator, jak i prostymi przyrzadami -poziomica, tata miernicza,
tasma itp. przygotowac i oczyscié teren poprzez: usuni¢cie gruzu i kamieni, wycinke drzew
i krzewow, wykonanie robot rozbidrkowych, istniejacych obiektow lub ich resztek,
usuniecie ogrodzen itp., osuszenie i odwodnienie pasa terenu, na ktorym roboty ziemne
beda wykonywane, urzadzenie przejazdow i drog dojazdowych.

Podloze naturalne powinno stanowié¢ nienaruszony rodzimy grunt sypki, naturalnej
wilgotnosci o wytrzymatosci powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480 lub rbwnowazna. Przy
zmechanizowanym wykonywaniu rob6t ziemnych nalezy pozostawi¢ warstwe gruntu
ponad zalozone rzedne wykopu o grubosci co

najmniej: przy pracy spycharki, zgarniarki i koparki wielonaczyniowej -15 cm, przy pracy
koparkami jedno naczyniowymi - 20cm. Odchylenia grubo$ci warstwy nie powinno
przekracza¢ +/-3 cm. Nie wybrang, w odniesieniu do projektowanego poziomu, warstwe
gruntu nalezy usungé sposobem rg¢cznym lub mechanicznym, zapewniajacym uzyskanie
wymaganej doktadnos$ci wykonania powierzchni podtoza, bezposrednio  przed
wykonaniem fundamentu lub utozeniem przewodu

5.3. Zasypki i zageszczenie gruntu

Do zasypania fundamentéw 1 Scian fundamentowych obiektéw kubaturowych oraz
formowania nasypow nalezy wykorzystaé¢ grunty zwirowe 1 piaszczyste oraz grunty
gliniasto- piaszczyste pochodzace z wykopow na odktad lub dowiezione spoza strefy robot
z wylaczeniem gruntdw pylastych, gliniasto- piaszczystych, pytowych, lessowych.
Zasypke mnalezy wykona¢ warstwami metoda podluzng, boczng lub czolowg z
jednoczesnym zageszczaniem. Grubos¢ usypywanych warstw jest zalezna od
zastosowanych maszyn i1 srodkow transportowych i winna wynosi¢ 25-35 cm przy
zastosowaniu spycharek i zgarniarek. Do zageszczenia gruntéw nalezy uzy¢ maszyn takich
jak: walce wibracyjne, wibratory o r¢gcznym prowadzeniu, ptyty ubijajace w zaleznosci od
dostepu do miejsca warstwy zageszczanej. Wskaznik zageszczenia winien wynosié Is
=1,02.

Przy obiektach liniowych przed zasypaniem dno wykopu nalezy osuszy¢ i oczy$ci¢ z
zanieczyszczen pozostalych po montazu przewodu. Uzyty materiat i sposdb zasypania
przewodu nie powinien spowodowac¢ uszkodzenia ulozonego przewodu i obiektow na
przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubos$ci warstwy ochronnej zasypu strefy
niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co hajmniej 0,5 m.
Materiatlem z zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinny by¢: grunt wydobyty z
wykopu, bez grud i kamieni, mineralny, sypki, drobno- lub $rednioziarnisty wg PN-
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86/B-02480 lub ré6wnowazna. Material zasypu powinien by¢ zageszczony ubijakiem po
obu stronach przewodu, ze szczegdlnym uwzglednieniem wykopu pod zlacza.
Najistotniejsze jest zageszczenie gruntu przez podbicie w tzw. pachwinach przewodu.
Podbijanie nalezy wykonaé¢ ubijakiem po obu stronach przewodu zgodnie z PN-B-
06050 lub rownowazna. Zasypke wykopu powyzej warstwy ochronnej dokonuje si¢
gruntem rodzimym warstwami z jednoczesnym zageszczeniem.

Zastosowany sposob zageszczenia zasypki wykopoéw nie powinien oddziatywacé ujemnie
na stateczno$¢ budynkédw i innych budowli oraz istniejacego uzbrojenia terenu. Za
powstate ewentualne szkody odpowiadaé¢ bedzie Wykonawca.

5.4. Odwodnienie wykopow

Na dotychczasowych zasadach

5.5. Zageszczenie gruntu i nosno$¢ w wykopach

Zageszcezenie gruntu w podlozu nawierzchni okreslane jest na podstawie: A) wskaznika
zageszczenia s

Wskaznik zageszczenia Is, bedzie wyznaczany na podstawie badan gesto$ci objetosciowej
szkieletu gruntu (p) wg BN-77/8931-12 ( lub ro6wnowazna) na prébkach pobranych z
podloza wykopu oraz maksymalnej gestosci objetosciowej (pds) szkieletu gruntu
okreslanej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN-B-04481 lub rownowazna.

Wymagane wartosci wskaznika zageszezenia Iy w wykopach (podloze)

Odleglos¢ od podloza konstrukcji Minimalna wartosc I, dla:
nawierzchni wraz z platforma robocza Ruch KR3 — KR6
Gorna warstwa podloza w wykopie o grubosci 20 ecm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 ecm od powierzchni robot|0,97
ziemnvch

5.7. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac¢ ruchu budowlanego po ustabilizowanej powierzchni

Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen
powierzchni. Naprawa uszkodzen powierzchni robdét ziemnych, wynikajacych z
niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdblne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
Sprawdzeniu podlega:

- zageszczenie.

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac
do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- Dziennika Budowy,

- protokolow odbiorcéw roboét zanikajacych lub ulegajacych z

7. Obmiar robot

Jednostkag obmiaru robot jest 1 m3 (metr sze$cienny) robot ziemnych (przemieszczania,
zasypek, wykopow). Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.00-00 ,,Wymagania
ogolne”.

8. Odbioér robot

Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogblne”.

Odbioru roboét ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-06050 lub roéwnowazna.
Odbiorowi podlega ilo$¢ i jakos¢ wykonanego wykopu, nasypu, zasypek.

9. Podstawa ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST.00-00 ,»Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

Wyrdéwnanie powierzchni boisk do utozenia podbudowy

- zageszczenie powierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,
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10. Przepisy zwigzane i standardy

PN-68/B-06050 lub rownowazna - Roboty ziemne budowlane. Wymagania i badania
przy odbiorze. BN-83/8836-02 lub rébwnowazna - Przewody podziemne. Roboty ziemne.
Wymagania i badania przy BN-72/8932-01 lub réwnowazna - Budowle drogowe i
kolejowe. Roboty ziemne. ,

BN-77/8931-12 lub rownowazna - Oznaczanie wskaznika zagegszczania gruntu.
PN-86/B-02480 lub rownowazna - Grunty budowlane. Okre$lenia, symbole, podzial i opis
gruntow BN-70/8931 -05 lub rownowazna - Oznaczania wskaznika nos$nos$ci gruntu jako
podtoza nawierzchni podatnych.

ST_04 CPV 45233000-9 - Podbudowa z kruszywa lamanego
INFORMACJA dotyczy Warstwa wyréwnawcza : mieszanka drobno granulowana ze skat
magmowych o wskazniku piaskowym > 65% (0,075- 4mm)
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sga wymagania dotyczace wykonania i
odbioru uzupetnien podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie w
ramach remontu boiska szkolnego do pitki noznej i boisko wielofunkcyjne
1.2. .Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem uzupetnien podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
i obejmuja:
a) wykonanie uzupeilnien podbudowy ze spadkiem 0,5% grubosci 15 cm z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 20-60 mm pod nawierzchni¢ boiska
do pitki noznej
b) wykonanie warstwy wyréwnawcze] grubosci 5 cm z kruszywa lamanego
stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0,075-4 mm pod nawierzchni¢ boiska.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim
zageszczaniu Kruszywa o witasciwie dobranym uziarnieniu przy wilgotnosci optymalnej.
1.4.2. Pozostate okresSlenia podane w niniejszej ST sa zgodne obowigzujacymi
odpowiednimi normami (w
szczegobdlnosci z PN-S-06103 lub rownowazna - ,,Podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie”) i ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami InZzyniera.
Ogdblne wymagania dotyczace jakosci robot podano w ST.00-00. ,,Wymagania Ogdlne”.
2. Materiaty
Materiatem do wykonania podbudowy =z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie jest kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego
lub kamien narzutowy 1 otoczakow. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez
zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okres§lona wedhug normy PN-B-06714/15 (lub rwnowazna)
musi leze¢ pomiedzy krzywymi granicznymi.
Krzywa uziarnienia kruszywa musi by¢ ciagla i nie moze przebiegaé¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszych ziarna
kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo. Frakcje
kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢ wigcej niz 65% frakcji
przechodzacej przez sito.
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa,
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczag (dolng warstwe)
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Tabela: wymagane ponizsze normy lub réwnowazne

1. |Zawartos$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, od 2 do 10 PN-B-06714-15
nie wiecej niz

2. |Zawartos¢ nadziarna, nic wigcej niz S PN-B-06714-15

3. |Zawartos¢ ziaren nicforemnych, nie wiecej niz; 35 PN-B-06714-16

4. Zawartos¢ zanieczyszezen organicznych, nie 1 PN-B-04481
wiecej niz:

5. |Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym od 30 do 70 PN-64/8931-01
zageszezeniu metoda [ lub 11 wg PN-B-04481

6. Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles: 35 PN-B-06714-42
a)  Scieralnos¢ catkowita po pelnej liczbie 30
obrotéw, nie wigcej niz:
b)  Scieralnos¢ po 1/5 pelnej liczbie obrotow,
w stosunku do ubytku masy po pelngj
liczbie obrotdéw, nie wiecej niz:

7. Nasiakliwos¢, nie wiecej niz: 3 PN-B-06714-18

8. |Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 cyklach 5 PN-B-06714-19
zamrazania, nie wigcej niz:

9. |Zawartos¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na 1 PN-B-06714-28
SO;, nie wigeej niz:

10. | Wskaznik nosnosci W,,.: mieszanki kruszywa, 80 PN-S-06102
nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is=1,00

3. Sprzet

Do wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:

a) rowniarki albo uktadarki kruszywa do rozkladania materiatu.

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny byc¢stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne. Stosowany przez Wykonawce sprzet mechaniczny powinien by¢
sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

Transport kruszywa musi odbywaé sie W sposdb  przeciwdzialajgcy  jego
zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podtozu drogi
musi by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.
Wskazany jest transport samo wytadowczy (samochody, ciagniki z przyczepami). Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy musza speilnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

5. Wykonanie robo6t

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

Po zdemontowaniu nawierzchni boiska (sztucznej trawy i nawierzchni poliuretanowej)
nalezy usunaé uzupelié¢ warstwe wyréwnawczag z mialu kamiennego.

5.2.1. Przygotowanie podtoza

Po wymianie uszkodzonych obrzezy i wykonaniu wokoét nich warstwy filtracyjnej z
plukanego zwiru nalezy przystgpi¢ do uzupelniania warstwy no$nej boiska.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podloza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wskazujace odchylenia wysokosciowe od
zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione i powtdérnie wyréwnane oraz zaggszczone.
Podbudowa musi by¢ wytyczona w sposOb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
Dokumentacja Projektowg i wedtug zalecen Inzyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy musi by¢ wczeéniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez
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Wykonawce. Rozmieszczenie palikow lub szpilek musi umozliwiaé naciggniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robd6t i nie powinno by¢ wieksze niz co 10 m.Spadek zgodnie
z rys nr 2 wynosi . 0,5%

5.2.2. Przygotowanie receptury na wytworzenie mieszanki

Wykonawca na podstawie badan laboratoryjnych przygotowuje recepture¢ ha
wytworzenie mieszanki. receptura obejmowacé bedzie ustalenie mieszanych frakcji
kruszywa oraz wilgotnos¢ optymalng dla mieszanych skladnikéw. Sporzadzona receptura
musi uzyskac¢ akceptacje¢ Inzyniera.

5.2.3. Przygotowanie mieszanki na warstwe podbudowy

Wytworzenie mieszanki polega¢ bedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptura) z dodaniem wody, celem uzyskania wilgotno$ci optymalnej dla
wytworzonej mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebng ilo$¢ wody dla mieszanki ustala si¢ laboratoryjnie z uwzglednieniem wilgotnos$ci
naturalnej materiatu. Nawilzanie mieszanki powinno nastgpowaé stopniowo w ilosci nie
wigkszej niz 10 I/ m3 do czasu uzyskania w mieszance wilgotnosci optymalnej
okre$lonej laboratoryjnie. W czasie slonecznej pogody, wiatrow i w zalezno$ci od
temperatury, ilos¢ wody powinna by¢ odpowiednio wigksza. Zwickszenie ilosci wody
moze sigga¢ 20% w stosunku do wilgotnosci optymalnej. W przypadku, gdy wilgotnos¢
naturalna materialu przekracza wilgotnos$¢ optymalna, nalezy material osuszy¢ przez
zwigkszenie ilosci mieszan.

5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowania odbywacé sie bedzie
samowyladowczymi $rodkami transportu jak w punkcie 4, zaraz po jej wyprodukowaniu
W sposéb zabezpieczajacy mieszanke przed wysychaniem i segregacjg.

5.2.6. Rozktadanie mieszanki

Przed przystgpieniem do robot w terenie Wykonawca jest zobowiazany do oznakowania
prowadzonych robét . Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy
osiagniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Podbudowy nalezy
wykona¢ w dwoéch warstwach. Kazda powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera. W czasie ukladania mieszanki nalezy odrzucaé ziarna o $rednicy wigckszej niz
2/3 rozkladanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia.

5.2.7. Profilowanie roztozonej warstwy mieszanki

Przed zageszczeniem rozlozonag warstwe nalezy sprofilowaé¢ do spadkéw powierzchni
istniejgcej warstwy nosnej.. Profilowanie nalezy wykonaé cig¢zkim szablonem lub
rowniarkg. W czasie profilowania nalezy wyroéwnac¢ lokalne wglebienia.

Mieszanka w miejscach, w ktorych widoczna jest jej segregacja powinna by¢ przed
zageszczeniem zastgpiona materialem o0 odpowiednich wlasciwosciach.

5.2.8. Zageszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zageszczenia przez watowanie. Podbudowe z Kkruszywa tamanego nalezy zageszczad
walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gltadkimi. Walcowanie powinno
postepowac stopniowo od krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju daszkowym
boiska. Jakiekolwiek nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny
by¢ wyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu
az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcéw podbudowa
powinna by¢ zageszczona zageszczarkami plytowymi matymi walcami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Wybor sprzetu zageszczajacego zalezy od rodzaju kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takie, ktérego uziarnienia lezy w dolnej czesSci
wykresu obszaru dobrego wuziarnieniu, zaleca si¢ zagegszczaé najpierw walcami
ogumionymi, a nastgpnie wibracyjnymi.

b) kruszywo z przewaga ziaren drobnych tj. takie, ktorego uziarnienie lezy w gornej czesci
wykresu obszaru dobrego wuziarnienia, zaleca si¢ zageszcza¢ najpierw walcami
ogumionymi, a nastepnie gtadkimi. W pierwszej fazie zageszczania nalezy stosowac sprzet
1zejszy, a w koncowej sprzet ciezszy.

c) Poczatkowe przejécia walcoOw wibracyjnych nalezy wykonaé¢ bez uruchomienia
wibratoréw. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia
podbudowy nie mniejszego od 1,00 wedlug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 (metoda Il1) lub rownowazna. Wilgotnos¢ kruszywa podczas
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zageszczania powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej, okre§lanej wedlug normalnej
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda I10) lub rébwnowazna. Wilgotnos¢é przy
zageszczaniu powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja

+10% i -20% jej wartosci.

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST.00-00. ,,Wymagania ogdlne” 6.1. Zasady
ogodlne kontroli jako$ci robot.

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania
kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca
powinien wykonaé¢ w zakresie i z czegstotliwos$cia gwarantujgcg zachowanie wymagan
jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.2. Badania przed przystapieniem do robo6t

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca musi wykona¢ badania gotowe] mieszanki
przeznaczonej do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi, wedlug
zasad okres$lonej w niniejszej ST punkt 2.1 i 2.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ badan
LP Wyszcezegolnienie badan Minimalna liczba badan [ Maksymalna powierzchnia
na dziennej dzialce podbudowy przypadajaca na
roboczej 1 badanie (m2)

I. Uziarnienie kruszywa 2 600
2 = =
‘,;' Wilgotnos¢ kruszywa
4 Zageszezenie warstwy 2 probki na boisko

Badanie wlasciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie

wg tab. w pkt. 2.2. kruszywa

Czestotliwosé badan kontrolnych w zakresie rob6t przy budowie podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie:

6.3.1. Badanie wtasnosci kruszywa

W czasie robot Wykonawca bedzie prowadzi¢ badania wlasciwosci kruszywa okreslone
w tablicy p. 6.3 oraz w punkcie 2.1 i 2.2 niniejszej ST. Probki nalezy pobiera¢ w
sposéb losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem i w obecnosci Inzyniera.
Wyniki badan musza by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi. Badania pelne kruszywa,
obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okres§lonych w punkcie 2.1 i 2.2. Badania peine
nalezy wykona¢ takze w przypadku zmiany zroédta pobierania materiatldow i w innych
przypadkach okreslonych przez Inzyniera.

6.3.2. Badanie wilgotnosci kruszywa

Wilgotnos¢ kruszywa musi by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej okreslonej wedlug
normalnej proby Proctora, wedlug PN-B-04481 (metoda Il) lub rbwnowazna z tolerancja
+ 10% i -20% jej wartoSci.

Wilgotnos$é kruszywa nalezy badan wedtug PN-B-06714/17 lub rownowazna .

6.3.3. Badanie zageszczenia warstwy

Zageszczanie kazdej warstwy musi odbywaé sie do osiagnig¢cia zageszczenia nie
mniejszego od 1,00 wedtug normalnej proby Proctora, wedtug PN-B-04481 (metoda Il)
(lub réwnowazna) lub metodzie ugie¢ sprezystych. Zageszczenie podbudowy nalezy
sprawdza¢ wg BN-77/8931-12 lub rbwnowazna.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug metody Proctora jest
niemozliwe, ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa kontrole zagegszczenie
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wedtug BN-64/8931-02 lub rbwnowazna
i nie rzadziej niz 2 razy na 1000 m2.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé¢ za prawidlowe,
gstosunek wtoérnego modutu E2 21

do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
podbudowy.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwo$¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa
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Lp | Wyszczegélnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréow

1. Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

- w trzech punktach na kazdej dzialce roboczej. lecz nie
rzadziej niz co 400 m?,

Podczas odbioru:

- w trzech punktach, lecz nie rzadziej niz co 2000 m2 .

% Modul odksztalcenia Co najmniej w dwoch przekrojach
3. |Szeroko$¢ podbudowy W 3 przekrojach

S. Réwnos¢ podluzna

6. Roéwnos¢ poprzeczna Lata w 3 przekrojach

T Spadki poprzeczne

8 Rzedne Co najmniej w 6 punktach

6.4.1. Grubos¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy Wykonawca musi mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu W
punktach wybranych losowo. Dopuszczalne odchylenie do projektowanej grubosci
podbudowy z kruszywa lamanego nie powinno przekraczaé +10%,

6.4.2. Nos$nos$¢ i zageszczenie podbudowy wedlug obcigzen ptytowych

Maksymalne ugiecia lub minimalne moduty odksztalcenia w zaleznosci od wskaznika
zageszczenia 1 projektowanego wskaznika no$nosci zawarto w ponizszej tabeli.

Podbudowa z Wymagane cechy podbudowy
kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugiecie Minimalny modul odksztalcenia
wskazniku zageszczenia s sprezyste pod kolem mm mierzony plyta o srednicy 30 cm
W nie nie mniejszy MPa
mmejsoz‘ m ns mz; _ ‘ od pierwszego od drugiego
Yo 40 kN 50 kN S R
obciazenia E, obcigzenia E,
60 1,0 1.40 1,60 60 120

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy z kruszywa lamanego a) Rownos$é
podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata w zgodnie z norma BN-
68/8931-04 lub rownowazna z czestotliwoscig podang w tablicy w punkcie 6.4.
Nierownos$¢ poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg z czestotliwoscia
podang w tablicy w punkcie 6.4. Nierownosci podbudowy nie powinny przekracza¢: 10mm
- dla podbudowy pomocniczej.

b) Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata z czestotliwoscia podang w tablicy
w punkcie 6.4. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z
tolerancja + 0,5%.

¢) Rzedne podbudowy

Rzedne nalezy sprawdzaé w 6 punktach w osi i na krawedziach. Roéznice pomiedzy
rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+lcmi-2cm.

d) Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze ré6zni¢ sie¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +
10 cm, -5 cm.

6.5. Badania sprawdzajace

Laboratorium Inzyniera bedzie prowadzilo badania sprawdzajace z czestotliwoscia
okres$lona przez Inzyniera.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 m2 (metr kwadratowy) ulozonej i zageszczonej warstwy
podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00-00. ,, Wymagania ogdlne”.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”

9. Podstawa ptatnosci

Ogdblne wymagania dotyczace ptatno$ci podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- dostarczenie materialow i sprzetu niezbednych do wykonania podbudowy,
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- wytworzenie mieszanki kruszywa,

- mechaniczne roztozenie materialu warstwami,

- zageszczenie poszczegolnych warstw,

- utrzymanie wykonanej warstwy,

- $rodki zaradcze chronigce podbudowe przed pogorszeniem si¢ jakosci i
niekorzystnym wptywem wody i sprzetu wykonawczego,

- wykonanie pomiarow i badan,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

10. Przepisy zwigzane i standardy

PN-S-06102 1lub roéwnowazna - Drogi samochodowe. Podbudowy 2z Kkruszyw
stabilizowanych mechanicznie. PN-B-04481 lub rownowazna - Grunty budowlane.
Badania probek gruntu.

PN-B-06714/12 lub rébwnowazna - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartos$ci
zanieczyszczen obcych. PN-B-06714/15 lub rownowazna - Kruszywa mineralne. Badania.
Oznaczenie sktadu ziarnowego. PN-B-06714/16 lub rownowazna

- Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

PN-B-06714/17 lub rbwnowazna - Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
PN-B-06714/19 lub réwnowazna - Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornoéci metodg bezwzgledng. PN-B-06714/26 lub réwnowazna - Kruszywo
mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen organicznych. PN-B- 06714/42
lub r6wnowazna - Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los
Angeles. PN-B-11112:1996/A1:2001 Azl) lub réwnowazna . Kruszywa lamane do
nawierzchni drogowych (Zmiana BN64/893102 lub rownowazna - Drogi samochodowe.
Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie
plyta.

Lub réwnowazne do powyzszych norm

ST _05 CPV 39293300-5 - Nawierzchnia z trawy syntetycznej
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru nawierzchni syntetycznej w ramach remontu boiska szkolnego do pitki noznej
i boisko wielofunkcyjne
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu
nawierzchni syntetycznej na ptycie boiska i obejmuja:
- demontaz istniejgcej hawierzchni boiska (sztucznej trawy)
- utozenie syntetycznej trawy wysokos$ci Wysoko$é widkna: min. 42 mm max. 45mm
z zasypaniem piaskiem kwarcowym i granulatem frakcji min. 1,6 max. 2,5 mm- 100%
pochodzenia roslinnego i biologicznego oraz malowaniem linii
Uwaga: do wykonania nawierzchni boiska mozna uzy¢ innych materialow o parametrach
technicznych nie gorszych niz podano w projekcie.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i ST.00-00 ‘Wymagania ogdlne’.
1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i1 poleceniami InZzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace jakosci robdt podano w ST.00-00 ,,Wymagania Ogodlne”.
2. Materiaty
Materiatami stosowanymi do wykonania rob6ét wedlug zasad niniejszej ST sa: 2.1.
Trawa syntetyczna zasypowa.

Parametry trawy syntetycznej

Wysokos¢ widkna: min. 42 mm max. 45mm
Dtex: min. 20 500

Ciezar wiokna: min. 1600

Grubo$¢ widkna monofilowego: min. 400
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Grubo$¢ widkna fibrylowanego: min. 110
Ksztatt wiékna monofilowego: dowolny ksztatt wiékna min. 4 Zzeberkami

Waga calkowita nawierzchni: min. 2900

Ilos¢ peczké6w: min. 8 000/m2

Ilos¢ widkien: min. 114 000/m2

Kolor: min. dwa odcienie zieleni

Przepuszczalnos¢ wody przez caly system: min. 900 mm/h
Wytrzymatos¢ wldkna na wyrywanie po starzeniu: min. 75
Wytrzymaltos$¢ laczenia klejonego po starzeniu: min. 200N
Rodzaj trawy: tuftowana

2.2 Mata amortyzujaca:

Grubo$¢ maty: min. 23mm (nie dopuszcza sie¢ mat wykonywanych metodg in-situ)
Rodzaj maty: mata prefabrykowana

. Deformacja max 8mm

Wytrzymato$¢ na rozciaganie: 0,20 MPa

. Absorbcja energii min 60%

arwpp

2.3 Wypemienie naturalne

1. Frakcja: min. 1,6 max. 2,5 mm

2. Gestos¢ nasypowa: min. 0,300 g/cm3 max 0,500 g/cm3

3. 100% pochodzenia roslinnego i biologicznego (produkt uboczny rolnictwa)
4. W pelni biodegradowalny

2.4. Kruszywo - piasek kwarcowy o granulacji 0,4- 0,7 mm.

UWAGA: Wykaz wymaganych dokumentéw, przekazanych do akceptacji
Zamawiajacemu przez Wykonawce, przed wbudowaniem materialu:

- Kompletny raport z badan laboratoryjnych przeprowadzony przez niezalezne,
akredytowane zgodnie z ISO/ICE 17025:2018 (lubré wnow azn e ) laboratorium dla
systemu sztucznej trawy tj. nawierzchni, wypelnienia naturalnego i maty, potwierdzajacy
zgodnos¢ z aktualna normag EN 15330- 1:2013/PN-EN 15330- 1:2014-02 lub rbwnowazne,
-Atest PZH lub inny dokument rownowazny dla trawy syntetycznej, wypelnienia oraz maty
amortyzujacej,

-Autoryzacja producenta trawy syntetycznej, wystawiona dla Wykonawcy na realizowang
inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na t¢
nawierzchnig,

-Karta techniczna oferowanej trawy syntetycznej oraz podktadu potwierdzona przez jej
producenta, zawierajgca szczegdétowa charakterystyke i parametry techniczne,
-Oswiadczenie producenta nawierzchni ze sztucznej trawy wystawione na Wykonawce, ze
oferowang nawierzchni¢ mozna stosowaé¢ w obiektach otwartych.

-Raport z badan testu na min. 300.000 cykli dla wildkna monofilowego przeprowadzony
przez niezalezne laboratorium zgodnie z normg EN 15306 ,Nawierzchnie do otwartych
terendw sportowych — narazenie trawy na oddziatlywania” (lub roéwnowazna)
potwierdzajacy, ze wldkno po min. 300.000 cykli nie wykazuje widocznych uszkodzen.
Badanie ma by¢ wykonane przez niezalezne, akredytowane laboratorium zgodnie z
ISO/IEC 17025:2018 (lub rownowazne),

-Ksztatt wldokna monofilowego musi by¢ potwierdzony przez laboratorium niezalezne,
akredytowane zgodnie z ISO/IEC 17025:2018 (lub rownowazne),

- Probka nawierzchni o wymiarach min. Imx1m.
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3. Sprzet

3.1. Specjalistyczna maszyna do klejenia tasm i laczenia paséw trawy syntetycznej,

3.2. Rozkladanie paséw trawy syntetycznej nalezy wykonaé recznie.

4. Transport

4.1. Transport trawy syntetycznej i tasm

Trawe syntetyczng w rolkach nalezy przewozi¢ w opakowaniu producenta w sposoéb
zabezpieczajacy przed uszkodzeniem przy zatadunku, roztadunku i w czasie
przewozenia. Wymagania odnosnie transportu zgodnie z instrukcjg producenta,

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo transportowane bedzie $rodkami transportu samowyladowczymi w sposéb
zabezpieczajacymi je przed zanieczyszczeniem.

5. Wykonanie robo6t

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.
5.2. Warunki dotyczace wykonania robot

1. Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o
kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta
nawierzchni i dotyczacym powyzszego zadania.

2. Spelnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametréw nawierzchni
okre$lonych w opisie nalezy potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np.
Aprobata lub Rekomendacja Techniczna ITB, karta techniczna producenta w oryginale)
pozwalajacymi na ich weryfikacje.

3.Nawierzchnia powinna posiadaé aktualny Atest Higieniczny udokumentowany kopig
dokumentu potwierdzong za zgodnos$¢.

4. Wykonawca powinien posiada¢ niezbedne doswiadczenie w wykonaniu nawierzchni
z trawy syntetycznej w technologii piaskowo- gumowej co powinno zosta¢ potwierdzone
minimum pi¢cioma referencjami za okres ostatnich pigciu lat z obiektow 0 powierzchni
nie mniejszej niz projektowane (dla kazdego).
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5.3. Zakres wykonywanych robot

Demontaz

Istniejgca nawierzchni¢ nalezy w catos$ci zdemontowac..

Instalacja

Przed roztozeniem rolki nalezy dokladanie sprawdzi¢ wszystkie jej wymiary. Nalezy unikaé
zbyt duzych zakladek pomiedzy brytami trawy. Nalezy zaznaczy¢ punkty utozenia
brytow trawy przed ich roztadowaniem. Pierwsza rolka powinna by¢ roztozona wzdtuz
bocznej krawedzi. Nastepne ukladane réwnolegle z S cm zaktadka. Ciecie sasiadujacych
brytow trawy nalezy wykonywacé poprzez dwie wykltadziny. Nalezy w tym celu postuzy¢
si¢ specjalnym nozem posiadajacym regulacje wysoko$ci ostrza, ktore pozwoli na
uniknigcie cigcia w tym samym czasie podktadu i wldkien (zdzbet).

Ciecia nalezy wykonywaé¢ tak, aby jak najmniej uszkadza¢ taczenia splotow, coO
powoduje mniejsze zniszczenie wlokien.

W przypadku znacznych zmian temperatury w czasie instalacji, nalezy sprawdzi¢ potozenie
trawy, ktéra ma tendencje do rozszerzania si¢ i skracania. W przypad ku wystgpowania
takiego zjawiska nalezy korygowac utozenie rolek. Przygotowane i przycicte bryty trawy
powinny by¢ klejone tego samego dnia.

Klejenie

Bryty trawy moga by¢ klejone wylacznie na taSmach taczeniowych.

Dwuskladnikowy poliuretanowy klej rozkladany jest na tasmie na szerokosci 20 cm
miedzy brytami i taSmie 25 cm do taczenia brytow z liniami

Klej nalezy rozprowadzaé¢ przy pomocy specjalnych maszyn do nanoszenia kleju lub
szpachelki B-2. Klej nalezy przygotowywac zgodnie z instrukcjg.

Z uwagi ha charakterystyke kleju musi by¢ on bardzo dobrze mechanicznie wymieszany.
Klej moze by¢ nakladany na suchej tasmie i podkladzie brytow trawy przy temperaturze
powyzej 10°C. W przypadku nizszych temperatur, klej nalezy po przygotowaniu
przechowywac¢ w cieptych pomieszczeniach magazynowych. Przy zastosowaniu innego
kleju zalecanego do montazu traw syntetycznych klejenie warunkach zalecanych przez
producenta zastosowanego kleju.
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Producent poleca i rekomenduje stosowanie maszyny do klejenia. Maszyna pozwala na
roéwnomierne roztozenie kleju

na tasmie, a takze pozwala na wprowadzenie grubszej warstwy kleju na styku laczenia
trawy. Jest to bardzo wazne, gdyz uniemozliwia to penetracj¢ piasku kwarcowego na
linii styku brytéw trawy. Przed przylozeniem brytoéw trawy do tasmy z klejem nalezy bardzo
doktadnie sprawdzi¢ ulozenie centralne tasmy laczeniowej.

Jako pierwszy nalezy dociska¢ docinany bryt trawy uwazajgc, aby nie zabrudzi¢ klejem
wlokien trawy. Bryty trawy nalezy dociska¢ bezposrednio po przyltozeniu, a takze
ponownie, kiedy nastepuje polimeryzacja kleju.

Klej po docisnieciu musi wypetni¢ w cato$ci porowato$¢ podtoza trawy przy dodatkowym
zalozeniu, iz jest to minimalna grubos$c¢.

Wiazanie finalne kleju w zaleznos$ci od temperatury otoczenia nastepuje w czasie 20-
90 minut (po natozeniu kleju na tasmie klejacej szew nalezy go obcigzy¢ np. Workami
z piaskiem wzdtluz catego szwu lub rownie dobra metoda dociskania miejsc klejonych
jest chodzenie do momentu az klej zwigze).

Linie

Linie boisk sg zaznaczone przez wklejanie trawy o innym kolorze — biatym, o
szerokos$ci 10cm.

Linie wycinane sg nozem 0 dwoch ostrzach (rozsuwanie umozliwia wybor szeroko$ci
cigcia).

Linie wykona¢ zgodnie z wymiarami podanymi w projekcie — odtwarzaja istniejacy
uktad linii na boisku..

NIE DOPUSZCZA SIE WKLEJANIA LINII POL KARNYCH | LINII
PRZERYWANYCH Z MALYCH FRAGMENTOW.

Zasypywanie piaskiem

Potozona i sklejona wraz z liniami trawa, wymaga zasypania piaskiem kwarcowym co
do ilosci 1 rodzaju zgodnym z wymaganiami zawartymi w raporcie laboratoryjnym np.
Labosport .Po réwnomiernym rozsypaniu, piasek nalezy szczotkowaé, aby mogt
penetrowaé¢ w glab widkien trawy.

Piasek winien by¢ rozsypywany przynajmniej w dwoéch partiach oraz partii finalnej.
Jesli dana trawa wymaga zasypania piaskiem kwarcowym w ilos$ci 20 kg/m2 to powinna
by¢ zasypana dwukrotnie po 9 kg/m2 i dodatkowo na koniec 2 kg/m2. Szczotkowanie
kazdej partii wymaga trojkatnej szczotki ciggnictej przez mini traktor lub innego sprzetu
specjalistycznego. Zabiegi powyzsze powinny by¢ dokonywane przy suchej trawie i z
zastosowaniem suchego piasku kwarcowego (wilgo¢ moze spowodowacé zla penetracje
piasku w trawie).

Maszyna do rozsypywania piasku musi go rozprowadzaé regularnie i w odpowiedniej
ilo$ci. Maszyna powinna pracowaé¢ wzdhluz szerokosci boiska.

Do zasypywania piaskiem 1 granulatem naturalnym nalezy uzy¢ specjalistycznej
maszyny z regulacja predkosci zasypu.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST .00-00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.1. Kontroli jakosci robdt podlega jako$¢ uzytych materialdw - zgodnos$¢ z wymaganiami
punktu 2 niniejszej ST.

6.2. Kontrola jakosci w trakcie rob6t obejmuje:

- kontrole przygotowania podtoza,

- sposOb przygotowania materiatéow,

- kontrola ulozenia i polaczenia pasé6w trawy syntetycznej,

- kontrole montazu linii boisk,

- kontrole zasypania kruszywem,

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robét jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni boiska.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00-00. ,, Wymagania ogdlne™.

8. Odbioér robot

Ogolne zasady dotyczace odbioru rob6t podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
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9. Podstawa ptatnosci

Ogdblne wymagania dotyczace ptatno$ci podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

- transport materialow przewidzianych do wykonania robot,

- przygotowanie podloza pod nawierzchnig,

- przygotowanie materialow,

- rozlozenie paséw trawy syntetycznej,
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- polaczenie pasow trawy syntetycznej,

- montaz linii boisk,

- zasypanie nawierzchni piaskiem kwarcowym,

- przeprowadzenie pomiarow i badan,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. Przepisy zwigzane i standardy

- atest PZH

- autoryzacja producenta nawierzchni na zadanie obj¢te przetargiem (w oryginale)
— karta techniczna nawierzchni potwierdzong przez producenta (w oryginale).

ST 06 CPV 45212221-1 Nawierzchnia poliuretanowa
1. Czes$¢ ogodlna.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST.
Przedmiotem niniejszej ST sga wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ulozeniem zewnegtrznych bezspoinowych nawierzchni sportowych =z
poliuretanu na boisku wielofunkcyjnym
1.2. Zakres stosowania ST.
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1
1.3. Zakres rob6t objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia rob6ot zwigzanych z
utozeniem nawierzchni sportowej bezspoinowej.
1.4. Okre$lenia podstawowe
Nawierzchnia sportowa bezspoinowa z poliuretanu.
Zestaw materialdbw na bazie zywic poliuretanowych, stluzacy do wykonywania
elastycznych, wielowarstwowych nawierzchni sportowych.
1.5. Okre$lenia pozostale.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST. 00-00 ,,Warunki ogdlne”
2. Materiaty.
Ogoblne wymagania podano w w ST. 00-00 ,,Warunki ogdlne”
2.1. Nawierzchnia poliuretanowa typu 2S

BOISKO NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

Opis nawierzchni typu 2s/ET.

Charakterystyka nawierzchni poliuretanowej typu 2s

Nawierzchnia poliuretanowa bezspoinowa, przepuszczalna dla wody, przeznaczona do
wykonania na terenie budowy. Caly system sklada si¢ z nawierzchni dwuwarstwowej o
lacznej grubosci 16mm na podbudowie elastycznej tzw. ET o grubosci 35mm. Na
przygotowanej warstwie ET ukladana jest baza w formie maty gumowej wykonanej z
granulatu SBR oraz lepiszcza poliuretanowego o0 grubosci 8mm ukladanej mechanicznie
bezspoinowo przy pomocy rozkladarki mas poliuretanowych ts. Warstwe uzytkowsa
stanowi warstwa systemu poliuretanowego, wypeliona granulatem EPDM z produkcji
pierwotnej o grubos$ci 8mm.

Nawierzchnia powinna mie¢ parametry mieszczace si¢ W przedziatach opisanych ponize;j:

1. Grubos¢: min 16 [mm]

2. Amortyzacja (redukcja sity) w temp. 23 °C: 38 — 41 [%]

3. Odksztatcenie pionowe w temp. 23 °C: 1,3 - 1,8 [mm]

4. Wspodlczynnik poslizgu:

— Nawierzchnia sucha 89 — 99

— Nawierzchnia mokra 55 - 99

5. Wytrzymatos$¢ na rozciaganie: 0,58 — 0,68 [MPa]
6. Wydtuzenie przy zerwaniu: 55 - 65 [%]

7. Odpornos$¢ na Scieranie: 1,35 - 1,40 [qd]

Nawierzchnia powinna by¢ przyjazna dla otoczenia i ludzi korzystajacych z niej, a
zawarto$¢ zwigzkoéw chemicznych powinna by¢ nie wieksza niz opisana w tabeli ponizej:

parametr wartos$ci
DOC - po 24 godzinach 11mg/l
otow (Pb) < 0,001mg/I
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kadm (Cd) < 0,0003mg/I
chrom (Cr) 0,0055mg/I
Chrom VI (CrVI) < 0,008mg/I
rte¢ (HQ) < 0,001mg/I
cynk (Zn) < 0,09mg/I
cyna (Sn) < 0,001mg/I

Wykaz wymaganych dokumentéw, przekazanych do akceptacji Zamawiajacemu przez
Wykonawce, przed wbudowaniem materialu:

1.

7.

8.

Kompletny raport z badania na zgodno$¢ z aktualng normg PN-EN 14877:2014 Ilub
réwnowazng, potwierdzajacy wyszczegdlnione powyzej parametry. Nie dopuszcza si¢ wynikow
badan z r6znych raportéw ani zbiorczych podsumowan wynikow z ré6znych raportow.

Karta techniczna potwierdzajaca technologi¢ wykonania, autoryzowana przez producenta
potwierdzajaca spelnienie wyspecyfikowanych wymagan technologicznych.

Aktualny Atest Higieniczny PZH lub rownowazny.

Autoryzacja producenta oferowanej nawierzchni sportowej wydana wykonawcy i dotyczaca
przedmiotowego zadania wraz z potwierdzeniem gwarancji.

Dokument potwierdzajacy przydatno$¢ nawierzchni do gry w koszykowke.

Kompletny raport z badan potwierdzajacy bezpieczenstwo ekologiczne oraz zawarto$¢
okreslonych zwiazkéw chemicznych zgodne z norma DIN 18035-6:2021 lub réwnowazna,
wydane przez niezalezne laboratorium posiadajace akredytacje.

Kompletny raport z badan zawarto$ci WWA, wykonany przez niezalezne akredytowane
laboratorium,

Probka nawierzchni 0 wymiarach min. Imx1m.

ET - wykonanie warstwy nos$nej - ,,elastycznej” grubosci 3,5cm:

Sklada si¢ ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4mm, polaczonego lepiszczem
poliuretanowym, jednoskladnikowym z zwirem kwarcowym. Uk}tadana jest mechanicznie,
bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy mieszany
jest z systemem poliuretanowym (PU) w mikserze, w stosunku wagowym 100:21.

Warstwa stabilizacyjna typu ET 35mm uktadana bezposrednio na istniejacej wyrownanej

podbudowie z kruszywa lamanego. Sklada si¢ ona z granulatu gumowego, kruszywa
kwarcowego oraz kleju poliuretanowego.

- Warstwa wyrdéwnujaca z klinca lamanego zageszczonej mechanicznie - do 2,0cm
Istniejagce warstwy po ustabilizowaniu.

2.2. Farby poliuretanowe do malowania linii.

Wszystkie linie na projektowanych z poliuretanu bezspoinowych nawierzchniach
sportowych nalezy wykona¢ systemowa farba poliuretanowa w kolorze i szerokosci linii
tak jak w projekcie architektonicznym.

3. Sprzet.

Ogoblne wymagania podano w ST. 00-00”Warunki ogdlne”.

systemowy sprzet do mechanicznego ukladania nawierzchni zalecany przez jej

producenta.

4. Transport.

Ogdblne wymagania podano w ST. 00-00”Warunki ogdlne”..

Transport komponentéw nawierzchni sportowej poliuretanowej stuzacych do jej utozenia
moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani nie pogorszy ich jakosci.

5. Wykonanie robot.

Ogodlne wymagania podano w ST. 00-00”Warunki ogdlne”.

Nawierzchnie poliuretanowe bezspoinowe typu 2S nalezy wykonaé¢ zgodnie z Instrukcjg
producenta systemu przyjetego do realizacji.

5.1. Nawierzchnia poliuretanowa typu 2S.
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Charakterystyka nawierzchni poliuretanowo-gumowej typu 2S na podbudowie elastycznej
ET. Na prawidlowo wykonanej warstwie stabilizacyjnej ET (grubosé¢ 35mm) projektuje
sie¢ nawierzchni¢ sportowg, poliuretanowo - gumowg o grubosci warstwy 16mm. Jest to
nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa dwuwarstwowa 0 grubosci ok. 16mm
— wersja podstawowa, wymagajgca podbudowy z mieszaniny kruszywa kwarcowego i
granulatu gumowego polaczonego lepiszczem poliuretanowym.

Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, stuzy do

pokrywania nawierzchni biezni lekkoatletycznych, sektorow i rozbiegdéw konkurencji
technicznych zawodow la., boisk wielofunkcyjnych, szkolnych, placéw rekreacji

ruchowej

Nawierzchnie obramowane sg obrzezem betonowym 8x30cm na lawie betonowej
zwyklej.

UWAGI!

Wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
technicznym opracowanym dla okre§lonego zastosowania.

Wykonanie i odbior urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB,
atestow higienicznych, wymogoéw p.poz., warunkéw technicznych stosowania i
Polskich Norm. W trakcie realizacji projektu nalezy stosowaé materiaty i wyroby
posiadajace obowigzujace $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie
lub  je$li sa przedmiotem Norm  Panstwowych, za$wiadczenie  producenta
potwierdzajace ich zgodno$¢ z postanowieniami odpowiednich norm.

Wszelkie roboty budowlane winny by¢ prowadzone zgodnie ze sztukg budowlana

i polskimi normami.

OPIS WYKONANIA POSADZKI SPORTOWEJ POLIURETANOWEJ TYPU 2S

Ten dokument jest jedynie ogdlna instrukcja opisujaca sposéb wykonania posadzki.
Uktladanie posadzki nastgpuje w 4 etapach :

1.

Przygotowanie powierzchni/aplikacja $rodka gruntujgcego typu primer. Powierzchnia
podbudowy musi byé czysta i sucha. Srodek gruntujacy nalezy natryskiwaé na
powierzchnie. Warstwa stabilizujagca powinna by¢ tworzona w momencie, gdy $srodek
gruntujacy jest jeszcze lepki (proces mokre na mokre). W zalezno$ci od temperatury i
wilgotnosci minimalny czas, jaki nalezy odczekaé do przystgpienia do kroku drugiego,
to 3-5 godzin Warstwa stabilizujaca musi by¢ jednak utworzona najpdzniej W ciagu
48 godzin od momentu aplikacji srodka gruntujacego. Deszcz moze zaklocié lub pozbawié
wlasciwosci  $rodka gruntujacego, dlatego tez, jezeli s$rodek gruntujacy zostat w
jakikolwiek sposdb poddany oddziatlywaniu przez deszcz, to nie mozna w zadnym wypadku
przystepowacé do punktu. Powierzchnia musi wyschngé i ponownie nalezy przeprowadzié
aplikacje srodka gruntujacego.

2. Tworzenie warstwy stabilizujacej 35mm : granulat gumowy, kruszywo kwarcowe nalezy
wymieszaé ze Srodkiem *laczacym w mieszalniku (szczegoly dotyczace stosunku
mieszalniczego, rodzaju granulatu nalezy wykonac¢ zgodnie z kartg techniczng produktu),
nastepnie nanie$¢ na poditoze (uzywajac bagrownicy) i rozlozy¢ za pomoca rozkladarki
mas poliuretanowych. W =zalezno$ci od temperatury i wilgotnos$ci okltadzina ulega
utwardzeniu po uptywie 12-48 godzin. Po catkowitym utwardzeniu mozna przystgepowac
do nakladania warstwy bazowej

3. Tworzenie warstwy bazowej: granulat gumowy SBR nalezy wymieszaé¢ ze $srodkiem
laczacym w mieszalniku - nalezy wykona¢ zgodnie z kartg techniczng produktu, nastepnie
nanie$¢ na podloze (uzywajac bagrownicy) i1 roztozy¢é za pomoca rozkladarki mas
poliuretanowych. W zaleznosci od temperatury i wilgotnosci oktadzina ulega utwardzeniu
po uptywie 12-48 godzin. Po catkowitym utwardzeniu mozna przystepowac do uktadania
warstwy wierzchniej.

4. Wierzchnia warstwa : granulat EPDM nalezy wymiesza¢ ze Srodkiem lgczacym w
mieszalniku (nalezy wykonaé¢ zgodnie z karta techniczng produktu), nastgpnie naniesé
na podtoze (uzywajac bagrownicy) i roztozy¢ za pomocg rozktadarki mas poliuretanowych.
W zaleznos$ci od temperatury i wilgotnosci oktadzina ulega utwardzeniu po uptywie 12-
48 godzin.

5.2. Impregnacja podloza

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej , zwigzanie luznych czasteczek podloza.
Wykonuje sie ja recznie — za pomocg walka , lub mechanicznie — poprzez natrysk
pistoletem. Impregnat jest produktem jednoskladnikowym.

6. Kontrola jakos$ci robot.

Ogolne wymagania podano w OST.
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Celem weryfikacji wtasciwo$ci i parametréw technicznych nawierzchni zaleca sie
zadanie przez Zamawiajacego skladania dokumentow wyzej opisanych, (podstawag
prawng zadania powyzszych dokumentoéw jest Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 19
maja 2006 w sprawie rodzajéw dokumentoéw, jakich moze zadaé zamawiajacy od
wykonawcy.

7. Obmiar robot.

Ogoblne wymagania podano w ST. 00-00.

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) ulozenia nawierzchni sportowej
poliuretanowej wraz z podbudowa.

Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przedmiaru robo6t zgodnie z punktem 7.

8. Odbidr robot.

- nawierzchnie bezspoinowe powinny mie¢ jednakowa grubos$c¢;

- granulat EPDM powinien by¢ trwale zwigzany klejem;

- powstate tgczenia wynikajace z technologii instalacji nawierzchni powinny by¢

liniami prostymi, bez uskokéw utrudniajacych pozniejsze uzytkowanie;

- warstwa uzytkowa nawierzchni powinna posiada¢ jednorodna faktur¢ zewnetrznag

oraz jednolity kolor;

- spadki poprzeczne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiada¢ wartosciom
okreslonym dla boisk.

Roboty uznaje si¢ za wykonane nalezycie je$li sag one zgodne 2z dokumentacjg
projektowa ST i wykonane zgodnie z kartg techniczng produktu i uktadania nawierzchni
oraz speliajga wymagania warunkujace udzielenie gwarancji.

9. Podstawa ptatnosci.

Ogdblne wymagania podano w ST. 00-00.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i

obejmuje:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- warto$¢ zuzytych materialow podstawowych i pomocniczych wraz z ubytkami
wynikajacymi z technologii robot z kosztami zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu z narzutami,

- koszty posrednie (ogdlne) i zysk kalkulacyjny,

- podatki zgodnie z obowigzujacymi przepisami (bez podatku VAT), - oczyszczenie i
likwidacja stanowiska roboczego.

10. Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni.

OGOLNA INSTRUKCJA UZYTKOWANIA ZEWNETRZNYCH NAWIERZCHNI
SPORTOWYCH POLIURETANOWYCH

Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe sg nawierzchniami sportowymi i do tego celu
powinny stuzyé. Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym. Nie nalezy
dopuszcza¢ do nadmiernego zabrudzenia nawierzchni piaskiem , ktéry powoduje
nadmierne zuzycie nawierzchni, konieczne jest zatem okresowe czyszczenie
nawierzchni. Nie dopuszcza¢ do zabrudzen olejem, emulsjg asfaltowa oraz innymi
Ssrodkami chemicznymi powodujacymi odbarwienie nawierzchni. Nie dopuszcza¢ do
jazdy na rolkach, rowerach, motorach. Przejazd samochodami ( policja, straz,
pogotowie ratunkowe i inne stuzby komunalne ) powinien by¢ kontrolowany -réwniez
ze wzgledu na nosnos$¢ podbudowy.

Uwagi ogoélne

Wszelkie informacje zawarte w tym dokumencie maja charakter ogdlny. Instrukcje
uzytkowania wykonawca przekaze uzytkownikowi.

UWAGI!

- Wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
11. Przepisy zwiazane.

Systemowe instrukcje stosowania i uktadania nawierzchni wydane przez producenta

wg przyjetej technologii.

- PN-EN 1969:2002 Ilub réwnowazna — Nawierzchnie terenéw sportowych.
Wyznaczanie grubos$ci nawierzchni sportowych z tworzyw sztucznych.

- PN-EN 12228 lub r6wnowazna — Nawierzchnie terenéw sportowych. Wyznaczanie
wytrzymaltos$ci polaczenia nawierzchni sztucznych.

PvPN-pvEN 14877 lub réwnowazna — Nawierzchnie sztuczne odkrytych terenow
sportowych —
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ST_07 CPV 37450000-7 Pitkochwyt
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robé6t przy remoncie i montazu nowego pitkochwytu w ramach modernizacji boiska
do p[ilki noznej i boiska wielofunkcyjnego
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy
ustawieniu ogrodzenia boiska i obejmuja:
- demontaz siatki polipropylenowej i stalowej i ponowny montaz
- naprawy powloki malarskiej stupéw pitkochwytow.
1.4. Okre$lenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami, Katalogiem Powtarzalnych  Elementéw  Drogowych i ST. 00-00
,Wymagania ogolne.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowsa, ST i poleceniami InZzyniera.
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST. 00-00 ,,Wymagania ogolne”.
2. Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu ogrodzenia wedlug zasad niniejszej ST sa:
Pitkochwyt
Stupy
Wysokos¢ stupa 6,0 m i stupy wys. 4 m #80 mm Stupy z rur stalowych , malowane na
kolor ciemno zielony.
Stupki krzyzowe do wzmocnienia konstrukcji istniejacego pitkochwytu- z rur
stalowych , malowane na kolor ciemno zielony.
Linki naciagowe, stalowe, gr. min 4mm , w ptaszczu z tworzywa.
Siatki pitkochwytow
Siatki sa w stanie dobrym i nie podlegaja wymianie .
Farba chlorokauczukowa do metalu w kolorze ciemnozielonym.
3. Sprzet
Roboty zwiagzane z modernizacjg pitkochwytéw wykonywane beda recznie przy
uzyciu drobnego sprze¢tu pomocniczego.
4. Transport
4.1. Elementy nalezy przewozi¢ zgodnie z zaleceniami (instrukcja) producenta.
5. Wykonanie robo6t
5.1. Ogdélne wymagania dotyczgce robot
Ogoblne wymagania dotyczace prowadzenia rob6ét podano w ST. 00-00 ,,Wymagania
ogdlne™.
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Montaz i remont stupow pitkochwytow.
Po demontazu siatki i linek no$nych nalezy stup pitkochwytu oczysci¢ z warstw malarskich
i pomalowaé¢ powloka malarska zgodnie z projektem architektonicznym. Po utwardzeniu
farby nalezy zamontowacé powtérnie linki i siatki.
5.2.2. Montaz linek gora , dotem i w $rodku wysokosci stupoéw. Linki napina¢ za
pomocg $rub rzymskich.
5.2.3. Montaz siatki .
Siatke montowaé¢ zgodnie z wymaganiami producenta za pomocg karabinczykow.
6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST DM-00.00.00
,»Wymagania ogodlne”.
6.2. Badania materiatéw w czasie wykonywania robot
Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jako$ci (atestem)
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.
6.3. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia a)prawidtowos¢
wykonania oczyszczenia i malowania stupkow,
b) prawidtowos$¢é wykonania montazu linek naprezajacych
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C) poprawnos$¢ montazu siatki

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robot jest 1 m (metr) wykonanego pitkochwytu, ogrodzenia terenu i
bariery zabezpieczajacej. Ogoélne zasady obmiaru robot podano w ST. 00-00
,»Wymagania ogolne™.

8. Odbiodr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST. 00-00 ,,Wymagania ogolne™.

9. Podstawa ptatnosci

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST. 00-00 ,,Wymagania ogolne™.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- transport materialow przewidzianych do wykonania robét,

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie remontu stupéw — malowania.

- przeprowadzenie pomiarow i badan,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. Przepisy zwiazane i standardy

PN-EN 12620:2004 lub réwnowazna i PN-EN 1262 lub robwnowazna

ST_08 CPV CPV 37450000-7 - Urzadzenia sportowe
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sga wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru montazu sprzetu sportowego w ramach modernizacji boiska do
pitki noznej i boiska wielofunkcyjnego.
1.2. .Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem montazu urzadzen sportowych i obejmuja:
- demontaz bramek i ponowny montaz
- ustawienie wraz z regulacja bramek, aluminiowych siatka o wysokiej wytrzymatos$ci
0 oczkach 100x100 mm dostosowana do wymiaru bramki.
- czyszczenie z rdzy elementow stalowych trybun malowanie farbg chlorokauczukowa
- Dostawa i montaz siedzisk na trybunach
1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z
Dokumentacja Projektowg, ST i poleceniami InZyniera.
Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w ST.00-00 "Wymagania ogdolne".
2. Materiaty
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Beton i jego skladniki
Do naprawy fundamentéw betonowych dla urzadzen boiska nalezy stosowac beton klasy
B20 wg PNEN 206-1:2003 lub rownowazna. Do betonu powinien by¢ stosowany cement
powszechnego uzytku klasy 32,5, wg PN-EN 197- 1:20021 ub rbwnowazna .
Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka 2z kruszywa naturalnego
sortowanego, kruszywo lamane) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004
lub réwnowazna i PN-EN 12620:2004/AC:2004 lub réwnowazna.
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 lub réwnowazna.
Zaprawa betonowa , montazowa, szybkoschnaca do naprawy powierzchni i
uzupelniania ubytkow elementow betonowych.
2.2. Sprzet sportowy
Bramki do pitki noznej, zdemontowaé przed rozpoczeciem robdt rozbidrkowych
zabezpieczy¢ tuleje z pokrywami zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem
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Siatki
Do bramek pitkarskich 5.00 x 2.00. Siatka polipropylenowa, bezwe¢ztowa. w kolorze
zielonym, oczka o wymiarach 100x100mm, grubos$¢ linki 4 mm. Kolor zielony.
Tablice do kosza oczysci¢ z rdzy pomalowaé zgodnie z projektem architektonicznym.
Dostawa i montaz siatek do kosza.
3. Sprzet
3.1. Ogdbdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogolne”.
Roboty wykonane bedg recznie.
4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00 -00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport elementéw urzagdzenia boiska
Elementy urzadzenia boiska nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcjg producenta w
sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogéblne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST.00-00 "Wymagania ogdlne" pkt. 5. 5.2.
Zasady wykonywania robot
Montaz elementéw wyposazenia boiska:
Wszystkie urzadzenia winny by¢ zamocowane do podloza zgodnie z zaleceniami
producenta w taki sposob by gwarantowaly stabilno$¢ i bezpieczenstwo. Zamocowanie do
podioza winno takze zapewniaé szybki montaz i demontaz urzadzenia. Mocowanie
urzadzenia do istniejacej stopy fundamentowej, w ktérej zatopiona jest tuleja mocujaca.
Tuleja musi by¢ wyposazona takze w pokrywe zastaniajaca otwor, gdy urzadzenie nie jest
zainstalowane.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.00-00 "Wymagania ogolne" pkt. 6.
6.2. Kontrola wykonania robdét polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania roboét z
Dokumentacjg Projektowa. Ponadto kontroli podlega zgodnos¢ uzytych materiatlow z
Dokumentacjg Projektowa.
7. Obmiar robot
Ogodblne zasady obmiaru robot podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogblne”.
Jednostka obmiaru robot jest m3 (metr szeScienny) wykonanego fundamentu i szt. (sztuka)
zamontowanego elementu urzadzenia boiska.
8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.00-00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00-00 ,,Wymagania
ogolne”. Cena wykonania rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- pozyskanie i dostarczenie materiatow,
- wykonanie robo6t ziemnych,
- montaz i regulacja poszczegolnych elementéw urzadzen boiska,
- roboty wykonczeniowe i uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie pomiarow i badan.
10. Przepisy zwiazane i standardy
PN-EN 206-1:2003 lub rownowazna - Beton. Cz¢s¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja
i zgodnos$¢é
PN-EN 197-1:2002 lub rownowazna - Cement. Cz¢$¢ 1: Skltad, wymagania i kryteria
zgodnosci dotyczace cementu powszechnego uzytku. PN-EN 1008:2004 lub rbwnowazna
- Woda zarobowa do betonéw. Specyfikacja pobierania probek, badania i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z produkcji procesu betonu
PN-EN 12620:2004 lub rownowazna i PN-EN 12620:2004/AC:2004 lub rownowazna
- Kruszywa do betonu.
Lub ré6wnowazne

ST_09 CPV 45260000-7 Roboty zwiazane remontem elementoéw stalowych
1.1. Przedmiot specyfikacji
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Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
przewidzianych do wykonania w ramach prac zwigzanych =z oczyszczeniem,
uszczelnieniem i malowaniem metalowych elementow zewnetrznych.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robdét objetych ST
Ustalenia zawarte W  niniejszej SST  dotycza prac przygotowawczych,
zabezpieczajacych i remontowych (malarskich):
Remont elementéw metalowych zewnetrznych:
Stupy pitkochwytow konstrukcja stalowa trybun, tablice do koszykéwki, bramy i
furtki nalezy oczys$ci¢ odttusci¢ powierzchnie zabezpieczy¢ antykorozyjnie.
Oczyszczenie, naprawienie poprzez szpachlowanie uszczelnienie i pomalowanie
zabezpieczenie antykorozyjne farbami chlorokauczukowymi )
1.4. Okre$lenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi Polskimi
Normami i ST.00-00” Warunki og6lne”
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w ST pkt. 1.5. Niniejsza
specyfikacja obejmuje calo$¢ robot przygotowawczych i remontowych. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jakos$¢ wykonywania tych robdt oraz zgodnos¢ z umowa , SST i
poleceniami zarzadzajacego realizacje umowy. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw
od tych dokumentéw wymaga akceptacji Zamawiajacego
2. MATERIALY
2.1. Ogdbélne wymagania dotyczace materialow
Ogdblne wymagania dotyczace materialow podano w ST pkt. 2. Do uszczelnienia nalezy
uzy¢ silikonow lub kitow dekarskich o trwatosci min. 5 lat w kolorze zielonym do
uzgodnienia z Zamawiajgcym.
Malowanie podkladowo-nawierzchniowa powloka antykorozyjng o bardzo dobrej
przyczepnosci do wielu podtozy. Jednoskladnikowa powloka grubos$é suchej powtoki
110 pm zawierajaca wysokiej jakosci dodatki antykorozyjne, tworzaca wysoko wytrzymate
zabezpieczenie antykorozyjne (do s$rodowiska C3), jest wodorozcienczalny i nie
zawiera chromianow, olowiu oraz mocnych rozcienczalnikéw. Jest latwy w uzyciu,
bezpieczny i nie stwarza zagrozenia pozarowego. Farba tworzy szybkoschnacy system
powlokowy, ktoéry znacznie skraca czas przestoju podczas aplikacji. Praktycznie
bezzapachowy, nie oddzialuje na osoby przebywajace w malowanych pomieszczeniach i
dlatego moze by¢ stosowany w zamieszkanych budynkach. Farba jest bardzo odporna na
warunki atmosferyczne — promienie UV, stong wode i wigkszos¢ substancji chemicznych
znajdujacych si¢ atmosferze i tworzy estetyczna, tatwo zmywalng, odporna na uderzenia
powtoke. Farba w kolorze zielonym potpotysk RAL 6005. Posiada atest PZH

Dla uzyskania powloki matowej nalezy powierzchnie¢ pokry¢ bezbarwnym lakierem
matujagcym na bazie zywic akrylowych nowej generacji i specjalnych substancjach
antykorozyjnych
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST pkt. 4.
Spos6éb nanoszenia: pedzel, watek, natrysk pneumatyczny (w razie potrzeby
rozcienczy¢ woda).
Sprzet i narzedzia do malowania nalezy stosowac¢ zgodnie z instrukcjg Producenta.
4. TRANSPORT
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST pkt. 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogoélne wykonania robot .
Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST pkt. 2.1.
Zgodnie z instrukcja Producenta.
5.2. Przygotowanie terenu budowy
Przed przystgpieniem do wykonania robot budowlanych wykonawca na wlasny koszt
powinien odpowiednio przygotowac teren, na ktorym te roboty majg by¢é wykonane, a
w szczegolnosci:
-ogrodzi¢ plac budowy, ogrodzenie placu budowy powinno by¢ tak wykonane, aby nie
stwarzalo zagrozenia dla ludzi, a jego wysoko$¢ powinna wynosi¢ nie mniej niz 1,50
m,
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- wykona¢ niezbedne zabezpieczenia w celu zabezpieczenia pracownikéw przed upadkiem
z wysokosci oraz upadkiem narzedzi, materiatébw lub sprzetu na poziom terenu

- zapewni¢ korzystanie z wody do robdét budowlanych i do uzytku pracownikéow
zatrudnionych przy robotach,

-zapewni¢ korzystanie z pradu elektrycznego niezbednego przy wykonywaniu robot
budowlanych oraz oswietlenia placu budowy i miejsc pracy,

-wznie$¢ stosowanie do potrzeby tymczasowe budynki lub przystosowac¢ budynki istniejace
dla pracownikoéw zatrudnionych na budowie oraz na cele sktadowania materialdbw, maszyn
i urzadzen oraz przygotowa¢ miejsce do skladowania materialow 1 sprzetu
zmechanizowanego lub pomocniczego poza budynkami,

-zapewni¢ odpowiednie warunki socjalne i BHP dla pracownikéw zatrudnionych na
budowie,

5.3 W zakres prac montazowych poza wymienionymi powyzej wchodzi m.in.:

- oczyszczenie i przygotowanie powierzchni do malowania: usung¢ stare spekane powtoki
Odttusci¢ powierzchnie zmycie myjka wysokoci$nieniowg woda z dodatkiem detergentu;
Czyszczenie przez szczotkowanie mechaniczne do 2 stopnia czysto$ci - stan
wyj$ciowy powierzchni B,

- malowanie powierzchni: Malowanie pedzlem,

- Uszczelnienie wszystkich potaczen srubowych silikonem dekarskim o trwatosci min.
5 lat w kolorze zielonym sprawdzenie i umocowanie obruszonych profili stalowych
poprzez dokrecenie istniejgcych srub lub uzupelnienie (wymiang);

Oczyszczone podloze pomalowaé w okresie nie dluzszym niz 6 godz. Po czyszczeniu,
aby zapobiec powstawaniu rdzy nalotowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako$ci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jakos$ci podano w ST pkt. 6

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci przygotowania terenu
budowy , malowanych elementéw oraz sprawdzeniu ewentualnych uszkodzen elementéw.
Kontrole jakosci prac nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okre§lonych w
instrukcjach producentéw farb.

Widoczne uszkodzenia zewnetrzne (peknigcia, ubytki, wgniecenia itp.) winny by¢ przed
malowaniem naprawione.

Powloki powinny by¢ réwnomierne, bez przeswitdow, pokrywaé podloze lub podkiad,
nie wykazywac¢ odpryskéw, spekan, nieprzylegania i tuszczenia si¢ oraz smug, plam i
S§ladow pedzla. Powierzchnia powtoki powinna by¢ gladka, blyszczaca i mie¢ jednolity
potysk. Barwa powlok powinna by¢ zgodna z wzorcem uzgodnionym miedzy Wykonawca
a Inwestorem oraz powinna by¢ jednolita, bez uwydatniajacych si¢ poprawek lub polaczen
o ré6znym odcieniu i nat¢zeniu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w ST pkt. 8. Podstawg dokonywania
obmiardéw, okres$lajacg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji jest
zatgczony do

dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

7.2. Jednostki obmiarowe

Wg przedmiaru robot.

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI

8.1. Rodzaje odbiorow

Odbior fragmentu prac budowlanych lub catego elementu czy obiektu po ich wykonaniu
polega na sprawdzeniu zgodnos$ci jego stanu z wymaganiami podanymi w umowie i ST.
Wyrdznia sie:

e odbior robot zanikowych (przejsciowy), polegajacy na sprawdzeniu zgodnosci
wykonania z ST pewnego fragmentu prac (prawidlowos$¢ ich wykonania wywiera wplyw
na prawidtowo$¢ dalszych prac),

e odbidér koncowy, obejmujgcy sprawdzenie zgodnosci z umowg i ST wykonania cato$ci
zaplanowanych prac budowlanych.

W odbiorze powinni uczestniczy przedstawiciele Zamawiajacego oraz przedstawiciele
Wykonawcy.

8.2. Kolejnos¢ odbioréw prac

W trakcie prac sa nastepujace odbiory przejéciowe:
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« odbior uszczelnienia powierzchni elementéw stalowych,

* odbior odtluszczonej i oczyszczonej powierzchni z rdzy, kurzu i innych
zanieczyszczen,

» odbior poszczegbdlnych powlok malarskich:

Odbidér koncowy nastepuje po zakonczeniu catosci prac.

8.3. Wykaz dokumentéw niezbednych przy odbiorach przej$ciowych

Przy wyszczegolnionych powyzej odbiorach przejsciowych powinny by¢ przedlozone
nastepujace

dokumenty:

e opis techniczny, w ktorym podano wymagania, jakiem powinny odpowiadac
wbudowane materiaty,

« dziennik budowy,

« rysunki i pisemne potwierdzenia wszelkich ewentualnych uzgodnionych i
dokonanych zmian,

» protokoty z odbiorow przejsciowych prac poprzedzajacych,

8.4. Wykaz dokumentéw niezbednych przy odbiorze koncowym; przy odbiorze
koncowym powinny

by¢ przedlozone nastepujgce dokumenty:

e dziennik budowy,

» protokoty odbioréw przejsciowych,

. karty techniczne i Deklaracje zgodnosci .

8.5 Zakres czynnosci kontrolnych

Zakres podstawowych  czynno$ci kontrolnych  w trakcie odbioru, zar6éwno
przejsciowego, jak i koncowego, obejmuje:

« sprawdzenie kompletnosci przedtozonej dokumentaciji,

« sprawdzenie prawidlowosci wykonania robo6t poprzedzajacych na podstawie zapisow
w dzienniku budowy lub protokotéw odbioru,

« sprawdzenie zgodnos$ci z projektem zastosowanych wyrobow -na podstawie zapisow j
w.,

* sprawdzenie jako$ci wykonania wizualnie lub na podstawie przeprowadzonych w trakcie
odbioru badan sprawdzajacych, podanych w p. 4.4.6 niniejszego opracowania oraz w
projekcie.

8.6. Kontrola i badania przy odbiorach

Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ dostarczonych materialow z ST.

Wyniki kontroli powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w ST i1 opisane w
dzienniku budowy lub protokole zataczonym do dziennika budowy. Jezeli chodzi jedna
z kontrolowanych cech nie spelnia stawianego wymagania, odbieranych prac nie mozna
uznac¢ za wykonane prawidtowo.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow
zaswiadczenie o jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materialdow przeznaczonych do
wykonania roboét i przedstawi¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji
materialow. Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych rob6t. Do materialow, ktorych producenci sg zobowigzani (przez witasciwe
normy PN i BN lub rownowazne ) dostarczy¢ zaswiadczenie O jakos$ci nalezg m.in.
farby,silikony dekarskie, $ruby, itp.

W czasie wykonywania remontu nalezy zbadac:

a) stopien oczyszczenia powierzchni blachy ,

b) prawidtowo$¢ wykonania i ilos¢ nanoszonych warstw powlok malarskich.

9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

Przepisy i normy dotyczace prowadzenia rob6t podane zostaly na koncu opracowania
w rozdziale 111

I1l. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

-Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane z p6zniejszymi zmianami
-Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkéw
technicznych jakom powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.
2002.75.690 z p6zn. Zmianami)

-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. nr 108, poz. 953)

-Ustawa o dostgpie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na srodowisko z dnia 9.11.2000 r. (Dz. U. nr 109/2000, poz. 1157
-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie warunkow
bezpieczenstwa i
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ochrony zdrowia podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. nr 47, poz. 401)
-Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych, wyd. Arkady 1990 r. PN -
H-04623 lub rownowazna - Ochrona przed korozja. Pomiar grubo$ci powtok metalowych
metodami nieniszczacymi

PN-H-04651 lub rownowazna - Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i1 okreslenie
agresywnosci korozyjnej srodowisk

PN-H-97053 lub réownowazna - Ochrona przed Kkorozja. Malowanie konstrukcji
stalowych.
PN-M-82054 lub réwnowazna - $ruby, wkrety i mnakretki stalowe ogdlnego

przeznaczenia. Ogoélne wymagania i badania

PN-M-47186-03:1975 lub rownowazna - Aparaty natryskowe malarskie. Ogoélne
wymagania i badania

PN-EN 13966-1:2005 lub rownowazna - Okres$lanie sprawnosci przenoszenia wyrobow
lakierowych przez urzadzenia do rozpylania i natryskiwania. Cz¢$¢ 1: Powierzchnie plaskie
PN-EN 50348:2004 lub réwnowazna - Automatyczne  urzadzenia do
elektrostatycznego natryskiwania niepalnych ciektych materialow natryskowych

PN-EN 1953:2001 lub rownowazna - Urzadzenia do rozpylania i natryskiwania materiatow
powlokowych. Wymagania bezpieczenstwa

PN-EN 50348:2002 lub ré6wnowazna - Automatyczne urzadzenia do elektrostatycznego
natryskiwania niepalnych materiatéw natryskowych

PN-EN 50144-2-7:2002 lub r6wnowazna - Bezpieczenstwo uzytkowania narzedzi recznych
o napedzie elektrycznym. Cze$é 2-7: Wymagania szczegdtowe dotyczace pistoletow
natryskowych

PN-M-47185-02:1972 lub rownowazna - Agregaty malarskie. Parametry podstawowe
PN-EN 13966-1:2003 lub réwnowazna - Okres$lanie efektywnos$ci przenoszenia
plynnych materiatéw powlokowych urzadzeniami do rozpylania i natryskiwania.
Cze¢$¢ 1: Powierzchnie ptaskie

PN-M-47185-03:1972 lub rownowazna - Agregaty malarskie. Ogbélne wymagania i
badania

PN-C-81609:1998 lub rébwnowazna - Emalie poliwinylowe

PN-C-81531:1980 lub réwnowazna - Wyroby lakierowe. Okreslanie przyczepnosci
powlok do podioza oraz przyczepnos$ci miedzywarstwowej

PN-C-81515:1993 lub rownowazna - Wyroby lakierowe. Oznaczanie grubosci
powtoki
PN-C-81545:1969 lub ré6wnowazna - Wyroby lakierowe. Pomiar grubos$ci mokrych
powltok

Rozporzadzenie Ministra Rodziny, pracy i polityki spotecznej z dnia 12 czerwca 2018
r.w

sprawie najwyzszych dopuszczalnych stezen i natezen czynnikéw szkodliwych dla
zdrowia

w $rodowisku pracy (Dz.U. 2018, poz. 1286 wraz z p6ézn. zm.).

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 3 wrzesnia 2014 r. w sprawie wzorow
oznakowania opakowan (Dz. U. 2014 poz. 1298).

Rozporzadzenie Ministra Klimatu z dnia 2 stycznia 2020 r. w sprawie katalogu
odpadow (Dz.U. 2020, poz. 10).

Ustawa z dnia 25 lutego 2011 r. o substancjach chemicznych i ich mieszaninach
(Dz.U.2011 nr 63, poz. 322 wraz z pdzn. zm).

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 10 sierpnia 2012 r. w sprawie kryteriow i
sposobuklasyfikacji substancji chemicznych i ich mieszanin (tekst jednolity Dz. U.
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