SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST - D - 06.04.01

ROWY
(W przypadku robét remontowych i utrzymaniowych)



1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow.
Poglebienie rowéw — row w przekroju trapezowym o gtebokosci 60 cm, dno rowu

o szerokosci 40 cm, pochylenie skarp w stosunku 1:1,5, wraz z wywozem
i zagospodarowaniem urobku przez wykonawce.

1.2 . Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy oraz staje sie
zatgcznikiem do umowy na realizacje robot.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z oczyszczaniem, pogtebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
Zakres robot okreslony zostat w zatgczonym przedmiarze robat.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:
1. Row - otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza
wode.
Réw przydrozny - row zbierajgcy wode z korony drogi.
Réw odptywowy - rdw odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.
Réw stokowy - réw zbierajgcy wode sptywajgcyg ze stoku.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

ok

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIAL
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania
z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych,
— rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzeh kontrolno-pomiarowych,
— zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT



4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST 00.00.00 ,Wymagania
ogéine”.

4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkoéw transportowych.
5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, $cieciu

trawy
i krzakdw w obrebie rowu.

5.3. Pogtebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyskaé podane ponizej wymiary geometryczne
rowu
i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:
- dla rowu przydroznego w ksztatcie trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m,
nachylenie skarp 1:1,5 gtebokos¢ 0,60 m liczona jako réznica poziomdw dna i nizszej
krawedzi gérnej rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadek podiuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w
wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekraczajgcych 200 m - 0,1%.
Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekracza¢ przy nieumocnionych
skarpach
i dnie:
— w gruntach piaszczystych - 1,5%,
— w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
— w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
— w gruntach skalistych - 10,0%;

5.4. Roboty wykonczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochodzgcego z remontowanych rowow i skarp nalezy do
wykonawcy robot, nalezy jednak wywiez¢ go poza obreb pasa drogowego.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszczegoélnienie Minimalna czestotliwo$¢é pomiarow
1 |[Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | Szeroko$¢ i gtebokosé rowu lraz na 100 m




6.2.1. Spadki podtuzne rowu
Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z SST, z tolerancjg + 0,5% spadku.

6.2.2. Szerokos¢ i glebokos¢ rowu

Szerokosc¢ i glebokos¢ rowu powinna by¢ zgodna z SST z tolerancjg + 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie SST i wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci podano w SST 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® remontowanego rowu obejmuije:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— o0znakowanie robot,
— 0oczyszczenie rowu,
— pogtebianie i profilowanie rowu,
— Sciecie trawy i krzakéw,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykonczeniowe,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
—PN-S-02204 - Drogi samochodowe. Odwodnienie drog



