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454. ZAGOSPODAROWANIE TERENU

454-3 ELEMENTY MAtEJ ARCHITEKTURY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacfihtécznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z dostagvi montazem elementéw matej architektury w agku z projektowanymi pracami na skwerze
przy ul. Jednéci Robotniczej wZyrardowie.

Klasyfikacja wg Wspoélnego Stownika ZamainiEPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45000000-7 Roboty budowlane
45112700-2 Roboty w zakresie ksztaltowania terenu

Roboty w zakresie ksztattowania terenow

45112720-8 : ,
sportowych i rekreacyjnych

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumenedacym podstaw do udzielenie zamodwienia i zawarcia
umowy na wykonanie elementéw architektonicznycharéyeh w pkt. 1.1.

1.3. Okreflenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo zyte w niniejszej szczegotowej specyfikacji techniez 9 zgodne z obowkzujgcymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlaneg

1.4. Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy szczego6towa specyfikacihiéczna, obejmuajwszystkie czynnéci umazliwiajagce i majice
na celu wykonie elementéw architektonicznych, diryth realizacji zostatyayte materiaty i wyroby odpowiadgje
wymaganiom norm lub aprobat technicznych.

Zakres powyszych robét obejmuije:

- dostawg i monta elementow matej architektury.

1.5. Wymagania ogdélne dotycrce robot

Ogl6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskania i skladowania podandOST ,Wymagania ogélne,
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakavykonania robét, ich zgodda z dokumentagj projektows, ST
i poleceniami layniera kontraktu.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdélne

Ogolne wymagania dotygze materialow do wykonania robot podano w OST ,Wgerda ogoélne”.

2.2. Materialy potrzebne do wykonania roboét

Lawki

- materiat: stal lakierowana proszkowo w kolorzercm, drewno: impregnowane, pokryte lakierobejc kolorze
orzech,

- wymiary: (wysokd¢ x szeroké¢ x dtugas¢) 87cm x 61cm x 202cm,

- monta: nogi przykecane do podstawy za pomacub;
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Kosze nasmieci

- materiat: stal lakierowana proszkowo w kolorzarcgm,

- wymiary: (wysokd¢ x szeroké¢ x diugasé x pojemnd¢) 73cm x 37cm x 47cm x 351,
- monta: podstawa przykicona do podiza za pomog $rub,

- obstuga: otwierany pojemnik za pomdducza znajdujcego s¢ w podstawie;

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdélne

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne” w punkcie 3.2.

Roboty zwizane z dostagvi montazem elementéw architektonicznych nadgy¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie
przy wyciu dowolnego typu spetu.

Uzywany sprzt powinien mi€ wszelkie aktualnie wymagane dokumenty, dopusaceajgo do stosowania,
potwierdzone przez dozor techniczny.

Stosowany spgz powinien by utrzymany w cigtej sprawnéci technicznej, winien hy nalezycie konserwowany
a okresowe przeglly wykonane systematycznie i zgodnie z przepisammny by potwierdzone odpowiednimi
dokumentami.

Sprzt powinien by zawsze zabezpieczony przedyciem go przez osoby niepowotane, nieodpowiednig cz
nieprzygotowane do jegaycia.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogoine” wkgpien3.3.

4.2. Transport materiatéw

Transport materiatdbw powinien odbyivesie w sposéb zabezpieczay je przed przesuwaniem podczas jazdy,
uszkodzeniem i zniszczeniem.

Transport elementéw matej architektury zmoodbywa sie dowolnymi srodkami transportowymi. Przy ruchu
po drogach publicznych pojazdy powinny spetnigymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego.

4.3. Pakowanie i magazynowanie materiatéw

Materiaty powinny by pakowane w spos6b zabezpieaeyjje przed uszkodzeniem i zniszczeniem élrey przez
producenta. Instrukcja winna dyostarczona odbiorcom wzyku polskim.

Przechowywanie elementow powinno zapewnstah gotowadé uzycia ich do montau. Materialy powinny b§
przechowywane w pomieszczeniach krytych, zagtkoh lub magazynach pototwartych z bocznymi ostoinam
przeciwdeszczowymi. Powinny &pne odizolowane od materiatow i substancji dzaalggh szkodliwie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdélne

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymigagdine”.
Montaz elementow zagospodarowania terenu zyaleykona zgodnie z instrukcja obstugi dwoizonej do kadego
elementu zagospodarowania.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty zwizane z monteem elementéw architektonicznych nagleozpocaé¢ po zakaczeniu robot zvazanych
z wykonaniem nawierzchni i terenéw zielonych.

5.3. Montaz elementéw matej architektury

Montazu elementéw matej architektury najedokona zgodnie z rysunkami technicznymi, wigdzdoswiadczeniem
wykonawcy i instrukcjami monta producenta.

Elementy mocowane poprzez zamocowanie konstrukcpiamog kotew do podiéa betonowego: wiercenie otworéw
i dokrecanie kotew naley wykona zgodnie z zaleceniami producenta zastosowanyawkot

- Wszystkie elementy mocige dostarczonegha przez producenta.

- Wszelkie elementy dostarczongdh na plac budowy w formie wykmzonych zestawow gotowych.
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- Wymiary poszczegolnych elementow zgodne z rysunkauoiow i przekrojow.
- Sposob wykaczenia - do akceptacji Architekta.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakdéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST ,Wymagania ogélne”.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

Badanie zastosowanych materiatow pglprzeprowaddi pcsrednio na podstawie zglizonych zéwiadczeé o jakaici,
wystawionych przez producenta oragvzimdczér wykonawcy z kontroli jakéri elementéw stwierdzagych zgodnéé
uzytych materiatdw z wymaganiami dokumentacji techna. W przypadku, gdy producent przeprowadzit béala
jakosci materiatdw we wlasnym zakresie, wyniki tych bagawinny by zahczone do dokumentacji odbiorcze;j.
Czestotliwos¢ oraz zakres badanateriatéw powinna hiyzgodna z Aprobatami technicznymi ITB dla poszciegth
materiatow.
Kontrola rob6t obejmuije:

— sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy matexjatgodne z dokumentagcfechniczi

— stwierdzenie wiciwej jakasci materiatu na podstawie atestu producenta,

— sprawdzenie zgodidoi sposobu magazynowania z zaleceniami produceateriatu,

— sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania.

6.3. Badania gotowych elementéw powinno obejmow&o najmniej sprawdzenie:

- wymiardw — tdma stalowg z doktadnéciag do 1 mm, suwmiark szczelinomierzem,

- wykonczenia powierzchni — linialem metalowym i szczelimierzem,

— zabezpieczenia antykorozyjnego — makroskopowo zppaeiar grubéci powtoki i jej szczelnéci, Powtoki nie
powinny wykazywa pecherzy, odpryskow, tuszczenia lubkpiec,

— rodzajow, liczby i wielkéci oku¢ oraz ich zamocowanie — na zgoéha dokumentagj techniczg oraz ich
zamocowania i dziatania przez edginy,

— polgczer konstrukcyjnych — na zgodfib z niniejsz specyfikaci, wymaganiami norm p@stwowych lub
swiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictWWgmienione badania nalg przeprowadza przy
odbiorze kadej partii elementow.

Wyniki bada materiatow powinny by wpisywane do dziennika budowy.

6.4. Badanie jakdci wbudowania powinno obejmowé:

- stan i wyghd elementéw pod wzgllem réwndci, pionowdgci i spoziomowania,
— rozmieszczenie miejsc zamocowania i spos6b osaalzésinentdw,

— stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw na zgadrmdokumentagjtechniczag.
Z dokonanego odbioru nale sporzdzi¢ protokat.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagdne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbidér elementéw stalowych przed wbudowaniem

Przy odbiorze powinny liysprawdzone nagtujace cechy:
- zgodna¢ wykonania elementéw i ich sktadowych z dokumentéeghnicza,
- wymiary gotowego elementu i jego ksztalt,
-  prawidlowas¢ wykonania paczen (przekroje, diugét i rozmieszczenie spawodvrub), srednice otwordw,
- dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiaraghadh i ptaszczyznach,
-  rodzaj zastosowanych materiatow,
- zabezpieczenie wyrobéw przed korpzj

8.2. Odbiér elementéw po wbudowaniu i wykficzeniu

Przy odbiorze elementéw powinnybgprawdzone:
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- prawidtowad¢ osadzenia elementu,
- zgodné¢ wbudowanego elementu z projektem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogollne zasady dotygeze podstaw ptatrici podano w OST ,Wymagania ogéine”
Podstaw rozliczenia oraz ptatr$oi wykonanego i odebranego zakresu rob6t stanowto#éatych robét obliczona
na podstawie ustalonej w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpietsteva
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowtdny

PN-61/B-10245 ,Roboty blacharskie budowlane z bjastalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymagania i baida
techniczne przy odbiorze”.

PN-EN ISO 15481:2002 Wkty wiercace samogwintuce z tbem walcowym wypuklym z wgdieniem krzgowym
PN-73/H-92903 Stopy cynku. Blachy &tay

PN-88/H-01105 Stal. P6twyroby i wyroby hutniczekBwanie, przechowywanie i transport

PN-85/B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenie w budiotwie. Ogélne zasady ochrony

PN-EN ISO 8504-1:2002 Przygotowanie pagistalowych przed naktadaniem farb i podobnych pkédw. Metody
przygotowania powierzchni. €& 1: Zasady ogélne.

PN-EN 913:1999 Spez gimnastyczny - Ogélne wymagania bezpigéstea i metody bada

Instrukcje producentow.




