~ SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SCINKA POBOCZY GRUNTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem ninigjszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
$cinania poboczy gruntowych.

1.2 Zakres stosowania SST
Ninigjsza szczegdélowa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do sporzadzenia czgsci technicznej istotnych warunkéw
zamowienia publicznego na wykonanie robét opisanych szczegélowo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze.

1.3 Zakres SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze $cinaniem zawyzonych poboczy

gruntowych.

1.4 Okre$lenia podstawowe

1.4.1 Pobocze gruntowe — cz¢s$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdu, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu lub wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukceji
nawierzchni.

1.4.2 Odklad - migjsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie scinania poboczy.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczgce robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonywania oraz zgodnos¢ z SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6 Przekazanie pasa drogowego

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy pas drogowy oraz SST.

Wszystkie wykonane roboty beda zgodne z SST, a dane okreslone w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczone sg odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. W przypadku gdy roboty nie bgda wykonane
zgodnie z SST, nalezy je wykonac ponownie na koszt Wykonawcy.

Wykonawca na czas realizacji umowy zabezpieczy teren wykonywania robot podejmujac wszelkie srodki niezbedne dla
bezpieczenstwa pojazdéw i pieszych. Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca wykonywania robdt podlega odbiorowi przez
Inspektora Nadzoru.

W miarg post¢pu robot Wykonawca bedzie przemieszezal oznakowanie, utrzymujac je w dobrym stanie technicznym.
Wykonawca w czasie wykonywania robét jest odpowiedzialny za utrzymanie czystosci srodowiska na placu budowy i jego
otoczeniu. Zabrania si¢ zanieczyszczania rowow przydroznych paliwami. olejami lub innymi $rodkami chemicznymi,
szkodliwymi dla srodowiska.

Wykonawca zabezpieczy teren budowy przed mozliwoscia powstania pozaru, sprawdzi wyposazenic maszyn i pojazdow
w gasnice, a posiadane materiaty latwopalne zabezpieczy przed dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrong uzbrojenia terenu takiego jak przewody, kable teletechniczne, studnie
telekomunikacyjne itp. w razie ich przypadkowego uszkodzenia, natychmiast powiadomi Inspektora Nadzoru, wlasciciela
urzadzenia i bedzie wspotpracowal przy naprawie.

Wykonawca przy wykonywaniu robét nie bgdzie uzywal pojazddéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi. Za uszkodzenia
spowodowane ruchem bedzie zobowiazany do naprawy uszkodzonych elementow na wlasny koszt w sposéb wskazany przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace. socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia zatrudnionych oséb.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialow - nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do posiadania i uzywania takiego sprzgtu, ktory zapewni wlasciwa jakos¢ robot (zgodny
z oferta). gwarantujgcy wydajnos¢ zapewniajaca dotrzymanie terminow realizacji umowy.



3.2 Sprzet do $cinania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

- samojezdnej Scinarki do poboczy lub innego rownowaznego,

a do prac wykonywanych rgcznie:

- szpadli,

- topat, grabi.

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca przy wykonywaniu robdt zastosuje takie $rodki transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ ich
wykonania. Liczba $rodkéw transportu zapewni wlasciwy postep robét gwarantujacy ich zakoriczenie w terminie okreslonym
W umowie.

4.2 Transport materialow

Przy wykonywaniu rob6t okreslonych w ninigjszej SST mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkéw transportu przeznaczonych
do przewozu gruntu, z dostosowaniem do obowigzujacych ograniczefi obciazen osi pojazdu na drodze:

- samochod samowyladowczy,

- ciagnik z przyczepa samowyladowcza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, wymogami SST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. Inspektor Nadzoru bedzie podejmowaé decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robot. oceng ich
postepu. interpretacja SST. oraz akceptacji wypelniania warunkéw umowy przez Wykonawcg.
Wykonawca jest zobowiazany do:
1. ustawienia tymczasowego oznakowania,
2. prowadzenia robot po protokolarnym przekazaniu placu budowy,
3. biezgcej kontroli stanu technicznego i kompletnosci oznakowania miejsca prowadzenia robot, jego przenoszeniu w czasie
postgpu robot,
4. organizacji robot uniemozliwiajgcych niszczenia elementéw pasa drogowego nie objetych umowa. W przypadku
uszkodzenia lub zniszczenia Wykonawca dokona naprawy lub odbudowy na wlasny koszt,
5. pozostawiania oczyszczonej nawierzchni w miarg postgpu wykonywania robot,
6. uporzadkowania pasa drogowego po zakonczeniu wykonywania robot i protokolamego przekazania przedstawicielowi
zamawiajacego.
Wykonawca ponosi skutki prawne i finansowe za ewentualne szkody wobec oséb trzecich spowodowane
prowadzeniem robdét w pasie drogowym w zwigzku z:
1. niewlasciwym zabezpieczeniem i oznakowaniem robot,
2. wadami technicznymi wykonanych robot.
W przypadku stwierdzenia braku oznakowania — Zamawiajacy ma prawo i obowigzek wstrzymaé wykonywanie
robot do czasu usunigcia nieprawidlowosci.

5.2 Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze byé wykonywane za pomoca samojezdnej $cinarki poboczy lub innej o podobnej lub wigkszej
wydajnosci, za pomocg narzedzi recznych — szpadli. lopat (przy stupkach znakéw drogowych, stupkach prowadzgcych U-1
lub barierach). Scinanie poboczy nalezy prowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni zgodnie z zalozonym
spadkiem poprzecznym 6 + 8% na odcinkach prostych. Na tukach poziomych po wewngtrznej stronie od 2 do 3% wigcej niz
pochylenie poprzeczne jezdni; po zewnetrznej stronie tyle co pochylenie nawierzchni na szerokosci 1m pobocza, na czgsci
pozostatej 2% w kierunku przeciwnym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy wywiezé na odklad, w miejsce uzgodnione z Zamawiajgcym
i Inspektorem Nadzoru i ewentualnie splantowac.

W miejscach gdzie grunt na poboczu po $cince jest niezageszczony (przy stupkach od znakéw drogowych, pachotkach),
nalezy skropi¢ woda i zagescié sprzetem mechanicznym plyta wibracyjna.

Zageszczenie nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Zaggszczona powierzchnia powinna
by¢ rowna, posiadac spadek poprzeczny zgodny z zatozonym, bez sladéw zageszczarek plytowych.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosei robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt, ich jakosé. sprawnosé sprzgtu i transportu, oznakowanie
i zabezpieczenie terenu wykonywania robot.

Wykonawca bedzie prowadzil na biezgco pomiary wykonywanych robdt z czgstotliwoscia zapewniajaca osiagnigcie jakosci
okreslonych w SST.

7. OBMIAR

7.1. Ogolne zasady obmiaru

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres ich wykonania w jednostkach okreslonych w ofercie 1 SST.
Obmiaru dokonuje Wykonawca po wezesnigjszym (min. 3 dni) pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.
Obmiaréw dokonuje si¢ przed odbiorem ostatecznym lub w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) scinanych poboczy.

8. ODBIOR

Rodzaje odbiorow:

- odbior koficowy robot uznaje sie za wykonane zgodnie z Szczegolowa Specyfikacja Techniczng i wymaganiami Inspektora
Nadzoru jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji daly wynik pozytywny. Z dokonanego odbioru koncowego
sporzadza sig¢ stosowny protokél.

W przypadku negatywnej oceny wykonanych robot. Inspektor Nadzoru zarzadzi roboty poprawkowe i okresli termin
ponownego odbioru koficowego.

- odbiér ostateczny dokonywany przez Komisje powolang przez Zamawiajacego przy udziale Inspektora Nadzoru
i Wykonawey.

Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot. ich ilodci i jakosdci na podstawie przedlozonych dokumentéw,
wynikow pomiarow, SST i oceny wizualnej.

Dokumenty do ostatecznego odbioru robot:

- umowa,

- przedmiar,

- 88T,

- wyniki pomiaréw,

- protokol odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcee za jednostkg obmiarowa i uwzglednia wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie zgodnie z SST.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie miejsca wykonywania robot,

- §cigcie pobocza,

- odwiezienie gruntu na odkiad z jego plantowaniem (w razie potrzeby),
- zaggszezenie pobocza,

- przeprowadzenie pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. BN- 68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i lata.
2.Dz. U.nr 43 z 14V1999r poz. 430 Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2-03-1999r —

Warunki techniczne drog publicznych i ich usytuowanie.
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