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ST-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST-00 sg wymagania techniczne wykonania i odbioru
robét budowlanych w ramach zadania pt. ,Przebudowa placu zabaw przy Publicznej Szkole Podstawowej
w Jeleniowie na dziatce nr ewid. 502/2, obreb 0006 w Jeleniowie, gmina Nowa Stupia”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu, zgodnie
z ustawg o zamowieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robét opisanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robét objetych
poszczegolnymi szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
Przedmiar robot — opracowanie obejmujgce zestawienie planowanych robdt w kolejnosci technologicznej
ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych. Ma
zastosowanie tylko przy wynagrodzeniu wyliczonym kosztorysem.

Roboty rozbidrkowe — prace polegajace na demontazu i usunieciu z przestrzeni okreslonego, istniejgcego
obiektu budowlanego lub jego czesci.

Roboty budowiane — budowa a takZze prace polegajgce na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce
obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen w ktdrej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang
przez urzadzenia zaplecza budowy.

Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem budowlanym, dziennik
budowy, protokéty odbiordw czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzgce
realizacji obiektu, operaty geodezyjne, ksigzka obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektéw metoda
montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Dziennik budowy — dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w czasie wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania robotami
ido wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa
odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.

Inspektor Nadzoru /InZynier/ - kompetentny, niezalezny organ nadzorczy, ktorego zadaniem jest
weryfikacja prawidtowosci wykonywanych robdt budowlanych i zgodnosci ich ze specyfikacjami
technicznymi oraz Dokumentacjg Projektowa.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Technologia wykonania robot wynikac powinna z dokumentacji Projektowej Zamawiajgcego,
szczegdtowych instrukeji producentow, ogdinych przepisow Prawa Budowlanego i Polskich Norm.

Oferent zapozna sie z Dokumentacjg Projektowa i dokona wiasnej weryfikacji przedmiaru w stosunku do
przekazanej dokumentacji oraz proponowanej technologii robdt.

Wszelkie niejasnosci dot. przedmiaru nalezy wyjasnia¢ z Zamawiajgcym przed przetargiem.

Po ztoZeniu oferty przyjmuje sie, ze Oferent uzyskat wszelkie konieczne informacje do prawidiowej
wyceny przedmiotu zamowienia.

Oferent przyjmuje odpowiedzialnos¢ za wszystkie btedy, uchybienia i szkody jakie ewentualnie wyrzadza
Podwykonawcy i Dostawcy zatrudnieni przez Oferenta podczas wykonywania rob6t.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowag i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robdt oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢
z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci,
projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdéw robdt beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i szczegdtowych specyfikacjach
technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robdt.,

1.5.1. Warunki przekazania placu budowy
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Przekazanie dokumentacji projektowej i przekazanie placu budowy nastgpi protokolarnie w terminie
okreslonym w umowie. _

Lokalizacja zaplecza budowy wraz z doprowadzeniem niezbednych medidw spoczywa na Wykonawcy,
a koszty z tego tytutu ponoszone zawierajg sie w kwocie zadeklarowanej w ofercie projektowe;.

1.5.2. Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowg

Dokumentacja techniczna oraz szczegdtowe specyfikacje techniczne stanowig integralng cze$¢ umowy.
Oferent zapozna sie z placem budowy oraz projektem i dokona wiasnej weryfikacji warunkéw w stosunku
do przekazanej dokumentacji oraz proponowanej technologii robot.

Wszelkie niejasnosci dot. przedmiaru nalezy wyjasnia¢ w trakcie przeprowadzanego postepowania
o0 udzielenie zamdwienia.

Roboty nie ujete w Dokumentacji, a wynikajace z technologii budowy, zastosowania materiatéw lub
montazu urzadzen winny byé uwzglednione w ofercie Wykonawcy i brak ich wyszczegdlnienia
w dokumentacji nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen finansowych Wykonawcy w stosunku do
Inwestora lub Biura Projektéw. Wszelkie dodatkowe wyjasnienia dokumentacyjne zwigzane z realizacja
przedsiewziecia mogg by¢ przygotowane przez biuro projektéw na podstawie odrebnej umowy
z Wykonawcg w formie rysunkdw roboczych i nadzoréw technicznych w trakcie trwania realizacji
inwestycji i w okresie gwarancyjnym lub zostang wykonane przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Projektanta i Zamawiajacego.

Zmiany w geometrii budowli, zastosowanych materiatach i rozwigzaniach technicznych muszg zostac
zatwierdzone przez upowaznionego przedstawiciela Biura Projektdw. Wykonawca jest catkowicie
odpowiedzialny za sprawdzenie zakresu prac, ilosci materiatdw i urzadzen zgodnie z Dokumentacjg na
etapie postepowania o udzielenie zamdwienia.

Po zlozeniu oferty przyjmuje sie, ze Oferent uzyskat wszelkie konieczne informacje do prawidtowej
wyceny przedmiotu zamdwienia.

Wszystkie uzyte materiaty oraz wykonane roboty powinny by¢ zgodne z dokumentacjg techniczng oraz
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi. W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni
zgodne z dokumentacjg projektowa i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi, to takie materiaty beda
musiaty by¢ zastgpione innymi, spetniajacymi wymagania a koszt wymiany ponosi Wykonawca.

1.5.3. Warunki zabezpieczenia placu budowy

Odpowiedzialno$¢ za zabezpieczenie terenu budowy spoczywa na Wykonawcy az do zakonczenia
i odbioru robdt. Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wigczony w cene ofertowg i nie podlega
odrebnej zaptacie.

1.5.4. Ochrona wiasnosci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istnigjgcych instalacji naziemnych i podziemnych urzadzen
znajdujgcych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociggi i kable etc. Przed rozpoczeciem robot
wykonawca potwierdzi u odpowiednich wiadz, ktére sq wiascicielami instalacji i urzadzen, informacje
podane na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje
zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wiasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie
realizacji robot.

Wykonawca natychmiast poinformuje Inspektora Nadzoru o kazdym przypadkowym uszkodzeniu tych
urzadzen lub instalaciji i bedzie wspdtpracowat przy naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktora
moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody,
spowodowane przez jego dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanych na planie
zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajgcego.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robSt wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac sie do przepisow zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony Srodowiska. W okresie realizacji, do czasu
zakoniczenia robdt, Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowac sie do
wszystkich przepisow i normatywéw w zakresie ochrony Srodowiska na placu budowy i poza jego
terenem, unikac¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie
zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscia.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone drzew, krzewdw, kwietnikéw i trawnikow
znajdujacych sie obrebie prowadzonych robat.

W przypadku zniszczenia lub uszkodzenia ww. elementéw zieleni Wykonawca ponosi wszelkg
odpowiedzialnos¢ wynikajaca z przepisow Ustawy ,O ochronie i ksztattowaniu Srodowiska”. Wykonawca
zobowigzany jest do uporzadkowania i przywrocenia na wiasny koszt zieleni do stanu pierwotnego (ij.
posadzenie drzew i krzewdw w razie ich zniszczenia).

4|Strona




Wykonawca spetni wszystkie przepisy dotyczace gospodarki odpadami wynikajgce z Ustawy z dnia
27.04.2001 r. ,0 odpadach” (Dz..U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z pozniejszymi zmianami).

1.5.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagang dla ochrony Zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie, ze koszty
zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa
wliczone w cene umowna.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepisdow prawnych obowigzujacych w zakresie
bezpieczenistwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, we wszystkich
urzadzeniach, maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materialy fatwopalne beda
przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w miejscach niedostepnych dla 0sdb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktdry mogiby powstac
w okresie realizacji robot lub zostat spowodowany przez ktdregokolwiek z jego pracownikow.

Rozbiorki przewidziane w projekcie nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami bezpieczenstwa ludzi.
Usuwanie oraz utylizacja materiatu porozbidrkowego powinna sie odbywaé zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

1.5.7. Projekt organizacji robét wraz z towarzyszgcymi dokumentami

Zgodnie z umowg, w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania zasadniczych
robot, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Inzynierowi do akceptacji
nastepujgcych dokumentow:

1) projekt organizacji robdt,

2) szczegdtowy harmonogram robot i finansowania,

3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4) program zapewnienia jakosci.

1.5.8. Dokumenty budowy - dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowigzujagcym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo budowy na
biezgco, zaréwno dla potrzeb zamawiajacego jak i wykonawcy w okresie od chwili formalnego
przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy bedg czynione na biezaco i powinny
odzwierciedla¢ postep robot, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie
kwestie zwigzane z zarzadzaniem budowa.

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i stanowisko oraz podpis osoby,
ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w porzadku chronologicznym
jeden po drugim, nie pozostawiajgc pustych miedzy nimi, w sposéb uniemozliwiajgcy wprowadzanie
pozniejszych dopiskow.

2. MATERIALY I URZADZENIA

2.1 Zrodha uzyskiwania materiatéw i urzadzen

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan jakosciowych materiatow uzytych do
realizacji robot.

Do wykonania robdt budowlanych nalezy stosowac ( zgodnie z Prawem Budowlanym - ustawa z dnia
7.07.1994 r.- Dz. U. Nr 89 poz. 414 art. 10) wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie uznaje sie wyroby, dla ktdrych zgodnie
z odrebnymi przepisami wydano atest zgodnosci majacy w zaleznosci od rodzaju wyrobu forme:

- certyfikatu — na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie obowigzujgcych norm , aprobat technicznych oraz wiasdciwych przepisow
i dokumentéw technicznych,

- deklaracji zgodnosci lub certyfikatu zgodnosci z obowigzujgcg normg (PN-EN 1176, PN-EN 1177) lub
aprobata techniczng jezeli nie sg objete certyfikacjg opisang w pkt. poprzednim.

Wszelkie materiaty i elementy budowlane stosowane na budowie wymagajg zatwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru , w razie koniecznosci zastosowania materiatdw zamiennych w konsultacji z biurem
projektow.

2.2 Kontrola materiatdéw i urzadzen

Na zyczenie Inspektora, Wykonawca na wiasny koszt wykona normowe testy materiatow w celu
sprawdzenia zgodnosci ich wiasnosci i jakosci z normami i niniejszg specyfikacjg. Wyniki testow stanowic
beda integralng czes¢ dziennika budowy i moga stanowi¢ podstawe do usuniecia wadliwych materiatow
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i wymiany elementow budowlanych na koszt Wykonawcy.

Inspektor moze okresowo kontrolowaé dostarczane na budowe materialy i urzadzenia, zeby sprawdzic

czy sq one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych.

W czasie przeprowadzania badania materiatdw i urzadzen przez Inspektora Nadzoru Wykonawca ma

obowigzek spetniac¢ nastepujgce warunki:

a) w trakcie badania, Inspektorowi Nadzoru bedzie zapewnione niezbgdne wsparcie i pomoc przez
wykonawce i producenta materiatéw lub urzadzen;

b) Inspektor bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych miejsc, gdzie sg wytwarzane
materialy i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robét.

2.3 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom umowy

Materialy uznane przez Inspektora za niezgodne ze szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi musza

by¢ niezwlocznie usuniete przez wykonawce z placu budowy. Jedli Inspektor Nadzoru pozwoli

Wykonawcy wykorzystac te materiaty do innych robét niz te, dla ktorych zostaty one pierwotnie nabyte,

wartoé¢ tych materiatéw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez Inspektora.

2.4 Przechowywanie i skladowanie materiatdw i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢ zeby materiaty i urzadzenia tymczasowo sktadowane na budowie,

byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakos¢ i wiasnosci w takim stanie jaki jest

wymagany w chwili wbudowania lub montazu.

2.5 Stosowanie materiatéw zamiennych

Podane w projekcie przyktadowe rozwigzania materiatowe dla okreslenia standardu, parametréw

technicznych, estetycznych i uzytkowych.

Dopuszcza sie zastosowanie rozwigzan rownowaznych, pod warunkiem zapewnienia charakterystycznych

cech i parametréw technicznych oraz estetycznych i uzytkowych w stosunku do pierwowzoru.

Warunkiem zastosowania innych réwnowaznych rozwigzan jest uzyskanie akceptacji od PROJEKTANTA.

Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiatu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie

pdzniejszym bez akceptacji Inspektora Nadzoru i Projektanta.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego

wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt i Srodowisko. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny

z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym

w szczegdtowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji

robdt, zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacjg umowy. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna

gwarantowac prowadzenie robdt zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedgcy wiasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi by utrzymywany w dobrym

stanie i gotowosci do pracy oraz byé zgodny z wymaganiami ochrony srodowiska i przepisami

dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy

zarzadzajacemu realizacjg umowy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do

uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegétowe specyfikacje techniczne przewidujg mozliwos¢ wariantowego

uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do akceptacji przez

Inzyniera. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Podczas transportu sprzetu po drogach publicznych Wykonawca powinien przestrzegac obowigzujgcych

ograniczeri odnoénie obcigzen osi pojazdéw. Wszelkie zniszczenia spowodowane swoimi pojazdami na

drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy, Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wiasny

koszt,

4. TRANSPORT

Liczba i rodzaje $rodkéw transportu beda okreslone w projekcie organizacji robét. Muszg one zapewniac

prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreSlonymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych

specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami Inspektora Nadzoru, w terminach wynikajgcych

z harmonogramu robdt. _

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu

drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw

technicznych. Wszelkie zniszczenia spowodowane swoimi pojazdami na drogach publicznych oraz

dojazdach do placu budowy, Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wiasny koszt. Srodki

transportowe powinny spe+niac’ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

Technologia wykonania robdt wynika¢ powinna z dokumentacji Projektowej Zamawiajacego,

szczegbtowych instrukcji producentéw, ogolnych przepiséw Prawa Budowlanego i Polskich Norm.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosc zastosowanych
materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnosc z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatdw prowadzong zgodnie
z programem zapewnienia jakosci. Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci Inzynier moze
zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadowalajacy.
6.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdtowych specyfikacjach technicznych,
stosowac mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrédet ich wytwarzania, a ze strony wykonawcy i producenta
materiatéw zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodnos¢ wykonanych robdt i uzytych materiatdw z wymaganiami szczegotowych specyfikacji
technicznych, na podstawie dostarczonych przez wykonawce wynikow badan.
6.3. Atesty jakosci materiatow i urzadzen
W przypadku materiatow, dla ktorych szczegétowe specyfikacje techniczne wymagajg atestow, kazda
partia dostarczona na budowe powinna posiadac atest okreslajgcy w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe powinny posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan Wykonawca przedstawia
Inspektorowi Nadzoru.
Wszelkie urzadzenia zabawowe powinny posiada¢ odpowiednie atesty.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt.
Obmiar robét ma za zadanie okresla¢ peiny zakres robot wg dokumentacji projektowej oraz ST.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robdt lub gdzie
indziej w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowiazku skalkulowania
wszystkich robot.
7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot przez
wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych, to wykonawca musi posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji. Musza one
by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw
W zaleznosci od ustalen odpowiednich szczegdtowych specyfikacji technicznych roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

- odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbidr czesciowy,

- odbidr koncowy,

- odbidr ostateczny.
Wykonawca zgtasza wykonane roboty do odbioru Zamawiajgcemu i whascicielom sieci, ponoszac wszelkie
koszty zwigzane z w/w odbiorami.
8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbidr polega na ocenie ilosci i jakosci robot, ktére w dalszej realizacji zostang zakryte. Wykonawca
zgtasza do odbioru dang czes¢ robot wpisem do dziennika budowy, a Inspektor nadzoru dokonuje
odbioru.
8.3. Odbidr czesciowy robadt
Polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robdt wraz z ustaleniem naleznego wynagrodzenia.
W przypadku gdy umowa dopuszcza czesSciowe rozliczenie zamowienia protokét odbioru czesciowego
robot stanowi podstawe do wystawienia faktury.
8.4. Odbidr koncowy zadania
Polega na ocenie rzeczywistego wykonania robot na danym zadaniu pod wzgledem ich ilosci, jakosci
i wartosci.
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Zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru powinna by¢ stwierdzona wpisem Wykonawcy do dziennika

budowy potwierdzonym przez Inspektora Nadzoru oraz pisemnym powiadomieniem Zamawiajgcego.

Odbioru koAcowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, przy udziale Inspektora

Nadzoru i Wykonawcy. Komisja dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,

wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonywanych robét z dokumentacja

projektowa, szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnoéci jest cena skalkulowana przez Wykonawcg zawarta w umowie z Inwestorem. Cena

powinna obejmowac:

- robocizne bezposrednia,
- wartoé¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,
- wartoé¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac budowy

i z powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy),

- koszty poérednie: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia

i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczgce BHP,

- ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- nadzér, koszty mediéw, energii niezbedne do realizacji przedmiotu zaméwienia

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji robdt i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

UWAGA:

Pelnigcym nadzér inwestorski jest Inspektor Nadzoru, ktéry dysponuje branzowymi inspektorami nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca jest zobowigzany znaé wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiadze

panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane

z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych

w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane (Dz U. Nr 89, poz.414, z pdzn. zm.),

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19. poz. 177). ,

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92.poz. 881),

4, Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z pdzno zm.).

5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204,

poz. 2086).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120,
poz. 1126)

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczegotowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych
oraz programu funkcjonalno- uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobow
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr
198, poz. 2041).

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 roku w sprawie okreslania metod
i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac
projektowych oraz planowanych kosztéw robét budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-
uzytkowym (Dz. U. Nr 130/2004, poz.1389),

11. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12. 04. 2002 r., w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie /Dz. U. 2002r. nr 17, poz. 690/,

o

Szczegbtowe przepisy, Polskie Normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne
dla poszczegdlnych rodzajow robdt sg podane w punkcie 10 kazdej Szczegotowe]j Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robot.
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Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Bedzie w petni
odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzen Iub metod. Bedzie informowal Zamawiajgcego o swoich
dziataniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie atestow i innych wymaganych swiadectw.
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Szczegolowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych:
SST-01
ROBOTY ROZBIORKOWE
(kod CPV 45111300-1 Roboty rozbidrkowe)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania robot
rozbidrkowych i demontazowych dla zadania pt. ,Przebudowa placu zabaw przy Publicznej Szkole
Podstawowej w Jeleniowie na dziatce nr ewid. 502/2, obreb 0006 w Jeleniowie, gmina Nowa Stupia”.
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu o udzielenie
zamowienia i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbiorka
i demontazem nastepujacych urzadzen na placu zabaw:

e piaskownica,

o domek zabawowy,

¢ bujak (do przeniesienia w inne miejsce),

e 2x hustawka wagowa (do przeniesienia w inne miejsce).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w ninigjszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
i wytycznych oraz okre$leniami podanymi w ST-00 ,Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” punkt 1.5

2. MATERIALY

Brak

3. SPRZET

Roboty rozbiérkowe mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot.

Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza. Sprzet
wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaC wymagania techniczne
w zakresie BHP.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogolne" punkt 3.

4. TRANSPORT

Materialy z rozbiérki moga byé przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robét. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadkiem i przesuwaniem.
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 " Wymagania ogélne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-00 "Wymagania ogolne” punkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie w wymogami BHP,

- urzadzenia usytuowane w najblizszym sasiedztwie robot rozbiérkowych nalezy zabezpieczyC przed
uszkodzeniem ’

- zapoznac pracownikdw w programem rozbidrki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej wykonania.
5.3. Roboty rozbidrkowe

Roboty rozbiérkowe obejmujg wszystkie pozycje punktu 1.3, ktdre zostaty przewidziane w dokumentacji
projektowej lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Prace nalezy wykonywa¢ recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego, w sposéb okreslony
w dokumentacji projektowej lub przez Inzyniera.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47
poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
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Materiat uzyskany z rozbidrki zatadowac na samochody samowytadowcze i odwiezé na miejsce wskazane
przez Inzyniera. W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzglednic¢
ochrone $rodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegolnosci ochrone gleby, zieleni naturalnego
uksztattowania terenu i stosunkéw wodnych (Ustawa 27.04.2001r. Prawo ochrony $rodowiska — Dz. U. Nr
62 poz.627 z pdzniejszymi zmianami).

Materiaty szkodliwe dla srodowiska wywiez¢ do utylizacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robot rozbidrkowych zwigzanych z demontazem wskazanych urzadzen podano w punkcie
5. Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnoséci wykonywanych robdt rozbidrkowych.
Sprawdzenie jakosciowe i odbidr robot rozbiérkowych powinny byé wykonane zgodnie z normami
wyszczegolnionymi w pkt. 10.

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robdt powinny obejmowac:

- sprawdzenie zgodnosci wykonania robot z dokumentacja;

- ocena poszczegolnych etapow robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne" punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” punkt 7.

Jednostka obmiarowa robot jest:

- rozbidrka elementow stalowych — t (tona)

- rozbiorka elementéw drewnianych — m3 (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST-00 "Wymagania ogdlne” punkt 8.

Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z umowg z Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016;
z pézniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r., Nr 92, poz. 881),

- Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.1360,
z pozniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z p6zZniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627; z pdzn.
Zmianami).
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SST-02
ROBOTY ZIEMNE
(kod CPV 45111000-0 Roboty budowlane -roboty ziemne,
45233340-4 Roboty budowlane-roboty ziemne i fundamenty pod urzadzenia)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SzczegStowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robot
ziemnych dla zadania pt. ,Przebudowa placu zabaw przy Publicznej Szkole Podstawowej w Jeleniowie na
dzialce nr ewid. 502/2, obreb 0006 w Jeleniowie, gmina Nowa Stupia”.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu o udzielenie
zamowienia i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wykopdw zwigzanych z wymiang nawierzchni i montazem urzadzen.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-00 ,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5.0gdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczefstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy , metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno5¢ z dokumentacjg projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,Wymagania
ogolne” punkt 1.5

2. MATERIALY

Brak

3. SPRZET

Roboty ziemne mogg byt wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzgtu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiaéciwosci gruntu podtoza. Sprzet
wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne
w zakresie BHP.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogdlne" punkt 3.

4, TRANSPORT

Materialy z wykopéw moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robdt.

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00 " Wymagania ogdlne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-00 "Wymagania ogolne” punkt 5.

Wykonanie robdt powinno by¢ zgodne normami PN-B-06050.1999, PN- 02205:1998 i BN-88/8932-02.
5.2.Sprawdzenie zgodnosci warunkéw terenowych z projektowymi

Przed przystapieniem do wykonywania wykopdw, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu z danymi
podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno- wysokosciowy.
5.3.Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z budowa obiektu inzynieryjnego powinno by¢ wykonane
przygotowanie terenu pod budowe.

Urzadzenia usytuowane w najblizszym sasiedztwie wykopéw nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.
Przed rozpoczeciem i w trakcie wykonywania wykopéw nalezy wykonywac¢ pomiary geodezyjne zwigzane
Z

- wyznaczeniem terenu budowy,

- wyznaczeniem wykopow pod urzadzenia (ustawieniem kotkdw kierunkowych).

5.4.Zasady wykonywania wykopdw

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrong srodowiska
na obszarze prowadzenia prac, a w szczegdlnosci ochrone gleby, zieleni naturalnego uksztattowania
terenu i stosunkéw wodnych (Ustawa 27.04.2001r. Prawo ochrony Srodowiska — Dz. U. Nr 62 poz.627
Z pozniejszymi zmianami).
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Materiat uzyskany z rozbiorki zatadowac na samochody samowytadowcze i odwiezé na miejsce wskazane
przez Inzyniera. W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzglednic¢
ochrone Srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegolnosci ochrone gleby, zieleni naturalnego
uksztattowania terenu i stosunkéw wodnych (Ustawa 27.04.2001r. Prawo ochrony $rodowiska — Dz. U. Nr
62 poz.627 z pdzniejszymi zmianami).

Materialy szkodliwe dla srodowiska wywiez¢ do utylizacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robot rozbidrkowych zwigzanych z demontazem wskazanych urzadzen podano w punkcie
5. Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonywanych robét rozbidrkowych.
Sprawdzenie jakosciowe i odbidr robdt rozbiorkowych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami
wyszczegdlnionymi w pkt. 10.

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot powinny obejmowac:

- sprawdzenie zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja;

- ocena poszczegdlnych etapéw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne" punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” punkt 7.

Jednostkg obmiarowa robot jest:

- rozbidrka elementdw stalowych — t (tona)

- rozbiorka elementow drewnianych — m3 (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczgce odbioru robdt podano w ST-00 “Wymagania ogdlne” punkt 8.

Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacjg podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z umowg z Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016;
Z pozniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r., Nr 92, poz. 881),

- Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.1360,
z pozniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z pdzniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627; z pdzn.
Zmianami).
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Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej projektowanego
poziomu posadowienia. Sciany wykopdw nalezy tak ksztattowa lub obudowaé aby nie nastapito
obsuniecie sie gruntu.

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwodnienie w sposéb zgodny ze zwyczajowa
praktyka inzynierska w catym okresie trwania robot ziemnych.

5.6.Tolerancje wykonywania wykopow:

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopow wynosza:

+5 c¢m - dla wymiardw wykopdw w planie;

+ 2 cm - dla ostatecznej rzednej dna wykopu.

5.7.Zageszczenie dna wykopu

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia. Zageszczenie podioza
nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia zgodnie z BN-77/8931-12.

5.8.Podsypki

Zasypanie wykopow powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych w nim roboét.
Przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkéw materiatow
budowlanych i Smieci.

Uktadanie i zageszczanie gruntéw powinno byé wykonane warstwami o grubosci:

0,25 m — przy stosowaniu ubijakow recznych;

0,50-1,00 m — przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi lub cienkimi tarczami;

0,40 m — przy zageszczaniu urzgdzeniami wibracyjnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robét ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopéw i zasypki podano w punkcie 5.
Sprawdzenie jakosciowe i odbidr robdt ziemnych powinny by¢é wykonane zgodnie z normami
wyszczegolnionymi w pkt. 10.

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robdt oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:

- sprawdzenie zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja;

- kontrole prawidtowos¢ wytyczenie robot w terenie;

- sprawdzenie przygotowania terenu;

- kontrole rodzaju i stanu gruntu w podfozu;

- ocena poszczegdinych etapdw robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,Wymagania ogolne™ punkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” punkt 7.

Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr szescienny) wykonanych wykopow,

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robdt podano w ST-00 "Wymagania ogdlne” punkt 8.

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopow uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg
projektowa, niniejszg SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej lub w punktach 5 i 6 niniejszej SST daly
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z umowg z Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy i Rozporzadzenia

- PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntéw.

- PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

- PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

- PN-8-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

- PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

- BN-88/8932-02 Podtorze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

- PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne

- PN-EN 13252:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wiasciwosci wymagane odniesieniu do wyrobow
stosowanych w systemach drenarskich.

- PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka.

10.2. Inne dokumenty

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016;
zZ pozniejszymi zmianami),
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- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r., Nr 92, poz. 881),

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.1360,
z pozniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z p6zniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony érodowiska (Dz. U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627; z pozn.
Zmianami).
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SST-03 )
MONTAZ URZADZEN
(kod CPV 36535200-2 Wyposazenie placu zabaw)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania robdt
zwigzanych z montazem urzadzen w ramach zadania pt. ,Przebudowa placu zabaw przy Publicznej Szkole
Podstawowej w Jeleniowie na dziatce nr ewid. 502/2, obreb 0006 w Jeleniowie, gmina Nowa Stupia”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument w postepowaniu o udzielenie zamdwienia
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot drogowych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem
nastepujgcych urzadzen na placu zabaw:

e hustawka dwustanowiskowa H2-02,

e karuzela K 01B,

e 2x tawka z oparciem L 02,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST-00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Stosowane materiaty

2.2.1. Hustawka dwustanowiskowa H2-02

Konstrukcja - tancuch atestowany — stal nierdzewna; belki nosne 100 x 100 mm — drewno klejone; belka
pozioma metalowa 80 x 80 mm - cynkowana ogniowo; kotwy stalowe — cynkowane ogniowo; 2
siedziska: ptaskie i koszyczkowe.

Wymiary: szerokos¢ 3,62m, dtugos¢ 2,48m, wysokos¢ 2,20m. Wysokos¢ swobodnego upadku oraz
wymiary strefy funkcjonowania wg producenta.

Montaz zgodnie z zaleceniami producenta, wymagane odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa,
wymagana ostateczna akceptacja Zamawiajgcego co do kolorystyki urzadzenia.

2.2.2. Karuzela K 01B

Konstrukcja — ptyta HDPE 19mm; siedziska — piyta sklejka czarna antyposlizgowa; stopa montazowa
— stal ocynkowana.

Wymiary: szerokos¢ 1,50m, dtugosé¢ 1,50m, wysoko$¢ 0,80m. Wysokoé¢ swobodnego upadku oraz
wymiary strefy funkcjonowania wg producenta.

Montaz zgodnie z zaleceniami producenta, wymagane odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa,
wymagana ostateczna akceptacja Zamawiajacego co do kolorystyki urzadzenia.

2.2.3. tawka z oparciem L 02

Wymiary: dt. 1,50 m x szer. 0,45 m x wys. siedziska 0,40 m.

Konstrukcja - deska — drewno lite; mocowanie na gruncie na kotwach stalowych ocynkowanych.

2.3. Fundamenty

Nalezy zastosowa¢ fundamenty betonowe prefabrykowane dostarczane w komplecie z urzadzeniem lub inne,
spetniajgce wymagania podane przez producenta urzadzen. ;

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport
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Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywania
zamierzonych robét. Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drég publicznych i dojazdow do terenu
budowy Wykonawca bedzie usuwat na biezgco i na wiasny koszt.

Wszystkie urzadzenia powinny by¢ transportowane i sktadowane w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem: odksztatceniem, zarysowaniem, uderzeniem, zabrudzeniem, zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdIne warunki wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt5.
5.2.Sprawdzenie zgodnosci warunkéw terenowych z projektowymi

Przed przystapieniem do montazu urzadzen, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu z danymi
podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykonaC kontrolny pomiar sytuacyjno wysokosciowy.
W przypadku wystapienia odmiennych warunkéw terenowych od uwidocznionych w projekcie
budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Projektanta oraz
wstrzymaé prowadzenie robét, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptyngc na bezpieczenstwo konstrukcji
lub robét.

5.3.Montaz wyposazZzenia

Montaz urzadzen zabawowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskac od producentéw zaswiadczenie o jakosci
(atesty) oraz wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawic ich wyniki
Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

Do materiatéw, ktorych producenci sg zobowigzani (przez wiasciwe normy PN i BN) dostarczy¢
zaéwiadczenie o jakosci (atesty) nalezg urzadzenia zabawowe i tawki.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materiatéw w czasie wykonywania robét

Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny
by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiardw.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot:

W czasie wykonywania nalezy zbadac:

- zgodno$¢ wykonania z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,

- poprawno$¢ wykonania fundamentéw,

- poprawnos$¢ montazu urzadzen i zgodnosc¢ z zaleceniami producenta

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST zostang przez
Inzyniera odrzucone. Wszystkie urzgdzenia nieprawidtowo zamontowane, zostang ponownie
zamontowane na koszt Wykonawcy. Urzadzenia lub ich elementy uszkodzone przy montazu lub w wyniku
nieprawidtowego montazu zostang wymienione na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest sztuka lub komplet.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane nalezycie jesli sa one zgodne z dokumentacjg projektows, ST,
zaleceniami producenta i wymaganiami Zamawiajgcego.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z umowg z Zamawiajgcym.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy i Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemyska Materiatéw Budowlanych z dnia 28.03.1972 r.
(Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.)
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- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 15 czerwca 1999 r. w sprawie
przewozu drogowego materiatéw niebezpiecznych (Dz. U. Nr 57, poz. 608 ze zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdlnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U: Nr 129, poz. 844).

- BHP transport reczny (Dz. U. 22/53 poz. 89.)

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych

- PN-ISO 7518:1998 Rysunek techniczny. Rysunki budowlane.

- PN-EN-1176-7 Wyposazenie Placow Zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania, konserwacji
i eksploataciji.
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SST-04
NAWIERZCHNIE SYNTETYCZNE
(kod CPV 45233000-9 Roboty w zakresie wykonania nawierzchni placu zabaw)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SzczegStowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania robot

zwigzanych z utozeniem elastycznej nawierzchni przepuszczalnej, bezpiecznej z granulatu gumowego

EPDM i SBR wraz z przygotowaniem podioza pod te nawierzchnie - w ramach zadania

pt. ,Przebudowa placu zabaw przy Publicznej Szkole Podstawowej w Jeleniowie na dziatce nr ewid. 502/2,

obreb 0006 w Jeleniowie, gmina Nowa Stupia”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktdrych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu

wykonanie robét zwigzanych z utozeniem nawierzchni elastycznej, bezpiecznej na terenie placu zabaw,

w szczegolnosci:

- oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw,

- niwelacja dla uzyskania terenu ptaskiego,

- zdjecie humusu i korytowanie pod nawierzchnie syntetyczne,

- utozenie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne,

- utozenie obrzezy elastycznych,

- wykonanie nawierzchni syntetycznych zgodnie z technologig wykonania.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Warstwa odsgczajgca z piasku — grubos¢ po zageszczeniu 15cm.

Kruszywo tamane o frakcji: 5-32 mm — grubo$¢ po zageszczeniu 10 cm.

Podsypka cementowo — piaskowa w proporcji 1:3 (cement klasy 32,5 - odpowiadajacy wymaganiom

PN-EN-197-01:2002, piasek - nalezy stosowac drobny, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B- 06711).

Obrzeza elastyczne o wymiarach 6x20x100 cm.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaCc wymagania

techniczne w zakresie BHP.

Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw oraz utozeniem nawierzchni

moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT

Kruszywo i piasek mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych

przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Nalezy go umiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub

przesuwaniem. i

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdIne warunki wykonania Robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

Usuniecie kamieni i innych zbednych materiatow.

- zniwelowanie | wyrdwnanie nierownosci w podtozu,

- wykorytowanie powierzchni pod nawierzchnie syntetyczne.

Wykonujgc wszystkie warstwy podbudowy nalezy zwroci¢ uwage na zachowanie

odpowiednich spadkdw poziomych — min. 0,5% w kierunku projektowanych terenéw zielonych

i zageszczenie mechaniczne poszczegdlnych warstw.

Obrzeza utrzymujace podbudowe i nawierzchnie ustawi¢ na wysokosci dopasowanej do grubosci warstw

podbudowy i nawierzchni w ten sposdb, by nie wystawaty ponad nawierzchnig wigcej niz 5 mm.
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5.3 Wykonanie nawierzchni syntetycznych

Nawierzchnia bezpieczna powinna by¢ wykonana jako przepuszczalna, bezpieczna dla upadkow
z wysokoéci, do stosowania na zewnatrz, z mozliwoscig umieszczania na niej elementéw urzadzen do
¢wiczen ruchowych, pozwalajgca na uksztattowanie zgodnie z projektem budowlanym stanowigcym
podstawe wykonania zamdwienia, w kolorach wg dokumentacji projektowej.

Zaprojektowano nawierzchnie z plytek gumowych 50 x 50 cm o grubosci 42 mm, wykonanych
z jednolitej mieszaniny granulatu gumowego (SBR , EPDM) oraz kleju poliuretanowego. Wierzchnia czesc
plytki powinna by¢ gtadka, po obwodzie frezowana.

Nawierzchnie gumowe muszg posiadac certyfikat na spetnienie normy PN-EN 1177.

Sposéb ukfadania nawierzchni:

Po przygotowaniu podtoza zgodnie z pkt. 5.2. nalezy wokdt terenéw przewidzianych pod nawierzchnig
wykona¢ opaske z obrzezy elastycznych o wymiarach 6x20x100 cm, utozonych na tawie betonowej,
montowanych zgodnie z instrukcjg producenta.

Nastepnie wykona¢ warstwe odsaczajaca z piasku o gr. 15cm. Nastepnie kolejno warstwy: warstwe
z kamienia tamanego frakcji 5-32mm gr. 10cm oraz warstwg w formie podsypki cementowo — piaskowej
gr. 5cm (min. 130kg cementu na 1 m? piasku).

Wykonang podbudowe doktadnie zagesci¢ i wyréwnac listwa pod instalacje ptyt. Gotowe plyty gumowe
ukfada¢ recznie w sposéb przemienny. Zaleca sie uktadanie piytek w ,cegietke” — przesunigcie jednego
rzedu wzgledem drugiego o pot ptytki.

Phyty uktada¢ krawedziami na styk (dopasowujac wpusty), w temperaturze otoczenia od + 5 ° do 25 °C.
taczenie elementdw nawierzchni wykona¢ za pomoca kotkéw montazowych - 8 szt., umieszczanych
w dwdch krawedziach kazdego elementu.

Sposob przeprowadzania odbioru nawierzchni:

- nawierzchnia powinna posiada¢ jednolitg fakture zewnetrzng,

- w celu unikniecia réznic kolorystycznych poszczegolnych elementdw, nie nalezy stosowac plyt z réznych
partii produkcyjnych,

- szczeliny pomiedzy ptytkami nie powinny byc wieksze niz.5 mm,

- dopuszczalna tolerancja nieréwnosci nawierzchni +/- 5 mm na facie 3 m,

Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni:

- elementy gumowe sg nawierzchniami rekreacyjnymi i do tego powinny stuzyc,

- nawierzchnia nie nadaje sie do jazdy na tyzworolkach, rowerach, motorach itp.,

- nie nalezy ustawia¢ bezposrednio na nawierzchni zadnych obiektéw o ostrych krawedziach ,

- nalezy dbaé, aby na nawierzchni nie znajdowaty sie kamienie lub inne twarde przedmioty, ktére przy
nadepnieciu mogg spowodowac uszkodzenie nawierzchni,

- unika¢ zabrudzen olejem, emulsjg asfaltowg oraz innymi Srodkami chemicznymi powodujgcymi
odbarwienie nawierzchni,

- nalezy unika¢ wnoszenia na nawierzchnie ziemi lub bifota, a takze systematycznie usuwac pojawiajace
sie na powierzchni zabrudzenia i $mieci,

- w przypadku zabrudzenia nawierzchni ziemiq, piaskiem czy btotem nalezy nawierzchnie oczysci¢ przy
pomocy silnego strumienia wody, wigksze $mieci nalezy usungc recznie lub za pomoca szczotki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

- zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg (lokalizacja, wymiary),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw,

- zgodno$¢ pod wzgledem zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa sa: m 2 (metr kwadratowy) i m? (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane nalezycie jesli s3 one zgodne z dokumentacja projektowa, ST,
zaleceniami producenta i wymaganiami Zamawiajgcego.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z umowa z Zamawiajgcym.
10.PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.0bowigzujgce normy i rozporzadzenia.
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SST-05
NAWIERZCHNIA TRAWIASTA NA EKO-KRACIE
(kod CPV 45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terendw zielonych)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania robot
zwigzanych z utozeniem nawierzchni trawiastej na eko—kracie - w ramach zadania pt. ,Przebudowa placu
zabaw przy Publicznej Szkole Podstawowej w Jeleniowie na dziatce nr ewid. 502/2, obreb 0006 w
Jeleniowie, gmina Nowa Stupia”.
1.2, Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni trawiastej na eko—kracie na terenie placu zabaw,
w szczegodlnosci:
- oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw,
- niwelacja dla uzyskania terenu pfaskiego,
- zdjecie humusu i korytowanie pod nawierzchnie trawiasta,
- wtozenie podbudowy pod nawierzchnie trawiastg,
- utozenie eko-obrzezy ogrodowych, elastycznych oraz eko-krat,
- wykonanie nawierzchni trawiastej zgodnie z technologig wykonania.
1.4. Okreslenia podstawowe
Ziemia urodzajna (humus) - ziemia posiadajgca zdolnos¢ produkcji roslin,
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Kruszywo tamane lub ttuczniowe frakgji: 0-31,5 mm — grubos¢ po zageszczeniu 10 cm.
Piasek podsypkowy - drobny, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06711.
Ziemia urodzajna (humus) o odczynie pH 5,5-6,5 - w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadac
nastepujace charakterystyki:
- nie moze by¢ zagruzowana, przero$nieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
Do nawozenia gleby moze by¢ stosowany kompost lub nawéz mineralny.
Nasiona traw - mozna stosowac w postaci gotowych mieszanek. Rodzaj mieszanki do wysiania wymaga
akceptacji Inspektora Nadzoru.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy
wedtug ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.
Nawozy mineralne - powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skfadem chemicznym (zawartos¢ azotu,
fosforu, potasu - N.P.K.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.
Obrzeza ogrodowe, elastyczne wys. 4,5 cm z materiatu PP PE HDPE, odporne na dziatanie kwasow,
tugdw (sol do posypywania, amoniak, kwasne deszcze itp.) i alkoholi, stuzace do rozgraniczenia
nawierzchni, kotwione do podtoza zgodnie ze wskazaniami producenta obrzezy.
Eko — kratka wysokosci 4cm.
3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien byé sprawny technicznie i spetia¢é wymagania
techniczne w zakresie BHP. .
Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw oraz utozeniem nawierzchni
mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu np. glebogryzarki
i ciagnika kotowego.
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze nie uszkodzi sie ani
nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0gdIne warunki wykonania Robot
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Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

Usuniecie kamieni i innych zbednych materiatow .

- usuniecie wszelkich istniejgcych zanieczyszczen,

- przekopanie terenu glebogryzarkg i usuniecie wszelkich chwastéw,

- zniwelowanie i wyréwnanie nieréwnosci w podtozu,

- wykorytowanie powierzchni pod nawierzchnie trawiaste.

5.3 Wykonanie nawierzchni trawiastej

Po przygotowaniu podtoza zgodnie z pkt. 5.2. nalezy wykona¢ warstwg z kamienia famanego lub
thuczniowego frakcji 0-31,5mm gr. 10cm. Na tak przygotowanym podtozu uktadamy obrzeza ogrodowe,
elastyczne oraz eko-kratki zgodnie z instrukcjg producenta. Powstate przestrzenie wypetnic warstwa
piasku podsypkowego gr. 5cm, a nastepnie nanies¢ warstwe gleby humusowej o odczynie pH 5,5-6,5.
Uzyskany teren uzyzni¢ nawozem mineralnym NPK w ilosci 1,5 kg na 40 m2, a nastepnie obsiac
mieszankg traw.

Siew

Teren wyrownac i zagrabic.

Trawe sia¢ w ilosci 1 kg na 30 m2, sia¢ dwukierunkowo.

Wysiane ziarna przykry¢ warstwa torfu gr. 1 cm.

Bezposrednio po zasianiu teren nalezy podlac.

Pielegnacja trawnikow

Pielegnacja trawnikow obejmuje okres do wytworzenia zwartej murawy

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysoko$¢ okoto10 cm,

- nastepne koszenia powinny sie odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokosc trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 — 12 cm, ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno
by¢ wykonane w pierwszej potowie pazdziernika,

- koszenia trawnikéw w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywac czesto i w regularnych odstepach
czasu, przy czym czestos¢ i wysokosc ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie, $rodki chwastobdjcze o selektywnym
dziataniu mozna stosowac po uptywie 6 miesiecy od zatozenia trawnika

- Nawozenie mineralne — okoto 4 kg NPK na 1 ar w sezonie wegetacyjnym nalezy wysiewac dzielac
dawke na cztery partie, ostatnie nawozenie z poczatkiem wrzesnia.

Mieszanki nawozdw nalezy przygotowa¢ tak, aby trawom zapewni¢ skfadniki wymagane
w poszczegdlnych porach roku:

- wiosng trawnik wymaga mieszanki z przewagg azotu,

- od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajgc dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawierac azotu, lecz tylko fosfor i potas,

- przewiduje sie dosiewy uzupetniajace dla trawnikow (jeden dosiew obowigzkowy) w przypadku braku
wzrostow,

- wysoko$¢ trawy po skoszeniu nie moze przekraczac 5 cm,

- konieczne jest utrzymywanie odpowiedniej wilgotnosci gleby.

Nalezy przewidzie¢ w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych - podlewanie trawnikow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robdt polegajaca na sprawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z zanieczyszczen,

- grubo$ci warstwy rozscielonej ziemi,

-gestosci zasiewu nasion.

6.3. Kontrola robdt przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez ,tysin”),

- obecnosci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

- zgodno$¢ pod wzgledem zastosowanych materiatéw i dokfadnosci wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane nalezycie jesli sa one zgodne z dokumentacja projektowa, ST,
zaleceniami producenta i wymaganiami Zamawiajgcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z umowa z Zamawiajgcym.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.0bowigzujace normy i rozporzadzenia.
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SST-06
WYKONANIE I ODBIOR OGRODZENIA
(kod CPV 45342000-6- Wznoszenie ogrodzen)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru ogrodzenia w ramach zadania ,Przebudowa placu zabaw przy Publicznej
Szkole Podstawowej w Jeleniowie na dziatce nr ewid. 502/2, obrgb 0006 w Jeleniowie, gmina Nowa
Stupia”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
1.3.1.Roboty budowlane podstawowe
Specyfikacja obejmuje wykonanie :
- ogrodzenia panelowego systemowego oraz ogrodzenia z siatki
1.3.2.Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
Do wykonania robét budowlanych podstawowych niezbgdne sg nastepujgce roboty tymczasowe:
- roboty przygotowawcze i pomocnicze
- zabezpieczenie robot
oraz prace towarzyszgce .
- wykonanie wykopow pod ogrodzenie
- rozplantowanie ziemi z wykopdw pod ogrodzenie
- wykonanie fundamentéw pod stupki
- osadzenie stupkow w betonie
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robdt
1.4.  OkreSlenia podstawowe
Okreélenia podstawowe podane w ninigjszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i ST -00 Wymagania ogdlne.
1.5.  Wymagania ogolne
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ robot z Dokumentacja,
ST i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inwestora.
2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem
niniejszej ST sa:
- beton z kruszywa naturalnego
- stupki z profilu Rk 60x60 mm ze stali cynkowanej ogniowo
- ogrodzenie systemowe — przesta z wypetnieniem z desek
- stupki z profilu RP 40x60 mm
- ogrodzenie systemowe panelowe (przesta szerokosci 200 cm z wypetnieniem z siatki zgrzewanej)
- obejmy systemowe
Panele wypetniajace przestrzeh miedzy stupkami powinny by¢ dostarczone na plac budowy w formie
gotowej do montazu.
Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Kontraktu. W
oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
zrédta wytwarzania i odpowiednie $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Wykonawca
ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilociowych i jakosciowych materiatow dostarczanych na
Teren Budowy oraz za ich whasciwe skfadowanie i wbudowanie.
3. SPRZET
Roboty mozna wykonaé¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inwestora. Wykonawca
jest zobowigzany do uzywania sprzetu sprawnego oraz takiego, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wphywu na $rodowisko i jakos¢ wykonywanych Robot.
4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze nie uszkodzi sig ani
nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.1.Roboty ziemne

Wykopy pod fundamenty stupkdw i cokotu nalezy wykonac recznie jako wykop waskoprzestrzenny.
Urobek z wykopdw rozplantowac na terenie budowy.

5.1.2.0pis ogdlny

Wygrodzenie od strony potudniowo — wschodniej zaprojektowano w formie systemowego ogrodzenia
wysokosci 65cm (przesta szerokosci 180cm, z wypetnieniem z desek z drewna litego, stupki z profilu
Rk60x60mm ze stali cynkowanej ogniowo).

Wygrodzenie od strony pétnocno — zachodniej w formie systemowego ogrodzenia panelowego wysokosci
jak ogrodzenie istniejace (stupki z profilu RP40x60mm, przesta szerokosci 200cm z wypetnieniem z siatki
zgrzewanej mocowanej do stupkow za pomoca obejm systemowych, zakonczenie przgsta w formie ptyty
cokotowej, kolor ogrodzenia jak istniejgce).

Zaréwno w wygrodzeniu od strony potudniowo — wschodniej jak i pdinocno — zachodniej zaprojektowano
furtki zgodnie z czescig rysunkowa.

Posadowienie ogrodzen na fundamentach betonowych, ponizej poziomu przemarzania.

Catos¢ robdt nalezy wykonaé pod fachowym nadzorem zgodnie z , Warunkami Wykonawstwa i Odbioru
Robét Budowlano — Montazowych” oraz obowigzujgcymi przepisami BHP.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt _

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) lub m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane nalezycie jesli sa one zgodne z dokumentacja projektowa, ST,
zaleceniami producenta i wymaganiami Zamawiajgcego.

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacym zakryciu podlegaja:

- doty pod stupki

- wykonanie fundamentow w wykopie

Odbidr koncowy

- prawidtowos¢ zamontowania paneli, siatki i stupkow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z umowa z Zamawiajacym.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Obowigzujace normy i rozporzadzenia.
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