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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i

odbioru robot zwigzanych jak nizej:

A. Przytgcze wody PE dn. 32mm PE 100 PN 10 - 131,5m/10szt.
B. Przytacze wody dn. 50mm PE 100 PN 10 - 11,0m/2szt.
C. Przytacze wody dn. 63mm PE 100 PN 10 - 4,0m/1szt.
D. Rurocigg wodociggowy dn. 110mm PE 100 PN 10 - 412,5m
E. Rurocigg wodociggowy dn. 90mm PE 100 PN 10 - 8,0m
F. Hydrant przeciwpozarowy @ 80mm - 3 szt.
G. Przecisk r. stalowa @ 159mm - 23,0m
H. Przecisk r. stalowa @ 113mm - 18,0m
I. Trojnik @ 100/80mm - 3 szt.
J. Tréjnik @ 100/100mm - 3 szt.
K. Trojnik @ 150/150mm - 1 szt.
L. Trojnik @ 110/63mm - 4 szt.
M. Tréjnik @ 110/50mm - 2 szt.
N. Trojnik @ 110/32mm - 10 szt.
O. Zasuwa @ 100mm - 4 szt.
P. Zasuwa @ 80mm - 3 szt.
Q. Zasuwa PE/PE @ 50mm - 2 szt.
R. Zasuwa @ PE/PE 32mm - 10 szt.
S. Zaslepienie ist. wodociggu @ 100mm - 2 szt.
T. Studnia wodomierzowa @ 400mm - 12 szt.
- z wodomierzem @ 25mm - 7 szt.
- z wodomierzem @ 20mm - 5 szt.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie powyze;.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot jak wyze;j.
1.4 Okreslenia podstawowe

S3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
specyfikacji technicznej.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw

2.1.1. Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktéw gtéwnych projektowanych obiektéw budowlanych nalezy stosowaé
pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o
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dtugosci okoto 0,5 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w
sgsiedztwie punktow zatamania projektowanych obiektéw budowlanych, powinny miec
Srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowacé paliki drewniane srednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,3 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki" powinny mie¢ diugo$é okoto 0,5m i
przekréj prostokatny.

2.1.2 Usuniecie warstwy humusu

Warstwe humusu nalezy zebraé z trasy obiektu i sktadowaé w taki sposob, aby byto
mozliwe wykorzystanie do odtworzenia stanu pierwotnego.

2.1.3. Roboty rozbiérkowe

Ewentualne gruzy betonowe z rozbiorki czy tez inne nalezy wywiez¢ na miejsce wskazane
przez Inwestora.

3. SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego potozenia projektowanych obiektéw budowlanych i punktow
wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

teodolity lub tachometry,
miary liniowe,
poziomice,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe i szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia potozenia projektowanych obiektéw i ich punktow
wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

3.2. Sprzet do usuwania warstwy humusu (jesli dotyczy)
Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac np:

e rowniarki,
spycharki,

e fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w
miejscach gdzie prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie
jest mozliwe,

e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtosc
wymagajgcg zastosowania takiego sprzetu.

3.3. Sprzet do robét rozbiérkowych

Do wykonania roboét zwigzanych z rozbiérkg elementéw betonowych moze byé
wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

e spycharki, tadowarki
e samochody ciezarowe skrzyniowe i samowytadowcze



zrywarki,

mitoty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
pilarki spalinowe,
koparki,

frezarka do asfaltu,
pita do asfaltu

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materialéow

Sprzet i materialty do odtworzenia potozenia obiektéw budowlanych mozna przewozié¢
niskopodwoziowymi srodkami transportu.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢é z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybér srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu (przewidziano tymczasowe odtozenie humusu na odktad)

4.3. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki i wycinki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot przygotowawczych

Wykonawca przed przystgpieniem do robdt na danym projektowanym obiekcie budowlanym
sporzadzi w ramach ceny za roboty przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektow
znajdujagcych sie na terenie projektowanych robdt z adresem obiektu i krétkim opisem stanu
technicznego ze szczegotowym uwzglednieniem istniejgcych uszkodzen i peknied.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami

Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Przed przystgpieniem do robét Wykonawca
powinien przejg¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspoirzedne punktéw
gtéwnych projektowanych obiektéw budowlanych oraz reperdw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia projektowanych
obiektéw budowlanych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych projektowanych obiektow budowlanych i (lub) reperéw roboczych.
Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego.



Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne projektowanych obiektéw budowlanych i punkty posrednie
osi obiektéw budowlanych muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposoéb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Zdjecie warstwy humusu i wierzchniej warstwy ziemi urodzajnej (jesli
dotyczy)

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy rekultywacji,
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewoéw oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé
wykonane zgodnie z ustaleniami specyfikacji technicznych lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem roéwniarek lub spycharek. W
wyjagtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego
wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna
grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli) nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie
robot jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
wskazana przez Inzyniera wedilug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie
stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

5.4. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
punkcie 1.3. niniejszej specyfikacji zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami
technicznymi lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzeh. O ile uzyskane
elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w
specyfikacjach technicznych lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z
specyfikacjg techniczng stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég, chodnikéw, ogrodzen, itp. znajdujgce sie w
miejscach gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowe;j.



Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow pod projektowane obiekty
budowlane nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i
zagescic¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

W cenie za wykonanie robét rozbiorkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ optaty za sktadowanie
materiatéw z rozbidrki.

5.5. Wykonanie wycinki drzew i krzakéw (NIE DOTYCZY)

Wycinka drzew i krzakéw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich przeszkadzajgcych
drzew i krzewéw zgodnie z dokumentacjg projektowsg, specyfikacjami technicznymi lub
wskazanych przez Inzyniera. Koszty administracyjne wycinki drzew ponosi Zamawiajgcy.

Wycinke drzew i krzewéw mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w
specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. O ile uzyskane materiaty z wycinki nie stajg sie
wlasnoscia Wykonawcy powinien on przewiezé je na miejsce okreslone w specyfikacjach
technicznych lub wskazane przez Inzyniera. Materiaty, ktére zgodnie z specyfikacjg techniczng
stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po wykarczowaniu. znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowag bedg wykonane wykopy powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw pod projektowane obiekty
budowlane nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i
zagescic¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne”

5.6. Wykonanie rob6t montazowych

Na odc. W37 do W43 wykop ze wzgledu na blisko$¢é nawierzchni asfaltowej nalezy
wykona¢ recznie.

Ogodlne warunki wykonania robo6t zgodne ze specyfikacjg techniczna.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji zarys metodologii robot i harmonogram
robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane rurociggi sieci
grawitacyjnych.

Wszystkie roboty muszg by¢é wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikow,
stosownie do rodzaju robét i kierowane przez osoby posiadajgce stosowne uprawnienia
wymagane przez Prawo Budowlane.

Woda doprowadzona bedzie 2z wodociggu wiejskiego zgodnie z wytycznymi
technologicznymi.

Przewody wodociggowe nalezy uktada¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-10725:1997 oraz z
instrukcjg montazowg uktadania rurociggéw PCV i PE dostarczong przez producenta rur.

Technologia uktadania przewodow powinna zapewni¢ utrzymanie trasy i spadkow zgodnie
z Dokumentacjag Projektowa.

taczenia wykonywac¢ za pomocg :
e zlgcza kotnierzowe (elementy Zeliwne)

e zgrzewanie doczotowe i elektrooporowe

o \Wszystkie potgczenia powinny byé tak wykonane, aby byta zapewniona ich
szczelnosé.



Szczelnos¢ odcinka przewodu bez wzgledu na $rednice powinna by¢ taka, aby przy prébie
hydraulicznej ciSnienie wykazane na manometrze nie spadto w ciggu 30 minut ponizej
wartosci cisnienia probnego.

Przewody nalezy uktadac¢ zgodnie z wymogami normy. Technologia uktadania przewodow
powinna zapewni¢ utrzymanie trasy spadkéw zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Kazda rura powinna byé utozona zgodnie z projektowang osig i spadkiem przewodu oraz
Scisle przylega¢ do podioza na catej swej diugosci na co najmniej 1/4 obwodu
symetrycznie do swej osi.

Catos¢ prac wykonac¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rurociggéw
z tworzyw sztucznych” oraz ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét
budowlano-montazowych, t. Il — Instalacje sanitarne i przemystowe”.

Armatura montowana na przewodach wody uzytkowej musi mie¢ pozytywng opinie
higieniczng PZH oraz wykonana z zeliwa sferoidalnego EN - GJS — 400 — 15.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem potozenia projektowanych
obiektéw budowlanych i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) zgodnie
z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4. niniejszej specyfikacji.

6.2. Kontrola usunigcia humusu (jesli dotyczy)
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia warstwy humusu.
6.3. Kontrola jakosci roboét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni,
chodnikéw, ogrodzen, itp. powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w specyfikacji
technicznej ,Roboty ziemne".

6.4 Kontrola jakosci wycinki drzew i krzewoéw (nie dotyczy)

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét zwigzanych z
wycinkg drzew i krzewdw.

7. OBMIAR ROBOT
Zgodnie ze specyfikacja.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Sposéb odbioru robét

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem potozenia projektowanych obiektéw budowlanych w
terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkfada Inzynierowi.

llos¢ wybranego humusu zostanie okreslona na podstawie pomiaru powierzchni, z ktérej usunigeto
humus.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z harmonogramem rzeczowo-finansowym.



