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budynkow Uniwersytetu Wroctawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65;
Przesmyckiego 10 we Wroclawiu

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Roboty w zakresie rob6t budowlanych
kod wg Wspéblnego Stownika Zaméwien ( CPV)

—  Grupy robét:

— 452000009 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgéci oraz roboty w zakresie inzynierii lagdowej i
wodnej

— 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

—  45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych

— Klasy robét:

— 45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ 1 konstrukeji dachowych i inne
podobne roboty specjalistyczne

— 45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, ciggéw komunikacyjnych i
linii energetycznych

— 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

— 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

— 45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

— 45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate

— Kategorie robét:

45262300-4 Betonowanie

45261000-4 Wykonywanie pokry¢ i konstrukeji dachowych oraz
podobne roboty

45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

- 45331210-1 Instalowanie wentylacji,

- 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

- 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

- 45317300-5 Elektryczne elektrycznych urzadzen rozdzielczych
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Wymagania ogoélne
ST 0.0

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. WYMAGANIA OGOLNE
3. OPIS TECHNICZNY ROBOT, OPIS ARCHITEKTONICZNY PRAC BUDOWLANYCH,
WYKONCZENIOWYCH, MATERIALOW
4. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
BUDOWLANYCH
5. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
6. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
7. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
8. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH
9. DOKUMENTY BUDOWY

10.WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

11.0DBIORY.

12.0CHRONA I UTRZYMANIE ROBOT

13.ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

14.0CHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT
15.0CHRONA PRZECIWPOZAROWA

16.0CHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ I PRYWATNE]
17.BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

18.STOSOWANIE SIE DO PRAWA 1 INNYCH PRZEPISOW

19.DOKUMENTY ODNIESIENIA.

1. WSTEP:

1.1 Nazwa zamowienia:
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1.2 Przedmiot i zakres robét budowlanych:

Przedmiotem zamowienia jest wykonania rob6t budowlanych dla zadania: ,," Przebudowa stacji
transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkéw Uniwersytetu
Wroclawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we Wroclawiu

1.3 Zakres robdét objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne dla robot
wyszczegblnionych w dokumentacji projektowej i przedmiarze robot wyszczegdlnionych
ponizej:

1. Roboty budowlane

2. Roboty sanitarne - wentylacja

3. Roboty elektro-energetyczne

1.4 Przedmiar robdt:

Szczegdblowy zakres robot zawarty jest w dokumentacji projektowej. Zalgczony przedmiar ma
charakter informacyjny dla zorientowania Oferenta/Wykonawcy w skali, zakresie i zlozonosci
projektowanego remontu.

1.5 Organizacja robdt budowlanych:

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz
komplet dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznych.

Zaplecze budowlane wykonawca zorganizuje w miejscu uzgodnionym z Inwestorem.
Wykonawca bedzie prowadzil roboty wg uzgodnionego harmonogramu i zgodnie z zapisami
Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia.

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczefstwa terenu budowy oraz
robot poza placem budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakonczenia i odbioru
koficowego robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy oraz urzagdzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia

zakonczenia przez Inwestora).
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Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Wykonawca w ramach
zadania ma uprzatngé plac budowy po zakonczeniu roboét, zlikwidowa¢ plac budowy
i uporzagdkowaé teren budowy.

1.6 Klasyfikacja robét wg Wspdlnego Slownika Zamoéwien (CPV):

Tabele z klasyfikacja wg CPV znajdujg si¢ w poszczegodlnych szczegdlowych specyfikacjach
technicznych.

1.7 Szczegolowe ustalenia specyfikacji technicznej:

» Dokumentacja techniczna.

¥ Dla zaprogramowanego zakresu robot zamawiajgcy jest w posiadaniu projektu budowlanego

zamiennego i wykonawczego.

Podstawg do rozpoczecia robot jest art. 28 Prawa Budowlanego, na bazie ktorego Inwestor
uzyskal ostateczng decyzj¢ o pozwoleniu na budowe, na podstawie opracowanego Projektu

Budowlanego Zamiennego.

Autorami projektéw sg projektanci posiadajgcy odpowiednie uprawnienia budowlane,

a opracowania zostaly wykonane zgodnie z:

e wymaganiami Prawa Budowlanego,
e przepisami, w tym techniczno — budowlanymi
e oraz obowigzujagcymi Polskimi Normami i zasadami wiedzy techniczne;.
Projekty posiadajg wymagane opinie, uzgodnienia i sprawozdania, potwierdzajgce prawidtowo$é

i zgodno$¢ z przepisami rozwigzan w nich zawartych.

» Projekty budowlano — wykonawcze uwzgledniaja warunki zatwierdzenia oraz warunki

zawarte w uzyskanych opiniach i uzgodnieniach.

W skiad projektu wykonawczego dla okre§lonego w warunkach przetargn zadania wchodzg

naste¢pujace opracowania:

= projekt wykonawczy architektura + konstrukcja (w tym projekt zagospodarowania terenu),

= projekty wykonawcze instalacji elektrycznych,

= przedmiary robot dla poszczegdlnych rodzajow robédt, okreslajgce potrzebne naklady:
materiatlow, sprzetu i robocizny.

» Wymagania dla produktéw materialow uzytych przy realizacji przedmiotu zamowienia,
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» Przedmiot zaméwienia wykonaé nalezy w zgodnoéci z projektem wykonawczym przy
przestrzeganiu Polskich Norm lub klasyfikacji wydanych na podstawie Ustawy z dnia 29
czerwca 1995 r. o statystyce publicznej (Dz. U. Nr 88 poz. 439 i z 1996 r. Nr 156 poz. 775)
oraz w zgodnoéci z Prawem Budowlanym, ktore okreéla konkretne wymogi, jakie muszgy
spelia¢ wyroby przy realizacji robot budowlanych.

» Materiaty i wyroby muszg by¢ dopuszczone do obrotu i posiada¢ stosowne atesty, certyfikaty
a takze deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia.. Postgpowanie z nienormatywnymi
wyrobami budowlanymi, majgce na celu ich techniczng aprobatg, okresla wydane na
podstawie przepisow Prawa Budowlanego Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych
i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i kryteriéw technicznych oraz
jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz. U. nr 107 poz. 697).

» W ramach obowigzywania norm dotyczacych systemu oceny i deklaracji zgodno$ci wyrobow
budowlanych z Polska Normg lub aprobaty techniczng, nalezy przestrzegaé przepisow
wprowadzajagcych wymoég oznakowania produktow znakiem budowlanym dopuszczenia
wyrobu do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie. Oznaczeniami takimi
powinny byé oznakowane produkty posiadajace certyfikat na znak bezpieczenstwa lub te,
ktérych zgodnoéé z Polskimi Normami zostata potwierdzona poprzez wydanie deklaracji badz

certyfikatu zgodno$ci.

1.8 Zbior informacji pozostalych:
1.8.1 Informacje o sposobie odbioru technicznego urzadzen przed ich wbudowaniem.
Odbiér urzadzen przed ich wbudowaniem poprzedzony zostanie dokonaniem

nastepujacych czynnoscei:

» sprawdzenia, czy urzadzenia dostarczone sg kompletne oraz czy odpowiadajg parametrami
technicznymi urzadzeniom zaprojektowanym i zamoéwionym, a takze czy w komplecie sa
karty gwarancyjne oraz certyfikaty,

» oceny, czy urzadzenia mieszczg si¢ w granicach ustalonej ceny kosztorysowej

» oceny, czy urzgdzenia sg sprawne technicznie oraz nieuszkodzone.

1.8.2 Wymagania dotyczace sprzetu jaki moze by¢ zastosowany z uwagi na warunki

realizacyjne
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- Dowolny sprzet sprawny technicznie i posiadajgcy atesty dopuszczajace do
stosowania..
1.8.3 Wymagania dotyczace kwalifikacji, uprawniefi i do$wiadczenia personelu
kierowniczego i wykonawczego.

a) Kwalifikacje personelu kierowniczego (kierownik budowy):

- ze wzgledu na charakter budowy wymagane jest, aby kierownik budowy posiadat
przygotowanie inzynierskie oraz uprawnienia budowlane o kierunku konstrukcyjnym z
prawem do kierowania robotami budowlanymi oraz odbyly co najmniej 2 —letnig praktyke
na budowie przy zabytkach nieruchomych, potwierdzona zaswiadczeniem wia§ciwego
Urzedu Ochrony Zabytkéw na podstawie rozp. Ministra Kultury z dn. 9 czerwca 2004 r.
(Dz.U. z dn. 30 czerwca 2004 r.)

b) Personel wykonawczy: wykwalifikowani robotnicy o specjalno$ciach wymaganych przy
robotach budowlanych, a w szczegélnosci: murarskich, ciesielskich, betoniarskich,
zbrojarskich, dekarskich i blacharskich, izolatorskich, tynkarskich, stolarskich, malarskich,
$lusarskich, posadzkarskich, sztukatorskich; instalatorzy o specjalno$ciach wod-kan, c.o.,
wentylacja mechaniczna i klimatyzacja; instalatorzy o specjalnosci elektrycznej — sitowe;j
i niskopradowe;.

1.8.4 Sposob ubezpieczenia i zabezpieczenia budowy.

Wykonywane roboty budowlane przy budowie budynku nalezy ubezpieczy¢ w jednym z
towarzystw ubezpieczeniowych. Ubezpieczeniem winny by¢ objete zaréwno szkody wlasne jak i
0s6b trzecich przebywajacych na budowie, w zakresie nastgpstw nieszczg$liwych wypadkow,
uszkodzen od ognia oraz warunkow atmosferycznych, zniszczen w trakcie wznoszenia obiektow,

kradziezy oraz §wiadomych zniszczef przez osoby trzecie.

Celem ubezpieczenia jest wylaczenie odpowiedzialno$ci materialnej zamawiajgcego lub
Wykonawey z tytutu szkéd powstatych w zwigzku z zaistnieniem okre$lonych zdarzen losowych
i odpowiedzialno$ci cywilnej w czasie realizacji robot.

Ubezpieczeniu podlegaja w szczegolnosci:

1. roboty, obiekty, budowle, urzadzenia, mienie ruchome zwigzane z prowadzeniem robo6t — od

ognia, huraganu, powodzi i innych zdarzef losowych,
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2. odpowiedzialno$é cywilna za szkody oraz nastgpstwa nieszczgsliwych wypadkow, w tym
dotyczace pracownikow i 0séb trzecich, powstale w zwigzku z prowadzonymi robotami, w ty
takze ruchem pojazdow mechanicznych.

Warto$é robot objeta ubezpieczeniem powinna uwzgledniaé:

a) roboty — do wartoSci szacunkowej okre§lonej przez wykonawc¢ wraz z materiatami
niezbednymi do ich wykonania,

b) urzadzenia budowy, a takze sprzet i transport zgromadzony na budowie przez wykonawcg do
warto$ci niezbednej do ich zastgpienia.

Wykonawca bedzie zobowigzany do przedstawienia na kazde Zgdanie zamawiajgcego polisy

ubezpieczeniowej oraz dowodow oplacania skladek.
Koszty ubezpieczenia budowy ponosi wykonawca rob6t wyloniony w drodze przetargu.

Teren budowy nalezy zabezpieczy¢ przed wchodzeniem oso6b niepozadanych, poprzez
wykorzystanie istniejgcych i nowych ogrodzen przekazanego terenu budowy, a takze o$wietlenie
terenu w godzinach wieczornych i nocnych. Nalezy udostgpni¢ hydranty ppoz., a

miejsca ich wskazan poprzez odpowiednie oznakowanie.

Informacje dotyczgce termindéw rozpoczecia i zakonczenia zadania. Terminy realizacji ustalono

w projekcie umowy, stanowigcym zatacznik do specyfikacji istotnych warunk6w zamowienia.

1.8.5 Informacje o sankcjach za opéznienia, usterki, nienalezyte wykonanie umowy
zawarte s3 w projekcie umowy, stanowigcym zalgcznik do specyfikacji istotnych
warunkow zamowienia.

Nie uwaza sie za czynnik zaklocajacy terminowsg realizacje wplyw warunkéw atmosferycznych,

ktore przy skladaniu ofert musza by¢ normalnie brane pod uwagg (poza katastrofami).
1.8.6 Informacje o odpowiedzialnoéci za uchybienia Wykonawcy i Zamawiajacego.

Do zakresu uchybien realizacyjnych kazdej ze stron, skutkujacych odstgpieniem od umowy,
zalicza¢ sie bedzie jedynie te, ktore rzutowa¢ moga na terminowe wykonanie robét. Strony mogg

odstapi¢ od umowy w sytuacjach okreslonych w umowie.

1.8.7 Wspblpraca z inspektorami nadzoru:
» Inspektorzy nadzoru sa przedstawicielami zamawiajacego w trakcie realizacji robot.

Obecnoéé inspektora nadzoru na budowie przewidziana jest dwa razy w tygodniu w dniach
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uzgodnionych z wykonawca robét wpisem w dzienniku budowy. W przypadku koniecznosci
czestszych pobytow ze wzgledu na procesy technologiczne — wedlug potrzeb, nie
powodujgcych nieuzasadnionych przerw w robotach budowlanych.

» Inspektor nadzoru na budowie jest upowazniony do podejmowania decyzji dotyczgcych
zagadnien technicznych i ekonomicznych budowy w ramach dokumentacji projektowe;j,
przepisow prawa budowlanego oraz umowy o jej realizacje.

» Kazde zastrzezenie do pracy inspektora nadzoru, winno by¢ zgloszone zamawiajgcemu
niezaleznie od wykonania zapisu w dzienniku budowy.

» Wprowadza si¢ zasade, iz wykonawca robot (GW) jest w pelni odpowiedzialny za stan placu
budowy oraz wznoszonych obiektéw i wykonywanych robét, od dnia przejecia placu budowy,
az do dnia odbioru koncowego obiektow przez zamawiajacego.

» Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie szkody i straty, ktore spowodowal w czasie prac
przy realizacji zadania, az do przekazania go zamawiajacemu.

1.8.8 Zasady usuwania usterek w ramach gwarancji r¢gkojmi oraz usuwanie usterck za
odrgbng zaptatg w przypadku ich spowodowania niewtasciwg eksploatacja.

» Wykonane roboty budowlane podlegajg ochronie w okresie trwania ich eksploatacji,
a wykonawca jest odpowiedzialny wzglgdem zamawiajacego. Jezeli w wykonanym
przedmiocie umowy ujawnig si¢ wady zmniejszajace jego wartos¢ lub uzytecznos¢ ze
wzgledu na cel okre§lony w umowie.

» Wykonawca jest odpowiedzialny z tytulu r¢kojmi za wady fizyczne przedmiotu umowy
istniejgce w czasie dokonywania czynno$ci odbioru oraz za wady powstale po odbiorze lecz z
przyczyn tkwigcych w przedmiocie umowy w chwili odbioru.

» Istnienie wady powinno by¢ stwierdzone protokolarnie. O dacie i migjscu ogledzin majacych
na celu jej stwierdzenie, nalezy zawiadomi¢ wykonawce na pismie na 7 dni przed terminem
dokonania ogledzin.

W protokdle musi byé wyznaczony przez zamawiajacego termin na usunigcie stwierdzonych

wad.

» Strony mogg uzgodni¢, ze wady usunie zamawiajacy w zastgpstwie wykonawcy i1 na jego
koszt w szczegolowych postanowieniach umowy.
» Usuniecie wad musi by¢ stwierdzone protokolarnie.

» Uprawnienia z tytulu rekojmi za wady fizyczne wygasaja:
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po uplywie 3 lat dla obiektow budowlanych, w stosunku do urzadzen wg gwarancji udzielonej

przez dostawce, jednak nie krocej niz 1 rok.

» Bieg terminu, po uplywie ktérego wygasaja uprawnienia z tytulu r¢kojmi rozpoczyna si¢ w
stosunku do Generalnego Wykonawcy i podwykonawcoéw w dniu zakofczenia przez
inwestora (zamawiajgcego) czynnosci odbioru. Jezeli inwestor przed odbiorem przejmie
przedmiot umowy do eksploatacji (uzytkowania), bieg terminu, po uplywie ktérego wygasajg
uprawnienia z tytulu rckojmi rozpoczyna si¢ w dniu przejecia przedmiotu umowy do
eksploatacji (uzytkowania).

» Stwierdzenie przez strony umowy, iz uszkodzenia powstale w okresie trwania rekojmi
spowodowane zostaly niewlaéciwg ecksploatacja przez uzytkownika, spowoduje, ze
uprawnienia z tytulu rekojmi wygasaja z dniem, w ktérym taks okoliczno$é strony stwierdzity.
Wykonawca bedzie jednak do ustalonego terminu rgkojmi zobowigzany szkodg naprawic, za
odr¢bnym wynagrodzeniem.

» Wykonawca jest takze odpowiedzialny za wszelkie szkody i straty, ktore spowodowal w

czasie prac przy usuwaniu usterek lub wykonywaniu swoich zobowigzaf umownych.

1.8.9 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

» Materialy, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie zostang dopuszczone do
uzycia.

» Nie dopuszcza si¢ do uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
natezeniu wiekszym od dopuszczalnego.

» Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdét powinny mie¢ $wiadectwa dopuszczania,
wydane przez uprawniajacg jednostke, jednoznacznie okreSlajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

» Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robodt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$é zanika (np. materiaty pyliste, rozpuszczalniki) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materialow od wlasciwych

organow administracji panstwowej.
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» Jezeli wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

» Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu takich jak:
przewody, rurociagi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpowiednich wladz bg¢dgcych
wlagcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zamawiajgcego
odnosnie dokladnego polozenia tych urzadzen w obrgbie placu budowy.

» O zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przelozenia,
Wykonawca powinien powiadomi¢ whaécicieli tych urzadzefi i Inzyniera.

» O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca
bezzwlocznie powinien powiadomi¢ Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bgdzie z nimi
wspolpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

» Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie uszkodzenia spowodowane przez jego dzialania,
elementéw uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dostarczanych przez

Zamawiajacego.

1.8.10 Bezpieczenstwo 1 higiena pracy.

» Podczas realizacjii robot Wykonawca powinien przestrzega¢ przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spelniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

» Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie

podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.8.11 Geodezyjna obshiga budowy i montazu obiektow budowlanych — z wyjatkiem tej,
ktora ujeta jest w tablicach KINR.

1.8.12 Geodezyjna inwentaryzacja podwykonawcza obiektow lub elementéw obiektow,

o ktérych mowa w art. 43 ust. 3 ustawy — Prawo Budowlane.
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1.8.13 Po zakofczeniu budowy poszczegélnych obiektow budowlanych nalezy
sporzadzié¢ geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza w celu zebrania aktualnych danych

o przestrzennym rozmieszczeniu elementow zagospodarowania terenu.

1.9 Przepisy techniczno — budowlane w trakcie wykonywania roboét budowlanych:

Obowigzek przestrzegania przepiséw techniczno — budowlanych kierowany jest przede
wszystkim do kierownikow budéw oraz inspektorow nadzoru inwestorskiego. Ustawa
akcentuje takze konieczno$é zgodnosci prowadzonych robot budowlanych z zatwierdzonym
projektem budowlanym i przepisami. Wyraznie podkresla to przepis art. 22 precyzujgcy

obowigzki kierownika budowy i kierownika robot w tym zakresie.

1.10 Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie przepiséw techniczno — budowlanych:

>

Zgodnie z art. 12 ust. 6 Prawo Budowlane, osoby pelnigce samodzielne funkeje techniczne w
trakcie realizacji obiektow budowlanych, odpowiedzialne sg za wykonywanie tych funkeji
zgodnie z przepisami, obowigzujacymi Polskimi Normami i zasadami wiedzy technicznej,
oraz za nalezytg staranno$¢ w wykonywaniu pracy, jej wlasciwg organizacje, bezpieczenstwo
Za naruszenie przepisow techniczno — budowlanych w trakcie budowy uwaza¢ si¢ bedzie
odstepstwo od zatwierdzonego projektu budowlanego. Zgodnie z art. 36 a Prawa
Budowlanego dokonanie istotnego odstgpstwa od zatwierdzonego projektu budowlanego
wymagaé bedzie zmiany decyzji o pozwoleniu na budowe, a takze wstrzymania robot
budowlanych (art. 50). Koszty wynikajace z tego tytulu obciazajg te jednostki, ktére dopuscity
sig takiego postgpowania. Nakazy, zamiennymi, na etapie zwigzanym z przystgpieniem do
uzytkowania obiektéw budowlanych. Zmiany takie wymaga¢ bedg potwierdzenia
oéwiadczeniem — projektantéw obiektoéw budowlanych i inspektora nadzoru inwestorskiego

(art. 57 ust. 2 PB).

1.11  Okreslenia podstawowe:

a)

b)

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania

robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji przedmiotu przetargu.

Roboty — ogot dziatan, niezbednych do podjgcia w ramach realizacji przez Wykonawce

przedmiotu zadania.
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)

h)

)]

Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng

jakosci materiatow oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja

projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a je$li przedziat tolerancji nie zostat okreélony - z przecigtnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji

projektowej.

Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna oceng techniczng wyrobu
stwierdzajacg jego przydatnos¢ do stosowania w okre$lonych warunkach, wydany przez
jednostke upowazniong do udzielania aprobat technicznych; spis jednostek aprobujgcych
zestawiony jest w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
19 grudnia 1994 r. W sprawie aprobat i kryteriow technicznych dotyczacych wyrobow
budowlanych (Dz. U. Nr 10 z dnia 8 lutego 1995 r. Poz.48, rozdzial 2 z poZniejszymi

zmianami).

Certyfikat zgodnoéci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji
wykazujgcy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano
wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z okre$long normg lub innymi dokumentami
normatywnymi w odniesieniu do wyrobéw dopuszczonych do obrotu i
stosowania. W budownictwie (zgodnie z Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo
budowlane, art. 10) certyfikat zgodnoéci wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu z PN

lub aprobate techniczng (w wypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustalono PN).

Znak zgodno$ci — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami systemu
certyfikacji, wskazujgcy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz dany wyréb,
proces lub usluga sg zgodne z okre$long norma lub innym dokumentem normatywnym.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje

lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
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k) Umowa — umowa na wykonanie zadania objgtego specyfikacjami, zawarta po
rozstrzygnieciu przetargu pomigdzy Zamawiajagcym (Inwestorem) i Wykonawcg.
2. WYMAGANIA OGOLNE

Specyfikacja ,,Wymagania ogolne” odnosi si¢ do wymagan wsp6lnych dla poszczegolnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktore zostang wykonane w
ramach zadania pn.:

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania
budynkéw Uniwersytetu Wroctawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego
10 we Wroclawiu"

Wymagania ogélne nalezy rozumieé i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi

Specyfikacjami Technicznymi:

ST-IS -01 Branza sanitarna
ST-B- 01 Branza budowlana
ST-IE-01 Branza elektryczna

3. OPIS TECHNICZNY ROBOT, OPIS ARCHITEKTONICZNY PRAC
BUDOWLANYCH, WYKONCZENIOWYCH, MATERIALOW:

3.1 Cze$¢ podstawowa:

3.1.1 Reboty rozbiérkowe.

Podstawowe roboty rozbiorkowe do wykonania:

» Rozbiorka pokryé dachowych z papy na lepiku wraz z deskowaniem i obrobkami

blacharskimi.

Rozbidrka pozostatych obrobek blacharskich.

Demontaz drzwi .

Demontaz

Y V V VY

Prace demontazowe w remontowanej stacji transformatorowej

Roboty rozbiérkowe wykonywaé z zachowaniem nalezytej ostroznoéci, w zakresie potrzebnym
do wykonania przewidzianej w tym miejscu roboty podstawowej, pod nadzorem o0sob
uprawnionych. Gruz budowlany i odpady rozbiotkowe wynosi¢ i utylizowaé zgodnie z

przepisami o odpadach.
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3.1.2 Reoboty budowlane

1. Poprawié posadzki i kanaty kablowe. Zbgdne przykry¢ blachg ryflowang.
2. Wyremontowaé wszystkie drzwi, a w pomieszczeniu agregatu wykona¢ nowe (w miejsce
istniejgcych) z nawiewem sterowanym elektrycznie.

3. Zamurowa¢ istniejace otwory w cianie zewnetrznej d. wentylacja zlikwidowanego
transformatora.

4, Poprawi¢ tynki i pomalowaé §ciany na kolor biaty.

5. Wykona¢ fundament pod agregat pradotwérczy zgodnie z dokumentacjg.

6. Wykona¢ prace remontowe elewacji- uzupetnienie tynkéw wraz z malowaniem na kolor
Grafitowy.

7. Na budynku stacji, wykona¢ remont poszycia dachowego.

3.1.3 Roboty elektryczne

1. Zasilanie obiektéw Uniwersyteckich w trakcie budowy.
2. Projektowana linia kablowa SN
3. Przelozenie kabli nn do stacji tymczasowej.
4 Wewnerzna stacja transformatorowa wraz z agregatem pradotwérczym 630kVA
- Rozdzielnia 20 kV.
- Komora transformatorowa - . transformator suchy o moc 630
kVA i napigciu 21/0,4 kV/KVA
- Rozliczeniowy pomiar energii elektrycznej.
- Rozdzielnia n.n.

5. Zasilanie obiektéw Uniwersyteckich w trakcie budowy.

Zgodnie z ustaleniami przetargowymi na czas budowy ciggloé¢ zasilania obiektow
Uniwersytetu zapewnia Wykonawca przebudowy zgodnie z warunkami przetargowymi.
Inwestor dopuszcza zaréwno zasilanie z przewoznego agregatu pradotworczego jak i
przewoznej stacji transformatorowej. W obu przypadkach potrzebujemy ok. 250 kW.
Wazng sprawg jest utrzymania zasilania n.n. w czasie przetgczen. Kazdorazowe nawet
krétkie wylaczenia muszg byé uzgadniane nie tylko z administratorami obiektow ale rowniez z
kierownikami poszczegdlnych jednostek Uniwersytetu

6. Projektowana linia kablowa SN
Zasilanie energetyczne przebudowywanej stacji bedzie si¢ odbywato przylaczem S.N. kabel typ
3 x YHAKXS 1 x 70/25 ze stacji WRW 1293 ul. Przybyszewskiego 84 pole nr 4.

7. Przelozenie kabli nn do stacji tymczasowej.

Kable n.n w przebudowanej stacji transformatorowej nalezy przenie$¢ do przewoznej stacji
transformatorowej , a po zakoficzeniu przebudowy stacji ponownie podtgczyé w rozdzielnicy nn.
3.1.4 Wentylacja ogélna
Nazwy wlasne materialow podane w Dokumentacji Projektowej oraz w ST majy tylko

charakter przykladowy. Mozna zastosowa¢ inne materialy o parametrach réwnowaznych

badz lepszych od parametréw materiatéw podanych.
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4. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
BUDOWLANYCH

Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
i urzadzen przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegblowe informacje dotyczace
proponowanego Zrédlta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow
i odpowiednie atesty, aprobaty, dopuszczenia oraz $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
do zatwierdzenia przez Inwestora. Zatwierdzenia pewnych materialow z danego Zrédla nie
oznacza automatycznie, ze wszystkie materialy z danego Zrodla uzyskujg zatwierdzenie.
Wykonawca zobowiazany jest do udokumentowania, Ze materialy uzyskane z dopuszczonego
srodla w sposob ciggly spelniajg wymagania specyfikacji technicznych w czasie postgpu robot.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno§é za spelnienie wymagan ilo$ciowych i jako$ciowych
materialow z jakichkolwiek zrodet. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialow i urzadzef do
robot.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inwestor zezwoli
wykonawcy na uzycie tych materialow do robot innych, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materialéw zostanie przewartoSciowany przez Inwestora. Kazdy rodzaj robot, w
ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaplaceniem,

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladane materialy, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i whasciwos¢ do
rob6t i byly dostepne do kontroli Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania bedg
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub poza

terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$é wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z oferty Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilodci wskazaniom
zawartym w ST, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora. Liczba i wydajno$é sprzgtu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami ustalonymi w dokumentacji projektowej, ST
i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym Zleceniem. Sprzet bedacy wiasnoScia
Wykonawey badz wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany w dobrym stanic
i gotowoéci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami

dotyczacymi jego uzytkowania..

6. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU:

Wykonaweca stosowac sig bedzie do ustawowych ograniczen na o$ przy transporcie materiatow i
sprzetu na i z terenu Robot.

Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz, co do przewozu nietypowych fadunkow
i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora nadzoru.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Roboét i przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST, i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym kontraktem.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

7. 0OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT:

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$c
z Dokumentacja Projektowa, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru oraz sztuka budowlang.
Dokumentacja projektowa wykonawcza zawiera¢ bedzie niezbedne rysunki, obliczenia
i dokumenty.

7.1 Zgodno$é Robét z Dokumentacja Projektows i ST
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Podstawa wykonania i wyceny robot jest dokumentacja projektowa (projekt budowlany
i wykonawczy) i specyfikacje techniczne. Przedmiary robot majg charakter pomocniczy.

W przypadku rozbieznosci Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen
w dokumentacji, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru
i Projektanta, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektows
i specyfikacjami technicznymi a takze z innymi przepisami obowigzujgcymi.

Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartoéci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Przy wykonywaniu rob6t nalezy uwzglednia¢ instrukcje producenta materialow oraz przepisy
zwigzane i obowigzujgce, w tym rowniez te, ktore ulegly zmianie lub aktualizacji.

W przypadku istnienia norm, atestow, certyfikatow, instrukcji ITB, aprobat technicznych,
$wiadectw dopuszczenia niewyszczeg6lnionych w niniejszej dokumentacji a obowigzujacych,
Wykonawca ma réwniez obowigzek stosowania sig do ich tresci i postanowien.

7.2 Ogélne zasady wykonania robaét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementoéw robdt z wymiarami i rzgdnymi okreSlonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piémie przez Inwestora. Nastgpstwa jakiegokolwiek blgdu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci
przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokiadnosé. Decyzje
Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robo6t bgdg oparte na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowe;j i ST, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inwestor uwzgledni wyniki badaf materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
do$wiadczenia z przeszloci, wyniki badah naukowych oraz inne czynniki wplywajace na

rozwazana kwestie. Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego
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wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

8. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zalozong jako$é robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci
materialow.

8.1 Badania i pomiary

Wszystkie pomiary i badania bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem
do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

8.2 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonych przez
Wykonawce, bedzie oceniaé zgodno$é materialow i rob6t z wymaganiami ST na podstawie

wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg..

9. DOKUMENTY BUDOWY:

9.1 Dziennik budowy

Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku budowy beda wykonywane na biezaco i beda
dotyczyé przebiegi robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcze;
strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony daty jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jego imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne
dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone daty i podpisem
Wykonawcy i Inzyniera. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

» date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

» date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
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» uzgodnienie przez Inwestora harmonograméw robot,

» terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszezeg6lnych elementéw robét, przebieg robot, trudnos$ci
i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

» uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

» daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

» zgloszenia i daty odbioru rob6t zanikajgcych, ulegajgcych zakryciu, czgSciowych i koficowych
odbioréw robot,

» wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

» wyniki robét poszczeg6lnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzit, inne
istotne informacje o przebiegu robot,

» propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przedlozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig,

Decyzje Inwestora wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inwestora

do ustosunkowania sig.

9.2 Ksigga obmiaru

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z

elementéw rob6t. Obmiary wykonywanych robot przeprowadza si¢ w sposéb ciggly w

jednostkach przyjetych w przedmiarach robot i wpisuje do ksiggi Obmiaru.

Ksiega Obmiaru prowadzona bedzie jedynie w przypadku obmiarowego rozliczania

inwestycii. W _przypadku wynagrodzenia ryczaltowego podane informacje dotyczace

sporzadzania obmiaréw nie beda dotyczyly niniejszej inwestyciji.

9.3 Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w powyzszych trzech punktach
nastepujace dokumenty:

» pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

» protokoly przekazania terenu budowy,

» protokoty odbioru robot,

» protokoty z narad i ustalen,

» korespondencj¢ na budowie.
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9.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy

beda zawsze dostgpne dla Inwestora i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

10 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIRU ROBOT
Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu przedstawiciela

11. ODBIORY:

11.1  Odbiér roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbi6r robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i jakosei
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu. Odbior robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonywany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot. Odbior robot dokonuje
Inspektora Nadzoru. Gotowosé danej czesci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomieniem o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jako§¢ i ilo¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, W konfrontacji
z dokumentacja projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

11.2  Odbior czeSciowy

Odbiér cze$ciowy polega na ocenie ilogci i jakoéci wykonanych czgéci robot, Odbioru
czedciowego rob6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koficowym robot.

11.3  Odbior keiicowy robot

Odbiér koficowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilodci, jakosci i wartoéci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru koficowego

bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
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powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbiér koficowy robot nastapi w

terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora

zakoficzenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie ponizej pt. ,,Dokumenty

do odbioru koficowego robot”. Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez

Zamawiajgcego w obecnoéci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich

oceny jakoiciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikoéw badan i pomiarow,

ocenie wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robot z dokumentacjg projektowg i ST. W toku

odbioru koficowego rob6t komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow

robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot

uzupelniajacych i robét poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot

poprawkowych lub robét uzupelniajgcych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustala nowy

termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych

robot w poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane; dokumentacji

projektowej i ST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy

eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac

pomniejszona warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach

kontraktowych.

11.4 Dokumenty do odbioru keicowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru

koficowego rtobdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru

koficowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujgce dokumenty:

» dokumentacje projektowq z naniesionymi zmianami,

» uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robét znikajgcych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

» dzienniki budowy,

» wyniki pomiar6w kontrolnych zgodnie z ST i PZJ,

> opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badafi i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ 1 ST,

» zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

» wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej przekazanej przez

Zamawiajgcego,
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» uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

> date rozpoczgcia i zakonczenia robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub
uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
robot poprawkowych i robét uzupelniajgcych wyznaczy komisja.

11.5 Odbior ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

odbioru koncowego.

12. OCHRONA I UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszystkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia przez
Inwestora. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie
powinno byé prowadzone w taki sposob, aby zrealizowane obiekty byty w zadawalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie

pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

13. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji

Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot a w szczegdlnosei:
a) zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujgcych czynnosci
zwigzane z budowsg i nienaruszalnodé ich mienia shizacego do pracy a takze zabezpieczy

teren budowy przed dostgpem 0s6b nieupowaznionych.

b) fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w
spos6b uzgodniony z Inwestorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloéciach

okreglonych przez Inspektora nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
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g)

zatwierdzona przez Inwestora. Tablice informacyjne bgdg utrzymywane przez Wykonawce w

dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Wykonawca we wiasnym zakresie zorganizuje zaplecze budowy.

Wykonawca wykona wszystkie prace wstgpne potrzebne do zorganizowania zaplecza,
doprowadzi instalacje niezbgdne do jego funkcjonowania oraz wyposazy w odpowiednie

obiekty i drogi montazowe.

Wykonawca jest zobowigzany do uzyskania doprowadzenia, przylaczenia wszelkich
czynnikéw i mediow energetycznych do zaplecza i placu budowy, takich jak: energia

elektryczna, gaz, woda, Scieki itp.

Zabezpieczenie korzystania z w/w czynnikow i mediéw energetycznych nalezy do
obowiazkéw Wykonawcy i w pelni jest on odpowiedzialny za uzyskanie wszystkich

warunkow technicznych przylaczenia, dokonanie uzgodnien itp.

Wykonawca w ramach umowy ma uprzgtngé plac budowy po zakonczeniu kazdego elementu
rob6t i doprowadzi¢ go do stanu pierwotnego po zakoficzeniu robét i likwidacji placu

budowy.

14. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy

dotyczgce ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

e

Ry

utrzymywaé Teren Budowy i wykopy bez wody stojacej

podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony érodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwoéci dla 0osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze

skazenia, halasu, lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegolny wzglad na :

> lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, baz, sktadowisk, wykopéw i drog dojazdowych.

» érodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

» zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi
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» zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami
» mozliwo$cig powstania pozaréw

» halasem.

15. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony Przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie ufrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy.

Matetialy latwopalne bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako

rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcey.

16. OCHRONA WEASNOSCI PUBLICZNEJ I PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji.

Wykonawca zapewni whagciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieéci€ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzeh
podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczgcia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajgc
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach

dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
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17. BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestizegaé przepisow  dotyczacych
bezpieczehstwa i higieny pracy oraz stosowa¢ si¢ do zalecen Planu Bezpieczenstwa i Ochrony
Zdrowia.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla

zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

18. STOSOWANIE SIE DO PRAWA I INNYCH PRZEPISOW:

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas

prowadzenia Robot.

19. DOKUMENTY ODNIESIENIA:
Dokumentacjg odniesienia jest:

SIWZ dla zadania: "Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem
rezerwowego zasilania budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul.
Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we Wroclawiu

1. umowa zawarta pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajagcym wraz z harmonogramem robot
2. dokumentacja projektowa budowlana i wykonawcza w/w zadania
3. normy ujete w ST branzowych

4. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.
Podstawowe przepisy w zakresie projektowania i realizowania planowanego przedsigwzigcia:
a) Ustawa z dnia 7 .07.1994 r. Prawo budowlane ( z pézniejszymi zmianami).

b) Ustawa z dnia 27.04.2001r. o Prawo Ochrony Srodowiska

¢) Ustawa z dnia 27.04.2001r. o odpadach
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d)

£)

h)

Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych i Le$nictwa z dnia 28
kwietnia 1998 r. w sprawie dopuszczalnych wartoéci stezen substancji zanieczyszczajacych w
powietrzu (Dz.U. nr 55, poz. 355).

Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasoboéw Naturalnych i Le$nictwa z dnia 13
maja 1998 r. w sprawie dopuszczalnych pozioméw hatasu w srodowisku (Dz.U. nr 66, poz.
436).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12.04.2002 w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadaé¢ budynki oraz ich usytuowanie.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 26.08.2003 w sprawie sposobu ustalania wymagan
dotyczacych nowej zabudowy i zagospodarowania terenu w przypadku braku planu
zagospodarowania przestrzennego.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 26.09.1997 w sprawie ogo6lnych
przepisow BHP.

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju regionalnego i Budownictwa z 2.04.2001 w sprawie

geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz ZUDP.

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedzimy, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogéw okre§lonych prawem polskim.

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do

odpowiedzialnosci za spelnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do

uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.
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»Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania
budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65;
Przesmyckiego 10 we Wroclawiu”

TEMAT: SPECYFIKACJA TECHNICZNA WARUNKOW
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT NR 01

INWESTYCJA: "Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem
rezerwowego zasilania budynkow Uniwersytetu Wroctawskiego
przy ul. Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we
Wroctawiu

ADRES: ul. Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we
Wroclawiu

INWESTOR: Uniwersytet Wroclawski, pl. Uniwersytecki 1, 51-137 Wroctaw
BRANZA: Budowlana
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Grupy robot

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

Klasy robét:

45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne
podobne roboty specjalistyczne

45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostale
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45262300-4 Betonowanie
45261000-4 Wykonywanic pokry¢ i konstrukcji dachowych oraz
podobne roboty
45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

Wroclaw, dnia 08.10.2020



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych Str.2
ST-B-01 }

‘ Prace budowlane w budynku staciji t(ansforjnatorowi

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

W ST przedstawione zostang wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z

wykonaniem prac budowlanych dla obiektu "Przebudowa stacji transformatorowej wraz z
wykonaniem rezerwowego zasilania budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul.
Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we Wroclawiu"

1.2. Zakres robot .

Zakres robot zwigzanych z przebudowg stacji po usunigciu dotychczasowych instalacji i
urzadzen stacji .

1. Poprawié posadzki i kanaly kablowe. Zbgdne przykry¢ blachg ryflowang.

2. Wyremontowa¢ wszystkie drzwi, a w pomieszczeniu agregatu wykona¢ nowe (w miejsce
istniejagcych) z nawiewem sterowanym elektrycznie.

3. Zamurowa¢ istniejgce otwory w $cianie zewnetrznej d. wentylacja zlikwidowanego
transformatora.

4. Poprawi¢ tynki i pomalowac¢ §ciany na kolor bialy.

5. Wykona¢ fundament pod agregat pradotworczy.

6. Wykona¢ prace remontowe elewacji- uzupetnienie tynkéw wraz z malowaniem na kolor
Grafitowy.

7. Na budynku stacji, wykona¢ remont poszycia dachowego.

1.3. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania wg ST-00 ,,Wymagania ogolne” —oddzielne opracowanie.

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jakoé¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z wymaganiami
dotyczacymi prac budowlanych .Wszelkie prace bgda wykonane w najwyzszym standardzie.

1.4. Klasyfikacja robét wg Wspélnego Stownika Zamoéwien (CPV)
Nazwy i kody robot wedlug kodu Wspolnego Stownika Zamoéwiefi (CPV)
Grupy robot

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

Klasy robét:

45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukeji dachowych i inne
podobne roboty specjalistyczne

45450000-6 Roboty budowlane wykoficzeniowe, pozostale

Kategorie robot:
"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkéw
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45262300-4 Betonowanie

45261000-4 Wykonywanie pokry¢ i konstrukeji dachowych oraz
podobne roboty

45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania rob6t budowlanych nalezy stosowa¢ zgodnie z dokumentacjg
projektows: opisem technicznym i rysunkami.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktorych normy przewiduja posiadanie
za§wiadczenia o jakoéci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Wykonawca dla potwierdzenia jako$ci uzytych materialow dostarczy swiadectwa potwierdzajace
odpowiednig jako&¢ materialow.

2.3.Skladowanie materialow

Materiaty nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknigtych przystosowanych do tego celu,
suchych, przewietrzanych i owietlonych. Sktadowanie materialow i urzadzen winno

odbywaé sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu jakosci i
wiaéciwosci technicznych na skutek wptywow atmosferycznych lub czynnikow
fizykochemicznych. Nalezy zachowywa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wiagciwoscei
materialéw i urzadzen oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa pozarowego.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wplywu na jako$¢ i rodowisko wykonywanych robot.

Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem

4, TRANSPORT
Urzadzenia i materiaty przewozone na $rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych z wymaganiami wytworcow.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do realizacji zadania Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci
stanu faktycznego z danymi w dokumentacji projektowej oraz stwierdzi¢ odpowiednie
przygotowanie frontu rob6t. Wykonanie robot nalezy wykona¢ zgodnie z Projektem
Wykonawczym i Specyfikacjq i Techniczng.

1. Poprawié posadzki i kanaly kablowe. Zbgdne przykry¢ blachg ryflowang.
2. Wyremontowaé wszystkie drzwi, a w pomieszczeniu agregatu wykona¢ nowe (w miejsce

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkow
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istniejgcych) z nawiewem sterowanym elekirycznie.

3. Zamurowac istniejgce otwory w §cianie zewnetrznej d. wentylacja zlikwidowanego
transformatora.

4. Poprawié tynki i pomalowac §ciany na kolor biaty.

5. Wykona¢ fundament pod agregat pradotworczy zgodnie z dokumentacja.

6. Wykona¢ prace remontowe elewacji- uzupelnienie tynkéw wraz z malowaniem na kolor
Grafitowy.

7. Na budynku stacji, wykona¢ remont poszycia dachowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca zobowigzany jest stosowa¢ wylacznie materialy dopuszczone do obrotu i
stosowania w budownictwie, bez widocznych wad, zgodne z niniejszg ST (ewentualne
zamienniki materiatéw uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru i potwierdza¢ wpisem w dzienniku
budowy), zgtasza¢ do odbioru roboty ulegajace zakryciu. Wykonawca jest zobowigzany do stalej
i systematycznej kontroli prowadzonych robot i zgodnosci z Dokumentacjg Projektows

7. OBMIAR ROBOT

Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajacych zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegdlnych pozycji, jest przedmiar robot, bedacy integralng czgscig dokumentacji
projektowej. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z
dokumentacja projektows i ST w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca. Wyniki obmiaru bgdg wpisane do Ksiggi Obmiaru

Blad lub przeoczenie w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoniczenia
wszystkich robot. Bledy zostang poprawione wg pisemne;j instrukeji Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbior czesciowy

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie iloci i jakosci wykonania
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajgcych powinien
byé dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania
ogblnego postepu robot. Gotowosé danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem
do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

Odbior powinien byé przeprowadzony niezwlocznie (mozliwie szybko) przez inspektora

nadzoru.
8.2. Odbiér koncowy

Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowo$é do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym zawiadomieniem o tym fakcie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w
Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
zakonfczenia robot. Przed przystapieniem do odbioru koncowego Wykonawea powinien:
przygotowac dokumentacje¢ powykonawczg.

W trakcie odbioru koficowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajgcych i robot poprawkowych.

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkoéw
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robot jest protokét robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koficowego Wykonawca
jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty, tworzace Dokumentacje¢ Powykonawczg:
- projekt powykonawczy
— zaktualizowany po wykonaniu robot projekt wykonawczy z naniesionymi w trakcie
wykonawstwa zmianami
- Specyfikacj¢ Techniczng
- Dziennik Budowy i Ksiggi Obmiaréw
- protokoty z przeprowadzonych odbioréw czgsciowych
- deklaracje zgodno$ci z dokumentami odniesienia na zastosowane wyroby i urzadzenia
- uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikaj acych i
ulegajacych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
Je$li komisja powotana do odbioru stwierdzi, ze pod wzglgdem przygotowania
dokumentacyjnego instalacje nie sa gotowe do odbioru koficowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot. Odbiodr ostateczny polega na
ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
kohcowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt. 9
Podstawg rozliczen finansowych jest umowa o wykonanie robot, zawarta pomigdzy Wykonawcg
, a Zamawiajacym.

9.2, Wymagania szczegdlowe - wynagrodzenie Wykonawcy uwzglednia wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na wykonanie robdt, ktére zostaty okre$lone w niniejszej ST
oraz w dokumentacji projektowe;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-87/B-01100 - Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia.
2. PN-EN 196-1,2,3,5,6,7, 21 - Cement. Metody badati..

PN-88/B-06250 - Beton zwykly.

PN-63/B-06251 - Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-72/B-04615 Papy asfaltowe i smolowe. Badania

N

PN-80/B-10240 Pokrycia dachowe z papy i powlok asfaltowych. Wymagania i badania przy

odbiorze.

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkéw
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8. PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej
i cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

9. PN-62/B-10144 - Posadzki z betonu i zaprawy cementowej. Wymagania i badania
techniczne przy odbiorze.

10. PN/B- 10107  Badanie wytrzymato$ci na odrywanie

11. Roboty malarskie budowlane farbami , lakierami i emaliami na spoiwach bezwodnych

12. 6. PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkidowe

13. 7. PN-C-81913:1998 Farby do malowania elewacji budynkow

14. PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze

Dopuszcza si¢ stosowanie norm réownowaznych
Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia

Wykonawey od obowigzku stosowania wymogéw okre§lonych prawem polskim.
Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do
odpowiedzialnosci za spelnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesienin do
uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod.

Wymienione w dokumentacji normy stuzs do opisania:
- Podstawy wykonania dokumentacji
- Wymagan okreslonych w przepisach, w tym techniczno-budowlanych i przeciwpozarowych.

Zastosowane materialy budowlane jak i caty obiekt budowlany muszg spelnia¢é wymagania
okreslone w ROZPORZADZENIU PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY (UE) NR
305/2011 z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajacym zharmonizowane warunki wprowadzania do
obrotu wyrobow budowlanych i uchylajace dyrektywe Rady 89/106/EWG

Zgodnie z art.30 Ustawy Prawo zamowief publicznych, Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania
réwnowazne opisanym przy pomocy przywotanych norm, z tym ze Wykonawca jest obowigzany
wykazaé, 7e oferowane przez niego roboty budowlane i stosowane materialy spelniaja
wymagania okreélone przez Zamawiajgcego.

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkow
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

W ST przedstawione zostang wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem instalacji wentylacji nawiewno-wywiewnej pomieszczenia agregatu oraz ukiadu
wydechowego (odprowadzenia spalin), na zewngtrz pomieszczenia.

INWESTYCJA: "Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego
zasilania budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65;
Przesmyckiego 10 we Wroctawiu"

1.2. Przedmiot i zakres robé6t budowlanych
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji wentylacji i uktadu wydechowego przewidzianych w projekcie.
Zakres robo6t :
¢ Wentylacja ogolna pomieszczenia: wentylator dachowy w wykonaniu przeciwwybuchowym wraz z
podstawg dachowa (wywiew), nawiew realizowany poprzez czerpnie powietrza wbudowane
(fabrycznie) w drzwiach agregatorni,
¢ Wentylacja technologiczna- czynna w okresach pracy agregatu prgdotworczego,
Zamontowanie uktadu wydechowego (odprowadzenie spalin)- zgodnie z DTR agregatu
pradotworczego,
¢ kontrola jakosci robot, uruchomienie ukladéw wentylacyjnych, préby, pomiary, odbiory.

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania wg ST-00 ,Wymagania ogéine” —oddzielne opracowanie.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z wymaganiami

dotyczacymi prac montazowych, rozruchu i eksploatacji podanymi w projekcie wykonawczym, a takze w

opracowaniu COBRTI INSTAL (zeszyt 5) " Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji

wentylacyjnych” , a przede wszystkim zgodnie z DTR ,Agregaty pradotwoércze”

Wszelkie prace bedg wykonane w najwyzszym standardzie i zapewnig jako$¢, integralnos¢ oraz

funkcjonalno$é wszystkich urzadzen i nie beda powodowac ich przedwczesnego zuzycia lub awarii.

Procedury prob i uruchomien powinny by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do:

o dostawy, zainstalowania, uruchomienia, testowania i oddania do eksploatacj, kompletu instalacji
bedacych tematem niniejszej specyfikaciji. Przez ,zakres robot wykonawcy” nalezy rozumiec¢
wszystkie elementy przedstawione w projekcie wykonawczym pn. ,WENTYLACJA POMIESZCZENIA
AGREGATU"

o przygotowania wszystkich wymaganych dokumentow odbiorowych w tym instrukcji obstugi i
eksploatacji urzadzen (wentylator dachowy), przedstawienia szczegdlowych danych technicznych
instalowanych urzadzen (wentylator dachowy, wyrzutnia dachowa, dane techniczne ttumika
zainstalowanego w ukladzie wydechowym), przygotowanie wszystkich kart gwarancyjnych.

Wentylacja technologiczna — wyciag powietrza zawierajgcego palne gazy i opary (Ex 12 G EEx e Il T3).

Powietrze powinno by¢ wolne od pylow, w tym pytoéw palnych i innych zanieczyszczen stalych.

1.4. Klasyfikacja robét wg Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV)
Nazwy i kody robét wediug kodu numerycznego stownika gtownego Wspéinego Slownika Zamowieri

(CPV)
| l |
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Kategoria robot 45331000-6 Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych

2. MATERIALY

Materialy do wykonania roboét instalacyjnych nalezy stosowac zgodnie z dokumentacjg projektowa:

opisem technicznym i rysunkami.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy przewidujg posiadanie

zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Dopuszcza sie zamienne rozwigzania w stosunku do projektu (w oparciu o produkty innych producentow)

pod warunkiem:

e spelnienia tych samych wlasciwoéci technicznych,

o przedstawieniu zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania),

e uzyskania akceptaciji Projektanta i Inspektora Nadzoru.

Wykonawca dla potwierdzenia jakosci uzytych materiatow dostarczy $wiadectwa potwierdzajgce

odpowiednig jakos¢ materiatow.

Gwarantowana dostepnos¢ czesci zamiennych

Cato$¢ instalacji, wyposazenia i komponentow powinna byé znanych typow, dla ktérych dostepne sg

czesci zamienne.

Gwarancje i rekojmie producentéw

Wykonawca powinien otrzymac od producentéw urzadzen gwarancje i rekojmie na wykonane

urzadzenia.

Wszystkie gwarancje producentow powinny by¢ wazne. Wykonawca dostarczy oryginaty i kopie

gwarancyjne, przy czym kopie zostang dolgczone do dokumentacji techniczno-serwisowej urzadzen.

2.1. Materiaty do stosowania robot

2.1.1. Wymagania ogélne dotyczace wyroboéw stosowanych w instalacjach wentylacyjnych

- Przewody i ksztaltki o przekroju prostokatnym z blachy stalowej ocynkowanej typu Al wg normy
PN-EN 1505:2001(lub réwnowazna),
- Przewody i ksztaltki o przekroju kolowym z blachy stalowej ocynkowanej typu Spiro wg PN-EN
1506:2001(lub réGwnowazna);
- Polgczenia kanatoéw typu Al wykonaé za pomocg profili, dodatkowo stosujgc klamry
zaciskowe na kolnierzach.
- Kolana kanatow o przekroju prostokatnym wykonac¢ z kierownicami.
- Nalezy zapewnié tatwy dostep do urzadzen i elementow wentylacyjnych w celu ich obstugi,
konserwacji lub wymiany.
- Urzadzenia i elementy instalacji wentylacyjnych powinny mie¢ dopuszczenia do stosowania w
budownictwie.
- Przewody wentylacyjne podwiesza¢ stosujgc odpowiednie systemy podpar¢, a zawiesia powinny
by¢ wyposazone w gumowe podkiadki wibroizolacyjne.
- Przejscia kanalow wentylacyjnych przez przegrody budowlane nalezy zabezpieczy¢ materiatami
nie przenoszgcymi drgan.
- Urzadzenia wentylacyjne powinny by¢ zamontowane zgodnie z instrukcjg producenta.
2.1.2 Podstawowe materialy do wbudowania
Przewody wentylacyjne typ A/l
Podstawa dachowa typu A,
Wyrzutnia dachowa typu B,

Wentylator dachowy przeciwwybuchowy EX z podstawg dachows,

“Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkéw
Uniwersytetu Wroctawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we
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Uktad wydechowy z rur stalowych czarnych lub ze stali nierdzewnej z systemowym przejsciem
przez dach,

Uklad nawiewny- zaluzje nawiewne z przepustnicami oraz czerpnie (okragte otwory) wbudowane
w stalowe drzwi. Spos6b ich zamocowania w drzwiach stalowych —wg dokumentacji warsztatowej
producenta drzwi stalowych z zespolem zaluzji nawiewnych dla pomieszczen stacji
transformatorowych, rozdzielni nn. i pomieszczen agregatow pradotwoérczych. Wielkos¢ i rodzaj
zaluzji nawiewnych (zaluzje wbudowane wraz z przepustnicami sterowanymi sitownikami
elektrycznymi — praca okresowa w trakcie pracy agregatu) oraz zaluzje —czerpnie do statego
przewietrzania pomieszczenia- zgodnie z projektem wykonawczym.

Uwaga: zlgcze kompensacyjne (uktad wydechowy) i umik moze by¢ dostarczony wraz z
agregatem. Krociec elastyczny do podigczenia przewodéw wywiewnych zostanie dostarczony
wraz z agregatem.

2.2. Urzadzenia wentylacyjne

Wentylator odpowiadaé bedzie wymaganiom Dyrektywy ATEX 2014/34/UE, do uzytku w strefach
zagrozenia wybuchem poza kopalniami i wyrobiskami gorniczymi. Spetniajg wymogi grupy Il kategorii 2G -
strefa 1. Oznaczenie ATEX: Il 2G Ex eb 1IB T3 Gb.

Konstrukcja:

obudowa oraz wirnik wykonane z antystatycznego tworzywa sztucznego
podstawa wraz z czasza wykonane z blachy stalowej zabezpieczonej czarng powloka poliestrows
zakres temperatury pracy od -20°C do 40°C

Silnik elektryczny

1-fazowy 230V 50Hz przystosowany do pracy w strefach zagrozonych wybuchem
stopien ochrony P44, klasa izolacji B
nieprzystosowany do regulacji predkosci obrotowej

Lw = 100 m3/h,

sprez ok 250 Pa

poziom ci$nienia akustycznego 58 dB(A) w odlegloéci 3 m od wentylatora
napedzany silnikiem elektr. o mocy N = 120 W, zasilanie 230V/50Hz/ 0,5A,

obroty n = 2450 min~1

2.3.Skladowanie materialow

Materialy nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknigtych przystosowanych do tego celu,
suchych, przewietrzanych i oswietlonych. Sktadowanie materiatow i urzadzen winno

odbywac sie w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu jakosci i
wiasciwosci technicznych na skutek wplywow atmosferycznych lub czynnikéw fizykochemicznych. Nalezy
zachowywaé wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materialow i urzgdzen oraz wymagania
w zakresie bezpieczenstwa pozarowego. Elementy z blachy nalezy przechowywac w sposéb
zabezpieczajacy ich odksztalceniu. Urzadzenia wentylacyjne powinny by¢ przechowywane z
zachowaniem warunkow okreslonych przez producentow. Urzgdzenia powinny by¢ dodatkowo
zabezpieczone przed ingerencjg oséb niepowotanych.

2.4, Odbior materialéw i urzadzen na budowie

Wyzej wymienione materialy i urzgdzenia nalezy dostarczy¢ na budowe ze $wiadectwami jakosci i kartami
gwarancyjnymi. Dostarczone urzadzenia na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi technicznymi dostawcy.

Bezwzglednie nalezy przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatow.

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkéw
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W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek nieprawidlowosci materiatu (pekniecia, ubytki, zgniecenia), catg
partie nalezy usungc¢ z terenu budowy.

3. SPRZET

Zakres robét objetych niniejszg ST nie przewiduje koniecznosci stosowania specjalistycznego sprzgtu, a
jedynie typowych urzgdzen recznych stosowanych przy pracach instalacyjnych

/ wiertarki, lutownice, gwintownice, gietarki do rur, nozyce do ciecia, wkretaki, klucze, itp. oraz przenosne
drabiny skiadane, podesty montazowe, przesuwne rusztowania /

4. TRANSPORT

Urzadzenia i materialy przewozone na $rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych z wymaganiami wytworcow.

Zaladowania i wyladowania kanatow wentylacyjnych nalezy dokonywac recznie.

Wentylatory winny posiadac¢ fabryczne opakowanie przystosowane do przecigtnych warunkéw transportu.

5, WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie robot

Przed przystgpieniem do realizacji zadania Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci stanu
faktycznego z danymi w dokumentaciji projektowej oraz stwierdzié odpowiednie przygotowanie frontu
robot. Wykonanie rob6t nalezy wykonaé zgodnie z Projektem Wykonawczym, WTWIO oraz
Specyfikacjami Technicznymi, z materiatow dostarczonych na budowe zgodnie z n/w wymaganiami:

- powierzchnie przewodow powinny by¢ gladkie, bez zataman i wgniecen. Materiat powinien by¢
jednorodny, bez wzerow, wad walcowniczych itp. Wykonawca powinien dostarczy¢

o$wiadczenie potwierdzajace, ze calos¢ kanalow jest zgodna z podanymi wymiarami projektowymi.
Wykonanie przewod6w o przekroju prostokatnym powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1507
,Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztaltki wentylacyjne z blachy o przekroju prostokgtnym —
Wymagania dotyczace wytrzymalosci i szczelnosci przewod6w” (lub norma réwnowazna), obmiary
powierzchni wg: PN-EN 1505:2001(lub rownowazna)

Tolerancje i odchytki:

Tolerancja diugosci L kanatu prostego wynosi 0,005 L.

Tolerancja katéw wynosi +2°. Odchytki wartoéci a, b, ¢, d, e wynoszg 0 do —4 mm.

Rysunki powykonawcze majg pokazywaé mozliwosci demontazu kanatow, z uzyciem uszczelnionych
ztgcz kolnierzowych tgczonych srubami.

5.2. Wykonanie robot

5.2.1. Montaz przewodow wentylacyjnych

o Podane illub pokazane rozmiary kanalow to wymagane wewnetrzne wymiary dla przeplywu powietrza.
Urzadzenia i elementy sterowania majg by¢ sztywno zamontowane we wskazanych
miejscach. Nalezy zastosowac¢ system mocowania pochodzgcy z zakupu o odpowiedniej
wytrzymatosci.

o Odleglosé miedzy podporami lub podwieszeniami powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem ich
wytrzymatoéci i wytrzymaloéci przewodow tak aby ugiecie sieci przewodow nie wplywato na jej
szczelnosé, wlasciwosci aerodynamiczne i nienaruszalnosé konstrukcii

“Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkow
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Przejscia przewoddw wentylacyjnych przez dach nalezy uszczelnic atestowang masg silikonowg trwale
elastycznag, odporng na dzialanie czynnikow zewngtrznych oraz réznych materiatow budowlanych.

Zespol nawiewny (zaluzje nawiewne wraz z przepustnicami i czerpnie (otwory nawiewne) — wbudowane
fabrycznie w drzwi stalowe wg wytycznych projektowych ( drzwi do pomieszczenia agregatorni). Wywiew
zrealizowany zgodnie projektem.

5.2.5. Wentylatory dachowe

Instalacja moze by¢ przeprowadzona tylko przez wykwalifikowanych pracownikéw. Instalacja musi by¢
wykonana w spos6b zapewniajgcy spetnienie wymogow bezpieczenstwa i prawidlowe]j eksploatacji. Przy
montazu nalezy zwrécié uwage na strzalki oznaczajace kierunek przeplywu powietrza. Wentylator musi
by¢ zamontowany tak, aby wibracja nie przenosita sig¢ elementy budynku. Przed montazem sprawdzic,
czy obudowa wentylatora nie zostala uszkodzona lub odksztalcona podczas transportu.

Uruchamianie i eksploatacja wentylatorow w wykonaniu Ex (wykonanie przeciwwybuchowe) bez
zabezpieczenia termicznego silnika powoduje utrate waznosci certyfikatu ATEX na sprzedany wentylator
(,dopuszczenie do pracy w atmosferze wybuchowej") oraz powoduje utrate gwarancji na wentylator.
Wentylatory w obudowie metalowej powinny by¢ polaczone mostkami ekwipotencjalowymi z metalowymi
kanatami.

Montaz i uruchomienie —zgodnie z DTR urzadzenia.

Wentylatorow w wykonaniu EX — nie wolno regulowac przy pomocy falownikéw ( wentylatory te
regulowane sg napigciowo)

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystgpieniem do prob i badan montazowych nalezy sprawdzi¢ dokumenty instalowanych
urzadzen:
- certyfikaty na znak bezpieczefistwa stosowanych wyrobow lub deklaracje zgodnosci z normami
wydanymi przez producentow,
- karty gwarancyjne urzadzen dostarczonych przez Wykonawce,
- instrukcje eksploataciji instalacji i urzgdzen,
Préby i badania montazowe nalezy przeprowadzi¢ w zakresie:
- poprawnoséci i zgodnosci instalacji z dokumentacjg projektowa, instrukcjami fabrycznymi oraz
normami,
W trakcie realizacji robét lub po ich zakoriczeniu nalezy:
1. sprawdzi¢ stan instalacji i osprzetu,
2. sprawdzi¢ dziatanie wentylatora {j:
Sprawdzi¢ poprawno$¢ montazu mechanicznego:
— czy materialy montazowe, ewentualne odpady oraz narzgdzia zostaly usunigte z obudowy wentylatora
i kanalow,
— czy kierunek przeplywu powietrza przez wentylator jest zgodny z budowa instalaciji,
— czy wirnik wentylatora obraca sie lekko i bez ocierania lub zacigc,
— czy mocowanie obudowy wentylatora jest pewne,
— czy poprawnie zamontowano przekladki wibroizolacyjne w zawiesiu wentylatora.
Sprawdzi¢ poprawno$¢ montazu elekirycznego:
— czy polgczenia elektryczne wykonano poprawnie, czy mocowanie przewodow jest pewne i wykonane
przy uzyciu wlasciwych materialow, bez mozliwosci iskrzenia,
— czy przewody elektryczne doprowadzone do wentylatora sg wiasciwie utozone, bez ryzyka zerwania
badz ukruszenia wskutek drgan,
— czy przewdd ochronny (uziemiajgcy) i ew. przewod wyréwnawczy sg podigczone poprawnie do
wentylatora i do punktu (szyny) masowej,
"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkow
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— czy zainstalowano urzgdzenia zabezpieczajace i czy sg one zgodne z wymogami ogoélnymi
wynikajacymi z przepisow bezpieczeristwa oraz z wymaganiami szczegolowymi odnosnie
zabezpieczenia termicznego.

3. nastawié i sprawdzi¢ dzialanie przepustnic sterowanych sitownikami,

4. wykona¢ pomiary skutecznosci dziatania wentylaciji z przediozeniem protokotéw z wykonanych
wszystkich pomiarow,

5. nalezy sprawdzi¢ sposob wykonania uktadu wydechowego.

Pomiary powinny by¢ wykonywane tylko przez osoby posiadajgce odpowiednig wiedze i do$wiadczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w ST -00 "Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Powierzchnie kanatéw oblicza sie jako iloczyn obwoddw przekroju poprzecznego i ich diugosci w m?,
powierzchnie ksztattek wg: PN-EN 1505:2001

Jednostkg obmiarowg dla montazu osprzetu sg ilosci w ( szt. )

Jednostkg obmiarowg dla montazu urzadzen i uktadu wydechowego sg ilosci w (kpl)

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbiodr czeSciowy

Odbi6r czesciowy ma na celu jakosciowe i ilosciowe sprawdzenie wykonanych robot.

Odbiory czesciowe polegajg na dokonywaniu w trakcie wykonywania poszczegolnych elementow robot,
ogledzin, sprawdzen i pomiarow w zakresie zgodnosci z projektem oraz wymaganiami DTR wentylatorow.
Nalezy sporzadzaé protokoly odbiorow czesciowych dotyczgcych zainstalowania wszystkich urzgdzen
(wentylator, wyrzutnia dachowa, przepustnice w zespole nawiewnym, sposob wykonania i uszczelnienia
przejécia przez dach instalacji wentylacji ogélnej, technologicznej i ukladu wydechowego.

Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ montazu ukladu wydechowego, sposobu zabezpieczenia przejécia przez
dach —zgodnie z DTR agregatu pradotwoérczego.

8.2. Odbior koiicowy

Odbior koncowy rob6t wykonanych w obiekcie dokonywany przez Inwestora bgdzie potaczony z
przekazaniem agregatu pradotworczego do eksploatacii.
Czynnosci odbioru koficowego wymagajg przekazania nastgpujacej dokumentacii:

" dokumentacja powykonawcza,

" oswiadczenie Wykonawcey stwierdzajgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg
techniczng,

= dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen,

" instrukcje eksploataciji,

" zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych,

| wyniki pomiarow skutecznosci dzialania wentylacji,

= protokoly odbioréw czesciowych.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, umowa i wymaganiami, jezeli
"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkéw
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wszystkie badania kontrolne daly wyniki pozytywne.

Przeprowadzenie rozruchu z przekazaniem instalacji do odbioru nalezy do obowigzkow Wykonawcy,
kazdy aspekt procedury przekazania prac do odbioru bedzie zgodny z zaleceniami nastgpujacych
przepisow:

a) Normy Polskie i standardy - instalacje dystrybucji powietrza,

b) Normy Polskie i standardy - automatyczna aparatura sterownicza

Wszystkie czynnoéci zwigzane z przekazaniem Prac do odbioru bedg prowadzone w

sposob nie budzacy zadnych zastrzezen Inspektora Nadzoru, ktéry bedzie uczestniczyt w odczytywaniu i
rejestrowaniu wynikéw przeprowadzonych prob i potwierdzi ich zgodno$¢ ze stanem faktycznym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogoine” Podstawg
rozliczen finansowych jest umowa o wykonanie robot, zawarta pomigdzy Wykonawca a Zamawiajacym.
9.2. Wymagania szczegolowe - wynagrodzenie Wykonawcy uwzglednia wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skiadajgce sig na wykonanie robét, ktére zostaly okreslone w niniejszej ST oraz w
dokumentacji projektowe;.

Placi sie za roboty wykonane —w zakresie okreslonym pkt. 1.2 zgodnie z wymogami montazowymi
podanymi w punkcie 5.0. i odebrane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w pkt. 6 i 8.

Platnosé nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych podanych w pkt. 7 zgodnie z
obmiarem po odbiorze robét i oceng jakosci robot, w oparciu o wyniki pomiaréw lub w sposéb ryczattowy
w przypadku przyjecia takiej formy ptatnosci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 1505:2001 Wentylacja budynkow - Przewody proste i ksztaltki wentylacyjne z blachy o przekroju
prostokatnym - Wymiary

PN-EN 1507:2007 Wentylacja budynkéw - Przewody wentylacyjne z blachy o przekroju prostokatnym -
Wymagania dotyczgce wytrzymalosci i szczelnosci

PN-EN 1751:2002 Wentylacja budynkéw - Urzadzenia wentylacyjne konicowe - Badania aerodynamiczng
przepustnic regulacyjnych i zamykajgcych

PN-EN Wentylacja budynkéw. Procedury badari i metody pomiarowe dotyczace odbioru

12599:2002/AC:2004 | wykonanych instalacji wentylaciji i klimatyzacji

PN-EN 12236:2003 Wentylacja budynkéw - Podwieszenia i podpory przewodow wentylacyjnych -
Wymagania wytrzymatosciowe

PN-90/E-08212/01 Elektryczne przyrzady powszechnego uzytku. Wentylatory. Bezpieczenstwo
uzytkowania. Wymagania i badania.
PN-85/E-08212/04 Elektryczne przyrzady powszechnego uzytku. Wentylatory. Postanowienia

uzupelniajgce.

PN-EN 1127-1:2001 Atmosfery wybuchowe - Zapobieganie wybuchowi i ochrona przed wybuchem -
Pojecia podstawowe i metodologia

Dopuszcza sie stosowanie norm réwnowaznych

Wymienione w dokumentacji normy stuza do opisania:
- Podstawy wykonania dokumentacji
- Wymagan okreslonych w przepisach, w tym techniczno-budowlanych i przeciwpozarowych.

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkéw
Uniwersytetu Wroctawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we
Wroctawiu™
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Wentylacja pomieszczenia agregatu

Zastosowane materiaty budowlane jak i caly obiekt budowlany muszg spetnia¢ wymagania okreélone w
ROZPORZADZENIU PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY (UE) NR 305/2011 z dnia 9 marca 2011
r. ustanawiajgcym zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobow budowlanych i uchylajace

dyrektywe Rady 89/106/EWG

Zgodnie z art.30 Ustawy Prawo zamowien publicznych, Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania
réwnowazne opisanym przy pomocy przywolanych norm, z tym ze Wykonawca jest obowigzany wykazac,
ze oferowane przez niego roboty budowlane i stosowane materiaty spelniajg wymagania okreslone przez

Zamawiajgcego.

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania budynkow
Uniwersytetu Wroctawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we
Wroctawiu™



SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-IE-01

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania
budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65;
Przesmyckiego 10 we Wroclawiu

TEMAT: SPECYFIKACJA TECHNICZNA WARUNKOW

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT ST-IE-01
INWESTYCJA: "Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem
rezerwowego zasilania budynkéw Uniwersytetu Wroctawskiego
przy ul. Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we
Wroctawiu
ADRES: ul. Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we
Wroctawiu

INWESTOR: Uniwersytet Wroctawski, pl. Uniwersytecki 1, 51-137 Wroclaw
BRANZA: Elektryczna

STADIUM: PROJEKT WYKONAWCZY

Kody CPV:

45317300-5 Elektryczne urzgdzenia rozdzielcze
45232200-4 Roboty w zakresie linii energetycznych

b Cylnile

Wroclaw, dnia 08.10.2020
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-IE-01
—INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Kody CPV:

45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, ciggow
komunikacyjnych i linii energetycznych

45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45317300-5 Elektryczne elektrycznych urzadzen rozdzielezych

Projekt budowlany "Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem
rezerwowego zasilania budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul.
Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we Wroclawiu"

1.1 Przedmiot ST

1.2 Zakres stosowania ST

1.3 Zakres robét objetych ST

1.3.1. Zasilanie obiektow Uniwersyteckich w trakcie budowy.

1.3.2. Projektowana linia kablowa SN

1.3.3. Przelozenie kabli nn do stacji tymczasowe

1.3.4. Prace demontazowe w remontowane;j stacji transformatorowej

1.3.5. Wewnetrzna stacja transformatorowa wraz z agregatem pragdotworczym 630kVA
1.3.6. Uziom stacji.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robdt
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE
5, WYKONANIE ROBOT

5.1 Zakres wykonywanych prac

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. ODBIOR ROBOT

8. ROLICZENIA ROBOT

9. PRZEPISY ZWIAZANE

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania
budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65;
Przesmyckiego 10 we Wroclawiu
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

W rozdziale oméwiono wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robét ujetych
w ST wymienionych w pkt. 1.3.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bgdacym podstawg do udzielenie zamowienia
i zawarcia umowy o wykonanie oraz wykonania robot zawartych w Dokumentacji
projektowej inwestycji:

Projekt Wykonawezy Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem
rezerwowego zasilamia budynkéw  Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul
Przybyszewskiego 63, 65; Przesmyckiego 10 we Wroclawiu.

1.3. Zakres robét objetych ST

- Umowa z Inwestorem
-Techniczne warunki przylgczenia znak WP/008171/2018/005R01 z dnia 07.03.2018 z

pozniejszymi zmianami.

- Notatka stuzbowa z dnia 14.05.2020r.

- Notatka stuzbowa z dnia 21.07.2020r.

- Istniejgca dokumentacja i wytyczne Inwestora

- obowigzujgce normy i przepisy

1.3.1. Zasilanie obiektéw Uniwersyteckich w trakcie budowy.

Zgodnie z ustaleniami przetargowymi na czas budowy cigglos¢ zasilania obiektéw
Uniwersytetu zapewnia Wykonawca przebudowy zgodnie z warunkami przetargowymi.
Inwestor dopuszcza zardwno zasilanie z przewoznego agregatu pradotwoérczego jak i
przewoznej stacji transformatorowej. W obu przypadkach potrzebujemy ok. 250 kW.

Wazng sprawg jest utrzymania zasilania n.n. w czasie przelaczen. Kazdorazowe nawet
krotkie wylgczenia musza by¢ uzgadniane nie tylko z administratorami obiektow ale rowniez
z kierownikami poszczegolnych jednostek Uniwersytetu.

1.3.2. Projektowana linia kablowa SN
Zasilanie energetyczne przebudowywanej stacji bedzie si¢ odbywalo przylgczem S.N.
kabel typ 3 x YHAKXS 1 x 70/25 ze stacji WRW 1293 ul. Przybyszewskiego 84 pole nr 4.

1.3.3. Przelozenie kabli nn do stacji tymczasowej.

Kable n.n w przebudowanej stacji transformatorowej nalezy przenies¢ do przewoznej
stacji transformatorowej , a po zakonczeniu przebudowy stacji ponownie podlgczyé w
rozdzielnicy nn.

1.3.4. Prace demontazowe w remontowanej stacji transformatorowej
7 przebudowywanej stacji transformatorowej  nalezy zdemontowaé wszystkie
urzadzeni, rozdzielnice i instalacje elektryczne.

1.3.5. Wewnetrzna stacja transformatorowa wraz z agregatem pradotwoérczym 630kVA

Rozdzielnia 20 kV.

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania
budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65;
Przesmyckiego 10 we Wroclawiu
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W pomieszczeniu dawnej rozdzielni 10 kV nalezy na istniejgcym kanale kablowym
ustawic 3 pola 20 kV rozdzielnicy a w tym:
- pole transformatorowe typu ST2 z rozlacznikiem bezpiecznikowym,
- pole pomiarowe typu SP1 z przektadnikami pradowymi i napigciowymi
- pole liniowe typu SL2 z rozlgcznikiem i uziemnikiem z blokadg elekiryczna
zamkniecia uziemnika w przypadku obecnosci napigcia
Pole liniowe SL2 bedzie wyposazone w blokade elektromagnetyczng gniazda uziemnika.
Uniemozliwi ona zamkniecia uziemnika przy obecnogci napigcia na dolnych stykach
roztacznika od strony kabli zasilajacych. Blokada elektromagnetyczna BEL wymaga
wspolpracy z sygnalizatorem obecnosci napigeia SN3. Uktad blokady uziemnika bedzie
zasilony napieciem pomocniczym 24V uzyskanym z zasilacza 230VAC/24VDC. Zasilacz
bedzie zasilony poprzez UPS, ktory gwarantuje podtrzymanie zasilania w przypadku
braku napigcia w sieci. Rozwiazanie zostalo zaakceptowane przez stuzby TAURON.
Komora transformatorowa.
We wskazanej komorze transformatorowej nalezy ustawi¢ transformator suchy o moc 630
kVA i napieciu 21/0,4 kV/kV. Transformator zostanie zasilony od dotu kablami 3 x
YHAKXS 1x70/25 20 kV z kanatu kablowego ktéry nalezy wykonaé migdzy kanalem w
rozdzielni SN, a komora transformatorows. Zabezpieczenie termiczne transformatora
nalezy wlaczy¢ w obwod wylgcznika glownego po stronie N.N.
Rozliczeniowy pomiar energii elektrycznej.
W pomieszezeniu rozdzielni 20 kV zostanie zabudowana tablica licznikowa. Nalezy na
niej zabudowa¢ dwie tablice licznikowe (na licznik i modem),listwe WAGO,
roztgcznik bezpiecznikowy z wkladkami 10A orazgniazdko wtyczkowe 10A/230V na
szyne TH35. Gniazdo wtyczkowe, oraz roztacznik bezpiecznikowy zamontowaé w
obudowie S3. Licznik wraz z modemem GPRS zamontuje zgodnie z t.w.p. TAURON.
Napiecie pomocnicze n.n. do tablicy bedzie dostarczone z tablicy gtownej stacji. Na
zewnatrz na elewacji nalezy zamontowa¢ anteng kierunkowa Dipol .
Rozdzielnia n.n.
W pomieszczeniu dawnej rozdzielnicy n.n. po jej zdemontowaniu nalezy ustawi¢
rozdzielnice z dziewigcioma polami odptywowymi do 400A z czego dwa sg rezerwowe.
W rozdzielnicy nalezy ustawié¢ szafe z SZR 1000A. Do SZR nalezy doprowadzi¢ dwie
pary kabli n.n. jedna z transformatora, a drugg z agregatu pradotworczego. SZR
zapewnia blokade polgczen migdzy zasilaniem z sieci, a agregatem pradotworczym. W
przypadku zaniku napiecia na zasilaniu gléwnym energetycznym, SZR uruchamia
automatycznie agregat ktéry przejmuje calosé obcigzenia. Powr6t napigcia w sieci
spowoduje automatyczne wylgczenie agregatu. Prace nalezy regulowaé przez SZR i
tabelke zawartg w projekcie.
Agregat pradotworezy
Montaz agregatu pradotworczego 630kVA w stacji transformatorowej , dane techniczne
agregatu zgodnie z opisem dokumentacji
Wewnetrzne linie zasilajgce
Ukladanie kabla YHAKSY 1x70 mm2 RSN- transformator
Uktadanie kabla 3x2x5 YKY 1x240mm2 RNN transformator, szafa SZR
Instalacje elektryczne
Oswietlenie pomieszczen stacji wykonane jest Zrédtami zarowymi (plafoniery) proste z
kloszem okraglym. Wylaczniki o$wietlenia, oraz gniazda wtyczkowe umieszczone sg przy
kazdych drzwiach wejéciowych do pomieszczen

1.3.6. Uziom stacji
Do istniejgcego uziomu stacji nalezy wigczy¢ uziemienie ochronne i robocze

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania
budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65;
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zaréwno stacji jak i agregatu pradotworczego. W pomieszczeniach komory
transformatorowej, rozdzielni 20 kV, rozdzielni n.n., oraz agregatu pradotworczego na
$cianie nalezy wykonaé¢ gtdwna szyng uziemiajgca bednarkg Fe/Zn 40x4mm.

W stacji do magistrali podigczy¢:

- rozdzielnie SN linkg LY 50 mm?2,

- rozdzielnice n.n. bednarkg Fe/Zn 40x5 mm,

- obudowg transformatora linka LY 70 mm2,

- polgczenie zyt powrotnych kabla SN z GSU linkg LY 50 mm?2

- szafa SZR- linkg LY 50 mm?2

- agregat prgdotworczy bednarkg Fe/Zn 40x5 mm,

- futryny drzwi linka LgY 25 mm?2

- zaluzje LgY 25 mm2

Gléwna magistrale uziemiajgca nalezy dolaczy¢ przez zaciski kontrolne dwusrubowe
trzy wyprowadzenia uziemienia zewnetrznego doprowadzenego do magistrali.
Wyprowadzenie N z transformatora (kolor niebieski) nalezy dolgczy¢ do osobnego
wyprowadzenia uziemienia zewngtrznego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujgcymi PN

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIAYLY
Zastosowany osprzet instalacyjny musi posiadaé certyfikat B, Biura Badan ds. Jakosci.

3. SPRZET

Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem modernizacji instalacji elekirycznych
przewiduje si¢ wykorzystanie nastgpujacego sprzetu:

o Sprzet do realizacji robot zgodnie z technologia
Sprzet stosowany do rob6t instalacji elektrycznych powinien by¢ sprawny i zaakceptowany
przez stuzby techniczne Inwestora.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Transport materialéw elektrycznych musi odbywaé si¢ samochodami o odpowiednich
rozmiarach w sposob zabezpieczajgcy przed zanieczyszczeniami, uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Cigzsze materialy nalezy przewozi¢ na podlodze pojazdu zwracajac uwagg aby
nie przemieszczaly sie w czasie jazdy. Materialy podatne na uszkodzenia nalezy przewozi¢
w opakowaniach fabrycznych. Przewo6z powinien odbywa¢ si¢ krytymi $rodkami transportu
w celu zabezpieczenia materialow przed wpltywami atmosferycznymi.

Skladowanie materiatéw powinno odbywaé sie¢ w pomieszczeniach zamknigtych i suchych
o wilgotno$ci wzglednej nie wigkszej niz 70% i temperaturze nie mniejszej niz 0 stopni C.
Przechowywane materialy nalezy pozostawi¢ w oryginalnych opakowaniach, tak dlugo jak to
bedzie mozliwe. W pomieszczeniach skladowania nie mogg znajdowac si¢ zwiagzki chemiczne
dzialajace korodujgco. Materialy z tworzyw sztucznych nalezy przechowywa¢ z dala od

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania
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urzgdzen grzewczych. Rozmieszczenie jednostek tadunkowych powinno umozliwi¢
swobodny dostep do wszystkich materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

Nalezy zapewnié bezpieczenstwo pracy robotnikow oraz osob postronnych mogacych znalez¢
si¢ w poblizu miejsca (strefy) prac zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgcymi bhp przy
wykonywaniu rob6t budowlanych.

5.1. Zakres wykonywanych prac

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows i ze szczegdlowymi
wymaganiami technicznymi podanymi w instrukcjach technicznych wykonania i stosowania
materialdw i urzgdzen instalacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Poszczegdlne etapy wykonania powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Fakt ten powinien znalezé odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennika
Budowy. Kontrola powinna obejmowac:

e Kontrole elementéw sktadowych dostarczanych przez producenta

e Kontrole wytrasowania miejsc montazu

e Kontrola montazu urzadzen

e Kontrola poprawnos$ci wykonywanych prac zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
Materialy przeznaczone do wykonania prac musza posiada¢ odpowiednie atesty oraz by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceptacja polega na wizualnej ocenie stanu
materialow oraz udokumentowaniu jej wpisem do Dziennika Budowy.

7. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot okresli umowa.

8. ROLICZENIA ROBOT
Zasady platnosci za wykonanie robdt okresli umowa.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania robot okreélaja:

PN-IEC60364-1 - Instalacje elektryczne, zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe

PN-IEC60364-3 - Instalacje elektryczne, ustalenia ogélnych charakterystyk

PN-IEC60364-4-41 - Ochrona przeciwpozarowa

PN-IEC60364-4-42,43- Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo

PN-IEC60364-4-45+47- Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo

PN-IEC60364-5-51 - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego

PN-IEC60364-5-53 - Aparatura tgczeniowa i sterownicza

PN-IEC60364-5-54 - Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC60364-5-56 - Instalacje bezpieczenstwa

PN-IEC60364-6-61 - Sprawdzenie odbiorcze

1]

PN-IEC60364-4-443
PN-IEC60364-4-473

Ochrona przed przepigciami

Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym
PN-IEC60364-4-482 Ochrona przeciwpozarowa

PN-IEC60364-5-537 Aparatura tgczeniowa i sterownicza

"Przebudowa stacji transformatorowej wraz z wykonaniem rezerwowego zasilania
budynkéw Uniwersytetu Wroclawskiego przy ul. Przybyszewskiego 63, 65;
Przesmyckiego 10 we Wroclawiu



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Elektrycznych

PN-IEC60364-6-61 - Sprawdzenie odbiorcze

PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-92/E-08106 - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy KOD IP

PN-92/E-01200 - Symbole graficzne stosowane w schematach

PN -78/E—-01245 - Rysunek techniczny elektryczny.
Ogdlne wytyczne wykonywania schematow

PN — 90/E - 05024 - Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami
lub cyframi

PN - 88/E - 08501 - Urzadzenia elekiryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN —92/N - 01256/01 - Znaki bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot elektrycznych (aktualnie obowigzujace)
Przepisy bhp przy robotach dotyczacych wykonywania prac elektrycznych
Instrukcje i aprobaty techniczne producenta zastosowanych materiatoéw
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Wymienione w dokumentacji normy stuzg do opisania:
* Podstawy wykonania dokumentacji,

e Wymagan okreslonych w przepisach, w tym techniczno-budowlanych i
Przeciwpozarowych.

Zastosowane materiaty budowlane jak i caty obiekt budowlany musza spetniaé

wymagania okreslone w ROZPORZADZENIU PARLAMENTU EUROPEJSK] EGO |
RADY (UE) NR 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajgcym zharmonizowane

warunki wprowadzania do obroty wyrobow budowlanych i uchylajgce dyrektywe Rady
89/106/EWG . '



