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Ogodlna charakterystyka obiektow lub robot

Zataczone do dokumentacji przedmiary roboét nie stanowig jedynej podstawy wyceny, a sg opracowaniem pomocniczym stuzacym do

szczegolowego opisu zakresu robot objetych przedmiotem niniejszego zamowienia.

Przedmiar robot

Nr  Podstawa ceny Opis robét, wyliczenie ilosci robét : Jm | llos¢
jednostkowe;j |
Kosztorys Kody CPV: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe |
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne i
45223500-1 Konstrukcje z betonu zbrojonego |
45255121-3 Roboty budowlane w zakresie obiektow nadwodnych
45242000-5 Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenach nadwodnych
45320000-6 Roboty izolacyjne i
budowa pomostu pltywajacego |
S sl . Db Sl i R — — S —_—e b
1 |Element ROBOTY OGOLNOBUDOWLANE |
"1 |[KNR401/102/2 |STWIOR: B01.00.00. ' . ' ' ;
Wykopy waskoprzestrzenne nieumocnione o szerokosci dna do 1,5'm w gruncie suchym lub wilgotnym, gtebokos¢
do 1,5'm, grunt kategorii Il
Wyliczenie ilosci robot: - :1.
2,711 ";""'_'_"E'gw
RAZEM | 2,97/m3 | 297
12 |[KNR202/201/2 |[STWiOR:B.02.00.00. o
(1) tawy fundamentowe betonowe, prostokatne, szerokos¢ do 0.8 ' m, transport betonu taczkami, japonkami -
fundament pod trap
‘Wyliczenie loscirobot: . ]
- ~ [2,5*1,00.4 i S [ 1,00/
e i - RAZEM:| 1,00(m3 | 1,00
1.3 KNR401/105/2 |STWIOR: B.01.00.00. -
|Zasypanie wykopow z przerzutem ziemi na odlegto$¢ do 3'm i ubiciem warstwami co 15 ¢cm, grunt kategorii Il
Wyliczenie ilosci robot: - ' o o -
- 2970197 - : 1,00
- ' T RAZEM|  100/m3 | 1,00
14 KNR401/108/2 |STWIOR: B.01.00.00. S
. |Wywoz ziemi samochodami skrzyniowymi, do 1'km, grunt kategoriit. -~~~ - J
Wyliczenie ilosci robot: |
' - 2,97-1,97 - 1,00
' RAZEM: 1,00lm3 | 1,00
= KNR 401/108/4 |STWIOR: B.01.00.00.
Wywoz ziemi samochodami skrzyniowymi, ziemia, dodatek za kazdy nastepny 1'km B
WWyliczenie ilosci robot: ' S ' - |
[ 25 - ) B ' 2,20
MR S - RAZEM: 220im3 | 220
16 |Kakulaca  |STWIOR: B.03.00.00. - - W
indywidualna ‘Modutowy pomost plywajacy z konstrukcja drewniana oparta na czterech pltywakach polietylenowych. |
Budowa pomostu polega na montazu prefabrykowanych czesci pomostu na ptywakach polietylenowych i nasunigciu |
catosci na lustro wody. a nastepnie ustabilizowanie konstrukcji poprzez zatopione w dnie jeziora martwych kotwic, ‘
potaczonych z konstrukcja pomostu fancuchami. Elementem taczacym pomost z plaza jest trap na tgczu 1
zawiasowym. Konstrukcja noéna oraz podtoga wykonane z tarcicy sosnowej C27 impregnowanej cisnieniowo. Deski
podicgowe ryflowane. Wszystkie boki pomostu zabezpieczone barierkami. Konstrukcja skrecana srubami M12 dt
220 mm, mocowanie do ptywakow srubami M12 dt 150mm. Deski obwiedniowe i knagi cumownicze mocowane
$rubami ciesielskimi O8 di 120 mm. Deski podtogowe mocowane wkretami SPAX 5x70 mm. Wszystkie elementy
wykonane ze stali nierdzewnej Przed umieszczeniem konstrukcji na wodzie, nalezy powtorzy¢ prace wykonczeniowe
i konserwacyjne — burty pomostu wykonczy¢ deskami odbojowymi, krawedzie opatrzy¢ deskami. Na wszystkich [
elementach wykonczeniowych powtérzy¢ malowanie impregnatem, zwtaszcza na krawedziach przycinanych |
podczas montazu. |
Montaz 3 latarni solarnych z czujnikiem ruchu - - ]
Wyliczenie ilosci robot: - - _ -
‘”"" [(3+9,5+11,92)"3 - \ 73,26
' ~ RAZEM] 73,26|/m2 | 73,26







