SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.02.01a
OCHRONA ISTNIEJACYCH DRZEW W OKRESIE BUDOWY DROGI
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1. WSTEP
Przedmiotem niniejszych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg wytyczne dla
robot zwigzanych z zabezpieczeniem istniejagcych drzew na okres wykonywania robot w pasie drogowym.

1.1. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru robot trwajacych w okresie budowy
drogi, zwigzanych z ochrong i zabezpieczeniem istniejacych drzew zlokalizowanych:

— w pasie drogowym, a przewidzianych zgodnie z dokumentacjg do pozostawienia po zakonczeniu budowy,

— na terenie tymczasowych drog dojazdowych do placu budowy, placow manewrowych i zaplecza budowy jak
rowniez znajdujacych sie¢ w bezposrednim sasiedztwie placu budowy oraz znajdujacych si¢ w strefie czasowego
zajecia terenu, z uwzglednieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres budowy, stalego zabezpieczenia na
okres po zakonczeniu budowy i pielegnacji drzew uszkodzonych w czasie prowadzenia robot.

1.2. Okreslenia podstawowe

Drzewo — ro$lina wieloletnia duzych rozmiaréw ($rednica > 10 cm - mierzona 1,30 m od terenu) o wyraznie
wyksztalconym pniu lub pniach, ktory rozgatezia si¢ w korong,

Korona — cze$¢ drzewa wytworzona przez pedy boczne (gatgzie),

Gleba urodzajna - wierzchnie warstwy gruntu, posiadajaca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy
rozwoj,

Forma pienna — forma drzewa lub krzewu z wyraznie uformowanym pniem i korong. Charakteryzuje si¢ wyraznie
wyksztalconym przewodnikiem oraz korona

Bryla korzeniowa — uformowana bryla ziemi z przerastajagcymi ja korzeniami ro$liny.

Pozostate okre$lenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0g6lne”.

2.1. Rodzaje materialow

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub STWiORB.
Przy ochronie i zabezpieczeniu istniejacych drzew w okresie budowy drogi mozna stosowaé nastepujace
materiaty:

a) materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzew, jak:

— deski grubosci min. 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,

— maty stomiane, maty jutowe, siatki polipropylenowe, rury drenarskie,

— zuzyte opony samochodowe,

— drut, tasme stalowa, Sznur,

b) materialy do wykonania stalych widocznych i trwalych konstrukcji ochronnych wokét drzew, zagajnikow i
krzewow wedtug ustalen dokumentacji projektowe;j, jak:

- wygrodzenia z siatki

¢) materiaty pielegnacyjne drzew uszkodzonych, jak:

— preparaty emulsyjne, powierzchniowe,

— $rodki impregnujace,

— woda.

Materiaty stosowane do tymczasowej ochrony drzew i materiaty pielegnacyjne powinny by¢ zaproponowane przez
Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. Sprz¢t powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w STWiORB lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela, a w przypadku braku takich
dokumentéw powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakoSciowych
zostang przez Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
Zabezpieczanie drzew wykonywane bedzie recznie. Ponadto Wykonawca powinien posiadac:

- samochod skrzyniowy do transportu materiatow,

- reczny sprzet do prac ziemnych,

Wszystkie roboty w zasiggu koron drzew i 2 m od obrysu koron drzew nalezy wykonywac recznie.



Zastosowanie jakiegokolwiek sprzetu mechanicznego na tym terenie wymaga zgody Inzyniera lub jego
uprawnionego przedstawiciela.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, STWiORB, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera lub jego uprawnionego
przedstawiciela.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na wtasciwosei
wykonywanych Roboét. Nalezy przestrzega¢ zasad transportu zalecanego przez Producentéw poszczegdlnych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela, w
terminie przewidzianym Kontraktem.

Materiaty do wykonania robdt mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem lub wysuszeniem.
Sposob transportu powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wszystkie roboty zwiazane z zabezpieczeniem drzew, zagajnikow i krzewow powinny by¢ wykonywane w sposob
uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne adaptowanej zieleni jak rowniez zgodnie z warunkami okreslonymi
w rozstrzygnieciach administracyjnych wilasciwych organow (decyzji o $rodowiskowych uwarunkowaniach,
postanowieniu wydanym w ramach ponownej oceny oddzialywania na srodowisko)..

Wszystkie roboty powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.
Wykonawca przygotuje Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane roboty.

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonywane pod nadzorem Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela

5.1. Zasady wykonywania robdt

Sposob wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i STWiORB. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych
w zaltgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

— roboty przygotowawcze,

— roboty zabezpieczajace drzewo lub czynnosci pielggnacyjne,

— roboty wykonczeniowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWiORB lub wskazan Inzyniera
lub jego uprawnionego przedstawiciela:

— ustali¢ lokalizacj¢ drzewa podlegajacego zabezpieczeniu wraz z obrysem zasiegu korony,

— szczegbdtowo wytyczy¢ roboty z danymi wysoko$ciowymi przy statych obiektach zabezpieczajacych drzewa,

— usuna¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogrodzen itd.

5.3. Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres budowy

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktore pozostang w terenie po zakonczeniu robot drogowych, a sg narazone na
uszkodzenia w czasie robot budowlanych, wymaga wykonania wszystkich czynnosci:

— w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,

— tylko recznie w zasiggu korony drzewa i w odleglosci, co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa,
przy czym wyjatkowe zastosowanie sprzetu mechanicznego wymaga zgody Inzyniera lub jego uprawnionego
przedstawiciela.

W zasiggu korony drzewa i w odlegtosci, co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa (lub w strefie 4
x 4 m wokot drzewa) nie wolno:

— lokalizowa¢ baz materialowych i1 placow sktadowych,

— poruszac¢ si¢ sprzetem mechanicznym — tylko za zgodg Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela,
Wokot stref korzeniowych drzew wydzieli¢ strefy bezpieczenstwa o min. wymiarach 4,0 x 4,0 m wygrodzone
siatka.



Zaleca si¢, aby roboty ziemne w obrebie korzeni drzewa nie byly prowadzone w okresie wegetacji roslin, a
szczegblnie w okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do wykonania tych robot sa miesigce od pazdziernika
do kwietnia poza okresem nastania mrozow.

Zaleca si¢, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowej drzew byly wykonywane
wylacznie recznie z mozliwos$cia stosowania rozwigzan alternatywnych wspomagajacych. Nalezy chronié bryty
korzeniowe drzew przed mechanicznym uszkodzeniem, przesychaniem i niska temperatura. Nie dopuszcza si¢ do
wycinania korzeni zywicielskich. Nalezy zadba¢ o to, aby korzenie byly odstonigte mozliwie jak najkrocej, aby
nie dopusci¢ do ich przesuszenia. Jezeli wykopy nie zostang zakryte tego samego dnia (oraz w czasie upatow)
trzeba bryle korzeniowa ostoni¢ matami z geowlokniny lub juty lub ekranami z desek. Jezeli dojdzie do
uszkodzenia korzeni, powinny one by¢ przyciete ostrym i zdezynfekowanym narzedziem do miejsca zdrowego
pod katem prostym do ich osi w celu ograniczenia rozmiaru ran.

Dopuszcza si¢ wykonywanie przeciskow sterowanych w obregbie strefy korzeniowe;.

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

— owinigcie pnia matami slomianymi lub zuzytymi oponami samochodowymi styropianem itp, a nastgpnie
oszalowanie ich deskami do wysokosci pierwszych gatezi. Dolna cze$¢ kazdej deski powinna opiera¢ si¢ na
podtozu, bedac lekko wkopang w grunt lub obsypana ziemia. Oszalowanie powinno by¢ otoczone opaskami z
drutu, ta§my stalowej lub sznurkiem,

— niedopuszczalne jest przybijanie desek do pnia drzewa ani ustawiania ich na nabiegach korzeniowych

— przykrycie odkrytych korzeni matami,

Po zakonczeniu robot nalezy wykonaé demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:

— rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,

— usunigcie materiatow zabezpieczajacych,

—rozluznienie zaggszczonej gleby w strefie systemu korzeniowego, mulczowanie oraz ewentualng wymiang gleby
zanieczyszczonej/zdegradowanej w obrgbie systemu korzeniowego. W przypadku uszkodzenia (usunigcia) czgséci
korzeni zaleca si¢ cieniowanie korony (w celu ograniczenia transpiracji koron drzew)

Dla drzew pomnikowych strefa ochronna wynosi 15m.

W okresie pojawiajacego si¢ zagrozenia Wykonawca zobowigzany jest podja¢ czynnosci minimalizujace
negatywny wpltyw wyzej wymienionych czynnikow.

5.4. Pielegnacja drzew uszkodzonych, zniszczonych, obumartych w trakcie prowadzenia robét
budowlanych

Wykonawca odpowiada za uszkodzenie, zniszczenia, obumarcie zieleni przeznaczonej do adaptacji. Zabiegi
pielegnacyjne w przypadku uszkodzenia zieleni, Wykonawca, przeprowadza na wlasny koszt przez
wyspecjalizowane do tego celu firmy.

W przypadku obumarcia drzew z przyczyn budowlanych, Wykonawca ma obowigzek dokonaé odtworzenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Kontrola jakosci zabezpieczenia drzew polega na sprawdzeniu, czy obudowa oraz ogrodzenie spetniajg warunki
zabezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi, czy drzewo nie zostato uszkodzone przy wykonywaniu
zabezpieczenia oraz czy zachowane sg warunki omoéwione w punkcie 5

Ponadto po zakonczeniu prac nalezy przeprowadzi¢ kontrolg, czy podczas demontazu zabezpieczenia nie doszlo
do uszkodzenia ro$lin i czy teren zostat uporzadkowany.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Obmiar rob6t powinien by¢ dokonany na budowie, w obecno$ci Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.
Obmiar robot wymaga akceptacji Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela.

Jednostkg obmiarowg jest:

— 1 szt. (sztuka) zabezpieczenia drzewa na okres wykonywania robdt poprzez odeskowanie o $rednicy pnia
okreslonej w Dokumentacji Projektowej,

— 1 mb (metr biezacy) zabezpieczenia drzew na okres wykonywania robot ogrodzeniem tymczasowym.

Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem
zaakceptowanych na pi§mie przez Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela. Dodatkowe roboty wykonane
bez pisemnego upowaznienia Inzyniera lub jego uprawnionego przedstawiciela nie moga stanowi¢ podstawy do
roszczen o dodatkowg zaptate.

Podstawy do roszczen o dodatkowsa zaplate nie mogg stanowi¢ takze roboty wykonane na polecenie Inzyniera lub
jego uprawnionego przedstawiciela, a zwigzane z wykonaniem zabiegéw pielegnacyjnych przy drzewach
uszkodzonych w wyniku prowadzonych robot.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbioru robot zwigzanych z zabezpieczeniem drzew, zagajnikow i1 krzewdéw na okres wykonywania robot
dokonuje Inzynier, po zgtoszeniu robot do odbioru przez Wykonawce. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w
czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robot.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera lub
jego uprawnionego przedstawiciela, jezeli wszystkie pomiary i badania wymienione w pkt. 6 daty wyniki
pozytywne. W przypadku pielggnacji drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robot budowlanych
obowiazujg zasady odbioru prac zanikajacych i podlegajacych zakryciu — cigcie i zabezpieczenie uszkodzonych
korzeni. Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWIiORB podlegaja rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Wynagrodzenie ryczaltowe: zasady platnosci podano w umowie pomi¢dzy Zamawiajacym a Wykonawca.
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