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1. WSTEP

1.1. Nazwa zadania
Zgodnie z dokumentacjg projektows.

1.2. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopdow.

1.3. Zakres stosowania STWiORB
STWIORB s3 stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.4. Informacje ogélne o terenie budowy
Zgodnie z dokumentacja projektows.

1.5. Nazwy i kody

Nazwy i kody robdt objetych wspdlnym stownikiem zamoéwien CPV sg nastgpujace:

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowg.

Klasa robot: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne.
Kategoria rob6t: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

1.6. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe zostaty podane w STWIORB D-02.00.01. ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne”, punkt
1.6.

1.7. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M 00.00.00 "Wymagania Ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
2.1.1. Og6lne wymagania dotyczace materiatéw podano w STWiIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania
0g6lne”, punkt 2".

2.2. Materialy wybuchowe

2.2.1. Jezeli wystepuje odspajanie gruntdow skalistych z zastosowaniem materiatow wybuchowych to wymagania
w stosunku do nich powinny by¢ okreslone w Dokumentacji Projektowej lub przez Inzyniera/Inspektora nadzoru.
Materialty wybuchowe stosowane do prac strzalowych powinny spelnia¢ wymagania jakosciowe w zakresie
niezbednym do specyfiki prowadzonych robot.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
3.1.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania
0go6lne”, punkt 3",

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
4.1.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M 00.00.00, Wymagania ogdlne" punkt
4 oraz w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogblne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

5.1.1. Ogoblne zasady prowadzenia robdt ziemnych podano w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania
ogoblne”, punkt 5.



5.2. Zasady prowadzenia rob6t w wykopie

5.2.1. Przed rozpoczgciem robdt w wykopie nalezy okresli¢ rodzaj i stan gruntu, skaty lub materiatu, ktory bedzie
poddany odspojeniu. Rozpoznanie jest konieczne do oceny przydatnosci gruntu, skaty lub materiatu do budowy
nasypow oraz wyboru wlasciwej metody prowadzenia robdt oraz sprzgtu. Roboty nalezy prowadzi¢ w planowy i
usystematyzowany sposob, tak aby grunty, skaty i materiaty przeznaczone do wbudowania w nasyp nie utracity
przydatnosci.

5.2.2. Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty, skaty i materiaty o réznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypoéw byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie.
Odstepstwo od powyzszego wymagania jest mozliwe jedynie za zgoda Inzyniera/Inspektora nadzoru. Laczne
odspajanie gruntow, skat lub materialdw o zrdéznicowanych wiasciwosciach jest dopuszczalne jezeli ich
wymieszanie nie spowoduje pogorszenia przydatnosci lub gdy wskutek celowego wymieszania nastapi poprawa
ich wlasciwosci.

5.2.3. Robdt w wykopie nie nalezy rozpoczyna¢ zanim powierzchnia terenu, na ktorej bedzie wznoszony nasyp,
miejsce odktadu lub miejsce czasowego skladowania odspojonego gruntu, skaty lub materiatu nie zostanie
przygotowane i zaakceptowane. Odspojone grunty, skaty lub materiaty przydatne do wykonania nasypdéw powinny
by¢ bez zbe¢dnej zwtoki wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. Odspojonego gruntu, skaty lub materiatu
nie mozna przewozi¢ jezeli w miejscu wbudowania nie zapewniono odpowiedniego sprzetu do uktadania i
zageszczania warstw nasypu lub odktadu. O ile Inzynier/Inspektor nadzoru dopusci czasowe sktadowanie
odspojonych gruntow, skat lub materiatbw nalezy je odpowiednio zabezpieczyé przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2.4. Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
robot oraz uzytkowania, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podcigcia lub innych odstgpstw od Dokumentacji Projektowej obcigza Wykonawce. Wysoko$¢ i pochylenie
skarpy wykopu w czasie robot muszg uwzglednia¢ stan gruntu, skaty lub materiatu i ich rzeczywiste wiasciwosci
W czasie prowadzenia robot.

5.2.5. Zatozone w Projekcie Geotechnicznym, o ile wystgpuje, lub w Dokumentacji Projektowej zabezpieczenie
powierzchni skarp wykopu nalezy wykonaé najszybciej jak jest to mozliwe. Naprawa uszkodzen powierzchni
skarp, wynikajaca z braku ich prawidlowego zabezpieczenia obcigza Wykonawce

5.2.6. Strome skarpy powstale w czasie odspajania koparka gruntu lub innego materialu nie powinny byé
pozostawione na dluzszy okres czasu. Jezeli proces wykonywania wykopu nie jest ciagly, strome skarpy musza
by¢ doprowadzone do bezpiecznego pochylenia do czasu wznowienia robdt. Wysoko$¢ stromych skarp
uksztattowanych w wyniku pracy koparek nie powinna by¢ wigksza niz 5 metrow. Skarpy takie muszg by¢
zabezpieczone od gory tymczasowym ogrodzeniem lub pryzma gruntu.

5.2.7. Wykonawca nie powinien dopusci¢ do odspojenia gruntu poza pasem wynikajacym z Dokumentacji
Projektowej ani na gleboko$¢ wicksza niz okreslono w Dokumentacji Projektowej. Jezeli zaistnieje taka sytuacja
nalezy odtworzy¢ zbednie usuniete strefy z materiatu o nie gorszych wtasciwo$ciach niz materiat rodzimy, ktory
zostal odspojony. W razie potrzeby nalezy oceni¢ wplyw nadmiernego odspojenia gruntu na stateczno$¢ budowli
ziemnej.

5.2.8. Jezeli grunt jest zamarznigty mozna go odspaja¢ tylko do glebokosci 0,5 m powyzej projektowanych
rzednych gornej powierzchni podtoza gruntowego nawierzchni.

5.2.9. Odspojony grunt przydatny do budowy nasypu, ktérego czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z
zamarznigcia, nalezy pozostawic¢ do czasu rozmarznigcia i osuszenia, a nastepnie wbudowac w nasyp.

5.2.10. O ile w Dokumentacji Projektowej nie okreslono inaczej, wykonywanie wykopéw mozna wstrzymac na
dowolnym etapie, pod warunkiem zachowania minimum 0,3 m grubos$ci warstwy gruntu powyzej rzgdnych spodu
konstrukcji nawierzchni.

5.2.11. Ostateczne uksztattowanie niwelety robot ziemnych w wykopie powinno by¢ wykonane w takim okresie,
aby po zakonczeniu prac mozna bylo przystapi¢ bezzwlocznie do wykonania pierwszej warstwy nawierzchni.
5.2.12. Wykonawca ma obowigzek zachowaé szczegodlng ostrozno$¢é w czasie odspajania gruntow w sasiedztwie
obiektow takich jak konstrukcje, budynki lub ogrodzenia.

5.2.13. Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne (kable, rurociagi
itp.), nie wykazane w Dokumentacji Projektowej wowczas roboty nalezy przerwaé i powiadomi¢ o tym fakcie
Inzyniera/Inspektora nadzoru.

5.2.14. W przypadku wystepowania zinwentaryzowanych urzadzen podziemnych oraz na tych powierzchniach,
gdzie zgodnie z Dokumentacja Projektowa wymagana jest nienaruszona struktura gruntu podtoza, wykopy nalezy
wykona¢ lub ostatecznie uksztaltowac ich powierzchnig sposobem recznym. Urobek z wykopow wykonywanych
recznie nalezy odktada¢ na powierzchni terenu w bezpiecznej odleglosci od krawedzi wykopu, nie zagrazajacej
stateczno$ci wykopu oraz zapewniajacej, ze wydobyty grunt nie zsypie si¢ ponownie do wykopu. Wydobyty grunt
powinien stanowi¢ zabezpieczenie przed mozliwym sptywem wody opadowej do wykopu.

5.2.15. Jezeli wykop ma by¢ wykonany w gruncie skalistym wowczas Wykonawca oceni stopien trudnosci
prowadzenia robot i dobierze odpowiedni sposob odspojenia skaty. Zasady mechanicznego odspajania gruntow



skalistych okre§lono w punkcie 5.3. a zasady obowiazujace podczas odspajania gruntéw skalistych za pomoca
materiatdw wybuchowych — w punkcie 5.4. niniejszych STWIORB.

5.3. Odspajanie mechaniczne gruntéw skalistych

5.3.1. Jezeli stan i twardo$¢ skaty pozwala na jej mechaniczne odspajanie, to mozna t¢ czynnos¢ przeprowadzic:
a. miotami mechanicznymi, ktore zagltebia si¢ w grunt w celu rozsadzenia i roztupania go,

b. zrywarkami, ktore rozluzniajg grunt w czasie przejazdu z zaglgbionymi w grunt zgbami.

5.3.2. W przypadku odspajania mechanicznego nalezy przestrzegaé, aby:

a. glebokos$¢ naruszenia i rozluznienia gruntu skalistego nie wykraczala poza poziom niwelety robot ziemnych,
b. nie odbywat si¢ ruch maszyn i srodkow transportowych po rozluznionym gruncie skalistym,

c. rozdrobnienie gruntu skalistego umozliwiato uzycie $rodkéw do zatadowania lub przemieszczenia gruntu
(koparek, tadowarek, spycharek, réwniarek).

5.4. Odspajanie gruntow skalistych za pomoca materialow wybuchowych

5.4.1. Na prowadzenie robdt z uzyciem materiatdbw wybuchowych, Wykonawca uzyska zgod¢ wilasciwych
instytucji, wynikajaca z obowiazujacych przepisow.

54.2. O zamiarze prowadzenia prac strzalowych Wykonawca powinien kazdorazowo zawiadomié
Inzyniera/Inspektora nadzoru i uzyskac na to jego zgode.

5.4.3. Wykonawca bedzie prowadzit ksigge kontroli materiatdw wybuchowych, rejestrujac przychody i rozchody
tych materialow. Odspajanie gruntow za pomocg materialtdow wybuchowych moze by¢ prowadzone tylko pod
bezposrednim dozorem uprawnionego pracownika (strzalowego). Na terenie robot materiaty wybuchowe moga
by¢ przetrzymywane w podrecznych sktadach, nie dtuzej niz okreslono w obowiazujacych przepisach.

5.4.4. Przed przystapieniem do prac strzalowych Wykonawca ma obowigzek okresli¢ i odpowiednio oznakowac
strefe zagrozenia. Wykonawca musi zadba¢, poprzez podjgcie niezbednych czynnosci zabezpieczajacych o to, aby
prace strzalowe nie spowodowaty zagrozenia dla zdrowia i zycia ludzi, jak réwniez uszkodzen obiektow, urzadzen
oraz srodowiska naturalnego.

5.4.5. Otwory strzatowe, ich rozmieszczenie, $Srednice, kierunek i glgbokos¢ powinny by¢ dostosowane do
przebiegu uwarstwienia skaly i jej szczelinowatosci, w sposob zgodny z praktyka i zasadami prowadzenia prac
strzalowych. W skale spgkanej mozna umieszcza¢ material wybuchowy bezposrednio w szczelinach. Jesli
Wykonawca nie zamierza dokona¢ odstrzalu bezposrednio po wywierceniu otworu, to powinien otwor
zabezpieczy¢ przed nawilgoceniem przez zamknigcie go korkiem.

5.4.6. Wielkos$ci tadunkéw powinny by¢ ustalone na podstawie praktyki lub obliczone z odpowiednich wzorow.
Materiat wybuchowy mozna zaladowa¢ do otworow po sprawdzeniu, ze zostaly nalezycie wykonane, oczyszczone
i osuszone. Postgpowanie w przypadku otworéw trudnych do osuszenia zostanie okreslone indywidualnie i
zatwierdzone przez Inzyniera/Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie tadunkow w otworze strzalowym, sposob
zatozenia naboju udarowego ze sptonka, lontem, zapalnikiem i wykonania przybitki oraz odstrzelenia tadunkow,
powinny by¢ dostosowane do postulowanego efektu strzelania i wykonane zgodnie z praktyka.

5.4.7. W robotach strzatowych, prowadzonych w sgsiedztwie dna wykopu i powierzchni skarp, rodzaj i miejsca
zatozenia fadunkow wybuchowych nalezy dobra¢ tak, aby nie ostabi¢ masywu skaty ponizej projektowanej linii
skarp i dna wykopu.

5.5. Odwodnienie wykopow

5.5.1. Podstawowe wymagania w zakresie odwodnienia pasa robot ziemnych podano w STWIORB D-02.00.01.
,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”, punkt 5.7.

5.5.2. Woda opadowa i gruntowa powinny by¢ zebrane i odprowadzone, bez powodowania negatywnego wptywu
na warunki wykonania wykopu, poprzez zastosowanie odpowiednich pochylen, spadkéw, rowow i drenow.
5.5.3. Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania
robdt ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby umozliwic¢
odptyw wod z wykopu.

5.5.4. W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajace szybki odptyw wdod z wykopu. O ile w Dokumentacji Projektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy
niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania
gruntow oraz termindw wykonywania innych robdt na speilnienie wymagan dotyczacych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie postgpu robdt ziemnych.

5.5.5. Zrodla wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ rowami poza teren robot.

5.5.6. W przypadku nieprawidtowego odwodnienia wykonywanych robot ziemnych i pogorszenia nos$nosci
podloza gruntowego nawierzchni Wykonawca na swoj koszt doprowadzi podtoze do nosnosci okreslonej przez
Projektanta w Dokumentacji Projektowe;j.



5.5.7. Szczegdblnej uwagi pod wzgledem odwodnienia robdt wymagaja odcinki przejsciowe miedzy wykopami i
nasypami.

5.5.8. Jezeli jest konieczne wykonanie tymczasowych rowdéw odwadniajacych u podstawy skarp wykopu to nalezy
je wykonac¢ tak, aby nie stanowily zagrozenia statecznos$ci skarpy. Wypetnienie takich rowéw powinno nastapic¢
niezwlocznie, kiedy przestang by¢ potrzebne.

5.5.9. Ogblne wymagania dotyczace wykonywania rowow okreslono w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne.
Wymagania ogdlne”, punkt 5.8.

5.6. Wymagania dotyczace zageszczenia i noSnosSci podloza gruntowego nawierzchni w wykopie i miejscach
zerowych robot ziemnych

5.6.1. Zaggszczanie podloza gruntowego nawierzchni w wykopie i miejscach zerowych roboét ziemnych nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami okre$lonymi w STWIORB D-02.03.01. ,,Roboty ziemne. Wykonanie
nasypow’’.

5.6.2. Wartosci wskaznika zaggszczenia podloza gruntowego nawierzchni w wykopie i w miejscach zerowych
robot ziemnych powinny by¢ nie mniejsze niz okreslono w Tablicy 5.1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢
zgodnie z zasadami podanymi w STWiORB D-02.00.01. ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”, p. 5.11.1.

Tablica 5.1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w podlozu gruntowym nawierzchni w wykopach i
miejscach zerowych robdt ziemnych

Minimalna wartosé wskaznika zageszczenia Is

Strefa podioza gruntowego Kategoria ruchu
ponize) spodu konstrukdji ziazdy, chodniki, sciezki
nawierzchni rowerowe, ciagi KR1-KR7

pieszojezdne,

do gtebokosc 0,5 m lub do
gtebokoscl rownej grubosci
warstwy ulepszonego podioza, 0,97 1,00
o ile wystepuje

5.6.3. Jezeli podtoze gruntowe nawierzchni (grunt rodzimy lub warstwa ulepszonego podtoza) w wykopach i
miejscach zerowych nie spelnia wymagan w zakresie minimalnej warto$ci wskaznika zaggszczenia, to przed
ulozeniem pierwszej warstwy konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w Tablicy 5.1.
5.6.4. Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 5.1 nie mogag by¢ osiagnigte, to nalezy okresli¢
przyczyne i podjaé srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza nawierzchni, umozliwiajace uzyskanie wymaganych
warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone w STWiORB, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzyniera/Inspektora nadzoru.
5.6.5. Inzynier/Inspektor nadzoru moze dopusci¢ kontrolg zageszczenia po utozeniu i zageszezeniu wyzej lezacej
warstwy. W takiej sytuacji wyzej lezaca warstwa zostanie w niezb¢dnym zakresie usunigta w celu okreslenia
osiggnictego wskaznika zageszczenia IS warstwy lezacej ponizej. Jezeli wymagana warto$¢ wskaznika
zageszczenia zostanie osiagnigta, wowczas warstwa zostanie zaakceptowana. Jezeli warto$¢ wskaznika
zageszczenia nie zostanie osiagnigta, wowczas ta warstwa oraz warstwa ulozona na niej, zostang usuniete i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
5.6.6. Dopuszcza si¢ oceng stanu zaggszczenia gruntu na podstawie warto$ci wskaznika odksztatcenia Io wedtug
zasad i kryteriow okreslonych w STWiIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” w punktach 5.11.3.,
5.11.4.i5.115.
5.6.7. Nosnos$¢ podioza gruntowego nawierzchni nalezy okresli¢ na podstawie oceny wartosci wtdornego modutu
odksztatcenia E2 oznaczonego wedtug zasad okre$lonych w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania
0golne” w p. 5.12.3. Wymagana warto$¢ E2:
e Dla ruchu KR3-KR7, musi by¢ okreslona przez Projektanta w Dokumentacji Projektowej, przy czym
minimalna warto$¢ E2 na gornej powierzchni podtoza gruntowego nawierzchni w wykopie wynosi 50
MPa. W Dokumentacji Projektowej moze zosta¢ okre§lona wyzsza warto$¢ E2 jezeli zostata ona przyjeta
w projekcie konstrukcji nawierzchni.
e Dlaruchu KR1 — KR2 minimalna warto$¢ E2na gornej powierzchni podtoza gruntowego nawierzchni
musi by¢ okreslona przez Projektanta w Dokumentacji Projektowe;.




5.6.8. Jezeli zaprojektowano wykonanie warstwy ulepszonego podloza to przed wykonaniem ulepszenia nalezy
okreslic no$no$¢ gruntu rodzimego. Wymagana warto§¢ E2 gruntu rodzimego musi by¢ okre$lona przez
Projektanta w Dokumentacji Projektowej.

Stwierdzona warto$¢ E2 nie moze by¢ mniejsza niz przyjeta w Dokumentacji Projektowej. Jezeli stwierdzona
warto$¢ E2 bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca zaproponuje do akceptacji Inzyniera/Inspektora
nadzoru sposob uzyskania wymaganej nosnosci.

5.6.9. Jezeli w Dokumentacji Projektowej uzyto pojecia ,,grupa no$nosci podtoza” w celu okreslenia no§nosci
gruntu rodzimego, to wartosci wtérnego modutu odksztalcenia E2 na powierzchni gruntu rodzimego nie mogg by¢
mniejsze niz podano w tablicy 5.2

Tablica 5.2 .Minimalne warto$ci wtornego modutu odksztalcenia E2 na powierzchni gruntu rodzimego w
zalezno$ci od grupy nosnosci podtoza G

Lp Grupa nosnosci podtoza Wartosc Ez [MPa]
1 Gy 80
2 Gz 5o
3 3 35
4 4 25

5.6.10. Dopuszcza si¢ oceng nosnosci w sytuacjach opisanych w punktach 5.6.7. 1 5.6.8. z zastosowaniem lekkiej
plyty dynamicznej LPD na zasadach okreslonych w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne”
w punktach 5.12.4. i 5.12.5.

5.7. Ruch budowlany

5.7.1. Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu)
powyzej niwelety robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

5.7.2. Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlang oraz maszyn niezbednych do wykonania pierwszej warstwy nawierzchni.
Za zgoda Inzyniera/ Inspektora nadzoru moze odbywaé si¢ sporadyczny ruch innych pojazdéw, o ile nie
spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu ziemnego.

5.7.3. Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot

6.1.1. Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot oraz zakres czynnosci koniecznych do wykonania przed
przystapieniem do wykonania wykopow podano w STWiORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”
punkt. 6.

6.2. Kontrola podczas wykonywania wykopow

6.2.1. Kontrola podczas wykonywania wykopdéw polega na sprawdzeniu zgodnosci robot 1 wykonanej budowli
ziemnej z wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i STWIORB. W czasie kontroli robot w
wykopach szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

a. sposob odspajania gruntdéw nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

b. zapewnienie statecznosci skarp,

¢. odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu,

d. doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e. zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wg wymagan wskazanych w punkcie 5.6.

f. bezpieczenstwo prowadzenia prac strzatowych o ile wykop wykonywany byt w gruntach skalistych.

6.2.2. W czasie realizacji robot Wykonawca ma obowigzek kontrolowaé przydatno$¢ gruntdéw, skat lub materiatow
pozyskiwanych z wykopu do budowy nasypu, z uwzglednieniem wymagan okre$lonych w STWIORB D-02.00.01
,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”, punkt 2 oraz w Dokumentacji Projektowej.



6.3. Badania i pomiary do odbioru wykopow

6.3.1. Badania do odbioru korpusu ziemnego nalezy wykona¢ wedtug zasad i wymagan oraz z czgstotliwo$cia
okreslong w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne”, punkt 6 i wymagan okreslonych w
punkcie 5 niniejszych STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
7.1.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M 00.00.00 "Wymagania Og6lne" punkt. 7

7.2. Jednostka obmiarowa
7.3.1. Jednostka obmiarowa jest metr szescienny [ms3] wykonanych wykopow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

8.1.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” punkt 8.

8.1.2. Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiIORB i wymaganiami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 5 i 6 niniejszych STWiORB daty wyniki
pozytywne.

8.1.3. Do odbioru ostatecznego uwzgledniane sg wyniki badan i pomiaréw kontrolnych, badan i pomiaréw
kontrolnych dodatkowych oraz badan i pomiarow arbitrazowych do wyznaczonych odcinkdéw cze$ciowych.

8.2. Odbidr robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

8.2.1. Odbiodr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami punktu 8.2 STWiORB D-M- 00.00.00 “"Wymagania
Ogolne" oraz niniejszych STWIORB.

8.2.2. Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Odbior begdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

8.2.3. Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary.

8.3. Odbiodr czesciowy
8.3.1. Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru roboét dokonuje Inzynier/Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny

8.4.1. Roboty objete niniejszymi STWIORB podlegajg odbiorowi na zasadzie robot zanikajgcych i ulegajacych
zakryciu, ktory jest dokonywany na podstawie wynikoéw pomiardéw, badan i oceny wizualne;j.

8.4.2. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robot oraz
Dokumentacje¢ Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetieniami dokonanymi w trakcie robot (dokumentacje
powykonawczg).

8.4.3. Podstawg odbioru ostatecznego jest pisemne stwierdzenie przez Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy
zakonczenia wszystkich robot zwigzanych z niniejszymi STIORB, a takze spelnienie wymagan okreslonych w
dokumentacji projektowej i niniejszych Warunkéw Wykonania.

8.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

8.5.1. Jezeli wystapia wyniki negatywne dla materialow i robot (nie speiniajagce wymagan okreslonych w
STWIORB) to Inzynier/Inspektor Nadzoru/Zamawiajacy wydaje Wykonawcy polecenie przedstawienia programu
naprawczego, chyba ze na wniosek jednej ze stron kontraktu zostana wykonane badania lub pomiary arbitrazowe
(zgodnie z pkt. 6.1.5 niniejszego STWIORB), a ich wyniki bedg pozytywne. Wykonawca w programie tym jest
zobowigzany dokona¢ oceny wptywu na trwalo$é, przedstawi¢ sposdb naprawienia wady lub wnioskowaé o
zredukowanie ceny kontraktowej.

8.5.2. Na zastosowanie programu naprawczego wyraza zgod¢ Inzynier/Inspektor Nadzoru/Zamawiajacy.

8.5.3. W przypadku braku zgody Inzyniera/Inspektora Nadzoru/Zamawiajacego na zastosowanie programu
naprawczego wszystkie materiaty i roboty nie speilniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
STWIORB zostang odrzucone. Wykonawca wymieni materiaty na wlasciwe i wykona prawidtowo roboty na
wiasny koszt.



8.5.4. Jezeli wymiana materialow niespetniajagcych wymagan lub wadliwie wykonane roboty spowodowujg szkode
w innych, prawidtlowo wykonanych robotach, to réwniez te roboty powinny by¢ ponownie wykonane przez
Wykonawce na jego koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
9.1.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne.
Wymagania ogdlne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
9.2.1. Cena wykonania 1 ms wykopu w gruntach nieskalistych obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

utrzymywanie drozno$ci rowow w trakcie inwestycji w zakresie funkcjonowania istniejgcego uktadu
odwodnienia,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp wedtug Dokumentacji Projektowej,

osuszenie podtoza, jezeli jest przewilgocone, oraz jego wzmocnienie, jezeli jest konieczne;
zageszczenie powierzchni wykopu (doprowadzenie podtoza rodzinnego do okreslonych Dokumentacja
Projektowa wymagan),

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB,

koszty legalnego umiejscowienia odktadu,

rozplantowanie urobku na odktadzie,

wykonanie, utrzymanie a nast¢pnie rozebranie drég dojazdowych i/lub technologicznych,
przywrocenie do stanu pierwotnego istniejgcego terenu,

wszelkie inne czynnosci zwigzane z prawidtowym wykonaniem robo6t zgodnie z wymaganiami
niniejszych STWiORB.

9.2.2. Cena wykonania 1 m3 wykopu w gruntach skalistych obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

odspojenie skaly przy uzyciu materiatéw wybuchowych lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego
(pneumatycznego, elektrycznego, spalinowego),

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

utrzymywanie drozno$ci rowow w trakcie inwestycji w zakresie funkcjonowania istniejgcego uktadu
odwodnienia,

rozdrobnienie materiatu,

zaladunek i odwiezienie urobku na odktad,

koszty legalnego umiejscowienia odktadu,

rozplantowanie urobku na odktadzie,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp wedtug Dokumentacji Projektowej,

doprowadzenie podloza rodzinnego do okreslonych Dokumentacja Projektowa wymagan,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w STWIORB,

wykonanie, utrzymanie a nast¢pnie rozebranie drég dojazdowych i/lub technologicznych,
rekultywacje terenu,

zapewnienie bezpieczenstwa prowadzonych robot.

wszelkie inne czynnosci zwiazane z prawidtowym wykonaniem robot zgodnie z wymaganiami
niniejszych STWiORB.

9.3. Sposob rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejszymi STWiIORB obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robo6t podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,

- prace towarzyszace, ktdre sa niezbedne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwigzane podano w STWIORB D-02.00.01 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”, punkt 10.
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