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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni drog gruntowych na terenie gminy Przemet
w 2023 roku .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdét zwiagzanych z
wykonywaniem nawierzchni drég gruntowych na terenie gminy Przemet w roku 2024 i obejmuja:
— D-05.01.01 Nawierzchnia gruntowa naturalna

Nawierzchnie gruntowe moga by¢ wykonywane w przypadkach, gdy konieczne jest potaczenie
komunikacyjne, a wzgledy ekonomiczne lub inne (np. ochrona $rodowiska) nie pozwalaja na budowe drogi o
nawierzchni twarde;j.

Nawierzchnie gruntowe moga by¢ traktowane jako pierwszy etap budowy drogi, ktéra bedzie ulepszana
w miar¢ potrzeb i mozliwosci finansowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa naturalna - okres$lenie w rozumieniu niniejszej SST jest rownoznaczne z poj¢ciem
,.nawierzchnia gruntowa profilowana” wedtug nizej podanej definicji:

Nawierzchnia gruntowa profilowana - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz
ruchu pieszych, w ktorym wystgpujacy grunt podtoza jest wyrownany i odpowiednio uksztaltowany w profilu
podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow
oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podioza jest ulepszony mechanicznie Iub chemicznie,
wyrownany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zaggszczony.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robét wg Wspélnego Stownika Zaméwien CPV:

Grupa  robot: 452 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych  obiektow
budowlanych lub ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

Kategoria rob6t: 45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog

Kategoria robot: 45233141-9 Roboty w zakresie konserwacji drog

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Grunt

Grunt jest podstawowym materialem do budowy nawierzchni gruntowych.

Grunty nalezy klasyfikowa¢ zgodnie z norma PN-B-02480 [1].

Przy budowie nawierzchni gruntowej nalezy kierowaé si¢ zasada wykorzystania w maksymalnym
stopniu gruntu zalegajacego w podtozu.

Rozpoznanie gruntu nalezy przeprowadzi¢ na podstawie badan makroskopowych okreslonych w normie
PN-B-04452 [2]; badania uziarnienia wedlug normy PN-B-04481 [3] lub PN-B-06714-15 [5].
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Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowos$ci podaje tablica 1.

Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowos$ci

Wymagania
Lp. Wiasciwosei Grunty Grunty Grunty
niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 |Wskaznik no$nosci wedlug BN- Wi 0d 5
70/8931-05 [17], %, (Wae) Waos> 10 do 10 Waos <5
2 | Wskaznik piaskowy (WP) wedlug BN- WP od 25
64/8931-01 [13] WP >35 do 35 WP <25

3 | Zawarto$¢ czastek ponizej 0,063 mm

wedlug PN-B-06714-15 [5], % ponizej 20 | od 20 do 30 | powyzej 30

4 | Zawarto$¢ czastek ponizej 0,02 mm

wedlug PN-B-04481 [3], % ponizej 3 od3do 10 | powyzej 10

5 | Kapilarno$¢ bierna wedlug PN-B-04493 Hy, 0d 1,0
Hg < 1,0

[4], m do 13 Hip > 1.3

Badaniami powinny by¢ objete probki gruntdow pobrane co najmniej na glgbokosé strefy przemarzania
(0od 0,8 do 1,4 m od poziomu terenu).
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
Do wykonania nawierzchni gruntowych nalezy stosowaé sprzet okres§lony w OST D-05.01.01
,Nawierzchnia gruntowa naturalna” lub OST D-05.01.02 ,,Nawierzchnia gruntowa ulepszona”.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania nawierzchni powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwi¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Przed wykonaniem nawierzchni nalezy oczysci¢ i przygotowaé podloze.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyczace wykonania nawierzchni gruntowej i jej pielggnacji podano w OST D-05.01.01
,.Nawierzchnia gruntowa naturalna” lub OST D-05.01.02 ,,Nawierzchnia gruntowa ulepszona”.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 6, a
pozostate zasady w OST D-05.01.01 dla nawierzchni gruntowej naturalnej pkt 6 i OST D-05.01.02 dla
nawierzchni gruntowej ulepszonej pkt 6.

6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1. Ro6wnos¢ nawierzchni

Nierownosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04
[16].
Nierownosci nawierzchni gruntowej nie powinny przekracza¢ 15 mm.

6.2.2. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ przy uzyciu 4-metrowej taty i poziomicy.
Odchylenia spadkow poprzecznych nawierzchni na prostych i tukach nie powinny by¢ wigksze niz £ 0,5
% od spadkoéw projektowanych.

6.2.3. Rzedne wysoko$ciowe

Odchylenie rzednych wysokos$ciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno by¢
wigksze niz+ 1 cmi -3 cm.

6.2.4. Uksztaltowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5
cm.

6.2.5. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos$¢ nawierzchni nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cmi -5 cm.
6.3. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej

Minimalna czestotliwos$¢

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow badat i pomiaréw

1 | Réwnos¢ podtuzna co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu
2 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

3 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

4 | Rzedne wysoko$ciowe co 100 m

5 | Uksztaltowanie osi w planie ~ co 100 m

6

Szeroko$¢ nawierzchni

10 razy na 1 km

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy

wykona¢ w punktach glownych tukow poziomych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowe;.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnoS$ci objetych ceng jednostkowa podano w SST:
D-05.01.01 dla nawierzchni gruntowej naturalnej, pkt 9;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis
gruntow
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe
3.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej
5. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci siarki
metodg bromowg
7. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
i drogowe. Badania techniczne
8. PN-B-19701 Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci
9.  PN-B-30020 Wapno
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
11.  PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa z gruntu ulepszonego
wapnem
12.  PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

13.  BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

14.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta

15. BN-75/8931-03 Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i

lotniskowych

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roéwno$ci nawierzchni
planografem i tata

17.  BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika no$no$ci gruntu

jako podtoza nawierzchni podatnych

18.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

19. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowa z gruntéw stabilizowanych
aktywnymi popiotami lotnymi

10.2. Inne materialy

20.J. Jaworski. Drogi gruntowe. Czgs¢ 1. Projektowanie. Studia i materiaty. Zeszyt nr 8, IBDiM, Warszawa,
1977.



21.J. Jaworski. Drogi gruntowe. Cz¢$¢ II. Budowa nawierzchni, drog i placow. Studia i materialy. Zeszyt nr 10,
IBDiM, Warszawa 1978.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni drég gruntowych na terenie gminy Przemet
w 2023 roku .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni drég gruntowych na terenie gminy Przemet w roku 2024 i obejmuja:
- wykonywaniem nawierzchni gruntowej naturalnej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w p. 1.4. SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania
0g6lne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robot wg Wspoélnego Slownika Zamowien CPV:

Grupa  robot: 452 Roboty budowlane w  zakresie wznoszenia kompletnych  obiektow
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

Kategoria robot: 45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog

Kategoria robot: 45233141-9 Roboty w zakresie konserwacji drog

2. MATERIALY

Nawierzchnie gruntowe naturalne moga by¢ wykonywane z gruntow zalegajacych w podtozu.
Rozpoznanie i klasyfikacj¢ gruntu nalezy przeprowadza¢ wedlug zasad podanych w SST D-05.01.00
,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania
og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni gruntowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni gruntowej profilowanej powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— zrywarek lub plugow, kultywatoréw do ewentualnego spulchnienia gruntéw,
— zgarniarek lub spycharek, jesli wymagane jest wstgpne wyrdwnanie profilu podtuznego,
— réwniarek lub koparek wyposazonych w tyzki o profilu trapezowym do wykonania rowow odwadniajacych,
— rowniarek lub szablonow do wyprofilowania przekroju poprzecznego korony drogi,
— walcow statycznych, gladkich lub ogumionych, ewentualnie walcéw wibracyjnych lub ptytowych
zageszczarek wibracyjnych,



— przewoznych zbiornikdw na wod¢ (drogowe, rolnicze itp.) wyposazonych w urzadzenia do rGwnomiernego i
kontrolowanego rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntu

Grunt mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania
0g6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Wymagania dotyczace przygotowania podtoza podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.3. Profilowanie i zage¢szczenie nawierzchni gruntowej

W przypadku, gdy w podtozu drogi zalegaja spoiste grunty, nalezy je spulchni¢ i rozdrobni¢ przy uzyciu
zrywarki lub sprzetu rolniczego (ptuga lub kultywatora).

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewiduja inaczej, czynno$ci profilowania moga by¢
wykonywane lacznie z robotami ziemnymi.

Profilowanie nawierzchni gruntowej nalezy rozpocza¢ od wykopania rowow (o przekroju
trojkatnym przy uzyciu rowniarki lub trapezowym przy uzyciu koparki z odpowiednim osprzgtem) z
jednoczesnym przesuni¢gciem gruntu uzyskanego z wycigcia rowow, na korong¢ drogi.

Przesunicty urobek rozsciela si¢ i wstepnie wyrownuje w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym
przy uzyciu rowniarki.

Ostateczne wyrownanie korony drogi z nadaniem wymaganych spadkow podiuznych i poprzecznych
nalezy wykona¢ kolejnym przejsciem rowniarki lub przy uzyciu szablonu.

Zaleca si¢ wykonywanie profilowania nawierzchni gruntowej przy uzyciu dwoch rowniarek, z ktorych:

— jedna wykonuje rowy i przesuwa grunt,
— druga rozéciela 1 wyrownuje przesunigty grunt.

Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej rowniarkami zaleca si¢, aby dlugos¢ jednorazowo
profilowanego odcinka wynosifa co najmniej 250 m i byta tak dobrana, aby:

— profilowanie zostato zakonczone w ciggu jednego dnia roboczego,
— na koncach odcinka byla mozliwos¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi boczne).

Po wyrownaniu i sprofilowaniu droge gruntowa nalezy zagescic. Liczbg przej$é sprzetu zageszczajacego
potrzebna do wymaganego zaggszczenia gruntu nalezy ustali¢ doswiadczalnie, np. na odcinku probnym.

Wyrownang 1 wyprofilowana nawierzchni¢ gruntowa zageszcza si¢ przy wilgotnosci optymalne;.

Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wigeej niz 20 % jej wartosci, to
wilgotno$¢ gruntu nalezy zwigkszy¢ przez dodanie wody. Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej o 10% jej wartoSci, grunt nalezy osuszy¢. Sposob osuszenia powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

Zaggszczenie wyprofilowanej nawierzchni gruntowej o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od
krawedzi drogi 1 stopniowo przesuwaé pasami podluznymi czgsciowo nakladajacymi si¢ w kierunku jej osi.
Zaggszczenie drogi gruntowej o jednostronnym spadku, nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé
pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi sig, w kierunku gornej krawedzi.

Zaggszczenie nalezy uzna¢ za dostateczne, gdy nie wystepuja $lady po przejezdzie sprzgtu
7ageszczajacego.

5.4. Utrzymanie nawierzchni gruntowej

Nawierzchnia gruntowa po oddaniu do eksploatacji wymaga systematycznych zabiegow
pielegnacyjnych.
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Powstajace koleiny, zaglebienia i wyboje usuwa si¢ najlepiej przy uzyciu wloka, szablonu lub réwniarki.
Wilokuje si¢ nawierzchni¢ po deszczu, gdy grunt jest wilgotny i wlok tatwo $cina wybrzuszenia i wyrdéwnuje
wglebienia.

Jezeli powstate uszkodzenia sg znaczne, nalezy usungé je przez wykonanie remontu nawierzchni.
Remont polega na wypehieniu wybojow lub kolein §wiezym gruntem o wlasciwo$ciach zblizonych do gruntu w
nawierzchni, wyprofilowaniu za pomoca réwniarek i zaggszczeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania
og6lne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary

Wykonawca powinien sprawdza¢ wszystkie cechy geometryczne wymienione w pkt 6.2 SST D-05.01.00
,.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogolne”, z czestotliwoscig podang w tablicy 2.

Zaggszczenie profilowanej drogi gruntowej nalezy sprawdza¢ wykonujac oznaczenie wskaznika
zaggszczenia gruntu zgodnie z BN-77/8931-12 [18].

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadzi¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarow
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodnos$ci wykonanych elementow odwodnienia z
dokumentacja projektows.

Odchylenia od dokumentacji projektowej nie powinny przekraczaé nizej podanych wartoSci
dopuszczalnych:

— glebokos¢ rowow +5cm,
— szeroko$¢ dna rowow trapezowych +5cm,
— pochylenie skarp +10% wartoSci pochylenia wyrazonego

tangensem kata.
Pochylenie niwelety dna rowéw nalezy sprawdza¢ co 100 m. Odchylenie spadkéw od spadkéw
projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz + 0,1 %.
Szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na wlasciwe spadki dna rowow, ktore powinny by¢ zgodne z
projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni gruntowej

Wszystkie powierzchnie nawierzchni gruntowej profilowanej wykazujace wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w pkt 6.2 powinny by¢ poprawione przez spulchnienie, wyréwnanie i powtorne
zageszczenie, w terminie uzgodnionym z Inzynierem.

Wszystkie elementy odwodnienia wykazujace wigksze odchylenia od okreslonych w pkt 6.2 powinny
by¢ poprawione do wymaganych wymiaréw i pochylen.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena na
koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogolne”
pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogélne”
pkt 8.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® nawierzchni gruntowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenie,
— przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwigzane podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 10.



