SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Nazwa zlecenia: DOSTAWA | MONTAZ WINDY W DOMU POMOCY SPOLECZNEJ W

NOWYM SACZU PRZY UL. NAWOJOWSKIEJ 159
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33-300 Nowy Sacz
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Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien:
45313100-5 Instalowanie wind

Nowy Sacz luty 2025



1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét — polegajgcych na wymianie windy w budynku A Domu Pomocy Spotecznej
zlokalizowanym przy ul. Nawojowskiej 159 w Nowym Sgczu na bazie istniejgcego szybu i
maszynowni windy.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest elementem dokumentu przetargowego i
stosowana jest przy zlecaniu i realizacji robot

Firma bedgca dostawcg urzadzen diwigowych, a takze montujgca dzwigi (windy)
powinna posiadac¢ wysokiej klasy monterdow i kadre inzynierskg zapewniajgcy profesjonalng
realizacje zadania na kazdym etapie robot, a takze na etapie odbioru UDT. Urzadzenia
dzwigowe powinny byé nowoczesne o sprawdzonej technologii w podobnych obiektach, ktore
zapewniajg bezawaryjnosé, komfort i bezpieczenstwo.

Dostawcy wind muszg przedstawi¢ wytgcznie urzadzenia posiadajgce certyfikaty i
aprobaty Urzedu Dozoru Technicznego, dokumentacje techniczna i inne niezbedne
dokumenty oraz uzgodnienia wymagane przepisami spetniajgce Normy Europejskie.

1.3. Zakres robot budowlanych ujetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja niniejsza obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie robot
montazowych, instalacyjnych i towarzyszgcych dotyczacej wymiany istniejgcego dzwigu —
windy hydraulicznej, typu osobowego o udzwigu Q = 630 kg/8 osdb, V = 1,0 m/s, liczba
przystankow, zlokalizowanego w budynku DPS ul. Nawojowska 159 w Nowym S3aczu w
szczegoblnosci:

1.4.1. DEMONTAZ ISTNIEJACEGO DZWIGU

1.4.2. WYKONANIE ROBOT REMONTOWO — BUDOWLANYCH

* Demontaz istniejgcej windy wraz z maszynownia.

* Instalacja nowej konstrukcji nosnej wciggarki wykonanej z profili stalowych. Konstrukcje
stalowg oprze¢ na $cianach szybu. Wielkos¢ i ostateczny ksztatt ustali¢ wg wytycznych
projektowych i parametréw wciggarki dobranej przez dostawce nowego dzwigu. Zabrania sie
posadowienia wciggarki na ptycie nadszybia.

*  Wykonanie wentylacji szybu

*  Wymiana tablicy rozdzielczej w maszynowni i doprowadzenie zasilania do napedu

zlokalizowanego w nadszybiu
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¢ Dostosowanie (o ile konieczne) otwordéw drzwiowych pod drzwi automatyczne na wszystkich

kondygnacjach

*  Wewnetrzne powierzchnie szybu nalezy oczysci¢, uzupetni¢ ewentualne ubytki i naprawié

zarysowania oraz cato$¢ pomalowac biatg farbg paro przepuszczalng

*  Woykonanie oswietlenia szybu windowego zgodnie z normg PN-EN 81-20:2014-10

*  Wykonanie dwdéch gniazd wtykowych montazowych na dole i u géry szybu

e Zapewnienie potgczenia interkomu w kabinie z portiernig

OPIS TECHNICZNY STANU ISTNIEJACEGO

Wg. zatgcznikdw graficznych

1.4.3. INSTALOWANIE WINDY

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA DZWIGU

Element oraz parametry
techniczne projektowane;j
windy - dzwigu

Opis elementu i parametréow technicznych projektowanej windy - dzwigu

Diwig Osobowy z napedem bezreduktorowym,
Udzwig min 630 kg

llos¢ przystankdow 3

llos$¢ dojsé 3 - rozmieszczone jednostronnie
Predkosé 1,0 m/s

Zasilanie Prad trojfazowy, 3 —400/50 Hz,

Temperatura pracy dzwigu

min.+5 C, max.+40 C

Drzwi kabinowe

Automatyczne 2-panelowe teleskopowe, o wymiarach: 900 x 2000
mm, ze stali nierdzewnej ,satyna”, obktadane, wyposazone w kurtyne
Swietlng

Drzwi szybowe

Automatyczne 2-panelowe teleskopowe, o wymiarach: 900 x 2000 mm, ze
stali nierdzewnej ,satyna”, obkfadane, bez odpornosci ogniowej

Wymiary kabiny

min 1100 x 1400 x 2100 mm, nieprzelotowa
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Kabina dzwigu wyposazenie:

Panel dyspozycji na scianie bocznej na catej wysokosci $ciany — wykonany ze
stali nierdzewnej ,satyna”, o wysokiej odpornosci na uszkodzenia -
wyposazony w:

- wyswietlacz LCD 7” z funkcjami wyswietlania kierunku jazdy, potozenia
kabiny, komunikatu nawigzywania tgcznosci i przecigzenia, alarm;

- przyciski pietrowe - okragte, podswietlane z alfabetem Braille'a
funkcyjne - alarm, wentylator, otwieranie i zamykanie drzwi

Oswietlenie - kasetonowe umieszczone w suficie, energooszczedne,
uruchamiane automatycznie,

Oswietlenie awaryjne akumulatorowe - min. 2 godz.,

Gong - sygnalizacja dojazdu windy do przystanku docelowego,

Porecz - ze stali nierdzewnej - na Scianie tylnej kabiny,

Lustro - na $cianie tylnej kabiny,

Wentylator - cichobiezny uruchamiany automatycznie,

Listwy przypodtogowe - (cokdt) ze stali nierdzewnej,

Podtoga wytozona wyktadzing przeciwposlizgowg, trudnoscieralna (kolor do
uzgodnienia)

Wykonczenie kabiny - metalowa, wykonana ze stali nierdzewnej ,,satyna”

Kasety wezwan

3 szt., podtynkowa; szyld ze stali nierdzewnej, pietrowskazywcz, jeden przycisk
okragty podswietlany na obwodzie z grafikg Braille’a oraz strzatki kierunku
jazdy; montaz w oScieznicy lub wymagany otwér do montazu podtynkowego
wg wytycznych dostawcy

Naped

Elektryczny bezreduktorowy umieszczony w nadszybiu, cichobiezny, moc ok.
5,5 kW, ptynna regulacja predkosci VVVF, enkoder, hamulec cert. A3, 180
wiaczen/h

, zabezpieczony termistorowo przed nadmiernym wzrostem temp. uzwojen,
zanikiem lub zmiang faz 180 zatgczen/godzine, srodek trakcyjny w postaci lin
stalowych

Sterowanie

Mikroprocesorowe, zbiorczo$¢ géra / dot, z mozliwoscig programowania funkcji
eksploatacyjnych (zapis usterek w pamieci procesora) i funkcji specjalnych (np.
zjazd specjalny na wypadek pozaru),

system komunikacji gtosowej ze stuzbami ratowniczymi za pomocg modutu,
GSM - karta SIM uzytkownika,

zjazd pozarowy - na podstawie sygnatu z centralki ppoz. budynku/parter/

zjazd awaryjny — UPS umozliwiajacy po zaniku napiecia zjazd do najblizszego
przystanku/parter/

Szyb

min. wymiary wew. istniejgce: 1700 mm x 1800 mm

Wentylacja

Grawitacyjna szybu, mechaniczna i grawitacyjna, wentylator w kolumnie
panelu

Inne czynnosci gwarantujgce oznaczenie dzwigu znakiem CE, poswiadczajgcym ze spetnia

wszystkie wymagania przepiséw i dyrektyw obowigzujagcych w momencie oddawania do

eksploataciji:

Opracowanie dokumentacji rejestracyjno-eksploatacyjnej dla dzwigu.
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Wykonanie niezbednych czynnosci regulacyjnych, sprawdzajacych i prob.

Doprowadzenie do odbioru technicznego przez UDT.

1.4.4. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI BUDOWLANYCH

Wymiana istniejgcej instalacji oswietleniowej szybu, wykonanie gniazd wtykowych
montazowych wewnatrz szybu — w podszybiu i nadszybiu, wymiana tablicy rozdzielczej w
maszynowni i doprowadzenie zasilania do nadszybia.

Wykonanie niezbednych pomiardw + protokot z pomiardw.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA

Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robdt zwigzanych z wykonywaniem wymiany
istniejacych urzadzen dzwigowych — windy w budynku DPS.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania tych robét oraz ich zgodnos¢ z umowsg,
przyjetym zakresem robét i poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy (inspektora nadzoru
inwestorskiego). Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga
akceptacji zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Na Wykonawcy cigzy obowigzek zachowania na budowie przepiséw
BHP,przeciwpozarowych oraz ochrony srodowiska.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogdlne

Do realizacji wyzej opisanego przedmiotu zamoOwienia moga by¢ stosowane wyroby
producentéw krajowych i zagranicznych.

Dostarczone na budowe materiaty powinny spetnia¢ warunki okres$lone w odpowiednich
normach a w przypadku ich braku powinny mie¢ aprobaty techniczne oraz posiadac certyfikaty
zgodnosci bgdz dokumentacje zgodnosci z PN i aprobate techniczng dopuszczajgcg do ich
stosowania.

2.2. Podstawowe parametry dZwigu po modernizacji
. Typ dZzwigu Osobowy, samoobstugowy w.g. EN 81-20/50 i EN 81-21,
. Rodzaj napedu - elektryczny z gérng maszynownig , liny stalowe z mozliwoscig
recznego wyhamowania w przypadku zablokowania dZwigu — reczne uwalnianie osoby

. Sterowanie Mikroprocesorowe

. Naped Bezreduktorowy,ptynna regulacja predkosci VVVF
. Udzwig 630 kg / 8 osdb

. Predkosé [m/s] 1,0

. llos¢ przystankow / drzwi 3/3

. Wysokos¢ podnoszenia [m] 6,15 m

. Gtebokos¢ podszybia [mm] 2000

. Wysokos¢ nadszybia [mm] 3580

. Zanizone wymaga zgody UDT

. Wymiary wew. szybu S x G [mm] 1800 x 1850
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. Potozenie maszynowni Nad szybem

. Kabina nieprzelotowa

. Wentylacja grawitacyjno-wywiewna szybu

. Wymiary kabiny S x G x W[mm] 1100 x 1400 x 2100

. Rodzaj drzwi  Automatyczne, dwu panelowe, teleskopowe

. Wymiary drzwi [mm] 900 x 2000

. Temperatura pracy dZzwigu Min. +50C, max. +400C

. llo$¢ startow / 1h 180

. Zasilanie Prad trojfazowy, 3 —400V/50Hz ;

. Wykonanie dzwigu

. Drzwi kabinowe Panele stal nierdzewna

. Oscieznica stal nierdzewna

. wejscie zabezpieczone kurtyng Swietlng

. Drzwi przystankowe  Panele stal nierdzewna

. Sciany kabiny  Sciany ze stali nierdzewnej

. Podtoga Wyktadzina trudnoscieralna

. Porecz Wykonana ze stali nierdzewnej na wysokosci min. 900 mm, sciana tylna
kabiny

. Sufit  Wykonany ze stali nierdzewnej

. Podtoga Wyktadzina trudnoscieralna

. Lustro Sciana tylna kabiny

. Kaseta dyspozycji Na petng wysokos$é, wykonana ze stali nierdzewnej
. Kasety wezwan Wykonane ze stali nierdzewnej, na wysokosci min. 900 mm, max.

1200 mm, w odlegtosci 500 mm od naroza kabiny (w osi) od naroza kabiny z dodatkowym
oznakowaniem dla 0séb niewidomych i informacjg gtosowa

. Wyposazenie dodatkowe

. - Wyswietlacz potozenia kabiny w kabinie i na przystankach w kasecie wezwan
. - podswietlane przyciski z grafikg Braille’a

. - Swietlna i dZzwiekowa sygnalizacja przecigzenia kabiny

. - wentylator cichobiezny uruchamiany automatycznie

. - gong sygnalizacji dojazdu do przystanku

. - blokada otwartych drzwi po przytrzymaniu przycisku otwarcia drzwi

. - ALARM,

. - informacja gtosowa o przystankach

. - monitoring dzwigu

. - zjazd pozarowy na przystanek podstawowy przy zasilaniu sieciowym godnie z normg
EN 81-73

. - system facznosci zgodny z EN 81-28 — telefon stacjonarny lub bramka GSM

. - zjazd awaryjny automatyczny po zaniku zasilania do najblizszego przystanku.

. Dzwig winien by¢ dostosowany do przewozu oséb niepetnosprawnych. Wymiary

kabiny winny umozliwia¢ transport oséb niepetnosprawnych, zgodnie z Rozdz. 9 Urzadzenia
dzwigowe Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowania (Dz. U. z 9
czerwca 2022r. poz. 1225).
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Wykonawca zobowigzany jest do zastosowania i wbudowania materiatéw, urzadzen
zgodnych z ustaleniami oraz wymogami Zamawiajacego, parametrami okreslonymi w
projekcie wykonawczym oraz specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét,
posiadajgcych odpowiednie aprobaty techniczne, s$wiadectwa dopuszczenia, atesty i
certyfikaty.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych
robot jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
i wytadunku materiatéw.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw zamowienia, zostang przez Zamawiajgcego nie dopuszczone do wykonywania
robot.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Warunki i sposéb transportu i sktadowania poszczegdlnych materiatow powinny by¢ zgodne z
wymaganiami zawartymi w instrukcjach producenta oraz odpowiednich normach. Materiaty i
elementy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Podczas transportu nalezy
zachowa¢ warunki zawarte w PN-85/0-79252 i przepisach obowigzujgcych w transporcie
drogowym i kolejowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne.

Wykonawca przedstawi Zamawiajagcemu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot. Czas wykonania poszczegdlnych rodzajéow robdt okreslonych w harmonogramie
wykonawca zobowigzany jest do wczesniejszego ustalenia z zamawiajgcym. Roboty nalezy
prowadzi¢ zgodnie z przyjetymi ustaleniami.

Ogodlnie przyjeto, ze realizacja robot nie moze wptywaé negatywnie na funkcjonowanie
czynnego obiektu, wszystkie roboty zwigzane z wyming diwigu nalezy wykonywac¢ w
uzgodnieniu z dyrekcjg DPS-u.

5.2 Roboty towarzyszgce
W trakcie realizacji inwestycji Zamawiajgcy zaktada wystgpienie robot tymczasowych
zwigzanych jedynie z urzadzeniem placu budowy, zapewnieniem i zachowaniem bezpiecznych
warunkéw wykonywania robot budowlanych (roboty budowlane wykonywane na czynnym
obiekcie, w bezposrednim sgsiedztwie obiektu usytuowanie czynnych pieszych ciggéw
komunikacyjnych), zabezpieczeniem ppoz., eliminacjg powstajagcych w trakcie budowy
ewentualnych okolicznosci, uciazliwych dla usytuowanych w poblizu budynkow i obiektow
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mieszkalnych oraz z utrzymaniem komunikacji w obrebie realizacji inwestycji. Koszty
wynikajgce z wykonania powyzszych roboét oferent zobowigzany jest uwzgledni¢ w cenie
sporzadzonej oferty.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt, jakosci wbudowanych urzgdzen i
materiatow budowlanych.

6.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

6.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywat Inspektorowi kopie raportéw z wynikami badan.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Wymagania ogolne

Podstawg odbioru robét budowlanych, polegajgcych na wymianie windy powinny stanowic
nastepujace dokumenty:

* Dokumentacja przetargowa 1z ostatecznymi uzgodnieniami z Zamawiajgcym
(harmonogram robat),

* Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych urzgdzen i materiatéw,

*  Protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,
7.1.1. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robodt
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robdt
dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
zgodnie z zapisami umowy zawartej na okolicznos¢ wykonania przedmiotowej windy.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy.
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7.1.2. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdét. Odbioru
czesciowego roboét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

7.1.3. Odbior koricowy robét

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego. Odbioru koncowego robdt dokona Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego w obecnosci Wykonawcy. Zamawiajgcy dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedfozonych dokumentéw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg przetargowa i specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych.
W toku odbioru koricowego rob6t Zamawiajgcy zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioru robodt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu. W przypadku, gdy wedtug
Zamawiajgcego konieczne bedzie przeprowadzenie robot poprawkowych, Zamawiajacy w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. W
przypadku stwierdzenia przez Zamawiajacego, ze jakos¢ wykonywanych robét nieznacznie
odbiega od wymagan zawartych w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo, Zamawiajgcy dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartosc
wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umownych.

7.1.4. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokdt odbioru
koncowego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ komplet dokumentéw wymaganych
przepisami prawa budowlanego oraz obowigzujagcymi przepisami Urzedu Dozoru
Technicznego:
« Komplet dokumentacji stanowigcej podstawe do uzyskania zgody na uzytkowanie oraz
ksigzki dozorowej UDT dzwigu,
« Kopie Aprobaty Technicznej lub certyfikat na znak bezpieczenistwa,
+ Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci z PN lub aprobatg techniczng dla
wyrobow nie objetych certyfikacjg na znak bezpieczenstwa,
« Protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowienn dotyczaca usuniecia
usterek,

W kazdym przypadku watpliwym, dla dokonania odbioru robdt zanikajacych i ulegajgcych
zakryciu oraz odbioru czesciowego i kofncowego robdt moze zosta¢ powotany zespdt do
dokonania odbioru, ktéry przejmie w tym zakresie uprawnienia przedstawiciela
Zamawiajgcego.

Przy odbiorze korcowym nalezy réwniez sprawdzi¢ zgodnos$¢ wykonania z dokumentacja
przetargowa lub ewentualne zmiany i odstepstwa od przyjetego zakresu czy uzgodnien.
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7.1.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad i
usterek stwierdzonych w okresie gwarancji. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koricowego.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena ofertowa skalkulowana przez Wykonawce za realizacje
przedmiotu zamodwienia wg okreslonego zakresu prac w pkt. 1.4 niniejszej specyfikacji
technicznej oraz przyjetych parametrow dziwigu, stanowigcg cene ryczattowg kontraktu
(zamowienia publicznego) ustalong miedzy Wykonawcy i Zamawiaj Koszty zwigzane z
odbiorem, rejestracjg oraz dopuszczeniem do eksploatacji przez UDT ponosi Wykonawca.
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9. SRODKI BEZPIECZENSTWA
9.1. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do oddzielenia miejsca wykonywania prac, zabezpieczenia
przed dostepem osdb trzecich, w okresie trwania ich realizacji az do zakorczenia. Otwory
drzwiowe szybu nalezy zabezpieczy¢ trwale do wysokosci 2m. Prace prowadzone beda przy
czynnym obiekcie. Wydzielenie obszaru na ktérym beda prowadzone roboty nalezy wykonac
w sposob umozliwiajgcy korzystanie z drugiego dzwigu osobowego nie bedacego
przedmiotem opracowania oraz z klatki schodowe;.

Koszt zabezpieczenia nie podlega oddzielnej zaptacie, jest ponoszony przez Wykonawce i
wliczony w cene kontraktows.

9.2. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w trakcie realizacji robot wszelkie przepisy i normy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego na terenie prowadzonych prac remontowych oraz
w bezposredniej odlegtosci od niej, wynikajgce ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

9.3. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonaweca bedzie przestrzegat przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy w miejscach prowadzenia prac.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywofanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

9.4. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone elementéw wbudowanych na terenie prowadzonych
prac, pozostawionych przez Zamawiajgcego (urzadzenia, instalacje). O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji czy tez urzadzen Wykonawca niezwiocznie powiadomi
Zamawiajgcego oraz bedzie wspodtpracowat dostarczajgc niezbednej pomocy przy
dokonywaniu napraw.
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Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji wykazanych na wprowadzeniu robét lub w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

9.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegoélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, zeby
pracownicy nie wykonywali prac w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywacé w nalezytym stanie przez caty czas trwania roboét
wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0s6b zatrudnionych na terenie budowy oraz zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 ponoszone przez
Wykonawce — uwzglednione w cenie kontraktowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Przepisy podstawowe

- ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETYRZNYCH | ADMINISTRACII z dnia 7
czerwca 2010r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow
budowlanych i terenéw (Dz. U. 2010 nr 109 poz. 719)

« Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (t.j. Dz. U. 2010 nr 243 poz. 1623)

+ Ustawa z dnia 21 grydnia 2000r. o dozorze technicznym (Dz. U. 2000 nr 122 poz. 1321
z pdzn. zm.)

- ROZPORZADZENIE RADY MINISTROW z dnia 16 lipca 2002r. w sprawie rodzajéow
urzadzen technicznych podlegajgcych dozorowi technicznemu (Dz. U. 2002 nr 120
poz. 1021 z pdzn. zm.)

+  ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 28 grudnia 2001r. w sprawie
warunkow technicznych dozoru technicznego, jakim powinny odpowiadaé dzwigi (Dz.
U. 2002 nr 4 poz. 43)
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« Dyrektywa Parlamentu Euuropejskiego i Rady nr 2014/33/UE z dnia 26 lutego 2014r. w
sprawie harmonizacji ustawodawstw panistw cztonkowskich dotyczgcych diwigéw i
elementow bezpieczenstwa do dzwigow

+  Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB.

Majg rowniez zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i
branzowe (BN).
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