SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.06.02.01
RURY POD ZJAZDAMI

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej § wymagania dotycce wykonania i odbioru robot
Zwigzanych z monteem przepustow rurowych pod zjazdami w ramach
budowy drogi gminnej nr 493022P Kolonia Czotowo-Gdka-Osiek
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakkud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu alieacji robot
Zwigzanych z monteem rur w rowie .
1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Zakres rob6t obejmuje prace aw@ne z wykonaniem :
e przepustu pod zjazdem -e§z przelotowa z rur HDPE fi 40 cm,
e law fundamentowychzwirowych gr.20 cm .

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Przepust rurowy— obiekt, ktérego konstrukcjameowykonana jest z rur.
1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kadch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag Projektows, ST
i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow
Ogblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
2.2.1 Rury wykonane z polietylenu o wysokiegsgigici w standardzie rur PEHD, ktére powinny speinisymagania
polskiej normy lub aprobaty technicznej. Charakgtyka (wedtug ISO/TR 10358):

-dobra odporié na dziatanie roztworu soli NaCl,

-dobra odporidé na oleje mineralne,

-ograniczona odponriona benzya.
Wyréb jest palny. Zapton nagtuje przy bezpé&ednim, diugotrwatym zetkaciu z otwartym ogniem.

Wlaiwosci fizyczno- mechaniczne rur:

L.p. Wiaciwosci Sposob okréania Jednostka Wym(?lgana
wedtug wartasé
Sztywna¢ przy deformacji rury w wielkéci 3%
1. nominalnejsrednicy wewgtrznej ISO 9969:1994(4) kPa 8
2. Odporné¢ na przebicie SS 3619 metoda B-50 mm 1,100
3. Wytrzymatéé na 30% deformacje nominalngjSS 3632 - bez uszkodze
srednicy wewntrznej rury

Zewrgtrzna powierzchnia rur wyksztatcona jest w formigirainego karbu usztywniggego oraz wymuszagego
wspOtprae rur z otaczajcym gruntem. Dlug& handlowa rur wynosi 6,00 m.

Do taczenia rur stosujestaczniki w postaci opasek zaciskowych wodoszczelnych.

Skladowanie rur. Rury nalg skladowa w spos6b zabezpieczay przed uszkodzeniem mechanicznym, aealy nie
byly poddane dziataniu otwartego ognia. Padiona ktérym skladowanes sury musi by réwne — tak, aby rura
spoczywata na karbach na catej ditgjoRury mana skltadowéa warstwowo przy wysokai do 3,2 m. Okres sktadowania
na wolnym powietrzu nie powinien przekra¢Zalat.

2.2.2 Kruszywo naturalne

Na tawe fundamentow pod rury naley uzy¢ zwir frakcji 0/32 mm o wskaniku réznoziarnistéci > 5 spetniajca
wymagania PN-EN 13242 .

2.2.3. Grunt na zasypk.

Do wykonania zasypki natg uzy¢ gruntu sypkiego o wskaiku réznoziarnistéci > 5 i ziarnach mniejszych 82 mm.
3. SPRZET



3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprzt do robét ziemnych

Roboty ziemne mag by¢ wykonane ¢cznie lub przy #@yciu sprztu mechanicznego zapewnieggo wymagan
doktadna¢ wykonania robét.

3.3. Sprat do zaggszczania

Minimalna Maksymalna grub& Minimalna grubé¢ warstwy
Urzadzenie zagszczajce liczba warstwy po zagszczeniu| ochronnej nad géascianka
zagszczé (m) przepustu (m)
Ubijak reczny 15 kg 4 0,15 0,15
Ubijak wibracyjny 70 kg 4 0,30 0,25
Piyta wibracyjna 50 kg 4 0,10 0,10
Piyta wibracyjna 100 kg 4 0,15 0,10
Piyta wibracyjna 200 kg 4 0,20 0,15
Piyta wibracyjna 400 kg 4 0,30 0,25
Piyta wibracyjna 600 kg 4 0,40 0,40
Walec wibracyjny o obgieniu | 6 0,35 0,50
statycznym 15 kN /f

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.

4.2 .Rury i zhczki naley przewozé zgodnie z instrukajProducenta.

4.3 Kruszywo na podsygki grunt na zasypkoraz wyroby do umocnienia wlotu i wylotu nayeprzewozt dowolnymi
srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zakres wykonywania robot

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowizany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie

- odwodnienia,

- czasowego przetenia rowu w przypadku przeptywu wody,

- wytyczenia osi przepustu oraz jego konturéwedrgmi i kravedzi wykopu zgodnie z projektem.

5.2.2. Wykonanie wykopu

Wykop wykonany bdzie mechanicznie lubecznie przy czym ostatnie 20 cm wykopu ponaddra posadowienia
przepustu nalyy wykona regcznie nie narusza§ struktury gruntu rodzimego zalegeg¢go w podiau. Dno wykopu
powinno by wyréwnane z doktadrigia do = 2cm. Dno wykopu musi niena dany spadek zgodnie z projektem.
5.2.3. Wykonanie tawy fundamentowej pod przepust- 03.00.00

Minimalna grubé¢ fawy wynosi 20 cm. Lawnalezy zagisci¢ do osignigcia 1$> 0,98 .

Dopuszczalne odchytki dla faw fundamentowych pragpwynosz :

- dla wymiaréw w planie £ 5cm

- dla rzdnych tawy + 1cm.

5.2.4. Uktadanie rur

Rury naley uktada na tawie fundamentowej.

Jeli konce rury maj wykonanesciecia dostosowuice jej wlot i wylot do ksztattu nasypu ata przecicia osi przepustu

z nasypem, to natg zwrdcié uwag; na prawidtowe jej ustawienie. W przypadku, gdyaroma 4czenia to naley sprawdzé
czy w czasie ukladania nie doszio do rdmienia podczer. Rura po uteeniu musi zostaustabilizowana w taki sposéb,
aby nie zmieniata swojego pakenia w czasie zasypywania zagczania. Odcinki rur natg taczy¢ za pomoa tacznikow
w postaci opasek zaciskowych i uszczetaima gumow zacknigta stalowy opasly zaciskagca dla uzyskania patzenia
wodoszczelnego. Dopuszczalne odchyiki dla rur wggos

- dla wymiaréw w planie £ 5¢cm,

- dla rzdnych wlotu i wylotu + 1cm,

Krawedzie przepustéw magby¢ obckte w ptaszczgnie skarpy.

5.2.5. Wykonanie zasypki

Zasypk nalery wykonywa jednoczénie z obu stron ulmnych rur warstwami o jednakowej grdboz jednoczesnym
zagszczaniem .Wilgotrig zasypki w czasie zagzczanie powinna odpowiatlaptymalnej z tolerangj- 2 % i +1 %
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Szczegolnie ostémie naley wykona i zag:sci¢ zasyplk bezpdrednio wspierajca przepust w przestrzeni pod gua nad

tawa fundamentow. Wskanik zag:szczenia zasypki powinien wyné$1,98 wedtug normalnej préby Proctora.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.

Uwaga: dla niewielkiego zakresu robdt lub elementdnegi o niewielkich wymiarach zakres iestotliwos¢ bada

i pomiarow okréli¢ w uzgodnieniu z liynierem.

6.2. Wyroby winny posiadaznak CE lub budowlany.

6.3.Kontrola i badania w trakcie rob6t wg ST D-M.00@®@Kontrola i badania w trakcie

rob6t w szczegolnei obejmuje :

- prawidtowd¢ wykonania wykopéw poddtem wigciwych rzdnych oraz spadkéw z doktadiom + 2 cm,

- prawidtowd¢ wykonania i zagszczenia fawy - jedno badanie na&zprzelotowy.,

- prawidlowd¢ wykonania gornej warstwy tawy relatywniezhej o grubéci min. rownej wysokexi karbu rury.

- utzenie oraz palczenie opaskzaciskowy odcinkdw rur kontrolujc rzedne wlotu i wylotu oraz prawidtowe zadenie
opaskigczacej,

- prawidlowd¢ wykonania zasypki i uformowania korony drogi, waki& zag;szczenia — jedno badanie nagiz
przelotow.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00A0@magania ogélne” pkt 7. Jednostbmiaru jest:

- Im*wykonanej fawyzwirowej

- 1Im wykonanego monta rur,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00\ymagania ogolne" pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z projektem, ST i wymaganimmyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania

z zachowaniem tolerancji wg.pkt.5 daty wyniki poayhe.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady ptatnézi za roboty

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Ptatnac¢ za:

- 1 m®wykonanej tawyzwirowe;j,

- 1 m wykonanego montai rur w rowie,

nalezy przyjmowa zgodnie z DokumentagjProjektova, obmiarem robot, ocanjakosci uzytych wyrobdéw i jakdci

wykonywania robét na podstawie wynikow pomiarovadi.

Cena wykonania robot obejmuje:

- oznakowanie robdét,

- wykonanie rob6t przygotowawczych i pomiarowych,

- wyznaczenie na podstawie dokumentacji miejscaomylvania przepustu tj.osi, konturéw ednych,

- wykonanie wykopu pod przepust,

- zakup i dostarczenie wyrobow budowlanych matéwat

- wykonanie tawy fundamentu z kruszywa,

- ulozenie rur w wykopie i palczenie ziczkami,

- §ciecie kaacOw rur w dostosowaniu do pochylenia skarp,

- wykonanie zasypki rur wraz z zgggczeniem,

- wykonanie niezédnych pomiaréw i bada

- uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 13476-1:2008P Systemy przewoddw rurowybtharzyw sztucznych do podziemnego béa@niowego

odwadniania i kanalizacji — Systemy przewodavowych osciankach strukturalnych z nieplastyfikowanegopdbcku
winylu (PVC-U), polipropylenu (PP) i polietylen®E) — Cz$¢ 1: Wymagania ogoélne i wdaiwosci uzytkowe.

2. PN-EN 13476-3:2008P Systemy przewoddw rurowyctwarzyw sztucznych do podziemnego béaminiowego
odwadniania i kanalizacji — Systemy przewodéw rurowych osciankach strukturalnych z nieplastyfikowanego
polichlorku winylu (PVC-U), polipropylenu (PP)blietylenu (PE) — G&¢ 3:  Specyfikacje rur i ksztattek o gtadkiej
powierzchni wewatrznej i profilowanej powierzchni zewinznej oraz systemu, typ B.

. PN-EN 13055-1:2003/AC:2004 Kruszywa lekkieg&ezl : Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkigprawy .

. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznypbwierzchniowych utrwatestosowanych na drogach ..

. PN-EN ISO 9967:2016-02 Rury z tworzyw termoplashych. Oznaczanie wsk@ka petzania ..

. PN-EN ISO 9969:2016-02 Rury z tworzyw termopleshych. Oznaczanie sztyw§ud obwodowej.
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