SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.06.04.01
PLANTOWANIE, HUMUSOWANIE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru robét

zwiagzanych z obrobieniem na czysto skarp i dna wykop@sypoéw, z humusowaniem i obsianiem trawramach
budowy drogi gminnej nr 493022P Kolonia Czotowo-Gdka-Osiek

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakkud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu alieacji robot

zwiazanych z plantowaniem i humusowaniem skarp wykopdasypow.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia rob6t wymienionych w p.1.1. - obrolem na czysto

skarp i dna wykopow, nasypéw, z humusowaniem skagypow, obsianiem traw

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z ich obowkujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w SST D-M-00.00.00 “Wymagania ogélne"

1.4.1.ROw - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2.Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy glepyzeranietej i zwiazanej korzeniami innosci trawiastej.

1.4.3. Darniowanie - pokrycie darmanpowierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, abyniia w sposéb trwaty

zwigzala s§ z podizem systemem korzeniowym. Darniowaniezicchowe wykonuje gina plask, pasami poziomymi,

uktadanymi w rzdach réwnolegtych z przewdaniem szczelin porulzy poszczegélnymi ptatami.

Darniowanie w krat (krzyzowe) wykonuje & w postaci paséw darniny uktadanych pogtekn 450,0graniczagych

powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m, kidypetnia st ziemi roslinna i zasiewa traw.

1.4.4.Ziemia urodzajna (humus) - ziemiasliana zawierajca co najmniej 2% g&ci organicznych.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania, oraz za zgoditoz SST D-M-00.00.00 "Wymagania

ogolne" i poleceniami kryniera

2. MATERIALY

2.1.0g06Ine wymagania dotygz materiatdw podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagaugjalne" pkt. 2.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogoine" pkt.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania wymafigakasciowych robét zostan

przez Ireyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania dotygz rob6t podano w SST D-M-00.00.00.

5.2.Plantowanie

Reczne lub mechaniczne plantowanie przZeiccie miejsc zawyonych i zasypanie zaglien z wyrOwnaniem do

wymaganego profilu z zatadunkiem nadmiaru urobkusradki transportu i odwiezieniem oraz wytadowaniem n

wybranym przez Wykonawaniejscu.

5.3.Humusowanie

Humusowanie powinno lBywykonywane od gornej kraamlzi skarpy do jej dolnej kragdzi. Warstwa ziemi urodzajnej

powinna s¢gat poza gora krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubai¢ pokrycia ziemi urodzajm powinna by zgodna z dokumentacpo moletowaniu i zagzczeniu, w zalaosci od

gruntu wys¢pujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxdkni skarpy naley wykonywa rowki

poziome lub pod &em 300 do 450 o ghokasci od 3 do 5 cm, w odgbach co 0,5 do 1,0 m.

Ulozom warstwe ziemi urodzajnej nalyy zagrabé (pobronowa) i lekko zagsci¢ przez ubicie gczne lub mechaniczne.

5.4. Osianie traw i roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowéw popesianie nasionami traw idlim motylkowatych polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajmegez:

-humusowanie (patrz pkt 5.3), lub,



b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjamsion traw, rélin motylkowatych i bylin w iléci od 18 g/m2 do 30
g/m2, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskolwy(rodzaju podia, wystawy oraz pochylenia skarp),
W okresach posusznych najesystematycznie zraszaody obsiane powierzchnie.

6. Kontrola jakosci rob6t

Ogoblne wymagania dotygee kontroli rob6t podano w SST D-M-00.00.00.

Uwaga: dla niewielkiego zakresu robdt lub elementirnegi o niewielkich wymiarach zakres i estotliwos¢ bada

i pomiarow okréli¢ w uzgodnieniu z liynierem.

Polega na sprawdzeniu doktadoiowykonania, a w szczegolém nadania wymaganego profilu wynikeggo z projektu
technicznego.

Wykrycie w wykonanym elemencie ewentualnych niepdéawosci obchza Wykonawe robét, niezalenie od
dokonanych uprzednio odbioréw.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00.

Jednostk obmiaru jest rwykonanego plantowania; “nwykonanego humusowania gruébb zgodnej z dokumentacja
i obsiania traw.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00.

Odbiér polega na sprawdzeniu jdkbi zakresu wykonania, a w szczegditiouzyskania zatoonych profilow. Odbioru
dokonuje s} na podstawie ustaldnstrukcji DPT-14.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawy ptatrézi wymieniono w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania Og6lne”

Cena wykonania 1 frpowierzchni plantowania, profilowania, zsgczania i obrobienia na czysto skarp i dna wykopé
nasypow, korony nasypéw obejmuije:

- roboty przygotowawcze,

- reczne lub mechaniczne plantowanie pré&ezcie miejsc zawyonych i zasypanie zagdien

- wyroéwnanie i zagszczeniegczne i mechaniczne,

- zaladunek nadmiaru urobku grdki transportu i odwdz poza miejsce budowy, wylzek.

Cena wykonania 1 fthumusowania z obsianiem traw wynosi:
- roboty przygotowawcze,

- spulchnienie gruntu,

- zahumusowanie w-wa gruisozgodnej z dokumentagj

- obsiane powierzchni z zeggczeniem,

- pielegnacja traw w okresie wzrostu .



