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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru zabezpieczenia
kablowych linii energetycznych i telekomunikacyjnych podczas budowy ulicy Parkowej w Grzymiszewie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty oméwione w SST majq zastosowanie do zabezpieczenia sieci energetycznych i telekomunikacyjnych przy budowie drogi
gminnej (ul. Pakowa) jw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja kablowa - zespdl ciggéw podziemnych z wbudowanymi studniami przeznaczony do prowadzenia kabli
telekomunikacyjnych.

1.4.2. Kanalizacja magistralna - kanalizacja kablowa wielootworowa przeznaczona do kabli linii magistralnych,
miedzycentralowych, miedzymiastowych okregowych i posrednich.

1.4.3. Kanalizacja rozdzielcza - kanalizacja kablowa jedno- lub dwutorowa przeznaczona do kabli linii rozdzielczych.

1.4.4. Blok kanalizacji kablowej - blok betonowy z jednym lub wieloma otworami stosowany do zestawienia ciggow kanalizacji
kablowej.

1.4.5. Cigg kanalizacji - bloki kanalizacji kablowej lub rury utozone w wykopie jeden za drugim i polgczone pojedynczo lub
w zestawach pozwalajgcych uzyskaé potrzebng liczbe otworow kanalizacji.

1.4.6. Studnia kablowa - pomieszczenia podziemne wbudowane migdzy ciggi kanalizacji kablowej w celu umozliwienia wciggania,
montazu i konserwacji kabli.

1.4.7. Kablowa sie¢ miejscowa - sie¢ lgczy telefonicznych z urzqdzeniami liniowymi, tqczqca centrale telefoniczne miedzy sobg
oraz centrale telefoniczne ze stacjami abonenckimi.

1.4.8.  Sie¢ migdzycentralowa - czesé linii miejscowej obejmujgca linie fgczgce centrale telefoniczne w jednym miescie.

1.4.9.  Sieé abonencka - czegsé¢ sieci miejscowej od centrali miejscowej do aparatow telefonicznych.

1.4.10. Sie¢ magistralna - czes¢ linii abonenckiej obejmujqca linie od szafek kablowych do glowic, puszek i skrzynek kablowych..

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i definiciami podanymi w SST
D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne .

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczqce materiatow podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne .
Materialy do zabezpieczenia kablowych linii telekomunikacyjnych i energetycznych nabywane sq przez Wykonawce u wytworcow.
Kazdy material musi mie¢ atest wytworcy stwierdzajqgcy zgodnos¢ jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.2. Materialy gotowe

Rury dwudzielne z polichlorku winylu (PCW)

Stosowane do zabezpieczenia rury z polichlorku winylu powinny odpowiadacé normie PN-80/C-89203 [6]. Rury nalezy przechowywaé
na utwardzonym placu, w nienastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wphywu na jakosé
wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zaladunku i wyladunku materiatow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawceg powinien uzyskaé akceptacje Inzyniera. Liczba
i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowacé wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST, SST
i wskazaniach InZyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robot. Liczba srodkow transportu powinna gwarantowacé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

Na Srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie
z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegolnych elementow.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Podczas budowy zachodzi koniecznosé zabezpieczenia istniejgcych linii kablowych telekomunikacyjnych oraz energetycznych poprzez
utozenie rur ostonowych dwudzielnych z PCW o Srednicy 100 mm na tych kablach.

Technologia robot uzalezniona jest od warunkéw technicznych wydawanych przez uzytkownika linii, ktory w sposob ogolny okresla
sposob przebudowy.

Roboty nalezy wykonaé zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy [53]. Wykopy powstate podczas
uktadania rur ostonowych powinny by¢ zasypane zageszczonym gruntem i wyrownane do poziomu terenu. Wskaznik zageszczenia
powinien by¢ rowny 0,85.

5.2. Skrzyzowania i zblizenia 7 drogami

Na skrzyzowaniach z drogami oraz pod zjazdami kable nalezy zabezpieczyé poprzez utozone rur ochronnych dwudzielnych z PCW
utozonych zgodnie z wymaganiami wg BN-73/8984-05 [8]. Rury ochronne powinny byé utozone poziomo na calej szerokosci drogi
i co najmniej po 0,5 m poza krawedzie drogi. Rury ochronne powinny by¢ ukladane na gtebokosci:

— co najmniej 1,0 m od gornej powierzchni drég.

W przypadku rownolegtego usytuowania trasy linii kablowej w pasie drogowym odlegtos¢ kabla powinna wynosié¢ co najmniej:

— I mod krawedzi rowu odwadniajqcego lub linii podstawy nasypu,

— 1 m na zewngtrz od krawedzi jezdni, jezeli istnieje koniecznos¢ usytuowania kabla w koronie drogi,

— 0,5 m od krawedzi jezdni, w chodniku lub pasie zieleni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zalozonej jakosci wykonywanych. Wykonawca powiadamia InZyniera o zakonczeniu
kazdej roboty zanikajqcej, ktorqg moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez InZyniera. Kontrola jakosci robot
powinna odbywa¢ si¢ w obecnosci przedstawicieli instytucji bedgcych wiascicielami sieci. Jakos¢ robot musi uzyskaé akceptacje tych
instytucji.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
Obmiaru robot dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowq i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy,
akceptowane przez InZyniera. Jednostkq obmiarowq jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczqce odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

— protokoly odbioru robot zanikajgcych,

— protoké? odbioru robdt przez wlasciwe instytucje.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ptatnosé za jednostke obmiarowq nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot na podstawie atestow
producenta urzgdzen, ogledzin i pomiarow sprawdzajgcych.
Cena wykonania robot obejmuje:

— roboty przygotowawcze,
— dostarczenie i zmontowanie rur

— zasypanie wykopow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1)  Ustawa Rady Ministrow nr 60 z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych.
2)  Rozporzqdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Maszyn Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbiorkowych. Dziennik Ustaw Nr 13 z dnia 10 kwietnia 1972 r.
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