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Przedmiar robét
Nr Podstawa Opis robot Jm llosé
Kosztorys KOSZTORYS INWESTORSKI
1 Element ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1.1 [KNNR 1/111/2 |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa
drog w terenie pagoérkowatym lub gorskim km 0,306
2 Element ROBOTY ZIEMNE
2.1 |KNNR 6/102/1 |Koryta wykonywane na poszerzeniach jezdni lub chodnikow,
gtebokos¢ 40°cm, kategoria gruntu II-IV (poszerzenie jezdni)
szer. 0,5 m z wywozem urobku na odl. do 1 km
Wyliczenie ilosci robaot:
\(292,0*0,5) 146,000000
RAZEM: 146,000000 m2 146,000
2.2 |KNNR 1/113/1 |Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) za pomocag
spycharek, grubos¢ warstwy do 15°cm
Wyliczenie ilosci robot:
\(306,0-14,0)*2,0 584,000000
RAZEM: 584,000000 m2 584,000
2.3 |KNNR 1/311/1 |Reczne formowanie nasypow, ziemia dostarczona
samochodami samowytadowczymi, kategoria gruntu I-II.
Pozyskanie gruntu na nasyp po stronie Wykonawcy.
Wyliczenie ilosci robot:
\(292,0*1,5)*0,15 65,700000
RAZEM: 65,700000 m3 65,700
2.4 |KNNR 1/408/1 |Zageszczanie nasypéw, ubijakiem mechanicznym, grunt sypki
kategorii |- m3 65,7
2.5 |KNR 231/103/1 |Profilowanie i zageszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni, recznie, grunt kategorii |-l
Wyliczenie ilosci robaot:
292,0%1,5 438,000000
RAZEM: 438,000000 m2 438,000
2.6 |KNKRB 1/425/1 |Umocnienie skarp ptytami prefabrykowanymi azurowanymi
40*60 na podbudowie z pospélki orazokotkowaniem
Wyliczenie ilosci robot:
\(1 46+60)*1,2 247,200000
RAZEM: 247,200000|m2 247,200
2.7 |[KNR Sciany oporowe z prefabrykowanych elementéw zelbetowych
202/2204/1 typu L 90/100 m 13,0
3 |Element CHODNIK
3.1 |IKNNR 6/404/5 |Obrzeza betonowe na fawie betonowej, 30x8 cm, podsypka
cementowo-piaskowa, wypetnienie spoin zaprawg cementowg
Wyliczenie ilosci robaot:
292+(1,5*5) 299,500000
RAZEM: 299,500000/m 300
3.2 |KNNR 6/403/3 |Krawezniki wraz z wykonaniem taw, betonowe wystajgce
15x30°cm, tawa betonowa, podsypka cementowo-piaskowa m 292
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3.3 |KNNR 6/111/2 |Podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego,
(1) cementem 25°kg/m2, warstwa po zageszczeniu 15°cm
Wyliczenie ilosci robot:
\292*1 5 438,000000
RAZEM: 438,000000 m2 438,000
3.4 |[KNNR 6/113/6 |Podbudowy z kruszyw famanych, warstwa gorna, po
zageszczeniu 15°cm - podbudowa na zjazdach
Wyliczenie ilosci robaot:
\(8,0*5)+(5,5*5) 67,500000
RAZEM: 67,500000|m2 67,500
3.5 |[KNNR 6/502/2 |Chodniki z kostki brukowej betonowej, grubos¢ 6°'cm, podsypka
(1) cementowo-piaskowa z wypetnieniem spoin piaskiem, kostka
Szara m2 438
3.6 |KNNR 6/701/3 |Porecze ochronne, sztywne z pochwytem i przeciggiem z rur Fi
60 i 38'mm o rozstawie stupkéw z rur Fi 60°'mm co 1,5'm
Wyliczenie ilosci robaot:
1146+60+13 219,000000
RAZEM: 219,000000/m 219,000
4  |Element NAWIERZCHNIA NA POSZERZENIACH
4.1 [KNNR 6/112/5 Podbudowy z kruszyw naturalnych, warstwa dolna, po
zageszczeniu 10°cm
Wyliczenie ilosci robot:
\306,0*0,5 153,000000
RAZEM: 153,000000 m2 153
4.2 |[KNNR 6/113/6 |Podbudowy z kruszyw famanych, warstwa gorna, po
zageszczeniu 25°cm m2 153
4.3 |KNNR 6/309/2 |Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa
(4) Scieralna), mieszanka asfaltowa, grubos¢ po zageszczeniu
5'cm, masa grysowo-zwirowa, samochdd 5-10°t m2 153
4.4 KNNR 6/309/2 |Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa
(4) Scieralna), mieszanka asfaltowa, grubos$¢ po zageszczeniu
5’cm, masa grysowo-zwirowa, samochod 5-10°t (nawierzchnia
na zjazdach) m2 67,5
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