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ST - 00 Wymagania ogolne

0 CZESC OGOLNA
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robdt, ktore zostang wykonane w ramach zadania: . ,, ZAGOSPODAROWANIE TERENU:
UTWARDZENIE NAWIERZCHNI, MONTAZ OSWIETLENIA I MALEJ ARCHITEKTURY,
NASADZENIA ROSLIN”. Dzialka nr ewid. 5/1 obrebu 3018 przy ul. Rugianskiej w Szczecinie. Zakres
stosowania SST Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie zamowienia i
zawarcia umowy na zadania.

Inwestor: Gmina Miasto Szczecin, pl. Armii Krajowej 1, 70-456 Szczecin
Zarzad Budynkow i Lokali Komunalnych

z siedziba w Szczecinie przy ul. Mariackiej 25, Szczecin
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi cz¢$¢ Dokumentacji Przetargowej i nalezy je stosowac w zlecaniu i
wykonaniu robdt opisanych w 1.1. 1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspdlne dla poszczegdlnych
asortymentow robot.
1.4, Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.
Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robot.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera (inspektora nadzoru)
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.
Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbng catosé¢ konstrukeyjnag lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowsa, modernizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa i ST.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy



Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw
glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacji projektowej i komplet ST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy

1.5.3. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czgs¢ umowy,
a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdéw. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene
umownag.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie: a)
utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciagzliwosci dla
0soOb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastgpstwie jego sposobu dziatania.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie budowy. Materialy fatwopalne be¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

W dokumentacji projektowej oraz specyfikacjach technicznych wykonania robdt Zamawiajacy nie
przewiduje wbudowania jakichkolwiek materiatow szkodliwych dla srodowiska. Jezeli Wykonawca uzyt
materiatow szkodliwych dla otoczenia to na koszt Wykonawcy zostang one usuni¢te z placu budowy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.



O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdéw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

Kierownik budowy jest zobowigzany do sporzadzenia lub zapewnienie sporzadzenia, przed rozpoczeciem
budowy, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia uwzgledniajac specyfike obiektu i warunki prowadzenia
robot zgodnie z art. 21a ,,Prawa budowlanego”.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot .

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowa¢ Zamawiajgcego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Uzyskanie materialéw

UWAGA:

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdw przeznaczonych do robot Wykonawca zlozy wnioisek o zatwierdzenie
materialdow do wbudowania . Do wniosku nalezy dpolaczy¢ deklaracje wlasnosci
uzytkowych, certyfikaty, atesty. Nie dopuszcza si¢ przystapienie do wbudowania
materialow nie majacych akceptacji Zamawiajacego. Zgloszenie mataerialow do
akceptacji na zalaczniku nr 1.

2.2.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Kazdy
rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do robot i byty dostgpne
do kontroli przez Zamawiajacego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.
2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ rownowaznego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze co najmniej |



tydzien przed uzyciem materiatu,. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umows3.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, oraz
poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w
dokumentacji projektowej .. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Zamawiajacy, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST,

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci uzytych materiatow zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i Szczegdétowymi Specyfikacjacmi Technicznymi dla
poszczegolnych rodzajow robot.

6.2. Pobieranie prébek
W przypadku watpliwosci Zamawiajacego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ badania materiatow,
ktore budza watpliwosci co do jakosci. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca .

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg: okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych, deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normga lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

nie sg objete certyfikacjg okreslona w pkt. 1, ktore spetniajg ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.



6.4. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

- uzgodnienie przez Zamawiajgcego harmonograméw robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementdw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Zamawiajacego,

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu, zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, czgdciowych i ostatecznych odbioréw robot,

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Zamawiajacemu do ustosunkowania sig.

Decyzje Zamawiajacego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem

ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje
Zamawiajacego do ustosunkowania sig.

Do dokumentéw budowy zalicza sig:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) urnowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne, d) protokoty odbioru robét,
e) protokotly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

7. SPOSOB ODBIORU ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoséci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujagcym etapom odbioru: a)
odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogo6lnego postepu robot. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy.

Gotowos¢ danej czeséci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Zamawiajacego. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Zamawiajacego.

7.3. Odbiodr czesciowy



Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czgsci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy.

7.4. Odbiér ostateczny roboét
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.
Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
budowy z wpisem do bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Zamawiajacego.
Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow. Odbioru ostatecznego robot dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy.
W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest
zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ powykonawcza z naniesionymi zmianami, jesli wystapity
2. szczegodtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentoéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dziennik budowy
5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatlow zgodnie z ST

geodezyjng inwentaryzacje powykonawc robot .
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda ujete w zataczniku do
protokotu odbioru. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

8.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena ryczaltowa obejmujaca wykonanie wszystkich robot wykazanych w
Specyfikacjach Technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych i w dokumentacji projektowe;.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29



ZALACZNIK n 1

Zadanie Wykonawca

Inspektor nadzoru

WNIOSEK O ZATWIERDZENIE MATERIALU Nr: ..o
Zgodnie z pkt 2.1 Specyfikacji Techniczne Wykonania i Odbioru Robot przesytamy informacje o
proponowanych materiatach, ktére zamierzamy wbudowac w zakresie opisanym ponizej:

Materiaty proponowane przez Wykonawce:

Miejsce wbudowania:

Zapytanie w imieniu Wykonawcy ztozyt Kierownik
Budowy:

Data

Nazwisko Podpis

Producent | Dostawca:

Adres:

Zatgczniki: llos¢ stron:

Aproba Techniczne:

Atesty | certyfikaty:

Karta techniczna:

Wyniki badan laboratoryjnych nr:

Deklaracja wtasciwosci uzytkowych:

Instrukcja obstugi

Gwarancja

NADZOR Data

Nazwisko

Podpis

Uwagi Inspektora:




Potwierdzenie odbioru przez Zamawiajgcego: Potwierdzenie odbioru odpowiedzi przez

Wykonawce:
Data i POUDIS. . .oooo oottt y ¢

Data i
POUPIS. ...

ST - 01 Roboty rozbiérkowe

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
rozbioérkowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbiérek wystgpujacych w obiekcie. Zakres robot:

O Rozbiorka nawierzchni z ptyt betonowych,

Rozbidrka nawierzchni asfaltowej wraz z podbudowa,
Rozbidrka obrzezy chodnikowych i drogowych,

Demontaz istniejacego ogrodzenia,

o o |

reprofilacja terenu w celu uzyskania jednolitego spadku terenu i usuni¢cie czesci nawierzchni
0 Wywoz i utylizacja materiatow z rozbiorki.
Wszystkie elementy do usuni¢cia nalezy zdemontowa¢ wraz z fundamentami.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
2.Materialy
Nie wystepuja.

3.Sprzet

Roboty zwigzane z rozbiorkg beda wykonywane recznie i mechanicznie.

Wykonawca powinien postugiwac si¢ sprzetem zapewniajacym spetnienie wymogéw jakosciowych, ilosciowych
1 wymogow bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzgt nie moze powodowaé uszkodzen
pozostatych, nierozbieranych elementow. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu,
ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na srodowisko i jakos¢ wykonywanych robot.

Przypomina si¢ o ograniczeniach w stosowaniu urzgdzen o wysokim poziomie hatasu. Urzadzenia takie, jak
hydrauliczne mloty do kruszenia, moga by¢ uzywane tylko przy spetnieniu okreslonych warunkow. Sprzet i
narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane i obslugiwane zgodnie z instrukcja
producenta oraz spetnia¢ wymagania okreslone w przepisach dotyczacych systemu oceny zgodnosci. Powinny
by¢ utrzymywane w stanie zapewniajgcym ich sprawne dzialanie, stosowane do prac, do jakich zostaty
przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone osoby

4 Transport

Do transportu stosowaé samochody samowyladowcze i sprzet reczny .

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzgl¢dnieniem wymogow bezpieczenstwa.
Jakiekolwiek skutki prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej warunkéw obcigzaja
Wykonawce.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaré6w tadunku i innych parametrow



technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie roboét
5.1Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Wykonawca:
e  Wskaze kierownika rozbiorki,
e Uzgodni droge wywozu gruzu z terenu budowy,
e Uzgodni godziny prac rozbiérkowych ,
Zapewni ochrong sprzgtu pozostawionego po dniu pracy na terenie rozbiorki.
Uzgodni rodzaj pojazdow przewozacych materiaty rozbiérkowe po drogach publicznych,
e W razie potrzeby uzgodni z Inspektorem Nadzoru miejsce instalacji myjki do podwozi i kot
samochodowych przy wyjezdzie z terenu budowy ( wraz z niezbedng instalacjg wod-kan i osadnikiem
5.2Kolejnosé rozbidrek:

e Demontaz nawierzchni wraz z podbudowami,
e Demontaz pozostalych elementéw obiektu,
Kierownik robot rozbiérkowych i zatrudnieni pracownicy powinni posiada¢ niezbedne kwalifikacje i
doswiadczenie w prowadzeniu tego typu robot.
Elementy betonowe, zelbetowe rozebra¢ recznie lub mechanicznie.
Materiaty posegregowac i odnies¢ lub odwiez¢ na miejsce sktadowania.
Na czas prowadzenia prac rozbiérkowych nalezy przygotowac tymczasowe stanowisko gruzu, stali oraz
innych materiatow. Materiaty z rozbiorki powinny by¢ sktadowane w miejscu wyréwnanym do poziomu.
Materiaty pylace i inne, ktére moze rozwiewac wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub siatka.
Przy sktadowaniu materialow z rozbiorki odlegtos$¢ stosow nie powinna by¢ mniejsza niz:

e 0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,

e 5,00m — od statego stanowiska pracy.
Miedzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawi¢ przejécia o szerokosci co
najmniej 1 m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajacej gabarytowi natadowanych srodkow
transportowych i powigkszone;j:

e 2m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 m przy ruchu dwukierunkowym $srodkéw poruszanych sitg
mechaniczna,

e (0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym srodkow
poruszanych przy pomocy sity ludzkiej.
Elementy nadajace si¢ do odzysku w ramach inwestycji bedg przechowywane w miejscu krytym.

Wywoz gruzu
Gruz bedzie wywozony w miare postgpowania robot rozbiérkowych. Gruz bedzie tadowany na samochody

cigzarowe dojezdzajace do obiektu na terenie budowy i wywozony na autoryzowane wysypiska. Wykonawca
we wlasnym zakresie dokonuje wyboru miejsca dokonuje miejsca wyboru skladowania materiatow z
rozbiorki. Materialy z rozbiorki stanowia wlasno$¢ Wykonawcy.

6. Kontrola robot
Wymagania dla robot rozbiérkowych podano w pkt 5.2.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przedmiaru robot.
- dla obrzezy z tawa - mb

- dla nawierzchni —m?



- dla podbudéw — m?

- dla elementéw wyposazenia szt

8. Odbior robadt

Wszystkie roboty objete ST-00 poz 7.2 podlegaja zasadom odbioru robot
zanikajacych.

9.Podstawa platnoS$ci
9.1 Ustalenia ogdlne
Rozliczenie zadania ryczatt

10. Uwagi szczegolowe

]Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z pdzniejszymi
Zmianami.

JRozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny

pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

Ustawa z dnia 29 lipca 2005 o zmianie ustawy o odpadach oraz niektorych innych ustaw. Dz. U nr 175
p0z.1485

Ustawa z dnia 19 grudnia 2002 o zmianie ustawy o odpadach oraz niektorych innych ustaw. Dz. U nr 3 z dn
23 stycznia 2003.

ST - 02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza

CPV 45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza gruntowego pod
nawierzchnie z ptyt betonowych, kostki brukowej i nawierzchni z ekokrata.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna bgdzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wg pkt 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wszystkich robot zwigzanych z wykonaniem i zageszczeniem podtoza gruntowego.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST -00 Wymagania ogdlne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00. ,,Wymagania
ogo6lne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST -00 ,,Wymagania ogdlne".



3.2. Sprzet do wykonywania robot
O rowniarki lub spycharki uniwersalne,

O walce statyczne, wibracyjne .
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza oraz
zagraza¢ okalajacym plac budynkom.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00. ,,Wymagania og6lne”. Urobek powstaty po
korytowaniu nalezy przewiez¢ na sktadowisko.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST -00 ,,Wymagania ogdlne”
5.2.Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inspektor Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w rzedach rownolegtych do osi boisk lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac¢
naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wickszych niz 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczego6lnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac¢ rgcznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposdéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi€, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rzgdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza. Jezeli powyzszy warunek
nie jest spelniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy
grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé spycharki, ew. rowniarki. Sciety grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych na chodniku Iub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podloza nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy
1 kol. 4. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5]. Tablica 1. Minimalne
wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (ly)



Minimalna wartos$¢ I dla:
Strefa Autostrad i Innych drog
drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od cigzkiego
i bardzo
ciezki
Gérna warstwa o grubosci 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na gltebokosci od 20 do 50 cm
od powierzchni podloza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okreslic
pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw konstrukcyjnych, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejne;j
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny
koszt.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00. ,,Wymagania ogolne".

6.2. Badania w czasie robot

6.2. 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp| Wyszczegdlnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢ badan i
pomiaréw pomiaréw
1. |Szerokos$¢ koryta 1lraznal100 m"
2. |Rownos¢ podtuzna co 20 m lecz nie mniej niz 1 raz na
100 mb
3. |R6wnos¢ poprzeczna 1raz nal00 m2




4. |Spadki poprzeczne S razy na 1 00 m lecz nie mniej niz 1
razna 100 m2
5. |Rzedne wysokosciowe co 1 0 m w osi i1 na krawedziach
6. |Uksztaltowanie osi w planie co 10 m w osi 1 na krawedziach
7. [Zageszczenie, wilgotnos¢  gruntu|w punktach na dziennej dzialce
podtoza roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
100 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie
nalezy wykona¢ w punktach gléwnych lukéw pionowych i poziomych

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej

0 wigcej niz £ 2 cm.

6.2.2. Ro6wnos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata, zgodnie z norma
BN68/8931-04. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierdwnosci nie mogg przekraczac
20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja + 5%.

6.2.4. Rzgdne wysoko$ciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

6.2.5. Uksztattowanie osi w planie O§ w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi
projektowanej o wigcej niz + 3 cm. 6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego poditoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy od podanego wczesnie;j.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od - 20% do + 20% Modut odksztatcenia
wtornego nie powinien by¢ mniejszy niz 80 MPa.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyroéwnanie i
powtdrne zageszczenie.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST-00. ,,Wymagania ogo6lne".
Jednostka obmiarowi jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-00. ,,Wymagania ogdlne".

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Zarzadzajacego realizacja
umowy, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie ryczattowe

10. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE
1.PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2.PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.

ST - 03 Podbudowa z kruszywa lamanego

Kod CPV 45233300-2 Fundamentowanie autostrad, drog, ulic i $ciezek ruchu pieszego
1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi cze§¢ Dokumentacji Przetargowej i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu rob6t opisanych w 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie;
Dla nawierzchni syntetycznych, bezpiecznych
O w-wa dolna z kruszywa tamanego o frakcji (0-31,5 mm) - gr. 15 cm

0 w-wa gorna z kruszywa tamanego o frakcji (0-4 mm) - gr. 8 cm
Dla nawierzchni z kostek betonowej — w-wa z kruszywa tamanego o frakcji (0-31,5 mm) - gr. 20 cm
Dla nawierzchni z plyt betonowej — Ww-wa z kruszywa tamanego o frakcji (0-31,5 mm) - gr. 20 cm
Dla nawierzchni mineralnej — w-wa z kruszywa tamanego o frakcji (0-31,5 mm) - gr. 12 cm

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

Jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna

Proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00. ,,Wymagania
0go6lne"

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny. 2.3. Wymagania dla materialéw Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej 1-2 kruszywo o uziarnieniu 0,075/31,5 na podbudowe dwuwarstwowa.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej 1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe) 0-31,5 mm
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej

uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna

kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo. 2.3.2. Wiasciwosci

kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1.
Lp. Wyszczegolnienie
wiasciwosci
warstwa dolna
warstwa gorna
1  |[Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % |od 2 do 5 od 2 do 5 |PN-B-06714
(m/m) -15 [3]
2 Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 5 10 PN-B-06714
-15 [3]
3  |Zawarto$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), 35 40 PN-B-06714
nie wigcej niz -16 [4]
4 |[Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, PN-B-04481
%(m/m), nie wigcej niz 1 1 [1]
5  |Wskaznik piaskowy po pigcio-krotnym od 65 od 50 BN-64/8931 -01
zageszczeniu metodg I lub II wg PN-B-04481, [26]
%

63

10
20
30
40
50
&0
70
80
90

100

Pozostaje na sicie, %



6 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) $cieralno$¢ catkowita po petnej liczbie
obrotow, nie wigcej niz 35 50 PN-B-06714
b) $cieralno$¢ czgsciowa po 1/5 pelnej -42 [12]
liczby obrotéw, nie wigcej niz 30 35
7 [Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 5 PN-B-06714
-18 [6]
8  [Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714
zamraza- 8] 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wigcej niz
9  [Rozpad krzemianowy i zela- zawy - - PN-B-06714
tacznie, % (m/m), nie wigcej niz -37 [10]
PN-B-06714
-39 [11]
10 |Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na PN-B-06714
SO3, %(m/m), nie wigcej niz 1 1 -28 [9]
11 |Wskaznik no$nosci wno$§ mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy niz: a)
przy zageszczeniu IS 1,00 80 60 PN-5-06102
b) przy zageszczeniu IS 1,03 120 - [21]

2.2.3. Material na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajaca stosuje sie: piasek wg PN-B-

11113 [16].

2.2.4. Material na warstwe odcinajaca

Na warstwe odcinajaca stosuje si¢: piasek wg PN-B-

11113 [16],

2.2.5. Materiaty do ulepszania wlasciwosci kruszyw

Do ulepszania wlasciwos$ci kruszyw stosuje sig:

cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

wapno wg PN-B-30020 [19], popioty

lotne wg PN-S-96035 [23],

Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.

Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.2.6. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST-00. ,,Wymagania ogolne"

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu: p) rowniarek albo uktadarek do
rozktadania mieszanki,

g) mieszarek do wytwarzania mieszanki,

r) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania, w miejscach
trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.



4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4. 1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST- 00. ,,Wymagania ogdlne"

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Przygotowanie podloza

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D15

—— <5
D85

w ktorym:

D15 -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,

D85 -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach..

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa .

Nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na boisku. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci,
mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rOwnomiernie wymieszana.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI

6.1. Badania przed przystapieniem do roboét
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Zamawiajacemu w celu akceptacji materiatow.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

‘ Czgstotliwos¢ badan




Minimalna | Maksymalna

Lp. | Wyszczegdlnienie badan liczba badan | powierzchni
na dziennej |a
dziatce podbudowy
roboczej przypadajaca
na jedno

badanie (m2)

1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 ‘ 600
3 | Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m2
4 | Badanie wlasciwos$ci kruszywa wg tab. 1, pkt | dla kazdej partii kruszywa
2.3.2 i przy kazdej zmianie
kruszywa

6.2.2Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco
przekazywane Zamawiajacemu.

6.2.3. Wilgotno$¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-
B06714-17.
6.2.4. Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie podbudowy powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia,
powinien by¢ nie mniejszy niz 0,98 zageszczenia maksymalnego okre§lonego metoda normalna.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtoérnego
modutu E? do pierwotnego modutu odksztalcenia Ej jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy. --- < 2,2 6.3.5. Wtasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2. Probki
powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposob losowy w obecnosci Zamawiajgcego.

6. 4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech
geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow

1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwnose podtuzna W sposob ciagly planografem albo co 20 m
tatg na kazdym pasie ruchu

3 Réwnos$e poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokoSciowe co0 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie™®) co 100 m




7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej
dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m2 Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz
nie rzadziej niz raz na 2000 m2

8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwodch przekrojach na kazde

- ugigcie sprezyste 1000 m

co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/893104.

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownosci podbudowy nie moga
przekracza¢ 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczac + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubo$ci proj. o wigeej niz + 10%.

6.4.8. Nos$no$¢ podbudowy

Nosno$¢ podbudowy mozna bada¢ ptyta uciskowa.

Tablica. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modut
z kruszywa | Wskaznik | Maksymalne ugigcie odksztatcenia mierzony
0 zaggszCzeni | sprezyste pod kotem, mm | plyta o érednicy 30 cm, MPal

wskazniku [a 1S nie
wno$ nie mniejszy niz

mniejszym

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego |obcigzenia E2
obcigzenia
El

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i



powtodrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu be/ spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny kos/t poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na peing grubos¢ do polowy szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne
zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubos$ci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia gltebokos¢, zgodnie z decyzja Zamawiajacego, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po
wykonaniu tych robot nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na
kos/t: Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos$¢ podbudowy

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Zamawiajacego. Koszty tych dodatkowych
robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci podbudowy wynikto z
niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.\ ,, Wymagania ogdlne" . Roboty uznaje si¢ za zgodne z
dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie ryyczaltowe

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-B-04481 Grunty budowlane.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne.

ST - 04 Obrzeza betonowe

KOD CPV 45233000-9 Krawezniki betonowe

1. Wstep.
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wbudowaniem obrzezy.
1.2. Zastosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumentacja przetargowa i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych specyfikacjami.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej ST obejmujg wymagania ogdlne wspolne dla robot
objetych nizej wymienionymi specyfikacjami.
O ustawienie obrzezy betonowych 6x20 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4, O
betonowych na tawie betonowej zwykte;j.
1.4. Okreslenie podstawowe.
Lawa (fundament) - warstwa no$na stuzaca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obcigzenie
kraweznika na grunt.



Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢
na tym samym poziomie lub na ré6znych poziomach

Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.

2. Materialy.

- Obrzeza chodnikowe 6x20

cm - Zaprawa cementowa

- Beton na tawy. Obrzeza

betonowe

- obrzeza 6x 20 cm

odpowiadajace wymaganiom BN-

80/6775-03/04 i BN-80/6775-

03/01 gat. 1, Dopuszczalne wady

i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie powinny przekracza¢ warto$ci
podanych w tablicy.

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielkos¢ wad
i uszkodzen dla gat.1

Dopuszczalna odchytka na dtugosci obrzeza |, mm +8
Dopuszczalna odchytka na szerokosci i wysokosci obrzeza b, h, +3

mm

Wklegstos¢ lub wypuktosé powierzchni i krawedzi 2

Szczerby i uszkodzenia | ograniczajacych powierzchnie gorne niedopuszczalne

krawedzi i narozy

ograniczajacych pozostate
powierzchnie:

- liczba, nie wigcej niz 2
- dtugo$¢, mm nie wigcej niz 20
- gleboko$¢, mm nie wiecej niz 6

Materiaty na podsypke i do zapraw

Materiaty na podsypke cementowo-piaskowa i do zapraw mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego
spetniajagcego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113, cementu 32,5 spetniajacego wymagania PN-EN
197-1 i wody odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN88/B-32250.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe,
powinno odbywac¢ si¢ na podtozu rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Przechowywanie
cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12]. Materialy na tawy

tawy betonowej — beton klasy C12/15 wg PN-EN 206-1

3. Sprzet.
Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Roboty mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego
sprzgtu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. Transport.
Transport elementéw prefabrykowanych Sciekow obrzezy powinien odbywac si¢ w liczbie sztuk nie
przekraczajgcej dopuszczalnego obcigzenia zastosowanego $rodka transportu.



5. Wykonanie roboét.
Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i SST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zalgcznikach.

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robo6t obejmuja: roboty
przygotowawcze, wykonanie fawy, ustawienie obrzezy, wypelienie
spoin, roboty wykonczeniowe. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inzyniera:
ustali¢ lokalizacje robot, ustali¢ dane niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustalenia
danych wysokosciowych, usungé¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drog, ogrodzen itd.
ustali¢ materiaty niezb¢dne do wykonania robot, okresli¢ kolejno$¢, sposob i termin wykonania
robot.
Wykonanie lawy betonowej.
Lawy betonowe zwykle bez oporu w gruntach spoistych koryta ziemnego wykonuje si¢ bez szalowania przy
gruntach sypkich nalezy stosowaé szalowanie. Beton rozscielony w szalowaniu powinien by¢ wyréwnywany
warstwami.
Lawy pod obrzeza nalezy wykona¢ o wymiarach zgodnie z projektem. Tolerancja wymiaréw moze wynosic.
* dla wysokosci (grubosci) 10% wysokosci projektowane;,
» dla szerokosci tawy 20% szerokos$ci projektowane;.
Ustawienie betonowych obrzezy 8x30
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiac¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 gr. 3cm, w miejscu i
ze $wiattem (odlegloscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
Dokumentacji Projektowej. Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 0,5
cm.

6.Kontrola jakoSci robot.

6.1. Zakres badan.

* sprawdzenie cech zewnetrznych,

» sprawdzenie prawidtowosci wykonania robot.

6.2 Sprawdzenie cech zewnetrznych. ogledziny

zewnetrzne:

Powierzchnie elementéw powinny by¢ bez rys pekniec¢ i ubytkéw betonu o. fakturze z formy lub zatarte;j.
Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste. b)

sprawdzenie wymiarow:

Pomiar przy pomocy linii z podziatka milimetrows.

Dopuszczalne odchytki wymiarowe obrzezy:

* na dtugosci = 8§ mm

* nawysoko$ci =3 mm ¢ na szerokosci = 3 mm sprawdzenie szczerb i uszkodzen wg BN-80/6775-03.01.
6.3. Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania robot.

6.3.1. Lawa betonowa .

Profil podtuzny. Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wysokos¢ (grubos¢) Wysokosé taw oraz szerokos¢ gornej powierzchni tawy nalezy sprawdzi¢ w dwaéch
dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancj¢ wymiaréw podano w pkt. 3.2.1.2.
¢)ROwnos¢ gornej powierzchni fawy. Rownosé sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m tawy, 3- metrowej laty, Przeswit pomigdzy gorma powierzchnig tawy nie moze przekracza¢ 1 cm .
d)Dopuszczalne odchylenie. Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze
przekraczac¢ 2 cm na 100 m wykonanej tawy.

6.3.2.0brzeza ( krawezniki) betonowe.



a)Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy . Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy w plamie od linii
projektowej wynosi 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika .

b)Dopuszczalne odchylenie niwelety. Dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od
niwelety projektowanej moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m badanego niwelacja ciaggu obrzezy . ROwnos¢
gornej powierzchni obrzezy . ROwnos¢ gornej powierzchni obrzezy sprawdza si¢ przez potozenie w dwoch
punktach, na kazde 100 m obrzezy 3-metrowa fata. Prze§wit pomiedzy gorng powierzchnig obrzezy i
przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm . ¢) Doktadno$é wypetnienia spoin.

Doktadnos$¢ wypelnienia spoin bada sie na kazdych 10 metrach ustawionego obrzeza. Spoiny musza by¢
wypetnione catkowicie na pelna gltebokosc.

7. Obmiar robét.

Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego krawgznika i obrzeza chodnikowego wraz z
wykonaniem wszystkich robot towarzyszacych opisanych w niniejszej specyfikacji oraz m>tawy betonowe;j
pod krawezniki.

8. Odbidr robot.

Dokonuje si¢ nastepujacych odbiorow:

* Odbiodr elementow przed ich wbudowaniem na podstawie badan podanych w ST
* Odbidr koncowy na podstawie badan podanych w ST Z odbioru koncowego
sporzadza si¢ protokot.

9.Podstawa platnosci

Rozliczednie ruyczattowe

10. Dokumenty zwiazane Normy:
PN-68/B-06050 ,,Roboty ziemne budowlane.
PN-88/B-06250 ,,Beton zwykty",

ST - 05 Nawierzchnia bezpieczna

KOD 45212221-1 Roboty budowlane zwigzane z obiektami na terenach sportowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z prefabrykowanych ptyt z granulatu SBR oraz kleju poliuretanowego gr. 90 mm.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi cz¢$¢ Dokumentacji Przetargowej i nalezy je stosowac w zlecaniu i
wykonaniu rob6t opisanych w 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni poliuretanoweyj.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia prefabrykowana z ptyt o wym 500x500 mm i gr. 90 mm taczonych systemowymi
kotkami karbowanymi. 1.4.2. Okreslenia pozostale

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-00. ,,Wymagania ogdlne"

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST-00. ,,Wymagania ogdlne"

2.WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH



Nawierzchnia o wymiarach 500x500 mm i grubosci 90 mm. Kazda ptyta taczy si¢ z sgsiednimi za pomoca
16 karbowanych kotkow montazowych. Nawierzchnia jest wodoprzepuszczalna, sktada si¢ z mieszaniny
granulatu gumowego SBR oraz kleju poliuretanowego. Ptyty sktadaja si¢ z dwoch warstw: wierzchniej,
wykonanej w jednym z siedmiu koloréw oraz spodu wystepujacego w kolorze czarnym. Wierzchnia czgsé
ptyt jest gtadka, po obwodzie sfrezowana. Spdd ptyty sktada si¢ z 36 wystajacych kwadratowych pol
imitujacych , tabliczke czekolady”. Nawierzchnia musi posiadaé Certyfikat Srodowiskowy oraz certyfikat
bezpieczenstwa upadku (HIC) na wysokos$¢ min. 1,3 m uzyskany zgodnie z PN-EN 1177. Laczenie
poszczegdlnych elementow nawierzchni nastepuje dzigki wykorzystaniu systemowych karbowanych kotkow
montazowych o $rednicy min. 12 mm i dlugo$ci min. 65 mm. Ze wzgledu na wytrzymato$¢ taczen nie
dopuszcza si¢ stosowania kotkow o mniejszej $rednicy ani gladkich. Po 6 kotkéw znajduje sie na dwoch
przeciwlegtych krawedziach ptyt, a na pozostatych krawedziach po 2 kotki. Zaleca si¢ uktadanie ptytek w
»cegietke” tj. jeden rzad wzgledem drugiego przesunigty o pot ptytki.

Oprocz wersji podstawowej, dostepne sa takze moduty brzegowe nawierzchni: obrzeza Iub elementy
wykonczeniowe skrajne.

Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Plyty sg uktadane recznie na stabilnej podbudowie. Przed montazem zaleca si¢ szczegdlowe zapoznanie z
instrukcja montazu producenta instalowanej nawierzchni. Laczenie poszczego6lnych elementow nawierzchni
nastepuje dzigki wykorzystaniu systemowych karbowanych kotkéw montazowych o $rednicy min. 12 mm i




dtugosci min. 65 mm. Ze wzglgdu na wytrzymato$¢ taczen nie dopuszcza si¢ stosowania kotkoéw o mniejszej
srednicy, plaskich ani gtadkich. Po 6 kotkéw znajduje si¢ na dwoch przeciwlegtych krawedziach ptyt, a na
pozostatych krawedziach po 2 kotki.

Zaleca si¢ uktadanie plytek w ,.cegietke” tj. jeden rzad wzglgdem drugiego przesunicty o pot plytki.
Nawierzchnia bezpieczna obramowana bedzie systemowym elastycznym obrzezem z wewngtrznym
usztywnieniem (wewnatrz obrzeza zatopiono stalowg konstrukcje) oraz dodatkowymi kotwami
montazowymi. Kotwy maja za zadanie poprawe stabilno$ci mocowania w tawie. W czole obrzeza znajduja
si¢ otwory na karbowane kotki montazowe stuzace do taczenia ze sobg sasiadujacych obrzezy. Prace
powinny by¢ wykonywane przez caty czas instalacji w temperaturze powyzej +30C oraz przy braku opadoéw
atmosferycznych.

Stosowanie materialow rownowaznych

Nie dopuszcza si¢ stosowania ptyt o mniejszej liczbie kotkéw montazowych oraz zastosowania materiatow
nie posiadajacych dokumentéw okreslonych powyzej.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace oraz wg zalecen producenta(dostawcy) .

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Transport materiatdw wg instrukcji producenta.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Podbudowa

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podtuznymi i poprzecznymi,
odchytki mierzone tata o di. 2 m. nie powinny by¢ wigksze niz 2mm. Podtoze powinno by¢ wolne od
zanieczyszczen organicznych, kurzu, btota, piasku itp. Nie moze by¢ zaolejone (plamy nalezy usunac).
Podbudowa powinna by¢ uwatowana w taki sposdb aby nie wystgpowato wykruszania si¢ warstwy gornej a
takze, aby warstwa byla o strukturze zamknigte;j.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI
Scisle wg zalecen producenta nawierzchni.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST-00. ,,Wymagania ogdlne" .
Jednostka obmiarowa jest: - m2 (metr kwadratowy) wykonania nawierzchni poliuretanoweyj.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

e Nawierzchnia powinna posiada¢ wymagang grubos¢ celem zapewnienia bezpieczenstwa
upadkoéw z zadanej wysokosci.

e Plyty elastyczne powinny posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzng. Tolerancja produkcyjna

grubosci nawierzchni wynosi +/- 3 mm. Szczeliny pomigdzy ptytkami nie powinny by¢
wigksze niz ok. 5 mm.

e ROwnos¢ nawierzchni powinna miesci€ si¢ w przedziale +/- 5 mm na tacie 2 m.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT
Rozliczenie ryczattowe



10. DOKUMENTY ZWIAZANE

1. Dokumentacja techniczna, instrukcja producenta.
2. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

3. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu

ST-06 Nawierzchnie chodnikéw.
Nawierzchnia chodnikéw zgodnie z ST-07 ( Nawierzchnia z kruszywa mineralnego)

ST -07 NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA MINERALNEGO
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kruszywa mineralnego
1.2. Zakres stosowania SST
szczegotowa specyfikacji technicznej (sst) stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
zagospodarowanie terenu: utwardzenie nawierzchni, montaz o$wietlenia i malej architektury, nasadzenia roslin”.
adres inwestycji; Szczecin, ul Rugianska dz. nr 5/1obr. 3018

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z
kruszywa mineralnego

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi normami Ogolng Specyfikacja Techniczna.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.

2. Materialy
2.1.Warunki ogélne stosowania materialow
Warunki ogoélne stosowania materiatdéw podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
2.2.Stsowane materialy
2.2.1. Kruszywo powinno odpowiada¢ ustaleniom normy PN-S-06102:1997. Sktadowanie kruszywa nalezy
zorganizowaé w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu, zmieszaniu z kruszywem innego rodzaju, klasy,

gatunku lub odmiany, oraz nadmiernemu zawilgoceniu. Formowanie hatd na sktadowiskach powinno odbywac si¢
przy zapewnieniu warunkow przeciwdzialajacych rozsegregowaniu si¢ kruszywa.
2.2.2. Stosowanie wody z wodociaggu nie wymaga badan.

3. Sprzet

3.1.Warunki ogélne stosowania sprzetu

Warunki ogoélne stosowania sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

3.2.Dobor sprzetu

Do wykonania podbudowy nalezy stosowac:

- sprzgt mechaniczny do rozktadania kruszywa dostosowany do wielkosci koryt,

-walec statyczny i1 inne w zalezno$ci od potrzeb oraz ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach
trudnodostepnych dla innego sprzetu,

- inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru .Niektore roboty moga by¢ wykonywane recznie.

4. Transport
4.1.Warunki ogélne transportu



Warunki ogdlne transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.

4.2.Dobdr Srodkow transportu

4.2.1.Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

5. Wykonanie robdét

5.1.0gdlne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

5.2.Zakres wykonywanych robot

Kruszywo rozktada¢ w warstwie o jednakowej grubosci w sposdb mechaniczny przy uzyciu rowniarki lub
uktadarki. . Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu byla réwna
grubosci warstwy zatozonej w Dokumentacji Projektowej. Nastgpnie nawierzchnie watowaé walcem statycznym o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m albo walcem ogumionym.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

6.2.Kontrola jako$ci wykonania roboét

Kontrola powinna przebiega¢ zgodnie ze SST i dotyczy¢ prawidlowosci wykonywania poszczego6lnych

elementow, zgodnos$ci robot z Dokumentacja Projektowa i SST.

6.2.1. Sprawdzenie w zakresie:

- uziarnienia 1 wilgotnosci kruszywa, zaggszczenia warstwy 1 zawarto$ci zanieczyszczen obcych; warunki
okreslilnspektor Nadzoru.

Wszystkie kruszywa nie spetniajace w/w wymagan zostang przez Inspektora nadzoru odrzucone.

6.2.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanej warstwy nawierzchni

- grubo$¢ z tolerancja po zageszczeniu +2 cm, 1 pomiar co 50 m. Suma dozwolonych odchylen warstw
konstrukcyjnych nie moze negatywnie oddziatywa¢ na konstrukcje nawierzchni jako calosci oraz na jej trwalosc.
- szerokos$¢ warstwy z tolerancja +5 cm, przy zachowaniu warunku dopuszczalnego odchylenia od projektowanej
osi drogi, nalezy wykona¢ 1 pomiar co 50 m,

- rownos¢ podtuzna - do 20 mm, 1 pomiar co 50 m, (mierzona tatg 4-metrowa lub planografem),

- rownos$¢ poprzeczna - do 20 mm, 1 pomiar co 50 m, (mierzona tatg i poziomica),

- spadek poprzeczny - tolerancja do +0,5 % - 1 pomiar co 50 m i w punktach charakterystycznych,- odchylenie od
projektowanej osi drogi - do 3 cm, 1 pomiar co 25 m.

Poziom jako$ci wykonanej nawierzchni nalezy uzna¢ za zgodny z wymaganiami niniejszej SST, jezeli wszystkie

wyniki badan spetniaja wymagania podane wyzej. W przypadku stwierdzenia uchybien w wykonaniu, Inspektor

Nadzoru zaleca wykonanie poprawek i okresla termin ich wykonania.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru jest 1m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy nawierzchni z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie napodstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie. Obmiar przeprowadzony w terenie nie
powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji
Projektowej lub nie zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

8. Odbior robot

Przejgcia Robot nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Budowlanego.

Przyjecie Robot moze nastgpic¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob i pomiarow, jak
rowniez wykonania prac zgodnie z dokumentacjg wykonawcza, a takze obowigzujacymi normami oraz
przepisami. Inspektor Nadzoru oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozone przez Wykonawce zgodnie z punktem
6.




9. Podstawa platnosci

Podstawg ptatnosci jest wynagrodzenie ryczaltowe okreslone w umowie

10. Przepisy zwiazane

10.1.Normy:

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni

PN-B-04101:1985 Materiaty kamienne. Oznaczanie nasigkliwo$ci woda.

PN-B-06714/12:1977 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych.
PN-B-06714/01:1989 Kruszywa mineralne. Badania. Podzial, terminologia.

PN-B-06714/11:1987 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu petrograficznego.

ST - 08 Ogrodzenia i pitkochwyty

1. Wstep.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Pitkochwytow i fragmentéw ogrodzenia.

2.Materialy
W ramach zagospodarowania terenu zaplanowano nastgpujace ogrodzenia i bramy:
Ogrodzenie z paneli z drutu $r. 4 mm

O
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|
Furtki

Panele o szerokosci 2500 mm i wysokos$ci 1,5 m,

Wymiary oczek to 200 x 50 mm.

Srednica drutow 4 mm.

Panele wykonane sg z ocynkowanych drutéw, a nastgpnie malowane metodg proszkows.

Stupki sa ocynkowane wewnatrz i na zewnatrz. Nastepnie malowane metoda proszkowa.

Kolor szary RAL 7024,

Stup o profilu prostokatnym z otworami i akcesoriami montazowymi wyposazony w plastikowy
kapturek

Akcesoria: Ztaczki, nierdzewne §ruby hakowe z nakretkami samozerwalnymi, kleszcze montazowe,

facznik plyty betonowej, podstawa do stupa
Kolor antracyt

wykonane jest ze stalowego profilu zimnogigtego o wymiarach 60x40x2 mm,
wypehienie sktada si¢ z paneli ogrodzeniowych,

ramka z ceowniki zimnogiete o wym. 20x9x2 mm i spawane na kazdym przecieciu.
furtka wyposazona w zamek zatrzaskowy z wktadka patentowa.

Pitkochwyt z siatki PP wys. 2,70 m z siatki polipropylenowej bezwezetkowej gr. 5 mm, na naciggach z
linek stalowych $r. 5 mm z powloka wyposazone w s$ruby rzymskie, naciagi gorg i dotem. Stupki
przestowe 80x80x3mm, rygle z rur stalowych $r. 63 mm . Ocynkowane wewnatrz i na zewnatrz (min.
grubo$¢ powtoki 275g/m2 z obu stron), zgodnie z normg EN 10326. Po ocynkowaniu stupy pokrywane
sg proszkiem poliestrowym (min.

60 mikrometréw). W skrajnych przestach pitkochwytu zaprojektowano zastrzaty

3. Sprzet.

Montaz elementow recznie lub wg instrukcji producenta

4. Transport



Materiaty mogg by¢ przywozone dowolnymi srodkami transportu spetniajgcymi wymagania ruchu
drogowego. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem. 5 . Wykonawstwo . Zgodnie z instrukcja producenta.

6 . Kontrola jakosci.

Zgodnie z instrukcja producenta

7. Obmiar robét

Jednostkami obmiaru sg jednostki przedmiaru.

8. Odbidr robét

Zgodnie z instrukcja producenta

9. Podstawa platnosc .

Podstawa ptatnosci jest Umowa miedzy Inwestorem i Wykonawca.

10. Dokumenty zwigzane. Instrukcja montazu producenta

ST - 09 Elementy wyposaZenia terenu

KOD CPV 45223821-7 Elementy gotowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji ~ technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem urzadzen sportowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot j.w.

2. MATERIALY

0]

Lawki z oparciem, wskazane jako L na rysunku A.2,3 : Dostawa i montaz 15 tawek
systemowych w konstrukcji stalowej i siedziskiem z drewna zgodnie z wytycznymi z katalogu
mebli miejskich tj.: drewno egzotyczne, dgbowe, akacjowe lub jesionowe. Wszystkie tawki musza
miec ten sam rodzaj drewna i by¢ stabilizowane do podtoza kotwami cynkowanymi. Wymiar
tawki 160x51x79cm.

Kosze na $mieci wskazane jako § na rysunku A.1: Dostawa i montaz 3 koszy na odpady state
wykonane z betonu architektonicznego zgodnie z katalogiem mebli miejskich. Stabilizowane do
podtoza kotwami cynkowanymi. Wymiar kosza 41x41x71cm.

Lawki ze stolami, wskazane jako SZ na rysunku A.2: Dostawa i montaz 2 tawek ze stotami
systemowych, prefabrykowanych w konstrukcji zelbetowej z siedziskiem i oparciem z drewna
zgodnie z wytycznymi z katalogu mebli miejskich tj.: drewno egzotyczne, dgbowe, akacjowe lub
jesionowe. Stabilizowane do podtoza kotwami cynkowanymi. Wymiar pola zestawu 223x223cm,
wymiar stolika do gry 85x85 cm

Stojaki rowerowe, wskazane jako ST na rysunku A.2 i A.3. Zaprojektowano 3 stojaki rowerowe,
kazdy na 4 rowery. Stojaki ze stali cynkowanej ogniowo, kotwione do nawierzchni §rubami ze stali
nierdzewnej

Stét do gry w ping ponga

St6l wykonany z wibrowanego betonu zbrojonego drutem fi 8.

Blat 8 cm z kruszywem ozdobnym, szlifowany i malowany lakierem, odpornym na
zmienne warunki atmosferyczne. Obrzeza blatu zaokraglone profilem
aluminiowym zapobiegajace przypadkowemu zranieniu sie, oraz obiciu stotu.
Siatka z blachy stalowej o grubosci 5mm ocynkowana i zamocowana w sposéb
uniemozliwiajacy jej kradziez.

Wszystkie elementy metalowe ocynkowane ogniowo.



Plac ze stotem o wymiarach 452x874cm otoczony wraz z sgsiednim placem obrzezem
chodnikowym szerokosci 8cm. Plac wykohczony kostkg betonowg grubosci 6cm
analogicznie jak ciggi piesze. Stét do ping ponga betonowy kotwiony w gruncie o
wymiarze 274x152cm i wysokosci 76cm

0 Urzadzenie sportowe atlas, wskazane jako Ul na rysunku A.2: Dostawa i montaz urzadzenia do
poprawy rozwoju mies$ni klatki piersiowej, obreczy barkowej oraz konczyn goérnych. Atlas o
wymiarze 125x95x214cm i strefie bezpieczenstwa 470x395¢m. Urzadzenie w konstrukcji stalowej
ze stali czarnej S235JR piaskowanej i cynkowanej a nastgpnic malowanej proszkowo farba
odporng na UV w kolorze soczystym jasnym zielonym. Siedzisko i oparcie z kolorowego
trojwarstwowego polietylenu o grubosci min. 15mm odpornego na wilgo¢ i UV. Odbojniki z
poliuretanu. Atlas wyposazony w tabliczke z anodowanego aluminium, zawierajaca instrukcje
éwiczen u numer alarmowy oraz normy. Srubunki wykonane ze stali nierdzewnej a zaslepki z
poliamidu.

Dopuszcza sie zastosowanie urzadzenia rownowaznego - wielko$¢ odchylek wymiarowych w
granicach (+,-) 5%

Urzadzenie sportowe orbitrek, wskazane jako U2 na rysunku A.2: Zaprojektowano montaz urzadzenia
ogolnorozwojowego dla duzych partii migsniowych gornych i dolnych. Orbitrek o wymiarze
170x51x200cm 1 strefie bezpieczenstwa 470x351cm. Urzadzenie w konstrukcji stalowej ze stali czarnej
S235JR piaskowanej i cynkowanej a nastgpnie malowanej proszkowo farba odporng na UV w kolorze
soczystym jasnym zielonym. Elementy konstrukcji wykonane ze stali nierdzewnej AlSI304 odpornej na
warunki atmosferyczne i tatwe w czyszczeniu. Plyta podestowa antyposlizgowa wykonana z plyty hpl
lub stali nierdzewnej azurowej perforowanej o perforacji nie przekraczajacej 2cm. Orbitrek wyposazony
w tabliczke z anodowanego aluminium, zawierajacg instrukcj¢ ¢wiczen u numer alarmowy oraz normy.
Srubunki wykonane ze stali nierdzewnej a zaslepki z poliamidu.

Dopuszcza sie zastosowanie urzadzenia r6wnowaznego - wielko$¢ odchylek wymiarowych
w granicach (+,-) 5%

Urzadzenie sportowe rowerek, wskazane jako U3 na rysunku A.2: Zaprojektowano montaz urzadzenia
pomagajacego redukowac tkanke ttuszczowa 1 poprawiajacego krazenie krwi i migénie dolnych konczyn.
Rowerek o wymiarze 53x130x134cm i strefie bezpieczenstwa 353x430cm. Urzadzenie w konstrukcji
stalowej ze stali czarnej S235JR piaskowanej i cynkowanej a nastgpnie malowanej proszkowo farbg
odporng na UV w kolorze soczystym jasnym zielonym. Elementy konstrukcji wykonane ze stali
nierdzewnej AISI304 odpornej na warunki atmosferyczne i tatwe w czyszczeniu. Hamulec
pneumatyczny. Mechanizm zwigkszajacy opor wraz ze wzrostem predkosci obrotowej. Plyty boczne i
pedal wykonane ze stali nierdzewnej. Rowerek wyposazony w tabliczk¢ z anodowanego aluminium,
zawierajacg instrukcje ¢wiczen u numer alarmowy oraz normy. Srubunki wykonane ze stali nierdzewnej
a za$lepki z poliamidu.

Dopuszcza sie zastosowanie urzadzenia rownowaznego - wielkos¢ odchylek wymiarowych
w granicach (+,-) 5%



0 Urzadzenie zabawowe karuzela, wskazane jako U4 na rysunku A.2: Zaprojektowano montaz
urzadzenia zabawowego rekreacyjnego do jednoczesnego przebywania 4 dzieci. Urzadzenie
przeznaczone dla dzieci w wieku powyzej 3 lat. Urzadzenie spetaniajace norm¢ PN-EN:1176:2009 lub
nowsza. Karuzela ustawiona na nawierzchni bezpiecznej scharakteryzowanej wyzej z uwagi na
wysokos¢ upadku 15cm. Konstrukcja no$na ze stali cynkowanej i malowanej proszkowo na kolor szary i
zielony soczysty jasny wraz z mechanizmem obrotowym bezobstugowym na wale podwojnie
tozyskowanym. Siedzisko wykonane z ptyty HDPE a podest z aluminiowej blachy ryflowanej o grubos$ci
3mm. Karuzela mocowana w gruncie na systemowym fundamencie o wymiarze z betonu klasy min.
B20 glebokosci 60cm i $rednicy 50cm. Urzadzenie o $rednicy 150cm i strefie bezpieczenstwa srednicy
550cm. Konstrukcja nosna ze stali cynkowanej i malowanej proszkowo na kolor szary i zielony
soczysty jasny. Siedzisko plaskie stalowe powlekane gumga. Siedzisko ,,bocianie gniazdo” z liny
polipropylenowej o $rednicy 16mm ze stalowym rdzeniem. Lancuchy i zawiesia nierdzewne a zaslepki z
tworzywa sztucznego. Fundament z betonu B20 glebokosci 60cm i srednicy 50cm pod kazda podpora (6
sztuk). Urzadzenie o wymiarze 208x536x23- Ocm i strefie bezpieczenstwa o wymiarze 750x433cm.

Dopuszcza sie zastosowanie urzadzenia réwnowaznego - wielko$¢ odchylek wymiarowych
w granicach (+,-) 5%

0 Urzadzenie zabawowe hustawka dla oséb niepelnosprawnych, wskazane jako U6 na rysunku A.2:
Zaprojektowano montaz urzadzenia zabawowego rekreacyjnego do jednoczesnego przebywania 1
dziecka lub osoby dorostwej poruszajacego si¢ na wozku inwalidzkim elektrycznym lub poruszanym sitg
ludzkich mieséni. Urzadzenie przeznaczone dla os6b w wieku powyzej 1 roku. Urzadzenie spetniajace
norme¢ PN-EN:1176:2009 lub nowsza. Hustawka o nosnosci 200kg i wyrazna informacjg umieszczong
ma hustawce o dopuszczalnym jej obciazeniu. Urzadzenie musi zapewnia¢ wjazd i mocowanie wozka o
wymiarze rzutu poziomego minimum 75x120cm. Urzadzenie ustawione na nawierzchni bezpieczne;.
Konstrukcja no$na ze stali cynkowanej i malowanej proszkowo na kolor szary i zielony soczysty jasny.
Hustawka wyposazona w najazd umozliwiajacy wjechanie wozka. Zardwno najazd jak i platforma
antyposlizgowa z blachy ryflowanej lub azurowej konstrukcji kratowej, perforowane;j itd.

Dopuszcza sie zastosowanie urzadzenia r6wnowaznego - wielkos¢ odchylek wymiarowych w
granicach (+,-) 5%

Urzadzenie zabawowe tyrolka, wskazane jako U7 na rysunku A.2: Zaprojektowano montaz urzadzenia
zabawowego rekreacyjnego do jednoczesnego przebywania 1 dziecka. Wysoko$¢ urzadzenia 3m, dtugosé¢
zjazdu 25mb. Strefa bezpieczenstwa 4x30m. Urzadzenie wykonane zgodnie z PN-EN 1176- 1:2017-12; PN-
EN 1176-4:2017-12. Konstrukcja nogi wykonana z profili 80x80x3950mm, gorna belka 100x100x2000mm,
podest z ptyty HDPE. Urzadzenie wymaga zastosowania nawierzchni bezpiecznej takiej samej jak reszta
urzadzen zabawowych, Kolorystyka identyczna jak pozostate urzadzenia. UWAGA! Dla spojnosci i
charakteru inwestycji jest dobranie produktow, ktorych materiaty sa w jednakowym kolorze/wykonczeniu
(lub bardzo podobne) do projektowanych. Produkty jednej wybranej firmy o tych samych wymiarach i
wygladzie jak projektowane. Wybrany przez wykonawce produkt wymaga zatwierdzenia przez Inwestora i
Projektanta.

Dopuszcza sie zastosowanie urzadzenia réwnowaznego - wielko$¢ odchylek wymiarowych w
granicach (+,-) 5%



Urzadzenie zabawowe piaskownika, wskazane jako U8 na rysunku A.2: Zaprojektowano montaz
piaskownicy w formie szalupy z czeSciowym zadaszeniem. Piaskownica wykonana ze stali cynowanej
ogniowo i malowanej proszkowo w kolorach takich jak reszta urzadzen na placach zabaw. Shupki
zadaszenia $rednicy 114mm za$lepione zaslepkami z tworzywa sztucznego. Siedziska wykonczone
drewnem malowanym farbg olejng wsparte na stupkach analogicznie jak zadaszenie. Zadaszenie z blachy
analogicznie jak burty. Wszystkie elementy tj. Srubunki ze stali nierdzewnej. Elementy stalowe cynkowane 1
malowane proszkowo. Warstwy piaskownicy: piasek rzeczny ptukany o frakeji 0,2-1,3mm w warstwie o0
grubosci 50cm; thuczen frakcji 0-63,5mm w warstwie grubosci 15cm; piasek odsaczajacy w warstwie o
grubosci 10cm; warstwa chtonna wykonczona zwirem frakcji 31,5-63,5mm; geowtdknina, grunt.

Dopuszcza sie zastosowanie urzadzenia rownowaznego - wielko$¢ odchylek wymiarowych w
granicach (+,-) 5%

Urzadzenie zabawowe statek, wskazane jako U9 na rysunku A.2: Zaprojektowano montaz urzadzenia
zabawowego w postaci statku. W zestawie powinny znales¢ si¢ funkcje takie jak zjezdzalnia spiralna,
zjezdzalnie, 3 pary schodow wejsciowych, maszty, drabinki, podesty do wspinaczki, podest zasadniczy
uniesiony nad ziemia dostepny po schodkach, panele zabawowe: bulaj, kotko krzyzyk, pirat, koto
ratunkowe, kotwica, okienka statku, zagle. Konstrukcja nosna ze stupkéw stalowych cynkowanych ogniowo
i malowanych proszkowo o $rednicach minimum 114mm zakonczonych zaslepkami z tworzywa sztucznego.
Podesty stalowe cynkowane i malowane proszkowo farbami poliestrowymi pokryte plyta antyposlizgowa
wodoodporng. Zjezdzalnia spiralna pototwarta z tworzywa sztucznego lub stali o $rednicy 76cm dostepna z
podestu na wysokosci 2,4m. Panele edukacyjne wykonane z tworzywa HDPE odpornych na dziatanie
czynnikow atmosferycznych. Srubunki ze stali nierdzewnej. Burty ze stali cynkowanej i malowanej
proszkowo w formie paneli mocowanych do stupkéw. Wszystkie elementy konstrukcyjne kotwione w
gruncie z uzyciem fundamentu systemowego wskazanego w niniejszym opracowaniu lub w inny sposob
wskazany przez dostawcg urzadzenia zabawowego po konsultacji z projektantem.

ODopuszcza sie zastosowanie urzadzenia rownowaznego - wielkos¢ odchylek wymiarowych
w granicach (+,-) 5%
UWAGA! Dla spodjnosci i charakteru inwestycji jest dobranie produktow,
ktorych materialy sa w jednakowym kolorze/wykonczeniu (lub bardzo podobne)
do projektowanych. Produkty jednej wybranej firmy o tych samych wymiarach i
wygladzie jak projektowane. Wybrany przez wykonawce produkt wymaga
zatwierdzenia przez Inwestora i Projektanta.
O Stopnie betonowe — betonowe prefabrykowane stopnice zewnetrzne wyrob gotowy lub alte
schody wylewane na placu budowy.
O Donice — prefabrykowane | wykonane z zelbetu.

O Latarnie

O Shlupy oswietleniowe, wskazane jako L na rysunku A.2. Zaprojektowano 5 stalowycl
ocynkowanych stozkowych o przekroju kotowym, o wysokosci 6m ponad ziemia. Stup osz
prefabrykowanym fundamencie. Stup od spodu ma przyspawang kwadratowg blachg jako p
fundamentu. Kazdy stup nalezy wyposazy¢ w przygotowanej wnece rewizyjnej w rozgale:
izolowane bezpiecznikowe 1ZK-2-01 (zabezpieczenie opraw) i neutralne (PEN) 1ZK-2-03
stupa nalezy wypehic piaskiem do wysokosci 15¢m nad terenem.

O Oprawy oswietleniowe. Montowa¢ bezpo$rednio na stupie o kacie nachylenia 10 stopni
muszg emitowaé Swiatto dwustronnie. Do o$wietlenia zastosowac¢ oprawy o$wietleniowe
mocy 30W, 24V, klasy ochronnosci II, z otworami do mocowania fi 60 mm Opraw
przytaczy¢ do izolowanych ztaczy zaciskowo- bezpiecznikowych (IZK) za pomoca pr
YDY 3x 2,5mm2 0 750V utozonych luzno wewnatrz stupow. Do opraw nalezy wprowa
fazowe 1 neutralne, a zyl¢ ochronng podtaczy¢ do zacisku uziemniajacego w oprawie lub p:
rezerwowg. Obwod zasilajacy kazda oprawe nalezy zabezpieczy¢ wkitadka topikowa o dzia



O Panele fotowoltaiczne. Na kazdym shlupie na topie zamontowa¢ dwa panele fotowoltaiczne
2x200W-400W, 24V. Panele potaczy¢ przewodami YDYx2,5mm2 z akumulatorami zakopanymi w
ziemi nastepnie z akumulatorow podlaczy¢ przewody YDY3x2,5mm2 do zlaczy izolowanych
bezpiecznikowych 1ZK-2-01 i dalej podtaczy¢ przewodami YDY3x2,5mm?2 do opraw LED.

O Akumulatory. Obok kazdego stupa nalezy zakopaé na glebokosci Im w skrzyni hermetycznej dwa
akumulatory zelowe o pojemnosci 200Ah, 12V. Akumulatory podlaczy¢ ze soba szeregowo, aby
otrzymac napigcie 24V.

UWAGA! Lampy oSwietleniowe solarne wraz z oprawami i pozostalymi
elementami  powinny stanowi¢ kpl. Element od jednego
dostawcy/producenta i jako calos¢ posiadaé¢ dokument gwarancyjny.

Wszystkie elementy wyposazenia nalezy montowa¢é SciSle wg instrukcji
producenta. Fundamentowanie urzadzen Scisle wg dostawcy/producenta
urzadzen. Jezeli urzadzenia posiadaja wlasne fundamenty
prefabrykowane lub jezeli wymagaja fundamentowania na placu
budowy nalezy uwzgledni¢ je w wycenie produktu.

3. SPRZET
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego zgodnego z
wytycznymi producenta oraz aprobatami technicznymi.

4. TRANSPORT
Srodkami transportu, zgodnie z wytycznymi producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robdt zgodne z instrukcja producenta

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot zgodne z instrukcja producenta

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00. ,,Wymagania ogolne".

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami

Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00. ,,Wymagania ogdlne".

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Aprobaty techniczne urzgdzen, dokumentacja techniczna

ST - 10 Zielen



KOD CPV 45112710-5 Ksztattowanie terenéw zielonych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z zatozeniem i pielggnacjg zieleni oraz z zabezpieczeniem istniejacych drzew w okresie

budowy.

1.2. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z;
0 Wykarczowania istniejacych samosiewek,

O cigcia sanitarne drzew tak by galezie zaczynaty si¢ od wysoko$ci minimum 2,2m oraz usun
ewentualnie sprochniatych gatezi,

O reprofilacja terenu w celu uzyskania jednolitego spadku terenu i usunigcie czesci nawierzchni,
O zakladaniem i pielegnacja trawnikow na terenie ptaskim,

O nasadzenia drzew i krzewow

1.3. OkreSlenia podstawowe

Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwoj.
Material roslinny — sadzonki drzew i krzewow.

Bryla korzeniowa — uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajacymi ja korzeniami
rosliny. Forma krzewiasta — forma wtasciwa dla krzewow utworzona w szkotce przez niskie
przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopedowatosci

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami

2. MATERIALY
2.1. Material roslinny sadzeniowy
Materiat roslinny powinien by¢ zgodny z norma PN-R-67023 i PN-R-67022, wtasciwie oznaczony, tzn.
musi mie¢ etykiety, na ktorych podana jest wlasciwa nazwa tacinska, forma, wybor, wysokos¢ pnia,
numer normy. Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z normg PN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2],
wlasciwie oznaczone, tzn. musza mie¢ etykiety, na ktorych podana jest nazwa tacinska, forma, wybor,
wysoko$¢ pnia, numer normy.
Material ro§linny powinien by¢ prawidtowo uformowany z zachowaniem pokroju charakterystycznego
dla gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastgpujace cechy:
Krzewy

0 powinny posiada¢ przynajmniej 3-5 prawidlowo wyksztatconych pedow, gtownie z typowymi dle

gatunku rozgalezieniami,
O wysokos¢ drzew od 1,7 — 3,0 m i obwdd 16-20 cm
O wysokos¢ krzewow 20 — 50 cm,

O bryla korzeniowa powinna by¢ prawidlowo uformowana i nie uszkodzona,

0 K1- Laurowis$nia; h=50-60cm: 7 sztuk O
K2- Hortensja; h=120cm: 28 sztuk

0 K3- Tawuta Japonska; h= 50cm: 36 sztuk O
K4- Irga plozaca; h=10-15cm: 31 sztuk
0 D1- Wisnia japonska; h=170cm: 10 sztuk
0 D2- Robinia akacjowa; h=180cm: 45 sztuk
0 D3- Klon czerwony; h=300cm: 13 sztuk
Wady nie dopuszczalne
O silne uszkodzenia mechaniczne drzew i krzewow,



odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,
slady zerowania szkodnikow,
oznaki chorobowe,
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zwiedniete 1 pomarszczone kory na korzeniach i czeSciach naziemnych,
O martwice i peknigcia korony,
0 uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,
0 dwupedowe korony drzew formy piennej,
0 uszkodzenie lub przesuszenie bryty
korzeniowej, O zte zrosnigcie odmiany
szczepionej z podktadka,
Do czasu wysadzenia roslin powinny by¢ ocienione, ostonigte od wiatru i zabezpieczone
przed wyschnigciem
2.2 Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu z podanym sktadem chemicznym. Nawozy nalezy
zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania
2.3 Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace charakterystyki:
ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przero$nicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,
2.4 Nasiona traw
Nasiona traw najczg$ciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasg, numer
normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.
2.5 Geowldknina
Geowldknina produkowana metodg tkacka, charakteryzujaca sie wysokimi
parametrami wytrzymato§ciowymi przy niskich poziomach wydluzenia. Nalezy zastosowac
geotkanine o parametrach nie nizszych niz:
- gramatura gr/m? : 270 (+/- 14)
- wytrzymatos$¢ na rozcigganie kN/m: wzdtuz pasma 60 (-5), w poprzek pasma 60(-5)
- wydtuzenie wzgledne przy obcigzeniu max %: wzdtuz pasma 23(+/-3), w poprzek pasma 20(+/-3)
- przebicie statyczne (metoda CBR) kN: 6,7 (-2,0)
- przebicie dynamiczne (metoda spadajgcego stozka) mm: 4,5 (+/-2)
- charakterystyka wielko$ci poréw 090 mm: 0,12 (+/-0,05)
- wodoprzepuszczalno$¢ w kierunku prostopadtym do powierzchni wyrobu mmy/s: 5 (+/-1)
2.4. Wycinka
Materialy nie wystepuja
3. SPRZET
Do nasadzen - Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z:
- drobnego sprz¢tu do robot ziemnych,
- sprzetu do pielegnacji zadrzewien,
- drabin i szpadli
Do wycinki krzewow
- pily mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego, -
spycharki,



4. TRANSPORT
Transport materiatow do wykonania nasadzen.
Transport materiatéw do zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie
pogorszy jakosci transportowanych materiatow.
W czasie transportu krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly korzeniowej i pedow.
Materiat roslinny z bryla korzeniowa musi mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach.
Materiat roslinny w czasie transportu powinien by¢ zabezpieczony przed przemarznigciem i
wyschnigciem. Krzewy po dostarczeniu na migjsce przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone.
Jezeli jest to niemozliwe nalezy je zadotowa¢ w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razie
suszy podlewac.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Wymagania dotyczgce sadzenia krzewéw
Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewow sa nastgpujace:

O miejsce sadzenia — na terenie wskazanym projektem

O dotki powinny mie¢ odpowiednig wielko$¢ i zaprawiong ziemi¢ urodzajna,

O ro$lina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ si¢ do 5 cm glebiej niz rosta w szkotce; zbyt gleboki

lub zbyt ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy rozwdj rosliny,

O korzenie ztamane lub uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciac,

O korzenie ro$lin zasypa¢ sypka ziemia, a nastgpnie prawidtowo ubi¢, uformowac miske i podlac,
Pielegnacja nasadzen objeta jest okresem wynoszacym rok od dnia wykonania robét i polega na:

O podlewaniu,
odchwaszczaniu,
nawozeniu,
usuwaniu odrostéw korzeniowych,
poprawianiu misek,
okopczykowaniu jesienia,

rozgarni¢ciu kopczykow wiosng i uformowaniu misek,
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wymianie uschnietych i uszkodzonych drzew i krzewow,

O przycieciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych si¢ gatezi (ciecia pielegnacyjne i formujace).
5.2 Wymagania dotyczace wykonania trawnikow
Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

O teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

O ulozenie ziemi urodzajng (ok. 10 cm) w tym kompost (ok. 2 do 3 cm),przy zaktadaniu trawnikow
gruncie rodzimym kraweznik/obrzeze powinien znajdowacé si¢ 2 do 3 cm nad terenem,

0 teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany, ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowna
warstwa 1 wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymi oraz starannie wyrownana,

O przed siewem nasion trawy ziemie nalezy walowa¢ watem gtadkim, a potem watem - kolczatkg I
zagrabi¢, siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

O okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do potowy wrzesnia, na terenie ptaskim nasio
traw wysiewane sg w ilo$ci od 1 do 4 kg na 100 m2, chyba ze ST przewiduje inaczej, na skarpacl
nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2, chyba ze ST przewiduje inaczej,

O przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka, po wysiewie na
ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdéwnania i stworzenia
dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie
kolczatka, mozna juz nie stosowac watu gltadkiego, mieszanka nasion trawnikowych moze by¢
gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w ST.

Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie: pierwsze koszenie powinno by¢

przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos$¢ okoto 10 cm, nastgpne koszenia powinny si¢ odbywac



w takich odstgpach czasu, aby wysokos¢ trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci
10 do 12 cm, ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1-miesi¢cznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla warunkow klimatycznych Polski mozna przyjaé
pierwsza polowe pazdziernika), koszenia trawnikow w catym okresie pielggnacji powinny si¢ odbywacé
czesto 1 w regularnych odstepach czasu, przy czym czestos$¢ koszenia i wysokos$¢ cigcia, nalezy
uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy, chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie;
srodki chwastobdjcze o selektywnym dzialaniu nalezy stosowac z duza ostroznoscia i dopiero po
okresie 6 miesiecy od zatozenia trawnika. Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg
NPK na 1 ar w ciagu roku. Mieszanki nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewnic
sktadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku: wiosna, trawnik wymaga mieszanki z przewaga
azotu, od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwickszajgc dawki potasu i fosforu, ostatnie nawozenie
nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.
5.3 Zasady oczyszczania terenu
Zniszczenie pozostalosci po usunietej roslinnosci
Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnoséci powinien by¢ zgodny z ustaleniami i
wskazaniami Inspektora Nadzoru. Dopuszcza si¢ przerobienie galezi na kore drzewna za pomoca
specjalistycznego sprzetu, a sposéb wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu.
Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Kontrola robot w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew polega na sprawdzeniu:

O wielkosci dotkow pod drzewami,

0 zaprawienia dotkow ziemig urodzajna,

O zgodnosci realizacji obsadzenia z zatagcznikami w zakresie miejsc sadzenia, gatunkow i odleglosc

sadzonych roslin,

0 materiatu ro$linnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku,
zgodnosci z normami: PN-R-67022 i PN-R-67023,
opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

odpowiednich terminéw sadzenia,

wykonania prawidtowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,
wymiany chorych, uszkodzonych i zdeformowanych drzew,

O zasilania nawozami mineralnymi,

6.2 Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:
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0 oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
prawidtowego uwalowania terenu,

zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,

gestosci zasiewu nasion,

prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
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okres6w podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

O dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych Zdziebet trawy.
Wycinka Sprawdzenie jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno
spetia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST -00 ,,Roboty ziemne”

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg sg jednostki przedmiaru.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie ryczattowe

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce jest ostateczna i wyklucza zadania dodatkowej
zaptaty za wykonanie robot.

Cena jednostki obmiarowej

- roboty przygotowawcze: wyznaczenia miejsca sadzenia, wykopanie i zaprawienie dotkow, -
zakup 1 dostarczenie materiatu roslinnego,

- posadzenie roslin,

- pielegnacj¢ w okresie gwarancyjnym: podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie, - wszelkie inne
koszty niezbedne do prawidtowego wykonania zamowienia.

Ogodlne wymagania dotyczace sposobu obliczania ceny
Cena ofertowa podana w przedmiarze robdt musi obejmowac kompletny przedmiot zamowienia (cato$é
robot) 1 uwzglednia¢ wszelkie wymagania Zamawiajacego okreslone w niniejszej Specyfikacji oraz
obejmowac wszelkie koszty, jakie poniesie wykonawca z tytulu nalezytej oraz zgodnej z
obowigzujacymi przepisami realizacji przedmiotu zaméwienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.PN-G-98011 Torf rolniczy
2.PN-R-67022 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy
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