SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

M 25.01.13 Przekrycie dylatacyjne — ,,uciaglenie nawierzchni” poprzez zazbrojenie siatka
Z ,tworzyw”.

Kod CPV:
45112000-2 Roboty Budowlane w zakresie budowy mostow i tuneli, szybow i kolei podziemnej.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru przekrycia dylatacyjnego ,,uciaglenie nawierzchni” w nawierzchni
obiektow inzynierskich w zwiazku z przebudows mostu przez rzekg Labunka na ul. Szczebrzeskiej w Zamosciu —
Nr JNI 1024960.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
i odbiorem przekrycia dylatacyjnego ,uciaglenie nawierzchni i obejmujg montaz bitumicznego przykrycia
dylatacyjnego na krawedzi nasypu drogowego i ustroju niosacego obiektow inzynierskich.

Zakres robot obejmuje takze wykonanie robot jak wyzej w ramach zamowien uzupetniajacych na istniejgcym
lub wydtuzonym odcinku drogi

1.4. Okreslenia podstawowe

Beton polimerowy, polimerobeton — mieszanina kruszywa i zywic syntetycznych, wigzaca po zmieszaniu z
utwardzaczem, charakteryzujaca si¢ szybkim przyrostem wytrzymatosci..

Bitumiczne przykrycie dylatacyjne — odmiana przykrycia dylatacyjnego wykonana ze specjalnie zaprojektowanej
mieszanki mineralno — asfaltowej, w ktorym mieszanka mineralno — asfaltowa utozona jest na metalowej blasze
przykrywajacej szczeling dylatacyjng..

Membrana — tasma, np. z PCV lub elastomeru, odporna na wysoka temperature i charakteryzujaca si¢ matym
wspotczynnikiem tarcia.

Masa zalewowa — elastyczna masa bazujaca na substancjach asfaltowych, stanowiaca lepiszcze wypehienia.
Primer — substancja spetniajgca role srodka gruntujacego.

Gabczasta wkladka neopremowa lub poliuretanowa — wkiladka umieszczona w szczelinie dylatacyjnej,
zabezpieczajaca przed wyplywem goracej masy zalewowej z koryta.

Uciaglenie nawierzchni nad szczeling dylatacyjna, zwane dalej uciagleniem nawierzchni — odmiana przykrycia
dylatacyjnego, w ktérym warstwy nawierzchniowe wiazaca i/lub $cieralna (wykonane z mieszanek mineralno —
asfaltowych) sa zazbrojone siatkami, ktore maja na celu przeniesienie naprezen rozciagajacych w nawierzchni
wywolanych przemieszczaniami krawedzi szczeliny dylatacyjne;.

Pozostale okre$lenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w D-
M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-M 00.00.00
,»Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonanisa dylatacji.

- zalewa drogowa,

- siatka z tkaniny technicznej przeznaczona do uciaglania nawierzchni,
- papa zgrzewalna,

- elastomerowa tasma dylatacyjna,

- asfaltowa ta§ma samoprzylepna,

- kit trwale plastyczny, pianka poliuretanowa,

2.2.3 Wymagania w stosunku do siatki przeznaczonej do ucigglenia nawierzchni:
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Lp. | Wiasciwosci Jednostki Warto$¢ wymagana Metoda badan wg

1 Minimalne wymiary oczek (w osiach | mm >20x20 pomiar bezposredni
splotow podtuznych i poprzecznych)

2 Masa powierzchniowa g/m2 >200 PN-EN ISO: 9864:2007 [2]

3 Stosunek  powierzchni otworow | % >75 Pomiar bezposredni
do catkowitej powierzchni siatki

4 Wytrzymatosé na rozcigganie: | KN/m
- wzdtuz pasma, > 50 | PN-ISO: 10319:1996 [3]
- W poprzek pasma >50

5 Wydtuzenie przy zerwaniu:
- wzdtuz pasma, | % > 50 | PN-ISO: 10319:1996 [3]
- W poprzek pasma >50

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami producenta przykrycia dylatacyjnego i podlega akceptacji
Inzyniera.
Wykonawca przystepujacy do wykonania przykrycia dylatacyjnego powinien mie¢ do dyspozycji co
najmniej nastepujacy sprzet:
- pite mechaniczna,
- milot pneumatyczny,
- sprezarke powietrza 200-300 m3/h z filtrem przeciwolejowym,
- piaskownice,
- kotly olejowe wyposazone w termostat i mieszadto do przygotowania masy zalewowej,
- suszarke na gaz propan-butan do podgrzewania kruszywa,
- wozki-termosy do przechowywania kruszywa,
- pedzle lub watki do nakfadania $rodka gruntujacego,
- sprzet do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w D-M 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1], pkt 4.

4.2. Transport, przechowywanie i pakowanie materialéw
Masa zalewowa powinna by¢ pakowana w oryginalne opakowania producenta, np. pudetka tekturowe,
zabezpieczone przed przywieraniem masy zalewowej do tektury.
Na kazdym opakowaniu powinna by¢ umieszczona etykieta zawierajgca nastgpujgce dane:
- nazwe¢ wyrobu,
- nazwg i adres producenta,
- date produkcji, numer partii materiatu i okres przydatnosci do stosowania,
- masg netto,
- opis sposobu przechowywania i1 stosowania materialu, zachowania niezbednych s$rodkéw ostroznoscei,
wymagania bhp i ochrony $rodowiska,
- znak CE lub B, numer odpowiedniej normy lub aprobaty technicznej.
Mase zalewowa mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu, chronigc opakowania przed
uszkodzeniami mechanicznymi.
Kruszywo mozna przewozi¢c dowolnymi $rodkami transportu, chroniagc je przed rozsypaniem,
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywami innego rodzaju lub frakcji.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 5.

Przed rozpoczgciem robot objetych niniejsza specyfikacja Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia
Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ), ktory podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

5.2. Wykonanie przykrycia dylatacyjnego

Uciaglenie nawierzchni polega na wykonaniu w nawierzchni mostowej nad szczeling dylatacyjng specjalnego
odcinka kompensacyjnego, ktory bedzie przejmowat przemieszcenia krawedzi szczeliny dylatacyjnej obiektu. Aby
utatwi¢ odksztatcenia, nawierzchnia nie powinna by¢ sklejona na dtugosi odcinka kompensacyjnego. Odcinek
kompensacyjny nalezy zazbroi¢ siatka z tkaniny technicznej.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w D-M 00.00.00 [1] ,,Wymagania ogdlne”, pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Materialy do wykonania przykrycia dylatacyjnego powinny by¢ dostarczone przez producenta jako zestaw
gotowy do ulozenia po odpowiednim przygotowaniu. Kontrola wykonania materiatéw sktadowych przykrycia

W wytworni spoczywa na producencie. Protokoty kontroli materiatow powinny by¢ dostarczone na budowe tgcznie

z materiatami.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne, protokoly kontroli i odbioru w wytworni itp.),
potwierdzajace zgodno$¢ materialow z wymaganiami pktu 2 niniejszej specyfikacji,

- ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkcie 2
lub przez Inzyniera,

- skontrolowa¢ stan nawierzchni na obiekcie mostowym przed przystapieniem do wykonania dylatacji
bitumicznej.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:
- m2 (metr kwadratowy) wykonania przekrycia dylatacyjnego ,,uciaglenie nawierzchni”

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- koryto wycigte w nawierzchni,
- przygotowanie koryta do wypetnienia,
- precyzja doklejenia papy zgrzewalnej poza odcinkiem kompensacyjnym.
Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogélne* [1] oraz
niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Ptaci sie za ilo$¢ jednostek zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot.
Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialow i niezbednych srodkéw produkcji,
- zamknigcie szczeliny dylatacyjnej profilem okraglym z pianki poliuretanowej oraz uszczelnienie jej kitem trwale
plastycznym,
- ulozenie izolacji krawedzi szczeliny dylatacyjnej,
- wklejenie elastomerowe]j tasmy uszczelniajacej w szczeling dylatacyjna za pomoca asfaltowej tasmy
samoprzylepnej,
- ulozenie nad szczeling dylatacyjng papy izolacyjnej,
- ulozenie siatki do zbrojenia warstwy wiazacej nawierzchni oraz utozenie warstwy wigzacej nawierzchni,
- ulozenie siatki do zbrojenia warstwy $cieralnej nawierzchni oraz utozenie warstwy $cieralnej nawierzchni,
- wykonanie nacigcia w warstwie $cieralnej i wypelnienie je zalewa drogowa (asfaltowa masg zalewowq).
- wykonanie badan i pomiarow,
- oczyszczenie miejsca robot.
- ubytki i odpady materialowe wraz z ich wywozem i utylizacja.

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza STWiORB obejmuje roéwniez:
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- roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
[1]. D-M00.00.00 Wymagania ogdlne

10.2. Normy
[2]. PN-EN ISO 9864:2007 Geotekstylia. Wyznaczanie masy powierzchniowej
[3]. PN-1SO 10319:1996 Geotekstylia. Badanie wytrzymatosci na rozcigganie metoda szerokich probek.
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