D.01.02.01

Karczowanie/Usuwanie pni drzew i zakrzaczen

1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowlanych
zwigzanych z Przebudowa odcinka drogi lesnej db. 75.0m wraz z przylegltymi sktadnicami drewna w L. Piasnica na
Terenie Nadlesnictwa Wejherowo.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z usunigciem pni drzew
i zakrzaczen oraz pozostatosci po nich wykonywanych w ramach zlecanych ushug wraz z ich zatadunkiem i odwozem
w miejsce wskazane przez Zamawiajacego w zakresie jego nieruchomosci.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Ogdélne wymagania techniczne wykonania i odbioru robdt” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Ogélne wymagania techniczne wykonania i
odbioru robot” pkt 1.5.

2. Materialy

Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,0gdlne wymagania techniczne wykonania
i odbioru rob6t” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania karpin drzew i zakrzaczen

Do wykonywania robot zwigzanych z usuni¢ciem pni drzew nalezy stosowac:

specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z zakresu drogowego,
spycharki, tadowarki

koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzgtem

srodki transportu.

Pily, spec. nozyce itp. Narzedzia do usuwania krzakow

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Ogdlne wymagania techniczne wykonania
i odbioru robot” pkt 4.

4.2. Transport karpin i zakrzaczen

Karpiny nalezy przewozi¢ transportem specjalistycznym lub samochodowym tj. samochodem ciezarowym
0 tadowno$ci min. 10 ton lub ciggnikiem rolniczym z przyczepa w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.
5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,0g6lne wymagania techniczne wykonania i odbioru
robot” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczenia terenu z zalegajacych karpin drzew

Roboty zwigzane z usunigciem karpin drzew i zakrzaczen obejmuja usunigcie zalegajacych karpin drzew
i zakrzaczen, wywiezienie w miejsce wskazane przez Zamawiajacego, zasypanie wraz z zaggszczeniem powstatych
dotow, zadolen po nich. Zgoda na prace zwigzane z usunigciem karpin drzew i zakrzaczen zostanie uzyskana przez
Zamawiajacego.

Roslinnos¢ istniejaca w zakresie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli ro§linnos¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona
przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposodb zaakceptowany przez
Zamawiajacego.



6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,0go6lne wymagania techniczne wykonania
i odbioru robot” pkt 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu karpin drzew i zakrzaczen

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia karpin drzew i zakrzaczen wraz
z odwozem w miejsce wskazane i zasypaniem dotoéw wraz z zageszczeniem po karpinach.

7. Obmiar Robét

Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

Zatozong jednostka obmiarows w przedmiarze inwestorskim jest 1 szt (karpiny) i 1ha (zakrzaczenia) , jednakze:

W rozliczaniu robdt nie obowigzuje obmiar robot. Podstawa rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota ryczattowa
okreSlona na etapie przetargu przez Wykonawce w jego ofercie. Wykonawca zobowigzany jest uwzglednié
w swojej cenie ofertowej wszystkie koszty niezbedne do prawidlowego wykonania, realizacji i prawidtowego
kompletnego zakonczenia powierzonych robdt. Cena ofertowa Wykonawcey powinna obejmowac takze koszty robot
tymczasowych 1 prac towarzyszacych niezbednych do wykonania przedmiotu umowy w catosci bez uwag.
Zataczony przedmiar roboét jest dokumentem pomocniczym i pogladowym i jakiekolwiek niescistosci lub przeoczenia
(opuszczenie) w ilosciach podanych w opisie, tabelach i zestawieniach wchodza w zakres ryzyka Wykonawcy 1 nie
zwalnia to Wykonawcy z obowigzku ukonczenia wszystkich robot w cenie ryczattowej wskazanej przez niego w jego
ofercie za wykonanie danej pozycji kosztorysowo-przedmiarowej jak i calego zakresu robot zwigzanych z dang
inwestycja.

8. Odbiér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru roboét podano w ST D-M-00.00.00 ,,0gdlne wymagania techniczne wykonania i odbioru
robot” pkt 8.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed
ich zasypaniem.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.

Podstawg ptatnosci jest skalkulowana przez Wykonawce kwota ryczattowa za wykonanie calego zadania zgodnie
z obowigzujacymi warunkami umowy pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawca.

Cena ryczattowa ustalona bedzie dla catego zadania.

Cena ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sig
na jej wykonanie, okreslone dla danej roboty/pozycji w SST/STWiORB i w dokumentacji projektowej. Podstawa
rozliczenia przedmiotu umowy jest kwota ryczaltowa okreslona na etapie przetargu przez Wykonawce w jego ofercie.
Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ w swojej cenie ofertowej wszystkie koszty niezbedne do prawidtowego
wykonania i realizacji robot.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robét beda m.in. obejmowac:
Usunigcie/ wyrwanie karpiny drzewa oraz zakrzaczen i pozostatoéci po nich

— odtozenie w/w materialu na bok w obrgbie prowadzonych robot

— zatadunek i transport we wskazane miejsce przez Zamawiajacego

— haldowanie lub roztozenie w miejscu sktadowania w sposob akceptowalny
przez Inspektora lub przedst. Zamawiajacego

— zasypanie dotow wraz z zaggszczeniem

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane
Nie wystepuja.



