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Zatgcznik nr 5

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA / OPIS OFEROWANYCH URZADZEN

Szczegétowy opis przedmiotu zamowienia wraz ze wskazaniem standardéw jakosciowych odnoszacych sie do wszystkich
istotnych cech przedmiotu zaméwienia
(nalezy ztozy¢ wraz z ofertg — wypetniony i podpisany)

3 zestawy cobotéw - robotéw Mitsubishi lub rownowaznych
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(**nalezy podac¢ peing nazwe producenta, typ i model w celu jednoznacznej identyfikacji oferowanego urzadzenia)

Nazwa / opis techniczny / minimalne wymagania Spetnienie wymagan Zamawiajacego
przez oferowane urzadzenie

Zestaw powinien sktadaé sie m.in. z nastepujgcych kompatybilnych komponentéw:

Robot wspodtpracujgcy umozliwiajgcy wspotprace z cztowiekiem — 3 zestawy O TAK /O NIE

Uszczegotowienie minimalnego wyposazenia i parametrow zestawow:

e Liczba osi robota: minimum 6 Liczba osi**: .................

e Udzwig nominalny 5kg UdZwig**: covererevceres
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Zasieg, powyzej. 900mm Zasieg**: wvveeeeerernes
Waga jednostki do 35 kg O TAK /O NIE
Powtarzalno$¢ 0.03mm O TAK /ONIE
Wskaznik $wietlny stanu robota (tryb pracy, alarm itd.) bezposrednio na jego ramieniu. O TAK /ONIE
Poziom bezpieczenstwa STO na pozimie: PLe, Cat. 4 O TAK /O NIE
Stopien ochrony IP54 O TAK /ONIE
Te_achpe_ndant kompatybilny rowniez z klasycznymi robotami przemystowymi, zaréwno 6cio jak i 4ro 0 TAK / O NIE
osiowymi
Mozliwos¢ instalacji w pozycji podwieszonej O TAK /ONIE
Zewnetrzny kontroler, poza jednostkg gtéwna, o kompaktowych wymiarach O TAK /ONIE
Kontroler z opcjg bezpiecznych sygnatéw wejs¢ i wyjs¢ O TAK /O NIE
Okablowanie wewnetrzne min (8wejs¢/8 wyjs¢, LAN, min pneumatyka fi4x4) O TAK /ONIE
Wodzenie rekg (Hand Guiding) jedng rekg — brak koniecznosci podtrzymywania dodatkowych przyciskéw O TAK /ONIE
Mozliwos¢ programowania zaréwno z prostego srodowiska graficzno-blokowego dedykowanego dla robotéw
wspétpracujacych, jak i z zaawansowanego srodowiska, za posrednictwem jezyka programowania O TAK /ONIE

dedykowanego klasycznym robotom przemystowym
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Wymagania dodatkowe:
¢ Wykonanie przemystowe — zbudowany na komponentach serwo/przektadnie/pasy, stosowanych w 0 TAK / O NIE
przemysle
e Certyfikat potwierdzajgcy zgodno$¢ z normg dla robotéw wspodtpracujgcych: nie tylko ISO 10218-1, ale takze 0 TAK / O NIE
ISO/TS 15066
e Otwarto$¢ komunikacyjna na dowolny system wizyjny 2d/3d O TAK /O NIE
e Funkcjonalno$¢ zawarta w cenie jednostki robota (dotyczy systemu wizyjnego) O TAK /O NIE
e Bezptatna mozliwos¢ wykorzystania funkc;ji trackingu (dotyczy kompatybilnosci przenonika tasmowego) O TAK /ONIE
e Kompatybilny tasmocigg O TAK /ONIE
e Chwytaki pneumatyczne i elektropneumatyczne oraz ssawka zgodna z wymaganiami dla ksztatcenia 0 TAK / O NIE
w zawodzie technik robotyk i kompatybilne z robotem

*Nalezy wypetni¢ TAK lub NIE

**Wykropkowane miejsca nalezy wypefnié



