Fundusze Europejskie Dofinansowane przez
dla Rozwoju Spotecznego Unie Europejska

Zatacznik nr 1 do SWZ

Numer postepowania: ZP/97/055/D/25

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem zamdwienia jest dostawa oraz wniesienie stanowiska lewitujgcych platform mobilnych do
realizacji ¢wiczeh laboratoryjnych prowadzonych w ramach przedmiotéw ,Roboty autonomiczne”,
,Coboty” dla Wydziatu Elektroniki, Telekomunikaciji i Informatyki na potrzeby realizacji Projektu ,Inzynier
5.0 — ksztalcenie na potrzeby gospodarki® wspétfinansowany przez Unie Europejskg ze srodkow
Europejskiego Funduszu Spotecznego Plus w ramach programu Fundusze Europejskie dla Rozwoju
Spotecznego 2021-2027 nr umowy o dofinansowanie FERS.01.05-1P.08-0285/23-00.

Opis techniczny stanowiska:

Caty system powinien by¢ zbudowany w sposéb modutowy.

Platforma:

e Zzlozona z 12 modutéw napedowych o wymiarach 240x240 mm

e moduly napedowe powinny byé kompletnymi uktadami napedowymi wymagajgcymi podigczenia
jedynie zasilania oraz komunikacji

e moduty napedowe powinny by¢ przygotowane do ewentualnego montazu systemu chtodzenia

e potgczone moduty napedowe powinny tworzyé aktywny system sterowania polem magnetycznym,
ponad ktérym poruszac sie bedg ,wozki” transportowe

o utworzony tor napedowy powinien dawa¢ mozliwos¢ pokrycia go dodatkowym materiatem
ochronnym o grubo$ci nie przekraczajgcej 0.5mm

e puch wozkéw nad modutami napedowymi powinien przebiega¢ w sposob bezkontaktowy, wézki
lewitujg ponad modutami napedowymi

e umozliwiajgca rozdzielczos¢ pozycji wézkoéw do 1um (X, y, z) oraz 0.001° (a, b, c)

e powtarzalnos¢ pozycji ponizej 100um i 0.05°

¢ finalnie umozliwiajgca poruszanie sie wézkami po powierzchni ok 0.7 m2 (72x96 cm)

e komunikacje ze sterownikiem przy pomocy protokotu EtherCAT

e umozliwiajgce pokrycie folig, szktem lib stalg

e wyposazona w odpowiedni komputer sterujgcy

Wozki:

e minimum 4 wozki poruszajace sie po platformie

e wymiarach 155 mm x 155 mm x 12 mm

e kazdy pozwalajgcy na udzwig maksymalny do 1.8 kg lub wiekszy

¢ umozliwiajgce bezkontaktowy ruch w 6 osiach, z opcjami unoszenia, przechylenia i obracania
¢ powinny dawa¢ mozliwos¢ mechanicznego parowania w uktady o jeszcze wiekszym udzwigu
e powinna posiadac unikalny oraz programowalny identyfikator

e pozwalajgce na rotacje wzgledem wiasnego srodka z predkoscig do 600 RPM

e przejazd z maksymalng predkoscig minimum 2 m/s

e pozwalajgcg na uzyskanie przyspieszenia przynajmniej 10m/s2

e unoszenie minimum do 5 mm

e przechylanie minimum do 5°

e wyposazone w identyfikatory
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Dedykowane oprogramowanie:

e pozwalajgce na sterowanie wozkami

e powinien dawa¢ mozliwos¢ obstugi z poziomu jednego komputera sterujgcego toru napedowego o
rozmiarze mniejszym lub réwnym 100 modutéw napedowych

e graficzny modut 3D umozliwiajgcy symulacje pracy fizycznego ukiadu, jego konfiguracje i
oprogramowanie

e pozwalajgce na obliczanie pozycji ruchomych elementdéw, indywidualne sterowanie ruchomymi
elementami w 6 stopniach swobody oraz zarzgdzanie torem i unikanie Kkolizji

e pozwalajgce na symulujgce prace przy wielu wézkach

e komputer sterujgcy powinien mie¢ mozliwosé pracy jako sterownik PLC, kontroler napedéw,
sterownik bezpieczehstwa poprzez zastosowanie odpowiednich licencji programowych systemu
czasu rzeczywistego

e komputer sterujgcy powinien by¢ wyposazony w procesor co najmniej 8 rdzeniowy oraz minimum 32
GB pamieci RAM

o wszelkie licencje systemu czasu rzeczywistego powinny mieé mozliwos¢ bezptatnego generowania
tymczasowego kodu rejestracji w postaci kodu captcha lub podobnym

Gwarancja minimum. — 12 miesiecy
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