SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwy i kody roboét okreslono wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspolnego
Stownika Zaméwien (CPV)

45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terendw zielonych

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drég

77310000-6 Ustugi sadzenia roslin oraz utrzymania terendw zielonych
43325000-7 Wyposazenie parkow i placéw zabaw
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét wykonczeniowych pozostatych — zwigzanych
z zagospodarowaniem terenow zielonych na obszarze miasta Dgbrowa Biatostocka.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST
1.3.1. Roboty podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét polegajgcych na
utworzeniu parkow kieszonkowych i linearnych, tgk kwietnych, nasadzenia drzew i krzewéw,
nasadzenie wielopietrowe z wykorzystaniem gatunkoéw rodzimych, korytarze migracyjne,
montaz matej infrastruktury oraz montaz elementéw dedykowanych zwierzetom takich jak
domki dla owadow, budki legowe, budki dla jezy, poidta dla ptakdow.

a) lokalizacja | — przy ul. Jana Pawia Il, dz. nr 181, 183;

b) lokalizacja Il — przy ul. Dworcowej, dz. nr 151/11, 151/12;

C) lokalizacja Il — przy ul. Gen. N. Sulika (teren sitowni), dz. nr 85/20;

d) lokalizacja IV — przy ul. Sktodowskiej (teren lasku szpitalnego), dz. nr 80/5;

e) lokalizacja V — przy ul. Kopernika, dz. nr 969/1, 970, 991;

f) lokalizacja VI — przy ul. Gen. N. Sulika (teren za garazami), dz. nr 86/284, 91/29.

1.3.2. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Do wykonania robét budowlanych podstawowych niezbedne sag

nastepujgce roboty tymczasowe oraz prace towarzyszgce:

- prace pomiarowe i pomocnicze,

-transport wewnetrzny w obrebie budowy

- zatadunek, transport na miejsce roboét i rozscielenie ziemi urodzajnej (pobranej z hatd
ztozonych na odktadzie lub zakupionej)

- przeprowadzenie niezbednych pomiarow i badan,

- uporzagdkowanie miejsca prowadzenia robot.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i okresleniami zawartymi w ST-00-Wymagania ogdlne.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w ST-00-Wymagania ogolne. Wykonawca robét
jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ robét z Rysunkami, ST i
obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami
Zamawiajgcemu.



2. MATERIALY

Materiaty uzyte do Robdét muszg spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom. Do wykonania robot zagospodarowania terenu
nalezy stosowa¢ zgodnie z niniejszg ST i rysunkami nastepujgce materiaty:

-humus pod zielen (ziemia urodzajna),

-nasiona traw.

3. SPRZET WYKONAWCY.

Ogdélne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST-00-Wymagania ogdlne.
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym
w Programie robét, zaakceptowanym przez Inzyniera. Zgodnie z technologig zatozong do
wykonania zagospodarowania terenu proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

-tadowarka do zatadunku i transportu materiatéw sypkich, spychania

-walec ogrodniczy.

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi ST-00-Wymagania ogoélne. Do transportu materiatéw
proponuje sie uzycie takich srodkéw transportu, jak:

-samochdd skrzyniowy

- samochdd dostawczy.

-wywrotka

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne warunki wykonania robot.
Ogdélne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-00.

5.2. Warunki szczegolne przy zagospodarowaniu terendéw zielonych
Po zakonczeniu budowy, z powierzchni terenu zebra¢ zanieczyszczenia i wywiez¢ na
wysypisko. Przed wykonaniem obsiewow nalezy przygotowac teren pod zielen. Prawidtowy
odczyn gleby powinien waha¢ sie w granicach pH 5,5 — 6,5. Przekopa¢ zadarniong glebe,
rozscielic 10 cm warstwy ziemi urodzajnej (przewiezionej z miejsca tymczasowego
sktadowania urobku lub zakupionej), wyrdwnac teren. Na tak przygotowanym terenie nalezy
wysiaé recznie nasiona traw: na wyznaczonym terenie ptaskim (ok. 120m?) w ilosci 3 kg/100
m2. Po wysianiu nasion catg powierzchnie nalezy uklepac i uwatowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00- Wymagania ogdlne.



6.1. Kontrola jakosci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robét muszg odpowiadaé wymaganiom Rysunkow i
Specyfikacji Technicznej oraz muszg posiadaé¢ $wiadectwa jakosci producentéw i uzyskac
akceptacje Inzyniera.

6.2. Kontrola jakosci wykonania robét

Kontrola jakosci wykonania robét polega na zgodnosci wykonania robét z Rysunkami,
Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera. Kontroli jakosci podlega:

-rozscielenie ziemi urodzajnej

- wysianie reczne nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00:Wymagania ogolne”.
Jednostkg obmiaru jest:
] m? wykonania terenu zielonego na podstawie Rysunkow i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00. Odbiorowi podlega wykonanie: terenéw
zielonych. Odbior robdét zanikajgcych nalezy zgtasza¢ Inzynierowi z odpowiednim
wyprzedzeniem, aby nie powodowaé przestoju w realizacji robét. Odbioru robét nalezy
dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano
Montazowych.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT - PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania
Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-00-Wymagania ogdlne. Zgodnie z
Dokumentacjg nalezy wykonaé zakres robdt wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST. Platnos¢
nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot, w oparciu o wyniki pomiaréw.

9.2. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Wszystkie prace towarzyszgce i roboty tymczasowe wyszczegdlnione i opisane w p. 1.3.2.
bedg uwzglednione w cenach jednostkowych =za wykonanie robdét budowlanych
podstawowych.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawg do wykonania robo6t sg nastepujgce nizej wymienione elementy dokumentacji
projektowej, normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

10.1. Elementy dokumentacji projektowe;j
Podstawg do wykonania robét sg nastepujgce elementy dokumentacji projektowej:

- Przedmiar Robot
- Projekt Budowlany



- Projekt Wykonawczy
-informacja dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

10.2. Normy
Numer normy polskiej i odpowiadajgcej jej Tytut normy
normy europejskiej i miedzynarodowej
PN-83/R-04150 Zabiegi uprawowe. Nazwy i okreslenia.
Zmiany Bl 7/88 poz. 83.
PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.

10.3. Inne dokumenty i ustalenia techniczne

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlano - Montazowych




