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Załącznik nr 1 do umowy LI.280.7.2022
FORMULARZ CENOWO –TECHNICZNY  
A. Oferuję dostawę przedmiotu zamówienia za cenę:
	Lp.
	Przedmiot zamówienia


	Jednostka miary
	Ilość
	Cena

jednostkowa

netto
	Wartość  netto
6=4x5
	Stawka VAT

%
	Cena

jednostkowa

brutto

8=5+7
	Wartość brutto
9=6+7

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	I
	Akcelerator
	szt.
	1
	
	
	
	
	

	II
	Usługi w ramach realizacji Umowy/ gwarancji: koszt  dostosowania pomieszczenia, koszt dostawy, zainstalowania sprzętu, serwisowania sprzętu i przeszkolenia personelu w zakresie obsługi sprzętu
	szt.
	1
	
	
	
	
	

	   Razem cena oferty         
	



B. Oświadczam, że okres gwarancji na przedmiot zamówienia wynosi……………..miesięcy*.
* dane te należy przenieść w odpowiednie miejsce Formularza oferty.
Oferowany przedmiot zamówienia jest zgodny z niżej wskazanymi parametrami:
	L.p.
	MINIMALNE WYMAGANE PARAMETRY / FUNKCJE / WARUNKI
	Oferowana parametry /
funkcje / warunki*

	
	Akcelerator
	Typ ………………………....
Model …………………...
Producent…………………..
Kraj pochodzenia ………..


	1. 
	Rok produkcji
	2022

	2. 
	Sprzęt posiada oznakowanie CE

	
	Parametry wiązki fotonowej – promieniowanie X (wiązka bez filtra spłaszczającego FFF)

	3. 
	Energia promieniowania X (fotony) 6 MV

	4. 
	Maksymalna moc dawki w trybie napromieniania dla wiązki fotonów 6 MV FFF, dla pełnego zakresu pól: minimum 600 MU/min

	5. 
	Wartość maksymalna mocy dawki dla oferowanej wiązki fotonów 6MV FFF
	> 600 MU/min – 1 pkt
          ≤ 600 MU/min – 0 pkt

	6. 
	Zmienna moc dawki w trybie napromieniania dla wiązki fotonów 6 MV FFF, dla pełnego zakresu pól: od 0 MU/min do ≥ 600 MU/min

	7. 
	Płynna zmiana mocy dawki podczas emisji promieniowania, w zakresie od 0 do maksymalnej oferowanej mocy dawki
	TAK – 1 pkt
                    NIE – 0 pkt

	8. 
	Realizacja pól asymetrycznych w osi X i osi Y z przekraczaniem centralnej osi wiązki z wykorzystaniem kolimatora wielolistkowego lub szczęk kolimatora

	
	Parametry techniczne akceleratora

	9. 
	Odległość SAD = 100 cm

	10. 
	Średnica izocentrum przy obrocie głowicy (zgodność mechaniczna aparatu z polem promieniowania): ≤ 2,0 mm

	11. 
	Zakres obrotu głowicy: co najmniej 360 o (± 180o)

	12. 
	Niedokładność ustawienia kąta obrotu głowicy: ≤ 0,5o

	13. 
	Prędkość obrotu głowicy: zmienna podczas emisji wiązki w zakresie od 0 do co najmniej 360° / min

	14. 
	Maksymalna prędkość obrotu głowicy oferowanego akceleratora (liczba obrotów w ciągu 1 minuty)
	≥ 4 – 2 pkt
                    < 4 – 0 pkt

	15. 
	Niedokładność ustawienia kąta obrotu kolimatora: ≤ 0,5o
	

	16. 
	Maksymalna prędkość obrotu kolimatora oferowanego akceleratora (liczba obrotów w ciągu 1 minuty)
	≥ 2 – 2 pkt
                    < 2 – 0 pkt

	17. 
	Cyfrowe odczyty położenia głowicy i kolimatora

	18. 
	Maksymalne pole napromieniania o regularnym, prostokątnym kształcie:  28 x 28 cm w izocentrum ³

	19. 
	Automatyczna realizacja powiększonego pola terapeutycznego zawierająca min. 2 izocentra o kształcie całkowitym:  28 cm x 38 cm w izocentrum
	TAK – 1 pkt
                    NIE – 0 pkt

	20. 
	System dozymetrii oparty na komorach jonizacyjnych zamkniętych lub otwartych korygowanych na ciśnienie i temperaturę otoczenia.

	21. 
	Akcelerator wyposażony w awaryjny licznik dawki

	22. 
	Beamstopper pochłaniający bezpośrednią wiązkę promieniowania megawoltowego, zintegrowany z głowicą akceleratora
	TAK – 1 pkt
                    NIE – 0 pkt

	
	Stół terapeutyczny

	23. 
	Blat wykonany z włókna węglowego wyposażony w indeksowany system mocowania unieruchomień kompatybilny z indeksowaniem na posiadanych akceleratorach firmy Varian oraz systemach unieruchamiania pacjenta

	24. 
	Ruchy stołu sterowane automatycznie ze sterowni w trybie korekcji IGRT

	25. 
	Blat stołu umożliwiający korekcję położenia blatu poprzez przesuw w osiach X, Y i Z

	26. 
	Dokładność przesuwu blatu stołu w osiach X, Y i Z: ≤ 2,0mm

	27. 
	Dokładność pozycjonowania blatu stołu w osiach X, Y i Z: ≤ 0,5 mm
	TAK – 1 pkt
                    NIE – 0 pkt

	28. 
	Nośność stołu: ≥ 200kg

	29. 
	Dwa boczne panele sterujące po obu stronach blatu stołu dostępne bezpośrednio przy stole lub przy głowicy aparatu

	30. 
	Automatyczny przesuw stołu o zadane wielkości (delta) np. pomiędzy punktem referencyjnym zdefiniowanym podczas tomografii komputerowej a punktem izocentrycznym zdefiniowanym w planie leczenia lub pomiędzy kolejnymi punktami izocentrycznymi

	
	Kolimator wielolistkowy MLC

	31. 
	Realizacja pól nieregularnych przez listki kolimatora MLC w pełnym polu terapeutycznym

	32. 
	Szerokość cienia w izocentrum każdego z listków ≤ 1,0 cm


	33. 
	Dwuwarstwowy kolimator wielolistkowy MLC, wbudowany w głowicę akceleratora:
a) górna warstwa minimum 2x29 listków o szerokości cienia w izocentrum 1,0 cm każdy
dolna warstwa minimum 2x28 listków o szerokości cienia w izocentrum 1,0 cm każdy
	TAK – 2 pkt
                    NIE – 0 pkt

	34. 
	Automatyczne kształtowanie pola terapeutycznego z jednoczasowym pozycjonowaniem zarówno dolnych jak i górnych listków kolimatora wielolistkowego, pozwalającego na uzyskanie efektywnej szerokości lista 0,5 cm w izocentrum
	TAK – 2 pkt
                    NIE – 0 pkt

	35. 
	Maksymalne wysunięcie listka przy pozostałych listkach niewysuniętych: ≥ 14,0 cm

	36. 
	Maksymalne wysunięcie listka przy pozostałych listkach niewysuniętych (w odległości izocentrum)
	≥ 25 cm – 1 pkt
                < 25 cm – 0 pkt

	37. 
	Przeplatanie listków MLC z naprzeciwległych banków - listki z banku 1 kolimatora MLC mogą znajdować się pomiędzy listkami z banku 2 podczas emisji wiązki

	38. 
	Minimalna odległość pomiędzy naprzeciwległymi listkami MLC w trybie terapeutycznym
	0 cm (listki mogą się ze sobą stykać) – 1 pkt
   > 0 cm – 0 pkt

	39. 
	Niedokładność pozycjonowania listka względem osi kolimatora ≤ 1,0 mm

	40. 
	Automatyczne ustawianie i weryfikacja ustawienia kształtu pola MLC na akceleratorze

	41. 
	Średni przeciek promieniowania przez listki oferowanego kolimatora
	≤ 0,1 % – 2 pkt
                 > 0,1 % – 0 pkt

	42. 
	Maksymalna prędkość poruszania się listków oferowanego kolimatora bez dodania prędkości wózków
	≥ 5 cm/s – 1 pkt
               < 5 cm/s – 0 pkt

	
	Tryby pracy klinicznej oferowanego akceleratora

	43. 
	Tryb terapii stacjonarnej wiązką promieniowania X

	44. 
	Tryb terapii dynamicznej IMRT

	
	Opcja dynamicznej radioterapii łukowej IMRT Volumetric Modulated Arc Therapy

	45. 
	Realizacja przez oferowany akcelerator dynamicznej radioterapii łukowej IMRT – VMAT

	46. 
	Dynamiczna i jednoczesna synchronizacja mocy dawki emitowanego promieniowania fotonowego (w zakresie co najmniej od 0 do min. 600 MU/min), ruchu listków kolimatora wielolistkowego MLC oraz prędkości obrotu ramienia akceleratora

	47. 
	Planowanie leczenia w technice dynamicznej radioterapii łukowej IMRT realizowanej przez oferowany akcelerator, w posiadanym systemie planowania radioterapii Eclipse

	48. 
	Zautomatyzowany proces realizacji napromieniania planu dynamicznej radioterapii łukowej IMRT na oferowanym akceleratorze

	49. 
	Zintegrowany System Obrazowania dla techniki IGRT

	50. 
	Zintegrowany system wizualizacji IGRT (Image Guided Radiation Therapy) w wiązce kV

	51. 
	Sprzęt i oprogramowanie systemu IGRT stanowiące integralne elementy akceleratora

	52. 
	System IGRT umożliwia realizację funkcji Cone Beam CT (kV CBCT)

	53. 
	System IGRT posiada oprogramowanie do skorygowania (w osiach X, Y i Z) położenia stołu terapeutycznego oferowanego akceleratora, stosownie do wykrytych zmian położenia struktur anatomicznych i obliczonego automatycznie offsetu położenia pacjenta – możliwość korekty położenia stołu bez konieczności wchodzenia do bunkra


	54. 
	Akwizycja obrazów 3D (kV CBCT) i ich zapamiętywanie w bazie danych posiadanego systemu weryfikacji i  zarządzania ARIA

	55. 
	Stacja systemu IGRT realizuje funkcje:
a) nawigacji i prezentacji 3D obrazów CT
b) wyświetlania w czasie rzeczywistym ortogonalnych i wzdłużnych przekrojów struktur anatomicznych
c) kalkulacji offsetu położenia pacjenta
d) rekonstrukcji obrazów CBCT
obliczania właściwego położenia pacjenta w oparciu o badanie referencyjne CT i badanie wykonane w technice Cone Beam CT

	56. 
	Specjalny algorytm (iteracyjny lub inny) wbudowany w oprogramowanie CBCT do korekcji rozproszeń na poszczególnych obrazach kV-CBCT, redukcja szumów i artefaktów

	57. 
	Algorytm rekonstrukcji obrazów CBCT bazujący na wewnętrznym modelowaniu anatomii pacjenta oraz przebiegu wiązki kV w celu korekcji wygenerowanych rozproszeń, szumów, artefaktów, smug
	TAK – 1 pkt
                   NIE – 0 pkt

	58. 
	Rekonstrukcja obrazów CBCT z wykorzystaniem algorytmu iteracyjnego wykonywana w czasie rzeczywistym z wykorzystaniem mocy obliczeniowej procesorów GPU
	TAK – 1 pkt
                   NIE – 0 pkt

	59. 
	Rekonstrukcja obrazów CBCT dla powiększonego pola terapeutycznego zawierająca min. 2 izocentra o kształcie całkowitym:  28 cm x 38 cm w izocentrum
	TAK – 1 pkt
                    NIE – 0 pkt

	60. 
	Oprogramowanie systemu IGRT wbudowane w stację sterującą akceleratorem
	TAK – 1 pkt
                    NIE – 0 pkt

	61. 
	Fantom lub zestaw fantomów pozwalających na kalibrację i okresową kontrolę systemu i obrazów 3D CBCT

	
	Komputerowy system sterowania oferowanym akceleratorem

	62. 
	Zintegrowana konsola sterująca akceleratorem z systemem sterowania, kontrolująca akcelerator wraz z całym wyposażeniem, tj.: systemem generowania wiązki terapeutycznej, kolimatorem wielolistkowym, systemem obrazowym w trybie IGRT, stołem terapeutycznym

	63. 
	Automatyczne przekazywanie wszystkich ustawień mechanicznych i fizycznych (w tym kolimatora MLC) dla kolejnych pól w realizowanym planie leczenia z posiadanego systemu weryfikacji i zarządzania ARIA

	64. 
	System oprogramowania pozwalający na automatyczne przeprowadzanie zaplanowanych procedur kontroli jakości oferowanego akceleratora wraz z kolimatorem wielolistkowym i systemem obrazowania IGRT i analizę uzyskanych wyników na podstawie wykonanego obrazowania z wykorzystaniem oferowanego fantomu do kontroli jakości zintegrowanego systemu IGRT, umożliwiający realizację testów w celu weryfikacji i analizy przynajmniej:
a) lokalizacji izocentrum oferowanego akceleratora
b) dokładności pozycjonowania głowicy oraz stołu terapeutycznego
c) dokładności pozycjonowania listków kolimatora wielolistkowego
d) stabilności mocy dawki oraz profilu wiązki
generowanie wykresów trendów dla poszczególnych testów

	65. 
	Systemy oprogramowania do kontroli jakości wbudowane w oprogramowanie konsoli oferowanego akceleratora
	TAK – 2 pkt
                   NIE – 0 pkt

	66. 
	System antykolizyjny zapewniający bezpieczeństwo ruchów oferowanego akceleratora

	67. 
	Konsola sterująca akceleratorem umożliwia automatyczne ustawianie i weryfikację parametrów akceleratora na podstawie danych z posiadanego systemu weryfikacji i zarządzania ARIA

	
	Wyposażenie akceleratora

	68. 
	Komplet centratorów laserowych

	69. 
	System monitorowania pacjenta i komunikacji z pacjentem – audio (dwukierunkowy) i wideo min. 4 kamery

	70. 
	Monitor lub monitory LCD wewnątrz bunkra terapeutycznego wyświetlający/-e ustawione na akceleratorze parametry

	71. 
	Chłodzenie akceleratora z wykorzystaniem wewnętrznego układu wodnego
	TAK – 1 pkt
                   NIE – 0 pkt

	
	Integracja akceleratora w posiadanym systemie planowania leczenia Eclipse

	72. 
	Integracja oferowanego akceleratora w posiadanym systemie planowania leczenia Eclipse umożliwiająca pełne wykorzystanie wszystkich wymaganych i oferowanych trybów napromieniania

	73. 
	Dostawca odpowiedzialny jest za wykonanie pomiarów dozymetrycznych oferowanego akceleratora do posiadanego systemu planowania Eclipse.
Dopuszcza się wykorzystanie danych producenta, bez konieczności przeprowadzania pomiarów.

	74. 
	Wykorzystanie danych dozymetrycznych dla oferowanej wiązki terapeutycznej, producenta oferowanego akceleratora, w posiadanym przez Zamawiającego systemie planowania leczenia Eclipse, bez konieczności wykonywania w miejscu instalacji pomiarów dozymetrycznych dla oferowanego akceleratora
	TAK –2 pkt
                   NIE – 0 pkt

	75. 
	Dostawca odpowiedzialny jest za wprowadzenie zmierzonych danych lub danych producenta akceleratora do posiadanego system planowania leczenia Eclipse i pełne skonfigurowanie/wymodelowanie posiadanych algorytmów obliczeniowych

	76. 
	Algorytm do automatycznej optymalizacji planów leczenia dla technik dynamicznych IMRT i VMAT, dla jednej stacji posiadanego systemu planowania leczenia Eclipse, o min. następującej funkcjonalności:
a) tworzenie modeli obliczeniowych dla różnych, definiowanych przez użytkownika grup wskazań
b) uczenie się modeli obliczeniowych na bazie wyselekcjonowanych z posiadanego systemu Eclipse planów leczenia dla danej grupy wskazań
c) implementację gotowych modeli obliczeniowych, utworzonych w innych ośrodkach wykorzystujących takie samo oprogramowanie
obliczanie szacowanych rozkładów dawek i DVH dla pól dynamicznych IMRT i VMAT spełniających warunki i kryteria zawarte w wykorzystywanym modelu

	77. 
	Oprogramowanie dozymetryczne do weryfikacji dynamicznych planów leczenia IMRT oraz VMAT wykorzystujące obrazy z systemu EPID i pozwalające na ich przeglądanie oraz ocenę

	78. 
	Oferowane oprogramowanie systemu dozymetrii portalowej jest zintegrowane z posiadanym systemem planowania radioterapii Eclipse
	TAK – 1 pkt
                   NIE – 0 pkt

	
	Integracja akceleratora w systemie weryfikacji i zarządzania

	79. 
	Integracja oferowanego akceleratora w posiadanym systemie weryfikacji i zarządzania ARIA

	80. 
	Ustawianie na akceleratorze parametrów terapeutycznych odczytanych z bazy wykorzystywanego systemu ARIA

	81. 
	Automatyczna weryfikacja poprawności ustawień parametrów na akceleratorze z parametrami zaplanowanymi dla każdego z kolejnych pól w sesji

	82. 
	Transfer danych (obrazy TK, struktury, plany leczenia) do akceleratora z bazy danych posiadanego systemu weryfikacji i zarządzania ARIA

	83. 
	Odczytywanie przez akcelerator wszelkich planów leczenia, przygotowanych dla oferowanego akceleratora w dowolnej technice radioterapii, zapamiętanych w wykorzystywanej bazie danych systemu ARIA
	TAK – 1 pkt
                   NIE – 0 pkt

	84. 
	Odczytywanie z serwera wykorzystywanego systemu ARIA…...obrazów 3D pacjenta wraz z konturami narządów anatomicznych, zawartych w planach leczenia przygotowanych w systemie planowania leczenia, odbywa się automatycznie i bezpośrednio (bez operacji import/export)
	TAK – 1 pkt
                   NIE – 0 pkt

	85. 
	Zapisywanie w posiadanej bazie danych systemu ARIA danych o przeprowadzonym napromienieniu

	86. 
	Zapamiętywanie przez oferowany akcelerator wszelkich zrealizowanych planów leczenia, w dowolnej technice radioterapii, w wykorzystywanej bazie danych systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt
                   NIE – 0 pkt

	87. 
	Zapamiętywanie w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA wyliczonych na podstawie obrazowania IGRT kV i zastosowanych korekcji współrzędnych stołu, odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt
                   NIE – 0 pkt

	88. 
	Zagadnienia ogólne

	89. 
	Oferowany akcelerator ma umożliwiać napromienianie pacjentów zgodnie z wymaganymi i oferowanymi parametrami

	90. 
	Oferowany akcelerator ma umożliwiać jego późniejszą rozbudowę pozwalającą na realizację radioterapii adaptacyjnej w czasie rzeczywistym (on-line) z pacjentem na stole terapeutycznym

	91. 
	Demontaż i utylizacja posiadanego akceleratora oraz dostarczenia dokumentów potwierdzających wykonanie utylizacji

	92. 
	Wykonanie projektu ochrony radiologicznej dla oferowanego akceleratora

	93. 
	Magazynowanie akceleratora w magazynie Wykonawcy do czasu rozpoczęcia instalacji u Zamawiającego

	94. 
	Gwarancja na sprzęt i oprogramowanie min. 24 miesiące od dnia podpisania protokołu przekazania do eksploatacji. W trakcie trwania gwarancji koszty obowiązkowych przeglądów i serwisu pozostają po stronie gwaranta (w tym jeden przegląd w ostatnim miesiącu gwarancji)  

	95. 
	Szkolenie z obsługi oferowanego akceleratora dla techników oraz fizyków medycznych


	96. 
	Prace budowlane (dotyczą bunkra i sterowni):
· wykucie ramy po zdemontowanym akceleratorze
· przygotowanie posadzki pod ramę oferowanego akceleratora zgodnie z wymogami producenta akceleratora
· posadowienie i zabetonowanie ramy akceleratora zgodnie z wytycznymi producenta
· wykonanie nowych kanałów niezbędnych dla oferowanego akceleratora
· prace rozbiórkowe dla podwieszanego sufitu oraz wykładziny podłogowej
· przygotowanie istniejących ścian do malowania, szpachlowanie i malowanie farbą dyspersyjną
· montaż nowego sufitu podwieszanego kasetonowego wypełnionego płytami z wełny mineralnej
· ułożenie wykładziny PCV prądoprzewodzącej wraz z wykonaniem odprowadzenia ładunków elektrycznych poprzez taśmy miedziane w/g instrukcji producenta
· dostarczenie i zamontowanie drzwi aluminiowych ręcznie suwanych pomiędzy sterownią a korytarzem zewnętrznym
· demontaż i ponowny montażu przebieralni pacjenta w celu umożliwienia wprowadzenia oferowanego akceleratora
· wymiana odbojnic ściennych z PCV
· przygotowanie i zabezpieczenie drogi transportowej dla oferowanego akceleratora (w tym ewentualne stemplowanie stropów)

	97. 
	Prace elektryczne:
przebudowa instalacji oświetleniowej i elektrycznej dla potrzeb oferowanego akceleratora

	98. 
	Instalacja wentylacji i klimatyzacji:
· przegląd istniejącej centrali wentylacyjnej
· czyszczenie kanałów wentylacyjnych
· montaż jednego klimatyzatora ściennego w bunkrze
·  instalacja wody lodowej do akceleratora, w tym przeróbka rur i podejścia do akceleratora

	99. 
	Prace instalacyjne w obrębie sterowni oraz bunkra umożliwiające zainstalowanie akceleratora wraz z osprzętem:
· przygotowanie kanałów dla okablowania
· przygotowanie kanałów do instalacji kamer
· dostosowanie szafy elektrycznej
· demontaż i ponowny montaż kanałów wentylacyjnych wraz z zabudową w obrębie bunkra zlokalizowanych na drodze transportowej akceleratora
· w razie konieczności demontaż i ponowny montaż drzwi oddzielających korytarze pomiędzy budynkami na drodze transportowej oferowanego akceleratora

	100. 
	Wykonanie dokumentacji projektowo-elektrycznej

	101. 
	Zamawiający wymaga instalacji i uruchomienia sprzętu

	102. 
	Wraz z dostarczonym sprzętem Wykonawca przekaże Instrukcję obsługi w języku polskim w wersji papierowej i elektronicznej, paszport techniczny, kartę gwarancyjną oraz wykaz podmiotów upoważnionych przez producenta lub autoryzowanego przedstawiciela do wykonywania napraw i przeglądów


*w rubryce „Oferowana parametry/funkcje/warunki*” Wykonawca zobowiązany jest zamieścić wymagane 
informacje, tj.:  wielkość, zakres parametru albo opisać daną właściwość, cechę, funkcję, parametr, itp.
C. Oświadczam, że dostarczony Zamawiającemu przedmiot zamówienia spełniać będzie 
właściwe, ustalone w obowiązujących przepisach prawa wymagania odnośnie dopuszczenia do użytkowania w polskich zakładach opieki zdrowotnej.
D. Wykonawca zapewnia, że na potwierdzenie stanu faktycznego, o którym mowa w pkt B
i C posiada stosowne dokumenty, które zostaną niezwłocznie przekazane zamawiającemu, na jego pisemny wniosek.
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