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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna
PZJ — Program Zabezpieczenia Jakosci



1. CZESC OGOLNA

1.1.Nazwa nadana zamdwieniu przez Zamawiajgcego

BUDOWA BUDYNKU DZIALALNOSCI KULTURALNEJ, ZE SCENA | WEWNETRZNYMI
INSTALACJAMI ORAZ TRZECH PAWILONOW RZEMIESLNICZO — WYTWORCZYCH

Z WEWNETRZNYMI INSTALACJAMI W RAMACH TWORZENIA BIECKIEGO JARMARKU KULTURY

1.2.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru wytyczenia w terenie osi obiektu, osi stéop fundamentowych i krawedzi
zewnetrznych obiektéw w obrebie placu budowy.

1.3.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegétowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét geodezyjnych na placu budowy oraz zatozenie reperéw roboczych w bezposrednim
sgsiedztwie obiektu w nawigzaniu do niwelacji panstwowej.

1.4.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy ST obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce i majgce na celu

a) wytyczenie osi i krawedzi obiektu,

b) wytyczenie osi stép, krawedzi drég, placow i pozostatych terenow

c) zatozenie reperdow roboczych w bezposrednim sgsiedztwie obiektu w nawigzaniu do niwelacji
panstwowej.



1.5.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogoélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 1.7., a takze
zdefiniowanymi ponize;j.

Wytyczenie osi, obrysow obiektu i punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem i punktow wysokosciowych wchodzg:

a) pomiar wysokosciowy w osi i w innych charakterystycznych miejscach

b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

c) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscach charakterystycznych,

d) zastabilizowanie punktow w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Punkty gtéwne - punkty zatamania osi, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt

Uprawniony geodeta - osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane zgodnie z
Ustawe z dnia 17.05.1989r. "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z pdzniejszymi zmianami z zakresu
geodezji i kartografii, upowazniona przez Wykonawce do kierowania pracami i do wystepowania w
jego imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zamowienia.

1.6.0gdlne wymagania dotyczace robot

Do wykonania robot konieczne sg nastepujace materiaty:
— stupki betonowe,
— rury stalowe,
— trzpienie stalowe,
— pale drewniane,
— przyrzady pomiarowe zwykte optyczne oraz przyrzady wykorzystujgce technike GPS

1.7.Nazwy i kody roboét objetych zamowieniem:
Grupy robot, klasy robdt lub kategorie robot

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Do utrwalenia punktéw gtéwnych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dfugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do
0,20 m i dtugos¢ od 1,5do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08
m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.



“Swiadki” powinny mieé dtugo$é¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI
Do wykonania robét objetych niniejszg SST konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
— dalmierze
— niwelatory o podwyzszonej doktadnosci
— tyczki i taty niwelacyjne
— miernicze tasmy stalowe

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1.Wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktdre nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajace
lokalizacje i wspotrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzic¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien:

sporzadzié¢ szkic miejsca budowy, lokalizujgcy potozenie projektowanego obiektu budowlanego w
odniesieniu do punktéw, z ktérych bedzie prowadzone tyczenie,

sporzadzié szkic tyczenia obiektu, ustalajgcy punkty gtdwne i istotne linie drugiego rzedu,
stanowiska pomiarowe, punkty nawigzania i repery,

sprawdzic tyczenie wstepne, w celu potwierdzenia zgodnosci rysunkéw lokalizacyjnych z
rzeczywistymi wymiarami wytyczonego obiektu i dokumentacja,

sporzadzié na czas trwania budowy szkic tyczenia, zawierajgcy podstawowe i wtdérne linie bazowe
siatki gtéwnej, przeciecia siatki, punkty nawigzania i repery,

sporzadzi¢ dla kazdego obiektu szczegdtowy szkic tyczenia wtérnego, takze uwzgledniajgcy
sprawdzenie wysokosciowe, w celu zapewnienia prawidtowego umiejscowienia wszystkich
elementdw konstrukgji, zaleca sie, aby na kazdym szkicu byty zaznaczone miejsca przeciecia siatki



lub przeciecia siatki mimosrodowej, repery robocze i linie odniesienia wysokosci, stanowiska
pionownikoéw i punkty nawigzania,

prowadzi¢, podczas wznoszenia obiektu budowlanego, biezgcy monitoring w celu sprawdzania
zgodnosci realizowanego obiektu i jego otoczenia z dopuszczalnymi tolerancjami, w szczegdlnosci
kontrola zgodnosci jest wymagana w odniesieniu do obiektu budowlanego, kanalizacji, drég i
uksztattowania powierzchni terenu.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na
koszt Zamawiajgcego.

Na zakonczenie budowy Wykonawca powinien:

wykonaé powykonawczy pomiar inwentaryzacyjny, ktéry zarejestruje na potrzeby dokumentacji
koncowej, potozenie w poziomie i w pionie, budynkdow, punktow powierzchni terenu i przewoddw
medialnych, sporzadzi¢ oddzielny rysunek ze wspdtrzednymi, wskazujgcy usytuowanie i gtebokosci
wszystkich zewnetrznych przytgczy medialnych.

Wykonawca zobowigzany jest rowniez do oddania Inzynierowi dokumentacji dotyczacej osnéw
geodezyjnych i przekazania punktéw w terenie na takich zasadach jak je przejmowat.

5.2.1. Wyznaczenie obiektéw inzynierskich

Roboty polegajg na wytyczeniu i stabilizacji osi obiektéw mostowych, osi belek, osi podpdr oraz
linii gzymsow w oparciu o Dokumentacje Projektowa.
Wytyczone punkty osi obiektow oraz podpdr powinny by¢ za stabilizowane w terenie przy pomocy
pali drewnianych lub trzpieni stalowych.
Trwatej stabilizacji wymagaj: poczatek i koniec osi obiektu.
Usuniecie pali lub trzpieni z osi budowli moze nastgpic¢ tylko wowczas gdy zastgpi sie je
odpowiednimi palami lub trzpieniami po obu stronach osi, wbitymi poza granicami robét w
sposob trwaty i jednoznaczny.
Wymagania i kryteria doktadnosci dla robot pomiarowych zawarte sg w Instrukcjach Technicznych
GUGIK: G-3 (Geodezyjna obstuga inwestycji) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne).
Wymagania dla robét pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem obiektu:

— doktadnos¢ wytyczenia punktow charakterystycznych obiektu +1cm

— doktadnos¢ wyznaczenia rzednych wysokosciowych +1cm

— doktadnos¢ wyznaczenia wysokosci reperéw + 0,5cm,

— doktadnos¢ wykonania elementéw projektowanych + 1cm,

— doktadnos$¢ pomiaréw poziomych = 1cm / 50 m.

5.2.2. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych

Wszystkie punkty wysokosciowe i repery robocze przy obiektach inzynierskich muszg by¢
nawigzane do reperéw panstwowych. Przed rozpoczeciem robdot Wykonawca powinien zatozy¢
nowe punkty wysokosciowe (stupki betonowe z bolcem), ustali¢ ich wysokos¢ w stosunku do
reperow panstwowych i je chroni¢ przez caty czas realizacji budowy.

5.2.3. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robodt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.



Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdéw
gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna
odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.2.4. Osnowa podstawowa (state punkty kontroli)

Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktéw geodezyjnych osnowy
poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac zwigzanych z wytyczaniem.

5.2.5. Osnowa realizacyjna (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie€ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej
przez Inzyniera, Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy
realizacyjnej,
o wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robét.
Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy realizacyjnej
poziomej i wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktéw tej osnowy,
powinny spetnia¢ nastepujace warunki:

a) punkty osnowy realizacyjnej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robot

oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ srednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien
by¢ oznaczony w sposdb zatwierdzony przez Inzyniera tak, aby byt widoczny i tatwy do
zidentyfikowania,

c) sposdb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy realizacyjnej oraz kryteria jej doktadnosci
winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych GUGIK:
— G-3 (Geodezyjna obstuga inwestycji),
— G-3.1 (Osnowy realizacyjne)
— G-3.2 (Pomiary realizacyjne)

5.2.6. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwier-
dzonymi przez Inzyniera zasadami wykonania niezbednych robdt i wytyczen oraz zgodnie z gene-
ralnymi zasadami wyszczegdlnionymi w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Kontrola osnowy realizacyjnej
Kontrole osnowy realizacyjnej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy realizacyjnej
przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow osnowy realizacyjnej nalezy wykonywac przed
rozpoczeciem wiekszych robot, a takze co miesigc w trakcie prowadzenia robot.

6.2. Kontrola wytyczenia obiektu

Kontrole wytyczenia osi obiektéw nalezy przeprowadzi¢ w odniesieniu do wymagan punktu 5.2.4



7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Roboty objete niniejszg Specyfikacja podlegajg rozliczeniu ryczattowemu obejmujgcemu
wykonanie wszystkich robdét sktadowych okreslonych w punkcie 1.3. Specyfikacji.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbidr robdt objetych Specyfikacjg polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych elementow z
Dokumentacjg Projektows.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa, ktora obejmuje:
- wykonanie projektu osnowy realizacyjnej oraz systemu przeprowadzania kontroli okresowej,

- zakup i dowdz materiatow potrzebnych do wytyczenia i stabilizacji punktow wytyczonych w
terenie,

- prace pomiarowe,

- stabilizacja punktow wytyczonych w terenie, ich utrzymanie i uzupetnienie,

- wykonanie szkicéw geodezyjnych i dokumentacji geodezyjne

- przekazanie dokumentacji do zasobow powiatowych i uzyskanie klauzli koricowej

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Instrukcja techniczna 0-1  Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3  Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979r.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2  Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4  Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

PN-ISO 4463 Metody pomiarowe w budownictwie. Tyczenie i pomiar.



