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1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna —Wymagania ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru podstawowych
robot budowlanych , ktore zostang wykonane w ramach inwestycji ,,Modernizacja plazy i
kapieliska nad jeziorem Zajezierskim (Sztumskim) — pomosty”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ dokumentéw przetargowych i nalezy je
stosowa¢ w zlecaniu 1 wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z pozostalymi specyfikacjami dla
poszczeg6lnych rodzajow robot przedstawionych w zestawieniu specyfikacji technicznych na
str.1.

1.3.1 Charakterystyka robot objetych specyfikacja

Modernizacja plazy i kapieliska nad jeziorem Zajezierskim obejmowac bedzie w czg¢sci
hydrotechnicznej nastepujace roboty:
— Rozbiorke istniejacych wyeksploatowanych drewnianych pomostow o tgczne;j
dtugosci 190 m, obcigcie 72 szt. pali drewnianych i 10 szt. pali stalowych o
srednicy do 20 cm pod woda. Pali nie wolno wyciggac. Obcig¢ pale nalezy
dopiero po wbiciu projektowanych pali stalowych.



— Wykonanie nowych pomostow drewnianych na konstrukeji ze stalowych pali o
srednicy 219,1/10 mm st¢zonych zelbetowymi rusztami. [lo$¢ stalowych pali
do wbicia wynosi 115 szt. Catkowita dtugos¢ pomostow o szerokosciach 7,5
m, 4 mi2,5 mwynosi 164 m. Pomosty wykonane beda z desek
kompozytowych ryflowanych utozonych na legarach drewnianych.
— Montaz balustrad ochronnych metalowych o tacznej dlugosci 357 m.
— Wykonanie dwdch slipéw do wodowania todek.
Slipy beda o dlugosci w planie 18 m i nachyleniu nawierzchni 13 % 1 15 m o nachyleniu 18%.
Slipy wykonane beda z warstw zwiru i kruszywa granitowego z nawierzchnia z betonowych
ptyt drogowych. Wypady slipéw umocnione beda : nr 1- palisadg z pali stalowych, nr 2 —
Sciankg szczelng stalowa o glebokosci wbicia 2,5 m. Wzdtuz bokow slipoéw wykonany bedzie
narzut kamienny. Slipy wykonane beda pod ostong grédz ziemnych.

1. 4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Inzynier/Kierownik kontraktu/projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i1 proéb zwigzanych z oceng jako$ci materiatdéw oraz robot.
Pozwolenie na budowg¢ — decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie 1 prowadzenie
budowy .

Dziennik budowy — dziennik wydany przez Nadzér Budowlany z ponumerowanymi stronami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci
zachodzacych w czasie wykonywania robot.

Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe¢ wraz z zataczonym projektem budowlanym,
wykonawczym, specyfikacjami technicznymi oraz dziennik budowy, protokoty odbioréw
czesciowych 1 koncowych, w miare potrzeb rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty
geodezyjne i1 ksigzk¢ obmiarow.

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowy =z naniesionymi zmianami
dokonywanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST i1 poleceniami kierownika kontraktu lub inspektora
nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,



lokalizacj¢ gtéwnych punktéw trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja projektowa

Projekt budowlany
Projekt wykonawczy
Przedmiar robot
Kosztorys inwestorski

e

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjq projektowa i ST

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ bledow lub opuszczen w dokumentacji
projektowej, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ projektanta, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Powyzsze nalezy bezwzglednie skonsultowac z projektantem.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg
projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywac bliska
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢
dopuszczalnego przedziatu toleranc;ji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgeda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST, 1 wplynie to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie
materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace w tym: ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i
innych.
Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
W sposob uzgodniony z Inwestorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inwestora, tablic informacyjnych. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze
jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot



Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisOw 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokét terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osoéb lub wlasnosci
spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu Iub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow 1 drog
dojazdowych
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru.
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisoOw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i1 magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy $§wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddzialywania tych materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode¢ na uzycie tych materiatow
od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

1.5.8 Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia



1.5..9.

1.5.11.

podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robot, ktdre majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢ Inwestora i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczg¢cia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora i zainteresowane wladze oraz bedzie z
nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty 1
urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia ich
zakonczenia.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru . Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne 1
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
robotami 1 bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych 1 bedzie w petni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposdb ciggly bedzie informowac Inwestora o swoich
dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.5.12 Réwnowaznos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w projekcie powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢
maja materiaty, sprzet i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty,



beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw, o ile w projekcie nie postanowiono inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace zasadniczo roéwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy

1 przepisy.
2. MATERIALY
2.1. Zroédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdéw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrddla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialdbw 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inwestora (kierownika kontraktu).

Zatwierdzenie partii (cz¢$ci) materialdow z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zroédta w sposob ciggly speiniajg wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli 1 odno$nych wtadz na
pozyskanie materialdbw z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodla
wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inwestorowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagan ilo$ciowych i
jakosciowych materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialéw do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w kontrakcie bedg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umownych.

Eksploatacja zrédel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.



2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jakos¢ 1 wlasciwos¢ do robodt i byly dostgpne do kontroli przez Inwestora (kierownika
kontraktu)

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy Iub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
11lo$ci wskazaniom zawartym w ST, Programie Zapewnienia Jakosci ( PZJ) lub
projekcie organizacji robot; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie

z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST w terminie przewidzianym
kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ serwis sprzetu znajdujacego si¢ na placu
budowy.

Jezeli dokumentacja projektowa Iub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim
zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji przez Inwestora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie

z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST w terminie przewidzianym
kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ serwis sprzetu znajdujacego si¢ na placu
budowy.

Jezeli dokumentacja projektowa Iub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim
zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji przez Inwestora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowaé si¢ begdzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatow sprzetu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
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zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych tadunkoéw i w sposob ciagly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamial Inwestora.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt 1 wiasciwosci przewozonych
materialow. Liczba §rodkdéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inwestora, w
terminie przewidzianym kontraktem. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ uzyte przez Wykonawce, pod warunkiem
przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem, oraz
za jako$¢ zastosowanych materialdéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi
w dokumentacji projektowe;.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementoéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowe;j i
w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inwestor uwzgledni
wyniki badan materiatow i1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z zatwierdzong przez
Inwestora technologig. Dokumentacja techniczna obejmuje tylko elementy niezbedne ze
wzgledu na uktad docelowy obiektu. Za roboty przygotowawcze oraz tymczasowe, w
szczegoOlnosci zabezpieczenie wykopoéw fundamentow, odpowiedzialny jest Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoSci roboét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac¢ zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i1 jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materialdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestor moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z
czestotliwos$cig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w ST,
normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inwestor ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z kontraktem.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inwestor bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inwestora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktoére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inwestora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o
rodzaju, miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inwestor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow 1 dokumentdéw technicznych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normg Iub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1.1 ktore spetniaja wymogi
Specyfikacji Techniczne;.
W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sag wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a
W razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow
tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inwestorowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy
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(1) Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, po podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokotly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczego6lnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inwestora,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
cze$ciowych 1 ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz = wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- 1inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inwestorowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob
ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materialéw, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inwestora.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla kierownika projektu 1
przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych rob6t 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek  btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w specyfikacjach technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu
miesi¢cznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie
lub oczekiwanym przez Wykonawce.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dlugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m? jako dtugo$¢é pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
moga by¢ dotgczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujagcym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1
jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego
postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy.

Jako$¢ 1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy
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Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czg$ci  robét.
Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Inwestor.

8.3. Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w

odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 warto$ci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona

przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na

pismie o tym fakcie Inwestora.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robdt 1 przyjecia

dokumentdéw, o ktérych mowa w pkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w

obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny

jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiarow,

ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w

trakcie odbiordw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie

wykonania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub

robot uzupetniajacych lub robdt  wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci

1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot

w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja

projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy

eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac

pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w

dokumentach kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace

dokumenty:

1. Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,

jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu.

Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).

Recepty 1 ustalenia technologiczne.

Dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie

z ST.

7. Opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiardéw zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robdt wiascicielom urzadzen.

AN
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9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot 1 sieci uzbrojenia terenu.

10.Kopie¢ mapy =zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.
W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i robdt uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w  okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3.,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest warto§¢

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé

wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla

tej roboty w specyfikacji technicznej i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki kontraktu i wymagania ogolne specyfikacji technicznej

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow kontraktu i wymagan ogoélnych
zawartych w specyfikacji technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w
dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 z 25.08.1994r.,
poz. 414).

Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r. (Dz. U. Nr 10).

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995t. (Dz. U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r.).
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Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30,
poz. 163 z poézniejszymi zmianami).

Warunki kontraktu.

Dane kontraktowe.

II. ROBOTY ROZBIORKOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z ,,Modernizacja plazy i1 kapieliska nad jeziorem Zajezierskim
(Sztumskim) —pomosty”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu
przetargowym 1 przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacja
zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robodt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi 1 majagcymi na celu wykonanie robot

rozbiorkowych istniejagcych pomostow.

W zakres robot wchodzi:

- rozbidrka nawierzchni pomostow drewnianych- 258 m?

-rozbiorka konstrukcji pomostow drewnianych — 458 m,

-obcigcie przy dnie pali drewnianych (pod wodg)- 72 szt.

-obcigcie przy dnie pali stalowych (pod wodg) -10 szt

Roboty zwigzane z obcigciem pali nalezy wykonaé dopiero po wbiciu pali projektowanych.

-rozbidrka nawierzchni- 187 m? konstrukcji pomostow plywajacych- 166m,

-wywiezienie materiatow z rozbiorki i ich utylizacja- 43 m’

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST cze$¢ ogolna punkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 1.5.
2. Materialy
Nie dotyczy.
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST czg$¢ ogolna punkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robdt

Do wykonania robot nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— 6dz robocza (tratwa) 5 t,
— zuraw samochodowy do 4 t,
— samochod skrzyniowy do 5 t,
— dzwig plywajacy na pontonie 5t,
— holownik 150 kM,
— baza nurka jednozatogowa,
— krypa 60 t,
— sprezarka powietrza 4-5 m*/min,
— pita motorowa tancuchowa,
— spawarka spalinowa 500A,
— koparko-tadowarka 0,6 m’,
— samochod samowytadowczy do 5 t.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST cze$¢ ogodlna punkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet do robdt mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe pomostow obejmuja usunigcie z terenu budowy elementow
wymienionych w p. 1.3.

Roboty rozbidorkowe mozna wykonywac r¢cznie. Prace zwigzane z obcinaniem pali
pod wodg nalezy wykonywac przy pomocy nurka. Pale nie moga by¢ wyciagane lecz
obcigte przy samym dnie jeziora dopiero po wbiciu pali projektowanych.

Materiaty z rozbiorki nalezy wywiez¢ do odpowiedniego punktu zajmujacego si¢
utylizacja.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jako$ci polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot
rozbiorkowych .



19

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST czg$¢ ogolna p.7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest: - 1 m’ rozebranej nawierzchni pomostow, 1 m rozebranej
konstrukcji drewnianej pomostow, 1 sz. obcietego pala, 1 m* wywiezionych materiatow.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST czes¢ ogolna punkt 8.
9. Podstawa platnosci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w pkt. I Czes$¢ ogdlna

Platnos$¢ nalezy przyjac zgodnie z obmiarem, oceng jako$ci wykonanych robét i1 jakosci
uzytych materiatow na podstawie wynikdw pomiarowych i badan.

III. PALE STALOWE
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych wbiciem pali no$nych z rur stalowych pod ruszty zelbetowe
pomostoéw drewnianych w trakcie realizacji ,, Modernizacji plazy i kapieliska nad jeziorem
Zajezierskim (Sztumskim) — pomosty”.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z
wbiciem pali no$nych z rur stalowych ¢ 219,1/10 mm - 115 szt.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST czg$¢ ogdlna punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 1.5.
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2. Materialy

Materiaty do wykonania robot:

- blacha stalowa 8555J2H grubosci 10 mm na okucia ostrza pali -825 kg

- rury stalowe ©219,1/10 mm bez szwu przewodowe S420J2H — 1022 m
Rury powinny mie¢ oznaczone trudno-zmywalng farbg ich gabaryty, numer partii i date
produkcji.

- piasek $redni — 29 m?

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST cze$¢ ogolna punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania robdt nalezy stosowac¢ nastgpujacy sprzet
— spawarka ,
— $rodek transportowy,
— kafar plywajacy 1t,
— zuraw samojezdny kotowy,
— przyczepa dluzycowa,
— ciagnik kotowy,
— ponton 200 t,
— holownik 150 kM,
— to6dz robocza (tratwa) 5 t

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST czg$¢ ogdlna punkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow
Pojazdy stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w ruchu
drogowym.
Transport powinien zapewniac:
- stabilno$¢ pozycji zatadowanych materiatow,
- zabezpieczenie pali przed ich uszkodzeniem,

- kontrolg zaladunku i wytadunku.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST czes$¢ ogdlna punkt 5.
5.2. Wykonanie robot

Przed przystgpieniem do robot palowych nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ pali z dokumentacjg
projektowa oraz ich stan. Pale uszkodzone nalezy usuna¢ z placu budowy.
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Pali nie nalezy rzuca¢, gwattownie podnosi¢ i wlec po ziemi.

Przed rozpoczeciem wbijania nalezy zapewni¢ wspotosiowos¢ pala i mlota.

W przypadku uszkodzenia pala nalezy odcig¢ uszkodzony odcinek . Przy powtarzaniu si¢
uszkodzen glowic nalezy zmieni¢ parametry mtota.

Whijanie pali nalezy przerwaé, gdy uzyskuje si¢ wymagane wpedy .

Doboér masy miota do wbijania nalezy uzalezni¢ od wielkos$ci uzyskiwanych wpedow i od
masy pali.

Wped pali nalezy mierzy¢ z doktadnoscig do 1 mm.

Przy stosowaniu miotéw uderzajacych z duzymi czgstotliwosciami mierzy si¢ wped
uzyskany w ciggu 1 min. dziatania mlota i oblicza si¢ $sredni wped. Wyniki pomiaréw wpedu
sa wlasciwe jedynie wtedy, gdy gtowica pala jest nieuszkodzona. W czasie robdt palowych
nalezy prowadzi¢ Dziennik wbijania pali.

Po wbiciu pali na zadang gleboko$¢ nalezy wypetni¢ wnetrze pala piaskiem $rednim do
wysokosci ok. 80 cm ponizej glowicy pala. Krawedzie glowicy nalezy stepic.

Powyzej zasypki piaskowej pal bedzie wypetiony betonem C30/37 do umieszczenia w nim
zbrojenia glowicy w trakcie przystepowania do robot betonowych.

W przypadku kolizji z istniejagcymi palami pomostu projektowany pal nalezy wbi¢ obok.

6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST cze$¢ ogodlna punkt 6.
6.1. Elementy stalowe

Przed przystgpieniem do wbijania nalezy sprawdzi¢:
- wymiary i jako$¢ pali przygotowanych do wbicia
- geodezyjne wytyczenie pali.
Pale nie powinny by¢ powyginane, a ich konce nie moga by¢ uszkodzone
Materiaty przeznaczone do wbudowania powinny by¢ zgodne z PN lub posiada¢ Aprobate
techniczng, posiadac atest producenta oraz uzyskac kazdorazowo przed wbudowaniem
akceptacj¢ Kierownika Projektu (Inzyniera) z wpisem do Dziennika Budowy.
W trakcie wbijania pali nalezy kontrolowac¢ ich wped.
Po wbiciu pali nalezy sprawdzi¢ ich polozenie w planie i wysoko$ciowe.
Tolerancje wbijania sg nastgpujace: 0,5 srednicy pala w poziomie oraz 1,00 cm w pionie.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru robot jest 1szt. pala wbitego zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST czes$¢ ogdlna p.7

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 8.
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, Specyfikacja

Techniczng 1 pisemnymi decyzjami Kierownika Projektu (Inzyniera).
Podstawa dokonania oceny ilosci i jakos$ci robot sg nastepujace dane i dokumenty:
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- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie
budowy,

- dane geotechniczne zawierajace informacje o rodzaju gruntu, w ktérym wykonywane
byly roboty fundamentowe,

- Dziennik Budowy,

- Dziennik wbijania pali.

9. Podstawa platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w pkt. I Cze$¢ ogdlna
Platnos$¢ za szt. pala nalezy przyja¢ zgodnie z obmiarem, oceng jakosci wykonanych robot
1 jako$ci uzytych materialow na podstawie wynikéw pomiarowych i badan.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- wykonanie oku¢ ostrzy pali,

- transport pali,

- montaz, demontaz i przemieszczanie urzadzenia do wbijania pali w obrgbie budowy,

- przygotowanie pali do wbicia,

- whbicie pali do wtasciwej glgbokosci z zapewnieniem szczelnosci potaczen,

- przycigcie pali — gdy jest to konieczne,

- przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych 1 pomiarow wymaganych
w specyfikacji.

10. Przepisy zwigzane

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. No$nos¢ pali i fundamentéw palowych.
PN-86/B-93433 Ksztaltowniki stalowe walcowane na goraco. Grodzice G 62.
PN-86/M-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymato$ci. Gatunki.
PN-87/H-01104 Stal. Pétwyroby i wyroby hutnicze. cechowanie.

PN-88/H-01105 Stal. Pétwyroby i wyroby hutnicze. Pakowanie przechowywanie i transport.

PN-92/H-01106 Stal. Og6lne warunki techniczne dostaw wyrobow.

PN-91/H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco.
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IV.ROBOTY BETONOWE
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru elementéw
zelbetowych wykonywanych w ramach inwestycji ,,Modernizacja plazy i kapieliska nad
jeziorem Zajezierskim (Sztumskim) pomosty.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu
betondw okreslonych w pkt. 1.1., a w szczegdlnosci takich, jak:
poduszek zelbetowych na palach do wsparcia podciagow ( belek oczepowych),
podciggdw, belek prostopadlych do nich tworzacych ruszty pod nawierzchnie
pomostow, wypetnienie wierzchniej czegsci pali do umieszczenia zbrojenia oczepow.
Zakres robot obejmuje wykonanie ok. 82,19 m’ zelbetu, w tym pomost o szerokosci
7,5m -34,25 m®, pomost o szerokosci 4,0 m -37,34 m?, pomost o szerokosci 2,5 m  —
7,7 m’, wypehienie wnetrza pali 2,9 m’.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, ST, normami i poleceniami Zamawiajgcego.

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do wykonania rob6t nalezy stosowac nastepujace rodzaje materiatow:

- beton C 30/37 ,wodoszczelnos¢ WS,

- prety zbrojeniowe ¢ 8 mm stal A-I, ¢ 12 1 14 mm stal A-IIIN
Beton powinien pochodzi¢ z wytworni. Kazda partia betonu dostarczana na budowe powinna
posiada¢ atest producenta.

2.3. Wymagania dla mieszanki betonowej

W zaleznosci od warunkéw technologicznych, transportu, uktadania i zaggszczania
mieszanka betonowa powinna odpowiada¢ wymaganiom w zakresie:

- konsystencji

- zawarto$ci powietrza

- stosunku c/w
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- ilo$ci cementu
- objetosci 1 jakoSci zaprawy.
Do wykonania projektowanych robot stosowac nalezy mieszanki o konsystencji gestoplastycznej
1 plastyczne;j.
Sprawdzenie konsystencji przeprowadza si¢ podczas projektowania sktadu mieszanki
betonowej 1 nastepnie przy stanowisku betonowania, co najmniej 2 razy w czasie jedne;j
zmiany robocze;.
Roéznice pomiedzy przyjeta a kontrolowang konsystencjg mieszanki nie powinny
przekroczy¢:
+ 1 cm - wg metody stozka opadowego, przy konsystencji plastyczne;.
+ 20% ustalonego czasu wibrowania dla konsystencji ggstoplastycznej i wilgotne;j
Sprawdzenie zawartosci powietrza w mieszance betonowej przeprowadza si¢ metoda
cis$nieniowg podczas projektowania jej skladu, a przy stosowaniu domieszek
napowietrzajacych co najmniej raz w czasie zmiany roboczej podczas betonowania.
Zawarto$¢ powietrza w mieszance betonowej badana metoda cisnieniowg wg PN-88/B-
06250 nie powinna przekraczac :
2% w przypadku nie stosowania domieszek napowietrzajacych, przedziatow
warto$ci podanych w tabeli nizej w przypadku stosowania domieszek

napowietrzajacych :
Uziarnienie kruszywa [mm] 0-16
Zawartos¢ beton narazony na czynniki
powietrza atmosferyczne 4do5
[%] beton narazony na staly dostep
wody w strefie zamarzania 4.5do 5.5

Stosunek w/c w mieszance nie powinien by¢ wigkszy niz 0,50.
2.4. Zbrojenie

Prety stalowe do zbrojenia betonu winny by¢ zgodne z wymaganiami PN-82/H-93215.

Stal zbrojeniowa dostarczana na budow¢ powinna posiada¢ atest hutniczy, w ktérym

ma by¢ podane

- nazwa wytworcy

- oznaczenie wyrobu wedtug PN-82/H-93215

- numer wytopu lub numer partii

- wszystkie wyniki przeprowadzonych badan oraz sktad chemiczny wedlug analizy
wytopowej

- masa partii

- rodzaj obrobki cieplnej

- Na przywieszkach metalowych przymocowanych dla kazdej wigzki pretow lub
kregu pretow (po dwie dla kazdej wiazki) musza znajdowaé si¢ nast¢pujace
informacje:

- - znak wytworcy

- - $rednica nominalna

- - znak stali

- - numer wytopu lub numer partii

- - znak obrébki cieplnej.

- Kazda wigzka i krag pretow powinny mie¢ oznakowanie farbg olejna.

- Przy odbiorze stali nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace badania:

- - sprawdzenie zgodno$ci przywieszek z zamdwieniem
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- - sprawdzenie stanu powierzchni wg PN-82/H-93215

- sprawdzenie wymiarow wg PN-82/H-93215

- sprawdzenie masy wg PN-82/H-93215
Powierzchnia pretow powinna by¢ bez peknie¢, pecherzy, naderwan i odpadajacej rdzy. Prety
powinny by¢ dostarczone w stanie niezanieczyszczonym szczegolnie ttuszczami lub farbami.
Wymiary przekroju poprzecznego 1 uzebrowania powinny by¢ zgodne z wymiarami
okreslonymi dla danej klasy stali w normach w granicach odchytek, ktore te normy dopuszczaja.

3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST — cze$¢ ogdlna, pkt 3
Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegbtowy dobdr sprzgtu zapewniajacy
prawidlowe wykonanie robdt okreslonych w dokumentacji technicznej i specyfikacji
technicznej oraz zgodnie z zalozong technologia.
Do wykonania robot nalezy stosowac:
- 16dZ robocza ( tratwa) 5 t,
- krypa 60 t,
- holownik 150 kM,
- samochdd skrzyniowy,
- samochodowe mieszarki transportowe do betonu,
- pompy do betonu,
- wibratory pograzalne ,
- prosciarki do pretow,
- nozyce do pretow,
- gigtarki do pretow,
- samochody skrzyniowe.

4. Transport
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST cze$¢ ogodlna punkt 4.

Srodki transportu masy betonowej nie powinny powodowac:
- naruszenia jednorodno$ci mieszanki (segregacji sktadnikow)
- zmiany skladu mieszanki (opady atmosferyczne, wycieki zaczynu lub zaprawy,
wysychanie)
- zanieczyszczenie mieszanki
- zmiany temperatury  przekraczajacej  granice  okreSlone = wymaganiami
technologicznymi.

Czas transportu nie powinien by¢ dtuzszy, niz czas zgodny z technologia betonowania.
W transporcie nalezy zachowa¢ wymagania:
- mieszanka powinna by¢ dostarczona na miejsce wbudowania bez przetadunku, a w
razie ich konieczno$ci ilo$¢ musi by¢ ograniczona do minimum.
- pojemniki uzyte do transportu powinny zapewnia¢ stopniowe i tatwe ich oproéznianie
Nie dopuszcza si¢ przenosnikow tasmowych do podawania mieszanki. Jednorodno$¢
mieszanki powinna by¢ kontrolowana w czasie roztadunku.

5. Wykonywanie robot

5.1..Zbrojenie
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i. Przygotowanie zbrojenia

Elementy zbrojenia powinny by¢ wykonywane w warsztatach zbrojarskich, zabezpieczonych
przed wpltywem czynnikéw atmosferycznych, wyposazonych w sprzet i1 urzadzenia
pozwalajace na wykonanie zbrojenia zgodnie z projektem.

Prety stalowe nalezy przed uzyciem oczysci¢ z rdzy, kurzu i btota. Prety zanieczyszczone
thuszczem lub farbg olejng nalezy opala¢, np. lampami lutowniczymi, az do catkowitego
usuni¢cia zanieczyszczen. Sposoby czyszczenia nie powinny spowodowac zmian wtasciwosci
technicznych stali i jej odpornosci na korozje.

5.1.2 Montaz zbrojenia.

W czasie transportu prety powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, deformacja i
zanieczyszczeniem. Montaz zbrojenia powinien by¢ tak przeprowadzony, aby wykonane
zbrojenie byto zgodne z projektem 1 odpowiadato wymaganiom PN-84/B-03264. Nie dopuszcza
si¢ do odstepstw od projektu bez zgody nadzoru autorskiego.

Uktadanie nalezy wykonywac¢ w uprzednio sprawdzonych 1 odebranych deskowaniach, zwracajac
szczegdlng uwage na wlasciwg grubos¢ otulenia. W czasie uktadania zbrojenia nalezy zamontowac
odpowiednig liczbe dystansownikow, zapewniajacych odpowiednie otulenie

zbrojenia. Niedopuszczalne jest stosowanie dystansownikéw ulegajacych korozji. Utozone w
deskowaniu zbrojenie powinno mie¢ zapewniong odpowiednig sztywnos$¢, aby nie uleglo
deformacjom w czasie betonowania.

5.1.3. Kontrola i odbior zbrojenia

Przed przystgpieniem do betonowania nalezy przeprowadzi¢ kontrolg zbrojenia.
Podczas kontroli nalezy sprawdzi¢:

- zgodno$¢ wykonania zbrojenia z obowigzujgcymi normami oraz projektem

- grubo$¢ otuliny pretow, w tym obecno$¢ 1 ilos¢ dystansownikow

- sztywno$¢ 1 stabilno$§¢ zamontowanego zbrojenia

- czysto$¢ powierzchni pretéw

Odchytki wymiarowe nie powinny by¢ wigksze niz:

dla preta d<20mm £ 10mm

w potozeniu odgig¢ preta + 2d

w grubosci otuliny £ Smm

w potozeniu potgczen pretow £ 25mm
Odbidr zbrojenia powinien by¢ wpisany do dziennika budowy. Wpis powinien zawierac
wniosek o dopuszczeniu zbrojenia do betonowania. Niezaleznie nalezy sporzadzi¢ protokot,
w ktorym powinny by¢ podane numery rysunkow zbrojenia, odstepstwa od projektu,
stwierdzenia o usuni¢ciu wad i usterek zbrojenia i wniosek o dopuszczenie do betonowania.

5.2. Deskowania

Deskowanie powinno mie¢ zapewniong sztywno$¢ i1 niezmienno$¢ ukladu. Konstrukcja
deskowan powinna umozliwia¢ tatwy ich montaz i demontaz. Deskowania powinny spetiac¢
wymagania okreslone w normie PN-63/B-06251.

Przed przystapieniem do betonowania, powierzchni¢ deskowania nalezy powlec mozliwie
cienkg warstwg srodka zmniejszajacego przyczepnos¢ betonu do deskowania.
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Nie nalezy dopusci¢ do zanieczyszczen $rodkami zmniejszajacymi przyczepnos¢ betonu
powierzchni przerwy roboczej, pretow zbrojenia oraz elementow stalowych wbudowanych w
konstrukcje.

Dopuszczalne odchyltki zewnetrznych wymiaréw deskowan + 10mm.

5.3. Ukladanie i zageszczanie mieszanki betonowej
5.3.1. Betonowanie

Ukladanie i zaggszczanie mieszanki betonowej powinno odbywac si¢ zgodnie z norma
PN-63/B-06251.
Przed przystapieniem do betonowania nalezy:
- sprawdzi¢ przygotowanie zbrojenia i deskowan
- sprawdzi¢ prawidlowe umieszczenie i zamocowanie tasm dylatacyjnych
- sprawdzi¢ przygotowanie podtoza do betonowania
- sprawdzi¢ gotowos¢ 1 sprawno$¢ sprzetu oraz urzadzen do betonowania
- usung¢ wszelkie zanieczyszczenia podtoza
- zwilzy¢ podloze (bez zastoisk wody)
Sekcje dylatacyjne powinny by¢ betonowane w sposob ciagty.
Wysoko$¢ swobodnego spadania mieszanki nie powinna przekraczaé 1,5m.
Mieszanka powinna by¢ uktadana warstwami poziomymi o grubo$ci dostosowanej do
stosowanych wibratoréw. Niedopuszczalne jest uzywanie wibrator6w do rozprowadzania
mieszanki betonowej przy jej uktadaniu. Wibrowanie nalezy przeprowadza¢ do momentu
zakonczenia osiadania mieszanki, nie dopuszczajac do rozsegregowania sktadnikow. Przy
zageszcezaniu zabronione jest dotykanie butawg wibratora deskowan, zbrojenia oraz
elementow osadzonych w betonie.
Przebieg betonowania powinien by¢ zarejestrowany w dzienniku budowy z podaniem:

- obiektu

- daty, godziny rozpoczgcia 1 zakonczenia

- danych dotyczacych betonu (klasa, mrozoodporno$¢, wodoszczelno$¢)

- temperatury powietrza

- objetosci uzytego betonu

- rodzaju uzytego sprze¢tu (Srodki transportu, wibratory)

5.3.2. Pielegnacja betonu

Swiezo wykonane elementy betonowe nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi oraz
wplywem warunkow atmosferycznych (wyptukiwaniem przez deszcz, wysuszeniem,
schlodzeniem lub nastonecznieniem). Ochrona polega na stosowaniu daszkéw brezentowych,
okry¢ z folii lub brezentu, przykry¢ z mat stomianych lub desek.
Pielegnacja swiezego betonu powinna zabezpiecza¢ beton przed utrata wody w okresie wigzania
1 zapobiega¢ powstawaniu rys skurczowych. W tym celu nalezy beton:

- polewac lub spryskiwa¢ woda

- ostoni¢ zwilZzonymi matami
Polewanie betonu nalezy rozpocza¢ po uptywie 24 godz. od chwili utozenia 1 kontynuowac przez
co najmniej 14 dni, przez pierwsze 3 dni polewajac kilkanascie razy na dobe a nastepnie
4 + Srazy.
Rozdeskowania konstrukcji mozna dokona¢ po 2 dniach od utozenia mieszanki betonowe;.

6. Kontrola jakosci robot
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Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST cze$¢ ogolna punkt 6.
Kontrola produkcji zapewnia jako$¢ betonu zgodng z wymaganiami. Wszystkie dane
odnosnie kontroli betonu musza by¢ wciagnigte do rejestru wskazujacego:
- nazwe dostawcy 1 nr $wiadectwa dostawy cementu, kruszywa, domieszek, dodatkow
- pochodzenie wody
- nr receptury na beton
- konsystencje mieszanki
- stosunek c/w
- ilo$¢ wody dodanej do mieszanki
- 1lo§¢ cementu
- datg 1 godzing pobrania probek
- liczbe probek
- kalendarz czynnosci zwigzanych z uktadaniem i pielegnacja betonu
- temperaturg 1 warunki atmosferyczne w czasie uktadania i pielegnacji betonu
- elementy konstrukcji realizowane poszczegdlnymi dostawami mieszanki
Dla betonu towarowego dodatkowo:
- nazw¢ dostawcy
- nr $wiadectwa dostawy
Wszystkie zmiany w stosunku do przyjetego transportu, ukladania i zaggszczania
mieszanki 1 sposobu pielegnacji powinny by¢ odnotowane w dzienniku budowy.
Betony traktuje si¢ jako nalezace do tej samej partii jezeli wykonywane sa z materialow
tego samego rodzaju 1 zrédta pochodzenia wg tej samej receptury. Stosowanie dodatkow
1 domieszek moze tworzy¢ inne partie betonu.
Dopuszczalne wielkosci odchylek

Wyszczegoblnienie Odchytka w [mm] dla wymiaru w [cm]
do 300 300 do 900 ponad 900

Wymiary zewngtrzne budowli +15 + 25 + 30
Szwy robocze pionowe +20 + 30 + 40
Wymiary szczegdlnie wazne pod +10 +15 +20
wzgledem hydraulicznym

Przelewy +15 +25 + 30
Inne elementy wedtug p.[1] - WTWiIORBM

Jezeli projekt uzasadnia stosowanie mniejszych wartosci dopuszczalnych odchytek
wymiarow, nalezy przyjmowac¢ odchytki wg projektu, uwazajac je za wykraczajace poza
wymagania podane w tablicy.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci z wymaganiami, nalezy stwierdzi¢ czy
niezgodno$ci wptywaja na bezpieczenstwo lub jako$¢ uzytkowania obiektu i zgodnie z
oceng dopusci¢ do uzytkowania, okresli¢ sposdb naprawy lub podja¢ decyzje o rozbiorce
obiektu i ponownym jego wykonaniu.

7.0bmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 7.
Jednostka obmiarows jest 1 m® betonu.

8.0dbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST cz¢s$¢ ogdlna punkt 8.
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- Odbior migdzyoperacyjny nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot
przygotowawczych do betonowania. Polega on na sprawdzeniu zgodnosci
wykonywanych robot przygotowawczych z dokumentacja techniczng, aktualnymi
normami, przepisami i instrukcjami, warunkami wykonania i odbioru oraz zapisami w
dzienniku budowy i nadzoru autorskiego.

Przed rozpoczeciem betonowania nalezy sprawdzic:

- poprawno$¢ przygotowania podtoza posadowienia,

- poprawno$¢ przygotowania powierzchni przerw roboczych

- prawidtowos¢, geometrie sztywnos¢ 1 doktadno$¢ wykonania deskowan i1 rusztowan

- szczelnos$¢ deskowan (wycieki zaczynu)

- przygotowanie powierzchni deskowan (gtadkos¢, srodki adhezyjne)

- otwory rewizyjne

- usunigcie z deskowan i1 podtoza zanieczyszczen

- prawidtowos¢ 1 doktadno$¢ wykonania zbrojenia i jego sztywnos¢

- czysto$¢ zbrojenia

- prawidlowos$¢ wykonania dylatacji, izolacji, osadzenia konstrukcji stalowych

- gotowos$¢, sprawnos¢ 1 1lo$¢ sprzetu (facznie z rezerwowym)

- $rodki do ochrony i pielggnacji betonu §wiezego

- obecno$¢ niezbednego personelu

Odbidr miedzyoperacyjny dokonywany jest komisyjnie i bierze w nim udziat kierownik
obiektu, inspektor nadzoru inwestorskiego, nadzoru autorskiego i inne osoby, ktorych
obecno$¢ w danym przypadku jest konieczna. Z odbioru nalezy sporzadzi¢ protokot,
zawierajacy ocen¢ wykonanych robot oraz wniosek o dopuszczenie obiektu lub jego
elementu do betonowania, badZ zalecenia do wykonania przed podjgciem dalszych
robot.

- Odbior koncowy dokonywany jest przed przedstawiciela Inwestora i moze by¢
polaczony z odbiorem dokonywanym przez uzytkownika. Inwestor ma prawo do
powolania komisji 0séb z uprawnieniami budowlanymi do oceny zdatno$¢ obiektu do
uzytkowania.

Przy odbiorze koncowym nalezy stwierdzic:

- zgodno$¢ robdt z dokumentacjg projektowa, warunkami technicznymi wykonania,
aktualnymi normami, zapisami w dzienniku budowy, zasadami ogolnie przyjetej wiedzy
technicznej oraz z umowg

- spelnienia przez obiekt warunkow potrzebnych do otrzymania wymaganego przez
prawo budowlane pozwolenia na uzytkowanie

- mozliwo$¢ oddania obiektu we wladanie Inwestora (uzytkownika)

Z odbioru powinien by¢ spisany protokdt podpisany przez upowaznione o0soby
zawierajacy poczynione w toku odbioru ustalenia oraz wymienia¢ ujawnione wady i
usterki oraz sposob 1 termin ich usunigcia. Ponadto powinien zawiera¢ o$wiadczenie o
przejeciu obiektu przez uzytkownika lub odmowe z uzasadnieniem.

O dokonaniu odbioru koncowego powinien zosta¢ dokonany wpis do dziennika budowy.

9.Podstawa platnosci

Ogolne zasady platnosci podano w ST czg¢$¢ ogdlna punkt 9.

Cena wykonania robot obejmuje prace zwigzane z wykonaniem i montazem zbrojenia,
wykonaniem i rozbiorkg deskowan, ulozeniem, zageszczeniem mieszanki betonowej,
pielegnacjg betonu. Jednostkg jest 1 m* wbudowanego betonu.
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10.Przepisy zwiazane

-PN-88/B-06250 Beton zwykty.

-BN-73/6736-01 Beton zwykly. Metody badan. Szybka ocena wytrzymalosci na
Sciskanie.

-BN-78/6736-02 Beton zwykty. Beton towarowy.

-PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

-PN-74/B-06261 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda

ultradzwigkowa badania wytrzymatosci betonu na $ciskanie.
-PN-74/B-06262 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda

sklerometryczna badania wytrzymatosci betonu na $ciskanie
za pomocg mtotka Schmidta typu N.
- PN-89/H-84023/06 Stal okreslonego stosowania. Stal do zbrojenia betonu. Gatunki.
- PN-82/H-93215  Prety stalowe walcowane na goragco w podwyzszonych
temperaturach.

V.ROBOTY CIESIELSKIE

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru elementow
drewnianych pomostow wykonywanych w ramach inwestycji ,,Modernizacja plazy i
kapieliska nad jeziorem Zajezierskim (Sztumskim) pomosty.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu
drewnianych cze$ci pomostow.

Zakres robot obejmuje:

- mocowanie do rusztow zelbetowych belek poprzecznych — legarow 41,54 m®,

- wykonanie pomostu z desek kompozytowych ryflowanych — 1002 m*

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 1.5.

2. Materialy

Materiaty do wykonania robot:
— legary — belki 125 x125 mm, drewno klasy C30 impregnowane preparatami
biologicznymi i chemicznymi,
— S$ruby ze stali nierdzewnej z szerokimi podktadkami,
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— deski kompozytowe ryflowane 2,8 x 14-16 cm impregnowane preparatami
biologicznymi i chemicznymi klasy C30 ,

— gwozdzie lub wkrety ze stali nierdzewnej 125 x6 mm.

Materiaty powinny by¢ sktadowane na placu budowy w miejscu zapewniajagcym ochrone

przed opadami atmosferycznymi w sposob zapobiegajacy odksztalceniom.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — cze$¢ ogolna, pkt 3
Do wykonania robot nalezy stosowac:

— krypa 60t,
— holownik 150 kM,

— samochdd skrzyniowy.
4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST czes$¢ ogdlna punkt 4.
Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu jednak w sposob nie powodujacy
odksztatcen i zawilgocenia elementow.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST czg$¢ ogolna punkt 5.
5.2. Wykonanie robdt

Elementy drewniane pomostéw — legary nalezy mocowa¢ bezposrednio do rusztéw
zelbetowych przy pomocy $rub ze stali nierdzewnej z szerokimi podktadkami.
Nawierzchnia pomostéw z desek kompozytowych uktadanych prostopadle do legarow
powinna by¢ mocowana do legarow gwozdziami lub wkretami ze stali nierdzewne;.

6. Kontrola jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6dt podano w ST czes$¢ ogolna punkt 6.
Kontrola jako$ci polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot i sprawdzeniu
jakosci wbudowanych materiatow. Powierzchnie pomostow powinny by¢ réwne, gladkie,
bez uszkodzen, wystajacych gtowek gwozdzi , bez zadzioréw. Maksymalne szczeliny
miedzy deskami nie powinny by¢ szersze niz 5 mm.

7.0bmiar robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST cze$¢ ogolna punkt 7.
Jednostkg obmiarowa jest 1 m’ konstrukcji drewnianej i 1 m* poktadu pomostow.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 8.
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Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, Specyfikacja
Techniczng 1 pisemnymi decyzjami Kierownika Projektu (Inzyniera).
Podstawa dokonania oceny ilosci i jakos$ci robot sa nastepujace dane i dokumenty:
- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie
budowy,
- Dziennik Budowy.
9.Podstawa platnosci

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 9.
Cena wykonania robdt obejmuje prace zwigzane z wykonaniem i montazem konstrukcji
drewnianych pomostow i nawierzchni drewnianej pomostow.
Jednostka obmiarows jest 1 m® konstrukcji drewnianej i 1 m? poktadu pomostow.
VI. BALUSTRADY
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru elementéw
balustrad ochronnych wykonywanych w ramach inwestycji ,,Modernizacja plazy i kapieliska
nad jeziorem Zajezierskim (Sztumskim) pomosty.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy montazu balustrad
ochronnych na pomostach 04 i 05 w ilo$ci 357 m.

W zakres robot wchodzi:

— sprawdzenie kompletnosci dostawy balustrad i jakos$ci ich wykonania,
— montaz balustrad na pomostach.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materialdow podano w ST cze$¢ ogolna punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow



33

Balustrady o stupkach z rur metalowych ¢50/3 mm 1 wysokosci 1,10 m stanowig wykonanie
warsztatowe 1 bedg gotowa dostawa na plac budowy. Typy balustrad od B1 do B12 r6znig si¢
dtugoscia.

3. Sprzet

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — cze$¢ ogolna, pkt 3
Do wykonania robot nalezy stosowac :

- samochod skrzyniowy

-spawarke elektryczng.

4.Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST cz¢§¢ ogolna punkt 4.
Materialy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST czg$¢ ogodlna punkt 5.

5.2 Wykonanie robot
Po sprawdzeniu wymiaréw dostarczonych balustrad nalezy przystapi¢ do montowania ich
bezposrednio do legarow pomostow zgodnie z dokumentacja projektowa.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST cze$¢ ogolna punkt 6.
Kontrola jakosci polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot 1 sprawdzeniu
stabilno$ci mocowania balustrad.

7.0bmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 7.
Jednostkg obmiarow3 jest 1 m umocowanej do pomostu balustrady.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST czes¢ ogolna punkt 8.
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, Specyfikacja
Techniczng 1 pisemnymi decyzjami Kierownika Projektu (Inzyniera).
Podstawa dokonania oceny ilosci i jakos$ci robot sg nastepujace dane i dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie
budowy,
- Dziennik Budowy.

9.Podstawa platnosci
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Ogolne zasady ptatnosci podano w ST czes$¢ ogdlna punkt 9.
Cena wykonania robot obejmuje prace zwigzane z wykonaniem i montazem balustrad.
Jednostka obmiarowg jest 1 m zamontowanej balustrady.

VILSLIPY
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru slipéw do
wodowania todzi wykonywanych w ramach inwestycji ,,Modernizacja plazy 1 kapieliska nad
jeziorem Zajezierskim (Sztumskim) pomosty.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy budowie slipéw o szerokos$ci
3,0 m i dlugos$ci 18,24 m —slip nr 11 15,265 - slip nr 2 do wodowania todzi .
Zakres rob6t obejmuje :
— budowe i rozbidrke grodz ziemnych -1340 m®
— ulozenie geowtdkniny filtracyjnej — 285,5 m?
— ulozenie 20 cm warstwy zwiru -101 m?
— ulozenie 40 cm warstwy kruszywa granitowego -101 m?
— ulozenie nawierzchniowych ptyt betonowych -101 m?
— wykonanie narzutu kamiennego -62 m’
— podparcie konstrukeji slipu nr 1 palisadg z rur stalowych ¢114,3/6,3 mm o dtugosci
2,50 m — 25 szt. rur
— podparcie konstrukeji slipu nr 2 $ciankg szczelng stalowa z grodzic GU16-400 o
dhugosci 2,50m — 3,0 m,

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

- geowtoknina filtracyjna

— zwir frakcji 2/8 mm

— kruszywo granitowe frakcji 8/16 mm

— rury stalowe ¢114,3/6,3 mm o dlugos$ci 2,5 m,
— $cianka szczelna stalowa o dtugosci 2,5 m,

— kamien famany,

— plyty zelbetowe grubosci 15 cm,
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3. Sprzet

Ogoblne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST — cze$¢ ogolna, pkt 3
Do wykonania robot nalezy stosowac :

— samochody samowytadowcze,

— samochdd skrzyniowy,

— spycharke,

— koparke 0,25 m’,

— zuraw samochodowy do 6 t,

— ubijak spalinowy,

— pompa do odwadniania wnetrza grodzy qmin=5 m’/h.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST czes$¢ ogodlna punkt 4.
Do przewozenia materiatéw jak zwir, kamien, kruszywo granitowe mozna stosowac
samochody samowytadowcze, do przewozenia ptyt zelbetowych i geowldkniny nalezy
stosowa¢ samochody skrzyniowe.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST czes$¢ ogdlna punkt 5.
5.2 Wykonanie robot

Roboty zwigzane z wykonywaniem slipéw beda wykonywane pod ostong grodz ziemnych.
Do odwodnienia wngtrza grodz nalezy stosowac¢ pompe elektryczng lub spalinowa.

Teren pod budowg slipow nalezy wyrdwnac¢, nadajac mu odpowiednie nachylenie wedlug
dokumentacji projektowej. Na wyréwnanym terenie pozbawionym kamieni 1 ostrych
przedmiotéw roztozy¢ na calg szeroko$¢ wykopu geowtoknine pozostawiajac min. 30 cm
zaktady na stykach pasm. Geowlokning nalezy przymocowac do gruntu szpilkami
drewnianymi lub stalowymi. Na tak przygotowanym podiozu utozy¢ kolejno warstwy
podsypki zwirowej 1 kruszywa granitowego zageszczajac je do stopnia zaggszczenia min.
In>0,75. Na kruszywie utozy¢ plyty zelbetowe, po bokach warstw ze zwiru i kruszywa
wykona¢ narzut kamienny. Podparcie slipu nr 1 stanowi¢ bedzie palisada z rur stalowych ¢
114,3/6,3 mm o dtugosci 2,5 m, podparcie slipu nr 2 begdzie ze $cianki szczelnej z brusow
stalowych o dlugosci 2,5 m.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST cze$¢ ogolna punkt 6.
Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu poprawnosci roztozenia geowldkniny,
sprawdzeniu stopnia zagg¢szczenia warstw zwiru i kruszywa granitowego, sprawdzeniu
poprawnosci utozenia ptyt zelbetowych, ich gltadkos$ci oraz sprawdzeniu nachylenia
nawierzchni slipow.

7.0bmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST cze$¢ ogdlna punkt 7.
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Jednostka obmiarowg jest gotowa budowla — slip.

8. Odbior robot
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST czes¢ ogolna punkt 8.
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, Specyfikacja
Techniczng 1 pisemnymi decyzjami Kierownika Projektu (Inzyniera).
Podstawa dokonania oceny ilosci i jakos$ci robot sg nastepujace dane i dokumenty:
- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie
budowy,
- Dziennik Budowy.

9.Podstawa platnosci
Ogolne zasady platnosci podano w ST czg¢$¢ ogdlna punkt 9.

Cena wykonania robot obejmuje prace zwigzane z wykonaniem calo$ci budowli — slipow.
Jednostkag obmiarow3 jest gotowe urzadzenie slip.



